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AXH a ACH Autonémne mobilné roboty (AMR)
Inteligentné zvySenie efektivity

1.1 Vlyrobca
"§ 1.2 Typové oznacenie vyrobcu
£ 1.3 Pohon
S 14  Prevadzka
1.5 Nosnost/zatazenie
E
5 2.1 Prevadzkova hmotnost
£
_x 3.1 Pneumatiky
§ 5 34 Pridavné koleséa (rozmery)
G '§ 3.5 Pocet kolies (x = pohanané) predné/zadné
b4
o v
3.6 Sirka rozchodu
4.4 Zdvih
4.15  Zvysené/znizené
= 4.16 Nakladacia plogina, dizka
€ 4.18 Nakladacia plogina, $irka
2 419 Celkova dizka
§ 4.21  Celkova $irka
i" 4.33  Rozmery nékladu
434 Sirka pracovnej ulicky s vopred uréenymi rozmermi nakladu
4.35  Polomer otacania
, . s bremenom/
- 5.1 Rychlost jazdy bez bremena
j=1
= , o s bremenom/
§ g 5.2 Rychlost zdvihania 5% BIGIEE
o
2 , e s bremenom/
= 5.3 Rychlost spustania bez bremena
6.4 Napétie batérie/menovita kapacita (5 h)
)
=
:g 10.7  Hladina akustického tlaku Lz (poloha obsluhy)
o

' Hmotnost adaptérovej dosky:
- AXH 10: hiz = 380 mm, +45 kg
- ACH 10: hiz = 450 mm, +70 kg; hiz = 500 mm, +75 kg; hiz = 700 mm, +94 kg
- ACH 15: hiz = 450 mm, +62 kg; hiz = 500 mm, +66 kg; hiz = 700 mm, +86 kg

Priemer otacania nakladacej plosiny: ACH 10: @ 1060 mm; ACH 15: @ 1114 mm
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S nakladacou ploSinou: nakladacia plo$ina potrebna ako nosi¢
Preprava paliet s adaptérovou doskou (I3 x by = 1200 x 887 mm)
Vratane 200 mm (min.) volného priestoru v prevadzkovej ulicke
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AXH 10
Batéria
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ACH 06
Batéria
Autonémna
600

145

Polyuretan
200 x 40
2x +2

668
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ACH 10
Batéria
Autonémna
1000

205"

Polyuretan
200 x 40
2x +2

758

60

260

9502
7502
1182

832

1200 x 1200 *
(1080 x 1080)
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1.2/1,5
0,29
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ACH 15
Batéria
Autonémna
1500

215"

Polyuretan
200 x 40
2x +2

758

60

260
10007
7802
1182

832

1200 x 1200 %4
(1080 x 1080)

1897°
618.57

1,2/1,5
0,29

0,21
48/38,5°

<75

Tento technicky list podla smernice VDI 2198 poskytuje len technické
hodnoty pre Standardné vozidlo. Rozne pneumatiky a pouzitie prislusenstva
atd. mézu mat za nasledok iné hodnoty.

Vratane 200 mm (min.) rozostupov v ulickéch; 90° nakladanie s toleranciou +/-300 mm: 3669 mm;

s adaptérom (br2 x ls = 800, 1000 x 1200 mm): 2857 mm
Priemer otacania s adaptérovou doskou: ACH 10 a ACH 15: 1411 mm

AXH 10: s adaptérovou doskou (br2 x Is = 800, 1000 x 1200 mm) pozdiine: 1327 mm

Pripustna vyska kroku <5 mm, prejazdna medzera <15 mm
Litiovo-i6nova batéria
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AXH 10 Boc¢ny pohlad
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AXH 10 Pohlad zhora

ACH 06 Boc¢ny pohlad

ACH 06 Pohlad zhora
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ACH 10/15 Bo&ny pohlad

ACH 10/15 Pohlad zhora




AXH a ACH Autonémne mobilné roboty (AMR)
Pouzitie

Ukladanie a vyhladavanie

Zéasobovanie |[fi=59
vyroby a likvidacia ep AR === N }
: Preprava na krétke az dlhé vzdialenosti

Efektivna organizacia skladu a optimalizécia vnutornych materialovych
tokov su rozhodujucimi kritériami Uspechu spolo¢nosti. Z tohto
dbvodu su automatizacné rieSenia uz diho Standardom v mnohych
priemyselnych odvetviach. Pouzitia automatizovanych logistickych
procesov su rozne, napriklad zésobovanie a vydaj vyroby (napr.
pomocou taznych suprav), skladovanie a vyskladnovanie tovaru v
regaloch (napr. pomocou vysokozdviznych vozikov alebo vozikov do
Uzkych uliciek), preprava paliet (vysokozdvizné paletové voziky) a
vychystavanie objednévok. V tychto oblastiach sa pouZivaju hybridné
(sériové) voziky, ktoré mozno ovladat automaticky aj rucne, ako aj
vylucne voziky bez vodica (dopravné systémy bez vodica - DTS).

V tychto oblastiach sa v rdmci integrovaného riesenia pouzivaju

tak hybridné (sériové) voziky, ktoré mozno ovladat automaticky a
manudlne, ako aj vyluéne voziky bez vodica (automaticky riadené
vozidla - AGV).

Inovativne AMR (autondmne mobilné roboty) st priekopnickym
doplnkom k hybridnym vozikom a DTS. Tie si Coraz ¢astejSie nachadzaju
cestu do Sirokého spektra priemyselnych odvetvi, ako je elektronicky
obchod, zdravotnictvo, automobilovy priemysel, potravinarstvo a
maloobchod, a pouzivaju sa v skladoch, distribuénych centrach a
vyrobnych zariadeniach.

Porovnanie AXH verzus ACH

(sklad so Sirokymi ulickami alebo blokovy sklad)

Autonémne mobilné roboty, ako su série AXH a ACH spolo¢nosti STILL,
sU malé, obratné a inteligentné voziky s podbehom, ktoré flexibilne a
aktivne pracuju v zlozZitych skladovych Struktdrach. Mozno ich pouzit
ako samostatné riesenie alebo integrovat do existujdcich systémov
riadenia a kontroly skladu podla poziadaviek zakaznika. V porovnani s
klasickymi automatizovanymi skladovymi rieSeniami mozno voziky AMR
nakladovo efektivne integrovat do existujucich prostredi a systémov.
Néklady na prevadzku a udrzbu su tieZ pomerne nizke. Aby ste sa

mohli rozhodnut pre koncept vozidla, ktoré najlepSie vyhovuje vasim
Specifickym potrebam, je délezité vyhodnotit rézne kritéri. Patri

sem napriklad infrastruktura, prostredie a objem dopravy v sklade,
potreba vyrovnavacieho skladu a typ nékladu, nehovoriac o nakladovych
dosledkoch. Skuseni odbornici spolocnosti STILL na automatizaciu vam
poma&zu pri analyze vaSich procesov, vyhodnoteni prislusnych kritérif,
vybere spravneho systému, ako aj pri jeho planovani a implementacii.
Nasa dokonale koordinovana koncepcia servisu, rozsiahla servisna

siet a odborné znalosti Specidlne vyskolenych servisnych technikov
zabezpecia dostupnost vasho systému.
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Autonémne mobilné roboty (AMR) AXH

@ Sprevadzkovanie

QD\ Navigacia
5 Prepravna vzdialenost

Flexibilné + inteligentné sprevadzkovanie na
zaklade konkrétneho prostredia

SLAM navigécia a navigacia na obidenie prekazok

DIhé vzdialenosti
Flexibilnd manipuldcia s ndkladom pomocou

ACH

Sprevadzkovanie pouzitim technolégie OR kodu

Presna navigacia pomocou QR kodu

Kratke aZ stredne dlhé vzdialenosti
Flexibilna manipuldcia s ndkladom pomocou

@ ol vozikov + preprava paliet plosin/stolov + preprava paliet
T Kapacity 1t 0,6t/1t/1,51
() Max. rychlost 2,2m/s 1,2-2,0m/s
(N Casy vyzdvihnutia a _ _
Min. 45 sek. Min. 35 sek.
odovzdania pod 90° uhlom " 5 n 5
Ay Okolita oblast pri nakladani Mozno .nastavr.[ porrlwovcog AXH, adchylka Specificky definované pocas sprevadzkovania
umiestnenia zatazenia +/-30 cm
AV 90° nakladanie (Sirka

pracovnej uliéky A,,) Min. 2,8 m

Min. 1,4 m



AXH Autonémne mobilné roboty (AMR)
Scenare pouzitia

Preprava tovaru pomocou vozikov: Inovativna 3D kamera zabezpecuje flexibilné zdvihanie tovaru pred jeho naloZzenim na AXH, ako aj presné vyloZenie na pozadovanom
mieste urcenia.
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Preprava tovaru pomocou paliet: Pri preprave tovaru pomocou paliet AXH vyzdvihne paletu s tovarom z urcenej prekladacej stanice a prepravi ju do cielovej stanice. Pred
vyloZenim tovaru v konecnej stanici zariadenie AXH pomocou inovativnej 3D kamery skontroluje, ¢i je prekladkova stanica volna na vyloZenie tovaru.
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Preprava tovaru s roStovym boxom a nastavitelnym regalovym systémom: Pri preprave tovaru pomocou mriezkového boxu a individudine nastavitelného regalového
systému sa tovar flexibilne naklada a prepravuje na miesto urcenia. V zavislosti od poZiadaviek zakaznika je mozné poskytnut flexibilné moznosti prepravy, ktoré zahfiaju aj
pouzitie vozika.



ACH Autonémne mobilné roboty (AMR)
Scenére pouzitia

Preprava tovaru cez nakladaciu plosinu (stél): Pri preprave tovaru cez nakladaciu plosinu (st6l) ACH prepravuje celt jednotku z bodu A do bodu B. ACH prejde pod prvok,
zdvihne ho, prepravi na miesto ur¢enia a tam ho ulozi. Ak sa ako nosi¢ tovaru pouziva dopravny vozik, mézu byt potrebné dalSie opatrenia na umiestnenie.

Tovar prepravovany priamo na vozidle: Pri priamej preprave tovaru sa nosi¢ tovaru prepravuje z prekladacej stanice priamo do ACH. ACH prejde pod nalozenu stanicu,
zdvihne paletu s adaptérom a prepravi ju na miesto urcenia. Stanica sa znovu naplni.

Preprava jednotlivych nosi€ov: V zavislosti od poziadaviek zakaznika si mozné individualne moznosti prepravy (vratane viactroviovej nakladacej plo$iny, dopravnikovych
vozikov alebo vozikov), napr. pre rézne rozmery nosicov alebo orientaciu pri preprave. Ak sa ako nosi¢ tovaru pouziva dopravnikovy vozik, mézu sa vyzadovat dodatocné
opatrenia na polohovanie.

Nasi odbornici zo spoloc¢nosti STILL na zéklade vasich Specifikacii zrealizuju prepravné rieenie na mieru, ktoré bude vyhovovat vasim potrebam.



AXH a ACH Autonémne mobilné roboty (AMR)
Softvér

V (Giastocne) automatizovanom sklade je vSetko inteligentne prepojené:
Moduly riadenia materidlovych tokov STILL riadia vSetky toky tovaru

a informaécii, flexibilné rozhrania (API) umoznuju jednoduchu a
individudinu integraciu r6znych komponentov. To znamena, ze je mozné
integrovat DTS (dopravné systémy bez vodic¢a) a AMR (autonémne
mobilné roboty), ako aj asistenéné moduly vozidiel a manuélne vozidla.
Prostrednictvom riadiaceho systému prepravy mozno implementovat

aj Specifické poziadavky zékaznika, napriklad pokial ide o komunikaciu
s dverami alebo poziarnymi poplachovymi systémami. Komunikacia,
koordinacia a planovanie prepravnych prikazov sa realizuju
prostrednictvom inteligentného softvéru hlavného riadiaceho systému
AXH alebo ACH.

Navigéacia

Prepravné prikazy mozno zadévat tromi roznymi spésobmi: z
nadradeného systému (napr. WMS alebo ERP), prostrednictvom
snimaca umiestneného na preklddkovych staniciach alebo inde,

alebo prostrednictvom manuélnych spustacov, ako su tlacidla,

skenery ¢i terminaly. Pripadne je mozné prendsat prepravné prikazy
medzi systémom riadenia skladu a softvérom hlavného kontroléra
prostrednictvom rozhrani. Inteligentny, prispésobeny softver hlavného
kontroléra ACH distribuuje prepravné prikazy a definuje optimalnu trasu.
V pripade AXH vozidlo samo uréuje optimalnu trasu a prijima prepravné
prikazy od svojho hlavného riadiaceho softvéru. Softvér hlavného
kontroléra sa stara aj o riadenie dopravy a planovanie a riadenie
spotreby energie. Vdaka inteligentnému prepojeniu uz ni¢ neunikne
vaSej pozornosti: vzdy budete mat prehlad o vSetkych prepravnych
operéciach, ako aj o vyuziti a stave vaSich vozikov v realnom ¢ase. To
vam umozni rychlo a okamZite prispOsaobit a optimalizovat vaSe procesy.
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AXH - SLAM navigacia

Mapovanie:

Pri prvom (manualnom) spusteni AXH v novom prostredi
skladu vytvori pociato¢nd navigacia mapu svojho okolia.
Zabudované laserové skenery zistuju a zaznamenavaju vsetky
relevantné prvky skladu.

Lokalizacia:

Aby bolo mozné urcit jeho umiestnenie v sklade, AXH
porovnava svoju navigatnl mapu s Udajmi v redlnom case

z laserovych skenerov. Vlyuziva tiez parametre, ako st napr.
otacanie kolies a uhly, aby sa zorientoval a urcil svoju polohu
v sklade.

Navigacia:

AXH vyuziva pre navigaciu inovativnu SLAM (Simultaneous
Localisation and Mapping) technoldgiu. To znamena, ze
vozidlo neustéle aktualizuje svoje ulozené mapy v redlnom
¢ase pocas jazdy, aby sa zabezpecila presné navigécia a
flexibilné prispdsobenie trasy.

Symbolické znazornenie

ACH - Navigacia pomocou QR kédu “

Mapovanie:
Navigacny systém ACH je zalozeny na mape vSetkych OR kddov
v sklade. Tato mapa sa na zaciatku prenesie do vozidla hlavnym
kontrolérom.

Lokalizacia:

ACH vyuziva hustu siet OR kdédov rozmiestnenych po celom sklade na
ur¢enie svojej polohy a vypocet trasy. Vozidlo potom pouziva kédy na
priebeznu aktualizaciu svojej polohy a smer jazdy pocas pohybu.

Navigacia:

Na navigaciu v ACH su potrebné nielen QR kody, ale aj palubna
kamera a definovand inercidlna jednotka (IMU).

Vozidlo pouziva kameru na ¢itanie kddov na podlahe a pouziva IMU na
vypocet trasy medzi dvoma QR kédmi.



AXH a ACH Autonémne mobilné roboty (AMR)
Nabijanie a nabijacky

AXH nabijacka ACH nabijacka *‘ )

2 48V, 40 A, 1,6 kW 48V, 30 A, 1,6 kW L] gt

é Dostupnost Eurépa Eurépa c -

%2 Platnd AMR AXH 10 ACH 06, ACH 10, ACH 15 IS
Zastrcka Typ F (EU)/Typ G (UK) Typ F (EU)/Typ G (UK) 2
Rozmery 830 x 788 x 288 mm 560 x 527 x 686 mm ©

=  Hmotnost 40 kg 30 kg

§ Dotykovy displej - Konfigurovany
Dizka napajacieho kébla 2,5m 2m

c.@

2 g‘,’ Menovité napétie 230V 358 v EE% AXH nabijacka ACH nabijaéka

VSetky zariadenia STILL AMR su vybavené litiovo-iénovymi batériami, ktoré vdaka jednoduchému priebeznému nabijaniu zabezpecuju neustéle
vysoky vykon a dostupnost. Viaceré zariadenia pouzivaju na nabijanie svojich batérif v réznom Case tu istu pevnl nabijaciu stanicu. Ked dosiahne
stav nabitia (SOC) 30 %, vozidlo autonémne spusti nabijanie, a ked dosiahne SOC 90 %, nabijanie sa zastavi. Tym sa Setri batéria a zabezpecuje
sa jej optimélna Zivotnost. Nabijacie zariadenie AXH mé& nabijacie kontakty, na ktoré sa vozidlo samo polohuje a presne vyrovnava. Nabijacie
zariadenie ACH pouziva konektor. Vozidlo sa na nabijaciu stanicu nactiva pomocou QR kédov a dokuje sa pomocou konektora.

Technické poziadavky na nosice (nakladacia ploSina, paleta a vozik) podla modelu

AXH 10 AXH 10
Nosice Vozik Paleta
Maximélna plocha l6Zka vozika bizxls mm 1200 x 1000 1000 x 1200
Max. kapacita Q kg 1000 1000
Vyska prekladkovej stanice alebo nakladacej plosiny hn mm 280 300
ACH 06 ACH 10 ACH 10
Nosice g‘g@ﬁgama gligiiiac'a Paleta Paleta Paleta Paleta
Maximalna plocha 16zka vozika bizxls  mm 900 x 900 1200 x 1200 1200 x 1000 ~ 1200 x 1000 1200 x 1000 1200 x 1000
Max. kapacita Q kg 600 1000 1000 1000 900 900
Vlyska prekladkovej stanice alebo nakladacej plosiny hn mm 330 330 320 480 530 730
ACH 15 ACH 15
. Nakladacia
Nosice plogina Paleta Paleta Paleta Paleta
Maximélna plocha l6zka vozika bizxls mm 1200 x 1200 1200 x 1000 1200 x 1000 ~ 1200 x 1000 ~ 1200 x 1000
Max. kapacita Q kg 1500 1500 1500 1300 1300
VlySka prekladkovej stanice alebo nakladacej ploSiny hn mm 330 320 480 530 730
Technickeé vykresy - Paleta Technickeé vykresy - Vozik

Technické vykresy - Nakladacia ploSina

T

° of hn ° °

[ o




AXH a ACH Autonémne mobilné roboty (AMR)
Bezpecnost nakladu

V/ zdujme ¢o najvacSej bezpecnosti prepravy by mal byt nosi¢
umiestneny centralne na AMR. Cim dalej je stred nakladu smerom
von, tym je vozidlo nestabilnejSie. Nakladanie na jednej strane plochy
vyznacenej ¢ervenou farbou alebo mimo nej nie je pripustné. Aj pri
preprave na adaptérovej doske ACH by mal byt néklad umiestneny ¢o

najviac v strede, aby sa zabezpecilo rovnomerné rozlozenie hmotnosti.

Jeho umiestnenie vo vonkajSej oblasti mdze sposobit prevratenie
vozidla. Ak AMR prepravuje naklad s taziskom mimo stredu, musia
byt na zaistenie bezpeénosti prepravy splnené nasledujice poZiadavky
podla obrazkov na opacnej strane:

Bezpecnost pri preprave nakladu - AXH 10

Bezpec€nostné zény

Zeleny rozsah: Odportcany, stabilny prevadzkovy rozsah.

ZIty rozsah: Neodportc¢any rozsah. ACH mdZe normalne jazdit, ale
viditelne straca stabilitu. Podvozok sa méze obcas na jednej strane
zdvihnat od zeme.

Cerveny rozsah: Nie je pripustny, pretoze podvozok nardza na zem
zboku. AMR nem6ze jazdit so svojou ur¢enou funkciou.

Mimo Cerveného rozsahu: Nie je pripustny rozsah. Podvozok sa
prevracia.

Bezpecnost pri preprave nakladu - ACH 10 a ACH 15
s adaptérovou doskou

Ukazovatele

(vo v8etkych $tyroch rohoch)

Spinace nudzového zastavenia
(na dvoch rohoch)

Bezpecnostné
svetlo

Brzdna draha

Nudzové zastavenie spinace

/\ / (na vSetkych $tyroch rohoch)

N

@ Mechanicky naraznik
(okolo celého vozidla)

Draha zastavenia

Vdaka viactroviiovému redundantnému bezpe¢nostnému systému ste s modelmi AXH a ACH vzdy v bezpedi. Mechanické nérazniky zabranuju
poskodeniu vozidiel, zatial co vymedzené bezpecnostné zény v smere jazdy a okolo vozidla a nosi¢a umoznuju automatické brzdenie, aby sa

zabréanilo kolizii.

Velkost bezpec¢nostnych poli sa individudlne nastavuje pre kazdé prostredie zékaznika a zavisi od rychlosti.
AXH = bezpecnostné polia okolo vozidla a nosica, ktoré pokryvaju aj boky vozidla pri jazde v zkrutach.
ACH = bezpetnostné pole v primarnom smere jazdy vdaka osobnému bezpe¢nostnému skeneru. Pri rotacnych pohyboch, napr. pri 90° zékrute,

pomahaju mechanické narazniky zabrénit va¢siemu poskodeniu vozidla.



AXH a ACH Autonémne mobilné roboty (AMR)
Inteligentné zvySenie efektivity

Robustné riesenie pre dynamicku zmiesanu prepravu

Bezpecna preprava nakladu vratane flexibilného nakladania vdaka
detekcii polohy pomocou kamery

Efektivne rieSenie prepravy s obchadzanim prekazok na dihé
vzdialenosti

Inteligentné nastroje na uvedenie do prevadzky pre jednotlivé
usporiadania hal

AXH

AXH je vykonny a vSestranny pomocnik pre kazdu oblast pouZzitia.

Jeho inovativna naviga¢né a bezpec¢nostna technolégia mu umoznuje
volny, bezpeény a autonomny pohyb v dynamickom alebo zmieSanom
prostredi skladu. Dalsia zaujimavost: AXH moZno lahko integrovat

do existujucich pracovnych prostredi a systémov. Pomocou
bezpecnostnych skenerov dokéze spolahlivo a presne rozpoznat a obist
prekazky v stiesnenych priestoroch aj na velké vzdialenosti. Tym sa
vyrazne znizuje riziko nehdd v sklade a zvySuje sa bezpecnost prace

v prospech ludi, stroja a jeho nakladu. Model AXH je mimoriadne
flexibilny, pokial ide o manipulaciu s tovarom. Jeho citlivé snimace mu

Vysoka priechodnost s nizkymi narokmi na priestor

umozfuju jazdit pod vozikmi a rychlo a spolahlivo ich prepravovat do
konecnej stanice. Vdaka tomu méZze toto robustné vozidlo prepravovat
po sklade rézne druhy tovaru - ¢i uz na paletach, v regélovych
systémoch alebo v mriezkovych boxoch - az do nosnosti 1000 kg,
maximalnej rychlosti 2,2 m/s a dokonca aj na velké vzdialenosti.
NavySe, vdaka vykonnej litiovo-ionovej batérii dokaze AXH bez
problémov vydrzat celd osemhodinovd zmenu; inteligentné rieSenia
nabijania zabezpeCuju, Ze je pripraveny na pouZitie vZdy, ked je to
potrebné. Tym sa inteligentné zvySovanie efektivity dostava na Uplne
novu uroven.

Obzvlast kompaktny vdaka moznosti otacania nosi¢a na mieste

Jednoducha integracia do novych, optimalizovanych procesov a do
oblasti urc¢enych pre ACH

Flexibilna preprava réznych nosicov v stiesnenych priestoroch

ACH

Malé agilné voziky radu STILL ACH su inteligentnymi pomocnikmi pre
kazdy sklad. Pomocou modernej senzorovej technoldgie sa bezpecne
pohybuju po sklade a dokazu flexibilne a samostatne prispdsobovat
svoje trasy. Na svojej platforme mo6zu prepravovat rézne nosice a
mozu byt flexibilne prepojené s réznymi skladovacimi a prekladkovymi
stanicami. Hlavnymi predajnymi vyhodami tychto mobilnych robotov st
ich kompaktnost, rychlost a vysokéa priechodnost pri nizkych narokoch
na priestor. Na nakladanie a vykladanie potrebuju ovela menej ¢asu

a priestoru ako bezné AGV a ich malé rozmery a moznost otacania
nosicov na mieste znamenaju, Zze m6zu bezpecne manévrovat aj v
najuzsich ulickéch. Integrécia vozidiel ACH je jednoducha a nakladovo
efektivna, najma v novych, optimalizovanych prostrediach. Spolu s
vynikajucou Skélovatelnostou a vysokym bezpecnostnym Standardom
pontka rad ACH od spolo¢nosti STILL atraktivny vstup do automatizécie
pre mnohé odvetvia.



AXH a ACH Autonémne mobilné roboty (AMR)

‘Simply Efficient’ faktory: Atributy vykonnosti ako meradlo ekonomickej efektivnosti

¥ Simply easy

5 Simply flexible

= Uspora miesta a mimoriadna agilita (AXH a najma ACH) a otadanie
nosi¢a nakladu na mieste (ACH)

= Podporuje automatické nabijanie batérie (idedlne pre automatické
nabijanie s optimalizovanou Zivotnostou)

= Nizke naroky na udrzbu vdaka litiovo-iénovej batérii

& Simply powerful

= \/ysoky manipulac¢ny vykon vdaka nosnosti az 1000 kg
(AXH)/1500 kg (ACH)

= Vyuziva litiovo-iénove batérie, ktoré umoZznuju vozidlu pracovat celu
zmenu (a7 8 hodin) na plné nabitie

= Kratke manipulaéné ¢asy a vysokd priechodnost, najma v oblastiach
s Uzkymi ulikami a kratkymi prepravnymi vzdialenostami (ACH)/na
dlhé vzdialenosti v oblastiach s ulickami Standardnej Sirky (AXH)

= Efektivne obchadzanie prekézok pri maximaélnej rychlosti jazdy
2,2 m/s (AXH)

Simply safe

= Moznost $kélovatelného rozsirenia podla rasttcich poziadaviek
zakaznika

= Flexibilné pouZzitie vdaka preprave réznych dopravcov a tovaru

= Vynikajuca dostupnost vdaka litiovo-iénovej batérii

= \/ysokéd prisposobitelnost usporiadaniu haly vdaka inteligentnym
nastrojom na uvedenie do prevadzky a robustnej navigacnej
technologii (AXH)

= Flexibilné a jednoduché riesenie problémov vdaka navigécii pomocou
OR kddu pre ACH a jednoduchému uvedeniu do prevadzky pre AXH

Simply connected

= Spifa najvyssie bezpednostné normy vratane stladu s normou
[SO-3691-4

= Maximalna rychlost a prejazd zakrutami s AXH vdaka dvom
diagonalne umiestnenym bezpec¢nostnym skenerom

= Maximalna rychlost s ACH vdaka bezpe¢nostnym skenerom v
smere jazdy a mechanickym naraznikom pre rotatné pohyby, ako je
napriklad zata¢anie v 90° uhle

= VZdy na bezpeénej strane vdaka viacuroviiovému redundantnému
bezpe¢nostnému systému

= Vhodné na pouzitie v zmieSanom prostredi s obsluhou alebo inymi
vozidlami

= Jednoduchd integracia do existujucich automatizacnych
rieSeni a existujucich systémovych prostredi prostrednictvom
Standardizovanych IT rozhrani

= Moznost vzdialeného pristupu k vozidlu prostrednictvom riadiaceho
systému

= Jednoducha integracia AXH do existujlcich procesnych prostredi a
prekryvajucich sa tras

= Jednoduché integracia ACH do novych, optimalizovanych procesov a
do samostatnych oblasti

Simply Efficient
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AXH a ACH Autonémne mobilné roboty (AMR)
Varianty vybavenia

Inteligentné algoritmy smerovania

Inteligentnd logika nakladania

Rozhrania s existujucimi systéemami WMS, ERP atd.

Rozhrania pre infrastruktiru: dvere, dopravnikové pésy atd.
Navigacné algoritmy SLAM

Detekcia zatazenia pomocou kamery

Navigécia pomocou OR kédu

Detekcia zatazenia pomocou QR kédu

UzZivatelsky privetivé prihlasenie vo vozidle

VSestranna bezpecnost s dvoma diagondlne umiestnenymi bezpecnostnymi skenermi
Bezpecnostny skener na detekciu chodcov, smer jazdy dopredu

Externy
softvér

Integrovany
softvér

g Prepina¢ bezpecnostného pola medzi zdvihnutou a spustenou plosinou
'8 Spinace nlidzového zastavenia na vietkych stranach (vpredu vlavo/vpravo, vzadu viavo/vpravo)
&  Bezpetnostné nérazniky na vozidle (predné, zadné)
Ukazovatele smeru pri otacani
Ukazovatele smeru vo forme LED pésov
-2 Navigacia SLAM s dynamickou integraciou objektov
:§ Navigacia pomocou OR kédu so Standardnym intervalom 1000 x 1000 mm
2 Navigacia pomocou QR kodu so $tandardnym intervalom 1350 x 1350 mm
o» Ovladacie tlacidla (on, off, reset)
E Zobrazovanie stavu
fg Kontrolka stavu na zadnej strane vozidla
E LEDl pasy na ilnc'ﬁik.éciu stavu vozidla
Audio komunikécia
£ Detekcia nékladu pomocou OR kddu pocas prepravy na nakladacej plosine
®  Rotécia n&kladu na mieste
§ Rozmery nakladacej plo$iny 900 x 900 mm
; Rozmery nakladacej plosiny 1200 x 1200 mm
LE Adaptérové doska pre zbernu a vysadzovaciu stanicu s vyskou = 320 mm
g Adaptérové doska pre pracoviskd vo vyske = 480 mm
= Adaptérova doska pre dopravnikovy pas vo vyske = 530 mm

Komunikacia WLAN

Zivotné
prostredie

Teplota prostredia +5° - +45°C
Spréva litiovo-iénovej batérie
Automatické nabijanie podla potreby prostrednictvom nabijacej stanice

@©
g Automatické nabijanie prostrednictvom kontaktov pod prednou ¢astou vozidla
' Automatické nabijanie cez konektor vzadu
Informécie o stave nabijania vdaka blikajicim kontrolkdm na kazdom rohu pocas nabijania
Prepina¢ na automaticky alebo servisny rezim
»  Konektor pre manuélne ovladanie
GE, Bezdrétové manudlne ovladanie
“ Kablové manuéine ovlddanie
Preprava vozidla na vidliciach
2 Diferenciéalny pohon s dvojitymi kolesami
§  Otdcanie na mieste s uzamknutou plosinou a bez nej
o

Efektivne vyhybanie sa prekédzkam s pohonom prednych kolies

® Standardne O Volitele  — Nie je k dispozicii

AXH10 ACHO06 ACH10 ACH 15
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STILL SR, spol. sr.0.

Dlh& 91

949 07 Nitra

Telefén: +421 37 69 224 11
info@still.sk

Dalsie informacie najdete na

www.still.sk

STILL

STILL je certifikovany v
nasledovnych oblastiach: riadenie
kvality, bezpe¢nost pri préci,
ochrana zZivotného prostredia a
energetické hospodarstvo.
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AXH/ACH SK 03/23 Technické zmeny vyhradené.

first in intralogistics



