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AXH och ACH Autonoma mobila robotar (AMR)
Smart effektivitetsdkning

1.1 Tillverkare STILL STILL STILL STILL
g 1.2 Tillverkarens typbeteckning AXH 10 ACH 06 ACH 10 ACH 15
%;: 1.3 Drivtyp Batteri Batteri Batteri Batteri
S 14 Drift Autonom Autonom Autonom Autonom
1.5 Lastkapacitet/last Q kg 1000 600 1000 1500
§ 2.1 Arbetsvikt kg 170! 145 205" 215"
% 3.1 Hjul Vulkollan Polyuretan Polyuretan Polyuretan
_&E 3.4 Extrahjul (matt) 160 x 45 200 x 40 200 x 40 200 x 40
i 3.5 Antal hjul (x = drivna) fram/bak 2x + 2 2x +2 2x +2 2x +2
T 3.6  Sparvidd bro mm 584 668 758 758
4.4 Lyftning hs mm 40 59 60 60
4.15  Hojd, sénkt s mm 222 240 260 260
4.16  Plattform, langd l2 mm 1021 @ 680 9502 10002
= 4.18 Plattform, bredd b2 mm 619 @ 680 7502 7802
“_gu 4.19  Total langd h mm 1440 956 1182 1182
§ 4.21  Total bredd b mm 634 730 832 832
4.33  Lastdimensioner b2 X le mm 1260 x 1060 ?70800X><9708003) (]12(?800Xx]]2(?8003)‘4 (1]200800><X1]2008003)‘4
4.34  Gangbredd med forutbestdmda lastmatt Ast mm  2948°¢ 1473° 1897° 1897°
4.35 Vandradie Wa mm 15927 478 618,57 618,57
£ 51 Korhastighet lastad/olastad m/s 2,2 1,5/2 1,2/15 1,2/15
§ 5.2 Lyfthastighet lastad/olastad m/s 0,02 0,29 0,29 0,29
£ 53  Sankningshastighet lastad/olastad m/s 0,02 0,21 0,21 0,21
£ 64  Batterispanning/nominell kapacitet (5 h) V/Ah kWh  48/120 48/36° 48/38,5° 48/38,5°
g 10.7  Ljudtrycksniva Lpaz (vid operatéren) db(A) <70 <75 <75 <75
' Adapterplattans vikt: I specifikationsbladet i enlighet med VDI-riktlinje 2198 anges endast tekniska

- AXH 10: hy3 = 380 mm, +45 kg
- ACH 10: hi3 = 450 mm, +70 kg; hi3 = 500 mm, +75 kg; hiz = 700 mm, +94 kg
- ACH 15: hiz = 450 mm, +62 kg; hiz = 500 mm, +66 kg; hiz = 700 mm, +86 kg

Plattformens rotationsdiameter: ACH 10: @ 1060 mm; ACH 15: @ 1114 mm

varden for standardfordonet. Olika déck och anvdndning av tillbehér etc. kan

resultera i andra varden.

Med plattform: Plattform krévs som bérare
Palltransport med adapterplatta (s x by = 1200 x 887 mm)
Inklusive 200 mm (min.) frigdng i géng
Inklusive 200 mm (min.) utrymme i géngarna, 90° lastning med +/-300 mm tolerans:
3669 mm, med adapterplatta (b2 x Is = 800, 1000 x 1200 mm): 2857 mm
7 Rotationsdiameter med adapterplatta: ACH 10 och ACH 15: 1411 mm
AXH 10: med adapterplatta (b1 x ls = 800, 1000 x 1200 mm) p& langden: 1327 mm
8 Tillaten nivaskillnad <5 mm, tilldten 6ppning <15 mm
¢ Litiumjonbatteri
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AXH och ACH Autonoma mobila robotar (AMR)
Anvandningsomraden

Lagring och hamtning

(hoga stéllage)

k - Lagring och hamtning

Produktionsforsérjning n ,'
och avyttring ih N

Effektiv lagerorganisation och optimering av interna materialfléden

ar avgorande kriterier for ett féretags framgang. Darfor har
automationslésningar Idnge varit standard i ménga branscher.
Tilldmpningarna fér automatiserade logistikprocesser ar mangsidiga,
till exempel i form av produktionsforsérjning och avyttring (till exempel
med dragtruckar), lagring och hamtning av gods i stallage (till exempel
med skjutstativ- eller smalgangstruckar), palltransport (héglyftande
palltruckar) och orderplock. Bade hybridtruckar (serie) som kan koras
automatiskt och manuellt, och uteslutande forarlosa truckar (Driverless
Transport Systems - DTS) anvands i dessa omraden.

Bade hybridtruckar (serie), som kan styras automatiskt och manuellt,
och helt forarlsa truckar (Automated Guided Vehicles - AGV) anvands
inom dessa omréden som en del av en integrerad I6sning.

Innovativa AMR (autonoma mobila robotar) ar ett banbrytande tillskott
till hybridtruckar och DTS. Dessa éaterfinns allt oftare i en méngd olika
branscher som e-handel, medicin, fordon, livsmedel och detaljhandel

och anvands i lager, distributionscentraler och produktionsanlédggningar.

Jamforelse mellan AXH och ACH

Orderplockning

"
1

(bredgangslager eller golvstapling)

Autonoma mobila robotar som STILLs AXH- och ACH-serier ar

sma, mandvrerbara och intelligenta I&ga truckar som kor flexibelt

och proaktivt i komplexa lagerstrukturer. Dessa kan anvdandas som

en fristdende 16sning eller integreras i befintliga lagerhanterings-

och kontrollsystem utifrdn kundens behov. Jamfort med klassiska
automatiserade lagerldsningar kan AMR integreras kostnadseffektivt

i befintliga miljéer och system. Drift- och underhallskostnaderna ar
ocksa jamforelsevis 1dga. For att avgora vilket fordonskoncept som
bast passar era specifika behov ar det viktigt att utvardera olika
kriterier. Har ingdr till exempel infrastruktur, miljo och trafikvolymi
lagret, behovet av buffertlagring och typen av last, for att inte tala om
kostnadskonsekvenserna.

STILLs erfarna automationsexperter hjélper er att analysera processer,
utvardera relevanta kriterier, valja ratt system samt planera och
implementera det. Vart perfekt koordinerade servicekoncept, vart
omfattande servicenatverk och expertkunskapen hos specialutbildade
servicetekniker sakerstaller ert systems tillganglighet.

—_—

Autonom Mobil Robot (AMR) AXH

@ Driftsattning

@™ Navigering

@’ Transportstracka

@ Ul palltransport

$ Kapacitet 1t

() Maxhastighet 2.2m/s
Minst 45 sek

OV 90° plock- och avlastningstider
A

Omgivande omrade vid
lastning

lj\ 90° lastning (arbetsgangens
bredd Ay)

.

Flexibel och smart driftsattning baserad pa den
specifika miljon

SLAM-navigering och kringgdende av hinder

Langa strackor
Flexibel lasthantering med vagnar +

Kan justeras av AXH, avvikelse for lastplacering
med +/-30 cm

Minst 2,8 m

ACH

Driftsattning med OR-kodteknik

Exakt QR-kodnavigering

Korta till medelldnga strackor

Flexibel lasthantering med plattformar/bord +
palltransport

0,6t/1t/1,5t
1,2-20m/s
Minst 35 sek

Specifik definition under driftsattning

Minst 1,4 m



AXH Autonoma mobila robotar (AMR)
Anvandning i praktiken

Godstransport med vagnar: Vid transport av gods med vagnar transporterar AXH hela enheten fran A till B. Den innovativa 3D-kameran sakerstéller flexibel lyftning av
gods innan det lastas pd AXH, och &ven exakt leverans pa den 6nskade destinationen.
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Godstransport med pallar: Vid transport av gods med pallar plockar AXH upp pallen med gods fran en angiven 6verféringsstation och transporterar den till slutstationen.
Fore leverans vid slutstationen kontrollerar AXH om 6verféringsstationen ar fri for leverans av gods med den innovativa 3D-kameran.
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Godstransport med gallerbox och flyttbart stallagesystem: Vid transport av gods med hjélp av gallerbox och individuellt flyttbart stallagesystem lastas godset flexibelt
och transporteras till sin destination. Beroende pa kundens krav kan flexibla transportalternativ tillhandahallas som dven inkluderar anvandningen av en vagn.



ACH Autonoma mobila robotar (AMR)
Anvandning i praktiken

Godstransport via plattform (bord): Vid transport av gods via en plattform (bord) transporterar ACH hela enheten frén A till B. Godset placeras pd plattformen. ACH kor under
elementet, lyfter det, transporterar det till sin destination och lamnar det dar. Om en transportvagn anvands som godsbérare kan ytterligare positioneringséatgarder kravas.

Gods som transporteras direkt pa fordonet: Vid direkt godstransport dverférs godsbararen direkt frdn omlastningsstationen till ACH. ACH kér under den lastade stationen,
lyfter pallen med sin adapterplatta och transporterar den till destinationen. Stationen fylls pa.

Transporterar enskilda barare: Beroende pd kundens krav &r individuella transportalternativ (inklusive en plattform i flera nivaer, transportvagnar eller vagnar) méjliga, till
exempel for olika béarardimensioner eller transportorienteringar. Om en transportvagn anvands som godsbérare kan ytterligare positioneringsatgarder kravas.
Vara STILL-experter implementerar en skraddarsydd transportldsning som passar era behov baserat pa dina specifikationer.



AXH och ACH Autonoma mobila robotar (AMR)
Programvara

I ett (halv-)automatiserat lager &r allting intelligent sammankopplat:
STILLs moduler for materialflddeshantering styr alla varu- och
informationsfléden, och flexibla granssnitt (API) mojliggor enkel
och individuell integrering av olika komponenter. Detta innebér att
DTS (Driverless Transport Systems) och AMR (Autonoma mobila
robotar) kan integreras saval som fordonsassistansmoduler och
manuella fordon. Kundspecifika krav kan ocksa implementeras via
transportstyrsystemet, till exempel avseende kommunikation med
dorrar eller brandlarmsystem. Kommunikation, koordinering och
schemalaggning av transportorder utfors via det intelligenta AXH- eller
ACH-styrsystemet.

Transportorder kan laggas pé tre olika satt: fran ett vardsystem (till

eller ndgon annan plats, eller genom manuella utldsare som
tryckknappar, skannrar eller terminaler. Som alternativ kan man
overfora transportorder mellan lagerhanteringssystemet och
styrsystemet genom att anvanda granssnitt. Det smarta, anpassade
ACH-styrsystemet distribuerar transportorder och definierar den
optimala rutten. Vad betraffar AXH bestdmmer trucken sjélv den
optimala rutten och far transportorder fran sitt styrsystem. Trafik- och
schemahantering och energihantering handhas ocksa av styrsystemet.
Tack vare den smarta lanken kommer inget langre att kunna undga
din uppmarksamhet: du kommer alltid att ha en dverblick éver hela
transportoperationen, och dven av utnyttjande och status for dina
truckar i realtid. Pa s& satt kan du snabbt anpassa och optimera dina

exempel WMS eller ERP), via en sensor pa éverféringsstationerna processer.

Navigering
# * X # *
# # * * # * #
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AXH - SLAM-navigering

@ Mappning

Forsta gangen AXH kérs (manuellt) i en ny lagermiljo

lagger den upp en ursprunglig navigeringskarta éver sina
omgivningar. Inbyggda laserskannrar identifierar och
registrerar alla relevanta kannetecken i lagret.

Lokalisering:

For att kunna avgéra var i lagret den befinner sig, jamfor AXH
sin navigeringskarta med realtidsdata frén sina laserskannrar.
Den anvander ockséd sddana parametrar som hjulrotationer
och vinklar for att orientera sig och bestdmma sin position i
lagerlokalen.

Navigering:

AXH anvander innovativ SLAM-teknik (Simultaneous
Localisation and Mapping) for navigering. Detta betyder att
trucken konstant uppdaterar sina lagrade kartor i realtid
medan den ar i rorelse for att sakerstalla exakt navigering
och flexibel anpassning av rutten.

Symbolisk framstalining

ACH - Navigering med QR-kod

Mappning:

ACH-navigeringssystemet baseras pa en karta éver alla QR-koder
i lagerlokalen. Den har kartan overfors fran bérjan till trucken av
styrsystemet.

Lokalisering:

ACH anvander ett finmaskigt ndt med QR-koder som &r utplacerade
i lagerlokalen for att bestdmma sin position och berdkna sin rutt.
Trucken anvander sedan koderna for att [6pande uppdatera sin
placering och rorelseriktning medan den &r i rorelse.

Navigering:

For att kunna navigera behéver ACH inte bara QR-koderna, utan

aven en kamera ombord och en definierad troghetsmatenhet (IMU,
Inertial Measurement Unit). Trucken anvander kameran for att lasa av
koderna pa golvet, och anvander IMU for att berdkna védgen mellan tva
QR-koder.




AXH och ACH Autonoma mobila robotar (AMR)
Laddning och laddare

AXH-laddare ACH-laddare *‘ 1

48V, 40 A, 1,6 kW 48V, 30 A 1,6 kW L | gt

:é Tillganglighet Europa Europa c -
= Tillimplig AMR AXH 10 ACH 06, ACH 10, ACH 15 IS

Kontakt Typ F (EU)/Typ G (UK) Typ F (EU)/Typ G (UK) 2

Matt 830 x 788 x 288 mm 560 x 527 x 686 mm ©
§ Vit 40 kg 30 kg
2  Pekskdrm - Konfigurera

Stromkabelns 1&ngd 25m 2m

,gg Markspanning 230V 20y EE% AXH-laddare ACH-laddare

Alla AMR frdn STILL &r utrustade med litiumjonbatterier for att sakerstélla konstant héga prestanda och hdg tillganglighet tack vare enkel
mellanladdning. Flera enheter anvander samma fasta laddstation for att ladda sina batterier vid olika tider. Nar den ndr en laddnivé (SOC, State Of
Charge) pa 30 % barjar trucken sjalvstandigt att ladda, och slutar sedan ladda nar den ndr en SOC p& 90 %. Detta spar pé batteriet och sakerstéller
optimal livslangd. AXH-laddenheten har laddkontakter som trucken staller sig pa, och justerar sjalv sin position. ACH-laddenheten anvander en
kontakt. Trucken backar in mot laddstationen med QR-koder och dockar med kontakten.

Tekniska krav for lastbarare (lastplattform, pall och vagn) per modell

AXH 10 AXH 10
Lastbarare Vagn Vagn
Maximal yta pd truckbarare bizxls mm 1200 x 1000 1000 x 1200
Maximal kapacitet Q kg 1000 1000
Hojd pa overféringsstation eller lastplattform hn mm 280 300
ACH 06 ACH 10 ACH 10
Lastbérare Lastplattform  Lastplattform  Pall Pall Pall Pall
Maximal yta pa truckbarare bizxls mm 900 x 900 1200 x 1200 1200 x 1000 ~ 1200 x 1000 1200 x 1000 1200 x 1000
Maximal kapacitet Q kg 600 1000 1000 1000 900 900
Hojd pa overforingsstation eller lastplattform hn mm 330 330 320 480 530 730
ACH 15 ACH 15
Lastbérare Lastplattform  Pall Pall Pall Pall
Maximal yta pd truckbérare bizxls mm 1200 x 1200 1200 x 1000 1200 x 1000 ~ 1200 x 1000 ~ 1200 x 1000
Maximal kapacitet Q kg 1500 1500 1500 1300 1300
Hojd pa overforingsstation eller lastplattform hn mm 330 320 480 530 730
Ritningar - pall Ritningar - vagn

Ritningar - lastplattform




AXH och ACH Autonoma mobila robotar (AMR)

Lastsakerhet

For storsta mojliga transportsakerhet bor bararen placeras centralt Grént omrade: Rekommenderat stabilt arbetsomréade.

pa AMR. Ju l&ngre utanfor lastcentrum, desto mer instabilt blir Gult omrade: Ej rekommenderat omrade. ACH kan kéra normalt, men
fordonet. Lastning pa ena sidan i rédmarkerat omrade eller utanfor forlorar synbart stabiliteten. Ibland kan chassit lyfta frdn marken pé ena
ar inte tillaten. Aven vid transport pd ACH:s adapterplatta ska lasten sidan.

placeras s& centralt som mojligt for att sdkerstélla jamn viktférdelning. Rott omrade: Ej tillatet eftersom chassit slar i marken pé& sidan. AMR
Om den placeras i det yttre omradet kan fordonet vélta. Om AMR kan inte kdra med avsedd funktion.

transporterar laster med en ocentrerad tyngdpunkt maste foljande krav ~ Utanfor rott omrade: Ej tilldtet omrdde. Chassit vélter.
uppfyllas, i enlighet med bilderna p& motsatt sida, for att sékerstélla
transportsakerheten:

Sakerhet vid transport av last - AXH 10 Sakerhet vid transport av last - ACH 10 och ACH 15
med adapterplatta

Sakerhetsomraden

Kérriktningsvisare
(i alla fyra hérnen)
Nodstopp

Nodstopp brytare
(i tvd horn) brytare
(i alla fyra hérnen)

®—————— Mekanisk stétféngare
&

(runt hela fordonet)
Bromsomréade Stoppomrade

Sakerhetslampa

Tack vare ett redundant sékerhetssystem i flera nivaer ar du alltid pd den sékra sidan med AXH och ACH. Mekaniska stotfangare forhindrar att
truckarna skadas, medan definierade sékerhetsomraden i rorelseriktningen och runt trucken och lastbararen mojliggér automatisk bromsning s
att kollisioner kan undvikas.

Storleken pd sdkerhetsfélten justeras individuellt for varje kundmiljé och beror pa hastigheten.

AXH = sdkerhetsfalt runt truck och lastbarare, som &ven tacker truckens sidor nar den kor runt hérn.

ACH = sdkerhetsfalt i den primara korriktningen tack vare en personlig sékerhetsskanner. Under rotationsrorelser, till exempel vid en 90°-svang,
hjalper de mekaniska stétfdngarna till att forhindra att trucken far ndgra stérre skador.



AXH och ACH Autonoma mobila robotar (AMR)
Smart effektivitetsdkning

Robust 16sning for dynamisk blandad transport

Saker lastning av transport inklusive flexibel lastning tack vare
positionsdetektion via kamera

Effektiv transportlésning med kringgdende av hinder for langa
strackor

Smarta driftsattningsverktyg for individuell utrymmesdesign

AXH

AXH é&r en kraftfull och flexibel assistent for alla tillampningar. Dess
innovativa navigerings- och sékerhetsteknik gor att den kan rora sig fritt,
sakert och sjalvstandigt i dynamiska eller blandade lagermiljéer. Och

en annan fordel: AXH kan enkelt integreras i befintliga arbetsmiljéer
och system. Den kan konsekvent och exakt identifiera och rora sig runt
hinder med sina sékerhetsskannrar, bade i trdnga utrymmen och éver
l&nga strackor. Detta minskar betydligt risken foér olyckor pé lagret, och
forbattrar sakerheten i arbetsmiljon, bade fér ménniskor, fér maskinen
och for dess last. AXH &r speciellt flexibel ndr det géller godshantering.

Hog genomstromning med sma utrymmeskrav

Dess kansliga sensorer gor att den kan kdra under vagnar och snabbt
och pélitligt transportera dem till slutstationen. Darfér kan denna
robusta truck transportera olika typer av gods pé lagret - oavsett

om de ar pé pallar, i stéllagesystem eller i gallerboxar - upp till en
lastkapacitet p& 1000 kg, en maxfart p& 2,2 m/s och &ven langa
strackor. Tack vare dess kraftfulla litiumjonbatteri kan AXH latt kéras
under ett helt ttatimmarsskift. Smarta laddningsldsningar sékerstéller
att den alltid &r klar fér bruk nar det behdvs. Detta ar en helt ny niva av
smart effektivitetsforbattring.

Valdigt kompakt tack vare rotation av lastbararen pa plats

Enkel att integrera i nya, optimerade processlandskap och pa ytor
som designats for ACH

Flexibel transport av olika lastbarare i trdnga utrymmen

ACH

De smidiga sma truckarna i STILL ACH-serien &ar smarta assistenter for
alla lager. Med modern sensorteknik ror de sig sakert runt pa lagret och
kan flexibelt och sjalvgadende anpassa sina rutter. De kan transportera
olika lastbarare pa sin plattform, och de kan flexibelt lankas till olika
lagrings- och 6verféringsstationer. Nyckelanledningarna till att skaffa
dessa mobila robotar ar att de ar kompakta, att de ar snabba och att de
har hdg kapacitet men I&ga utrymmeskrav. De behdver betydligt mindre

tid och utrymme for att lasta och leverera dn en konventionell AGV och
den behéndiga storleken och rotation av lastbarare pa plats betyder
att de pa ett sakert satt kan navigera dven i de smalaste gangar. Att
integrera ACH-truckar ar enkelt och kostnadseffektivt, speciellt i nya,
optimerade miljéer. Tillsammans med excellent skalbarhet och hog
sakerhetsstandard erbjuder ACH-serien fran STILL en attraktiv ingang
till automatisering for manga branscher.



AXH och ACH Autonoma mobila robotar (AMR)

"Simply Efficient" faktorerna: Prestanda som ett matt pd ekonomisk effektivitet

¥ Simply easy

5 Simply flexible

= Utrymmesbesparande och extremt smidig (AXH och speciellt ACH)
med rotation av lastbararen pé plats (ACH)

= Stodjer automatisk batteriladdning (perfekt for livstidsoptimerad
automatisk laddning)

= Litet underhéllsbehov tack vare litiumjonbatterier

& Simply powerful

= Hogeffektiv orderplockning tack vare en lyftkapacitet pa upp till
1000 kg (AXH)/1500 kg (ACH)

= Anvander litiumjonbatterier som gor att trucken kan drivas ett helt
skift (upp till 8 timmar) pa en hel laddning

= Korta hanteringstider och hog kapacitet, speciellt pa ytor med trdnga
gangar och korta transportstrackor (ACH)/éver 1&nga strackor med
gangar av standardbredd (AXH)

m Effektivt kringgdende av hinder vid maximal kérhastighet p& 2,2 m/s
(AXH)

Simply safe

= Skalbar expansion mojlig i takt med att kundernas krav 6kar

= Flexibel anvdndning tack vare forflyttningen av olika typer av
barare och gods

= Utmarkt tillganglighet tack vare litiumjonbatteri

= Hoggradigt anpassningsbar till ytans layout tack vare smarta
driftsattningsverktyg och robust navigeringsteknik (AXH)

= Flexibel och enkel felsékning tack vare OR-kodnavigering fér ACH och
enkel driftsattning for AXH

Simply connected

= Uppfyller de hogsta sakerhetsstandarderna inklusive efterlevnad
av SO 3691-4

= Maximal hastighet och kurvtagning med AXH tack vare tvé diagonalt
placerade sédkerhetsskannrar

® Maximal hastighet med ACH tack vare sakerhetsskannrar i
rérelseriktningen och mekaniska stétfangare for rotationsrérelser
som 90°-horn

= Alltid pa den sékra sidan tack vare det redundanta sakerhetssystemet
i flera nivaer

= Lampligt foér anvandning i blandade miljéer med férare eller andra
fordon

= Enkel integrering i befintliga automatiseringsldsningar och befintliga
systemlandskap via standardiserade IT-granssnitt

= Fjarrdtkomst till trucken ar majlig via styrsystemet

= Enkelt att integrera AXH i de befintliga processlandskapen och
Overlappande rutter

= Enkelt att integrera ACH i nya, optimerade processlandskap och i
separata omraden

Simply Efficient
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AXH och ACH Autonoma mobila robotar (AMR)
Utrustningsvarianter

Intelligenta ruttalgoritmer

Intelligent lastlogik

Granssnitt till befintliga WMS, ERP etc.

Grénssnitt for infrastruktur: dorrar, transportband etc.
SLAM-navigeringsalgoritmer

Extern
programvara

B g Kamerabaserad lastidentifiering
&8 Navigering med QR-koder
= § Detektering av last med QR-kod
Anvandarvanlig inloggning pa fordonet
Sékerhet runt om med tvé diagonalt placerade sékerhetsskannrar
Sakerhetsskanner for persondetektering, fardriktning framéat
B Sakerhetsfaltbrytare mellan hojd och sénkt plattform
& Nodstoppsbrytare pa alla sidor (vanster/héger fram, vanster/héger bak)
& Sikerhetsstotfangare pa fordonet (fram, bak)
Riktningsvisare vid svang
Riktningsvisare i form av LED-remsor
g SLAM-navigering med dynamisk objektintegration
“g’a QOR-kodnavigering med standardintervall p& 1000 x 1000 mm
= OR-kodnavigering med standardintervall pd 1350 x 1350 mm
= Styrknappar (p4, av, aterstall)
5 Statusdisplay
5 Statuslampa baktill pa trucken
g’m LED-strips anger truckens status
T Ljudkommunikation
Lastidentifiering med QR-kod under transport pa lastplattform
- Rotation av last pa plats
g Matt pd plattform 900 x 900 mm
E Matt pa plattform 1200 x 1200 mm
E Adapterplatta for upphédmtnings- och avldmningsstation p& héjd = 320 mm
Adapterplatta for arbetsplatser p& hojd = 480 mm
Adapterplatta for transportband pa héjd = 530 mm
i WLAN-kommunikation
= Omgivningstemperatur +5° - +45°C
Hantering av litiumjonbatteri
= Automatisk laddning vid behov via laddstation
@ Automatisk laddning via kontakter under truckens front
= Automatisk laddning via kontakt baktill
Information om laddstatus med blinkande lampor i hérnen vid laddning
Omkopplare for automatiskt lage eller serviceldge
3 Kontakt fér manuell styrenhet
‘,E, Tradl6s manuell styrenhet
Tr&dansluten manuell styrenhet
Trucktransport pa gafflar
- Differentialdrift med dubbla hjul
§ Vandning pa plats med och utan Iast plattform
4

Effektivt undvikande av hinder med framhjulsdrift
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STILL Sverige AB
Stenéldersgatan 13

213 76 Malmd

Sverige

Telefon: +46 40 626 71 00
sales@still.se

Mer information finns pa

www.still.se

STILL

STILL &r certifierad inom
foljande omréden: Kvalitets-
sakring, arbetssédkerhet,
miljéskydd och energihantering.
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AXH/ACH S 03/23 Ratt till andring utan foregdende meddelande férbehélls.
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