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Od népadu az po realizaci.
Pravidla pro sklad s Uzkymi ulickami.

I o first in intralogistics
y



STILL - Vzdy o krok napred. Od roku 1920.

Vykonné produkty nejvyssi kvality kombinované s rychlym, spolehlivym servisem a Sirokou nabidkou
sluzeb délaji z firmy STILL spolehlivého a kompetentniho partnera v intralogistice - a to jiz vice nez

100 let. Na celém svété dnes pracuje pfiblizné 9000 pracovnikl na vyvoji a realizaci inovativnich koncepci
a jedine¢nych feSenich vnitropodnikové logistiky. Vznikaji tak systémové, individualni, uzivatelsky pfijemné
a moderni inovace. Jsou zakladem nabidky produktl, kterd nabizi vhodné feSeni pro jakykoli pozadavek.
Expedici voziku nebo komplexniho logistického feSeni ale naSe zodpovédnost zdaleka nekonéi - STILL

vam aktivné a partnersky stoji po boku po celou dobu pouzivani. Husté celoevropska servisni sit s vice nez

3500 kvalifikovanymi servisnimi techniky zaru¢uje neomezenou disponibilitu vasi vnitropodnikoveé logistiky.

STILL - Vzdy o krok napred.

Krok za krokem ke skladu s uzkymi ulickami:

Receptem na Uspésné zajisténi efektivniho materidlového toku ve vasem skladu s tzkymi ulickami je
peclivé planovani! Pravidla pro sklady od firmy STILL poskytuji prehled o nejdlezitéjsich bodech, které

byste méli pfi pfipravach zohlednit. Planovani a realizace se radi ujmeme.

Doporuceni a smérnice slouzi k orientaci. Cil: profesionalni a efektivni feSeni organizace materialového
toku ve vaSem skladu s tzkymi ulickami. Ve skladu s Gzkymi ulickami se vysokozdvizné voziky pohybuji
diky vodicim systém(m na pfeddefinovanych trasach, protoze vzdalenost mezi vysokozdviznym vozikem

a regalem je omezena na 500 mm a minimalni vzdalenost od regalu, popf. nakladu €ini pouze 90 mm.
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ANALYZA MATERIALOVEHO TOKU A PROJEKTOVANI SKLADU

Od prvniho dne na vasi strane.
Analyza materialového toku a projektovani skladu
s firmou STILL.

Na pranf vam STILL nabizi provedeni podrobné analyzy materialového toku.

Obsah analyzy materialového toku:

— Podrobnéd analyza pozadavk{ zékaznika
— Zjisténi prepravovaného zbozi a jeho nakladovych jednotek

— Analyza podminek ve skladu, procest a struktury zboz{ a zakézek

— Vytvorfenf komplexni a efektivni koncepce pro skladovani, prekladku, vychystavani a pfepravu -

a to nejen s ohledem na stavajici situaci, ale i se zahrnutim moZnosti vaseho rlistu

- — Naplanovani regalovych systemd, manipulacni techniky, moznosti automatizace a softwarovych \X ‘\

pozadavk( - , [

Dosazeni efektivnich procesl ate%élovéhoa informacniho toku
i

dinace a realizace projek

A
Q) 'S

L

— Sbér dat Realizace

Analyza Optimalizace Koncepce

‘HIHIFIn

- " Zkontrolujeme Uplnost ~ Diky rdiznym analytickym metodéam Nabidneme navrhy zlepSenti, aby byly Dostanete od nas feSeni a doporucenti Na pranf pro vas realizujeme

% a konzistentnost vasich dat

~ apfipravime je na analyzu.

i

od nds dostanete zaklad pro planovan. vase logistické procesy pfipraveny pro zvySeni efektivity v logistickém individualni projekt - az do nejvyssi

na aktualnf i budouci pozadavky. systému. regalove Urovne.



6/ ANALYZA MATERIALOVEHO TOKU A PROJEKTOVANI SKLADU

Prvni rozhodnuti:
Sklad s Sirokymi nebo tuzkymi ulickami.

Nizka investice, vysoka flexibilita:

Vyhody skladu s Sirokymi ulickami.

V kombinaci s paletovym regélem je sklad s Sirokymi ulickami
diky flexibilité jednim z nejCastéji pouzivanych skladovych
systému a vyznacuje se nizkymi investicnimi naklady. K praci

ve skladu se hodi vysokozdvizné voziky, vysokozdvizné voziky

s protizavazim, vysokozdvizne voziky s vysuvnym zvedacim
zafizenim a vychystavaci voziky. Potfebna Sitka pracovnich ulicek

zavisi na rozmérech vozikl a rozmérech nékladovych jednotek.

Podle typu vozikd je vykon prekladky a mira vyuziti prostoru

na stiedni az vysoké Urovni. Napfiklad vysokozdvizny vozik

s vysuvnym zvedacim zafizenim STILL FM-X dosahuje pfi Sifce
pracovni ulicky cca 2900 mm vysky zdvihu az 13000 mm.

U vysokozdviznych vozikd s protizavazim je Sitka pracovni ulicky

dle typu voziku az 4000 mm vySka zdvihu az 8 500 mm.

Malé naroky na plochu,

rocni potencial uspor:

Vyhody skladu s uzkymi ulickami.

Pfi malé ploSe a rostouci pfekladce zboZi doporucujeme sklad
s Uzkymi uliCkami. Ulicky jsou velmi uzké, o to vétsf jsou
vysky regald: Mohou dosahovat az 18 metrl. Systém s Uzkymi o—— Siroka uli¢ka s éelnim vysokozdviznym
ulickami je zameéfeny na efektivitu: Spojuje vysokou miru vyuziti vozikem

plochy a prostoru s vysokym vykonem prekladky. Nabizi pfimy

Zaskladnovaci vySka az 8 500 mm

Sitky ulicky od 3100 mm

pristup ke vSem skladovacim mistim a umoZznuje realizaci

vysoce flexibilnfho skladového hospodarstvi. o——— Siroka uli¢ka s vysokozdviznym vozikem
s vysuvnym zvedacim zarizenim

Rzné vodici systémy umoznujf vysoké rychlosti pojezdu Zaskladnovaci vyska az 13000 mm

a vysoké vykony prekladky. Kromé toho tyto systémy usnadnuji Sitky ulicky od 2700 mm

praci fidi¢i a minimalizuji riziko poskozeni zbozi nebo regalu. o———  Uzka uliéka s regalovym vozikem

Diky kratké amortizaci vyvazuji mirné vyssi prvotni investi¢ni Uchopové a zaskladfiovaci vyska az 18000 mm

naklady vysoké ro¢ni potencialy Uspor. Sitky ulicky od 1080 mm




~ 8//POZADAVKY NA PODLAHU

Podlaha je zaklad.
Pozadavky na podlahu a podklady.

Podlaha pro pouzivani regalovych vozik( se Casto podceruje. Pro pouzivani
regalovych vozikl plati zejména v regdlovych ulickach kvlli vyskam zdvihu
az 18 m, malym vzdalenostem od regall a vyS$im rychlostem pojezdu az
14 km/h, vyrazné vy$8i pozadavky na kvalitu podlahy. Podlaha musi mit
nejen vysokou nosnost, byt rovna a vodorovné poloZena, ale dbéat je tfeba

i na dodrZenf nize uvedenych hodnot a toleranci.

Pro Uspésnou realizaci projektu VNA* s Gzkymi ulickami je dllezité, aby se
pfedem se stavebni spole¢nosti, popf. zhotovitelem podlahy dohodly pfesné
pozadavky na kvalitu podlahy. Celkové vykonnosti vozik{ a maximalniho vykonu
prekladky Ize dosadhnout jen pfi optimalnf kvalité podlahy. Pro jednoznacnou
komunikaci vdm doporu¢ujeme integrovat do smlouvy s vasim zhotovitelem

podlahy a regald nasi smérnici VNA.

Podlaha: Zakladni desku je tfeba zhotovit dle DIN 1045-2/-3 s jakosti
betonu minimalné B 25 a dle DIN 18202. Vyhnéte se prosim obecné ruSivym
konturédm, jako jsou $achty, kanaly a podobné preruseni v pracovni uli¢ce.

V nevyhnutelném pfipadé plati veSkeré pozadavky na rovinnost i pro rusivé

kontury. ‘nakladovych jednotek pro regalové

. Moho byt umisténa jak v roviné podlahy, tak
Potér: Primyslova podlaha dle pozadavkd skupiny namahani Il (stredni), e avnich. Aby byla moZna snadné a rychla
tabulka 1 dle CSN EN 13813, odoln4 proti olejtim a tukim. Povrch musf byt deévka, doporuCuje se u predavacich mist centrovani
neklouzavy a bez vihkosti, neCistot a olejoveho filmu a pod zatizenim se nesmi polohy, zejména pokud jsou v Urovni podlahy.
plasticky deformovat. Povrchova Uprava musi byt tak drsnd, aby splfovala
Prejizdéci ulicka (A,)

dle FEM 4.103-1/FEM 10.2.14-1

pozadavky na brzdéni dle CSN 1SO 6292. Svodovy odpor podlahy smi dle

CSN EN 1081 ¢&init maximalné 10¢ Q. Vypodet plodného zatizeni a tlaku kol se

provadi specificky pro jednotlivé voziky. na Celnich stranach regalového systému. Slouzi

k pfejezdu regalového voziku z jedné ulicky do druhé.

Pracovni uli¢ka (A)

dle FEM 4.103-1/FEM 10.2.14-1

odpovidd minimalnimu svétlému rozmeéru mezi regaly,

popf. mezi bfemeny, kterd jsou v nich uskladnéna.

FEM 4.103-1/FEM 10.2.14-1:

*VNA = Very Narrow Aisle = izka ulika Definuji pozadavky na rovinnost skladd s Uzkymi uliCkami.




POZADAVKY NA PODLAHU

Pozadavky na podlahu.
Povolené odchylky rovinnosti.

V regélovych uliCkach a oblastech, ve kterych se jezdi se zdvizenym bfemenem,
by mély byt dodrzeny pozadavky na rovinnost dle FEM 4.103-1/FEM 10.2.14-1.
Ostatni plocha musf svou rovinnosti odpovidat DIN 18202, tabulka 3, fadek 3. Doklad

o dodrzenf toleranci obdrzite od zhotovitele podlahy nebo od neutralni spole¢nosti

provadéjici proméfovani. Vysledek méfeni musi byt reprodukovatelny a musi byt

zajisténo, ze chyba pouzité metody méreni (napr. nivelacni zafizenf nebo laserovy

paprsek) je mensi nez 10% pripustnych vyskovych rozdild.

V regdlovych ulickach skladl VNA s uzkymi ulickami jsou relevantnf tfi rizné tolerance

rovinnosti:

1. Vyskové rozdily pricné k levé a pravé jizdni stopé Vyskovy rozdil pricné k jizdni stopé:

2. Vyskoveé rozdily podélné k jizdnim stopam Pripustny vySkovy rozdil pficné k levé a praveé jizdnf stopé zavisi

3. Vinitost jizdnich stop na rozchodu kol voziku na strané bfemene a na nejvyssi regalové 6

trovni ve vagem skladu. Cim vyse je regélova Uroved, tim
mensi jsou tolerance rovinnosti podlahy v regalovych ulickach.
Maximalni pripustny vyskovy rozdil Ize urit pomoci tabulky 1,
obréazku 2.3, a rozchodu (Z) prislusného voziku.

Active Floor Compensation (AFC):

Ne v kazdém skladu jsou polozeni nebo oprava podlahy podle smérnice VNA ekonomicky pfiméfené.

' _ . _ Vyska zdvihu Zsiope Vyskovy rozdil (dz)
Asisten¢ni systém Active Floor Compensation (AFC) pro regélovy vozik STILL MX-X umozfiuje dosazeni (tolerance v mm/m)  (odpovida Z X Zsioe)
o ) . L ) ) . . az6m 2,0 Z x 2,0 mm/m
maximalni vykonnosti voziku - zcela bez narocného a nakladného polozeni podlahy VNA, prip. bez sanace 10 m 15 7 x 1,5 mm/m

15 m 1,0 Z x 1,0 mm/m
podlahy.
Tabulka 1: Pripustné vyskové rozdily
a b
Pokyny:

— Bezpecnostni vzdalenosti od regélu a,;/a,s (obrazek 4) se stanovuji individuaing. Zaviseji na rychlosti

Upozornéni:

jizdy, vodicim systému a na vySce nejvyssi regalové trovné.

— Pri stanoveni bezpecnostni vzdalenosti se vychazi z toho, ze budou dodrzeny tolerance dle
FEM 4.103-1/FEM 10.2.14-1.

— Pokud by nebyly dodrzeny tolerance dle FEM 4.103-1/FEM 10.2.14-1, musi se pfipadné

Pro pripad, ze by se provadeélo dodate¢né brouseni podlahy
pro splnéni platnych pozadavk( na rovinnost, doporucuje se
celoplosné frézovani nebo brouseni skladovych ulicek pres

z bezpecnostnich dlvodu snizit rychlost pojezdu voziku. Disledek: omezena vykonnost voziku a z toho celou Sirku ulicky.
vyplyvajici nizsi vykon prekladky. Pokud by se provadélo frézovani pouze jizdnich stop, je tfeba
— Pokud by podlaha neodpovidala pozadavkm, existuje moznost podlahu dodate¢né obrousit do roviny. bezpodminecné dodrzet pokyny vyrobce.

— Alternativné Ize prostfednictvim asisten¢niho systému STILL iGo pilot safety ztratu vykonnosti Kromé toho je tfeba dbat na to, aby nevznikly Zadné patrné

minimalizovat. Se systémem STILL iGo pilot safety mate moznost snizit rychlost jen v téch oblastech, a viditeIné vyskové rozdily jizdnich stop oproti zbytku pojizdné

z
dZ = vySkovy rozdil; Z = rozchod kol; a, b = opérné kola
Obrazek 1: Znézornéni vyskového rozdilu

ve kterych to vyzaduje snizena kvalita podlahy. oblasti.



POZADAVKY NA PODLAHU

Zsiope (MM/m)

0 T T T T T T T T T T T vyska zdvihu (m)
5 8 10 15

dZ (mm) ” 2.0

Z(m)
X 0,5 1 15 2 2,5

Obrazek 3: Priklad pro stanoveni maximalniho pfipustného vyskového rozdilu dZ

a azs
bod X. l
7y ; H
x
T
\/

I Z(rozchod)

Ast

Obrazek 4: Stanoveni pfipustného vyskového rozdilu

delta X
4

— Z(rozchod) ‘g—

nulova linie
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POZADAVKY NA PODLAHU

Metoda méreni pro zjistovani rovinnosti podél jizdni stopy

Plnou parou vpred.
Zjistovani rovinnosti podlahy.

Tolerance rovinnosti podélné k jizdnim stopam.

Rovinnost podéiné k jizdnf stopé je tfeba stanovit dle

FEM 4.103-1/FEM 10.2.14-1. Pfi mérfeni se dle obrazku nahore
stanovi pfislusna vzdalenost mezi dvéma body. Tolerance

rovinnosti a vzdalenosti bod( méreni naleznete v tabulce 2.

Mezni hodnoty pro rovinnost podél jizdnich stop v uzkych

ulickach dle FEM 4.103-1/FEM 10.2.14-1

Vzdalenost mezi
body méfeni (1)

Maximalni spara pod
méricim pravitkem (t)

Tm 2 mm
2m 3 mm
3m 4 mm
4m 5 mm

Tabulka 2: Tolerance rovinnosti podél jizdni stopy

Vinitost (Fx) jizdnich stop.

Vinitosti se rozumi kratce po sobé nasledujici nerovnosti podlahy
zplsobit vibrace a vas regalovy vozik se miZe rozhoupat.
Hodnota vinitosti Fx, kterou je nutné dodrzet, zavisi na vySce
nejvyssi regalové Urovné. Mensi hodnoty Fx znamenaji vetsi
vinitost s vétsimi amplitudami, coZ znesnadruje pouZit
regalovych vozikd. Pri pokladce podlahy haly je proto tfeba dbat

na dodrzenf hodnot vinitosti dle tabulky 3.

----------------------"/
500 T
/ '
450 4
/ '
|
400 1
/ll |
350 t -
| | |
| \ |
300 t ' |

|

VySka nejvyssi regéalové trovné

200 T —T 'I T yl |J ! |g T

5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
Obréazek 5: Zjistovani Fx

F T—

Priklad zjisténi hodnoty Fx:
Predpoklad: vySka zdvihu = 8 m

Zjisténi Fx pomoci obrazku 5: Fx 2350

Priklady vinitosti (Fx)

Vyska nejvyssi regalové tGrovné Vinitost (Fx)
az6ém >300
od 10 m 2400
od 15 m 2525

Tabulka 3: Priklady vinitosti (Fx) - hodnoty naleznete v obrazku 5
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18 REGALOVE SYSTEMY
e

Variabilni jakO vase pOtFe by Kontrola regali odborniky.
Paletové regé|y STILL. Pravidelna kontrola regalt pomaha

prevenci Uraz(. STILL kontroluje regaly dle

i |

Eidir
|=
T

aktudlnich zakonnych predpisu.

121

15 zajisténi proti pfilisnému
zasunuti zbozi

1 regalovy rdm

2 traverzy

14 hloubkova pricka

10 protipozéarni dno__

13 mfiz na zadni sténé

v

\
L
[}

12 drevotriskova deska

11 och &
8 vkladané dno ochrana podpér

W\

5 predavaci misto

3 podlahové kotvy

4 rozdélovac zatizeni

6 ochrana rohl A

Konstrukce a prvky paletovych regalt. 6. ochrana rohd
Nepfekonatelné kombinace. Paletovy regél se sklada z regalového ramu se zavésenymi 7. ochrana proti najeti
Regé|y STILL ve skladu s quym| u“éka mi. traverzami. Pomoci podlahovych kotev je regalovy ram 8. vkladané dno
bezpetné upevnen k podlaze. Podle zatizeni se pouzivaji riizné 9. mfizovy rost
STILL nabizi vybaven( vaseho skladu vhodnym systémem instalovat flexibilné dle potfeb a podminek ve skladu a v pfipadé profily a tloustky materialu. Pfi dimenzovani paletového regélu 10. protipozarni dno
paletovych regall a vozikd. Pri planovani vasich regall je nutné zmén podminek nasazeni je pfestavét. STILL zohlediujeme samozfejmé pozadavky platnych narodnich ~ 11. ochrana podpér
zohlednit rozméry bfemen, hmotnost bfemen, pomocné Dal$i vyhody regall: norem a bezpecnostnich pfedpisd. 12. dfevotfiskova deska
nakladaci prostfedky, regéalové voziky a pozadavky materidlového — — Pfimy pfistup k nakladovym jednotkam 13. mfiz na zadni sténé
toku. Tohoto Ukolu se za vas radi ujmeme. — Snadna kontrola stavu zasob 1. regélovy rdm 14. hloubkové pficka
— Moznost pfizplisobeni hmotnosti a velikosti zbozi a velikosti 2. traverzy 15. zajisténi proti pfiliSnému zasunuti zbozf
skladu 3. podlahové kotvy (do hloubky ca 150 mm)
Regaly. — Flexibilni a ekonomicky vyhodné skladovani riizneho zbozi 4. rozdelovac zatizeni
Regaly jsou vétSinou volné stojici a nejsou napevno spojené — MoZné pfimé vychystavani z regalu 5. pfedavaci misto

s budovou. Je mozné je se zohlednénim nosnosti a zatizenf (vzdy se doporucuje s centrovacim zafizenim)




REGALOVE SYSTEMY

Jednoduché a dvojité regaly.
Efektivni kombinace.

Pro stacionarni ocelové regalové systémy je zékladem statického  stran, jejich plny potencidl se proto vyuzije ve stredni Casti
dimenzovani norma DIN EN 15512. Déle jsou relevantni normy skladu. Viyjimku tvoff skladovani do dvojnasobné hloubky, pfi

DIN EN 15620, DIN EN 15629 a DIN EN 15635. kterém se ukladaji dvé palety za sebe.

Odchylka od jmenovitého rozméru pro svétlou pfistupovou Sitku mezi dvéma
podpérami v libovolné vysce nosnikd

Regdly v Uzkych ulickach se déli na jednotlivé a dvojité regaly.

Na&s tip: Abyste optimalné vyuzili plochu skladu, kombinujte oba
Nespravné vyrovnani podpér v pricném sméru ulicky, kumulativné pro pocet poli ,n", +10 nebo

typy regall. Jednotlivé regaly jsou pfistupné jen z jedné strany, méfeno priblizné v arovni podlahy Pro tfidu 300 A:
ypy Teg J galJ P pne J ¥ Pro tfidu 300 B to plati pro podpéry v ulicce a zadni podpéry Pro tridu 300 B:

stoji proto nejlépe u zdi. Dvojité regaly umoznuji pristup z obou

Tolerance pri montazi regalu a pripustné deformace

dle DIN EN 15620 tfida 300 A pro man-up voziky (obsluha a kabina fidice se pohybuji spolu s bremenem nahoru v regalu),

Jednoduchy rém: +3

delta D Odchylka od jmenovitého rozméru pro hloubku regélu (jednoduchy nebo dvojity ram) Dvojity ram: +6

napf. vozik MX-X, a tfida 300 B pro man-down voziky (obsluha a kabina voziku z{istavaji dole, bfemeno se pohybuje nahoru v regalu),

napr. vozik GX-X

delta E1 Vizdélenost mezi vodicimi kolejnicemi

X
—

% M Odchylka od jmenovitého rozméru pro rovinnost ulicky, méreno pfiblizné v trovni

podlahy, vztazeno k ,vztazné linii X systému uli¢ky"

241400

H3 1z Pocatecni ohyb stojiny rému ve sméru Z +H/500
Zicoucent nosiu ve stiedu pole

| G

Detail

b _¢m

v
—»]

3
@«
@
Ny

E2 D D

<3 nobo <A/500

delta H1A dOé:ISckr;)/Ika vySky horni strany spodni Urovné nosniku k horni strané Urovné podlahoveé

Vyska od horni strany Grovné podlahové desky k horni strané regélové podpéry _

- mmmm——— ) = —————




REGALOVE SYSTEMY

S naskokem nejlepsi napad.
Normované volné prostory pro zajisténi optimalni bezpecnosti.

Jako volny prostor se oznaCuje jmenovity rozmér mezi nakladovymi jednotkami a/nebo konstrukénimi prvky regalu.

Pro zajiSténi bezpe¢ného zaskladriovani a vyskladiovani je tfeba dodrzet volné prostory dle tabulky vpravo. Aby byly tyto tolerance

zajistény, doporucuje se pouziti vystfedovaci pomacky na predavacim misté.

Regélova soustava pro stroj obsluhujici Se strojem pro obsluhu regélu, bez jemného
regal polohovani na skladovacim misté

Regalova soustava s Uzkymi ulickami

Regalova soustava s Sirokymi ulickami

VoIné prostory zaviseji na projektu. Projektant musf
zajistit, aby hodnoty odpovidaly pozadavktim na celkovy
systém

Regélovy vozik (man-up) 9000
15000
6000 100
12000 150 100

V 3000

Celni vysokozdvizny vozik, vysokozdvizny

vozik s vysuvnym zvedacim zafizenim: Voziky

mohou ulidkou projizdét a zaskladfiovat s 90°

otacenim
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Zde nic nespadne.
Ochrana zaméstnancu ve skladu.

Vyska boénice 500 mm

— £

ALARM £
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Predpisy podle pravidel DGUV 108-007 (drive BGR 234) (jen Némecko).

Pro ochranu zameéstnancd pred padajicimi predméty je na konci  neZ manipulacni vozik.

regalu predepsan jeden regalovy rdm, ktery je o 500 mm vyssi Sitka Unikové cesty je zavisla na poctu osob, které by ji mohly

nez horni hrana nejvyssi traverzy. pouzit. Minimalni $itka nesmi byt blokovana zafizenimi a jeji
velikost nesmi byt mensi nez 800 mm. Svétla vyska unikové

Pro jednotlivé rady stojici volné v prostoru je predepséana cesty musi ¢init minimalné 2000 mm.

ochrana zaméstnanc( pfed padajicimi pfedméty. Doporu¢ujeme _

875

pouziti mrize na zadnf sténu. oo

U veskerych prichod v regalu je pozadovana minimalni Tabulka 6: Minimalni &ffka tnikowjch cest dle ASR 2.3, bod 5, véta 3 & 4
vySka 2000 mm. Vyska prijezdl zavisi navic na pfislusnych

pouzivanych vozicich: Méla by byt miniméalné o 200 mm vyssi




VODICI SYSTEMY

Tak najizdi vozik do ulicek.
Mechanické a indukcni vodici systémy.

Vodici systémy umoznuji bezpe€nou jizdu regalovych vozik(l v regalové

uliGce. Vyhodou je vy$si vykon prekladky. Bezpecnostni vzdalenost od regélu
mUZete projektovat nejmensi, jak je jen mozné, a zéroven zajistite, Ze nedojde
k poSkozeni regalu ani zboZi. Kromé toho umoznuje vedeni voziku fidici
diagonalni ovladani regalového voziku - fidi¢ tedy mlze soucasné jet a zvedat.

Ridi¢ ma usnadnénou praci, protoze nemusf fidit a mize se tak soustredit

na nalezeni cile.

Vedenf voziku probiha indukéné prostfednictvim vodice v podlaze nebo
mechanicky prostfednictvim vodicich kolejnic. V zavislosti na systému
vedeni, vySce nejvyssi regalové Urovné, rozmerech nakladové jednotky

a voziku stanovi experti STILL individualné bezpec¢né vzdalenosti. Norma
DIN EN ISO 3691-3 pfedepisuje minimalnf bezpecnostni vzdalenost 90 mm

od vSech zvedatelnych prvk{ voziku, popf. nakladové jednotky.

—A = Sifka pracovni ulicky, svétly rozmeér od bfemene k bfemenu nebo
od regalu k regalu
—bys= svetly rozmér mezi vodicimi kolejnicemi na podlaze

—be = vodici valecky na voziku

—Vzdéalenost vodiciho valecku ke kolejnici na kazdé strané 2,5 mm




VODICI SYSTEMY

Bezpecneé k cili:
Mechanicky vodici system.

Upozornéni: Nizké vodici kolejnice vyzaduji u nosi¢l nakladu podjezdnou vysku

minimalné 100 mm a pouziti noZovych vidlic.

Vysoké vodici kolejnice (D 100) Vysoké vodici kolejnice (D 100) Nizké vodici kolejnice (D 50)
nezalité v betonovém soklu, vnéjsi L-profil.  nezalité v betonovém soklu, vnitini L-profil. pro skladovani nékladovych jednotek

pfimo na podlahu haly.

‘35mm

tloustka vidlic s

Vysoké vodici kolejnice (D 100) Nizké vodici kolejnice (D 50)

zalité v betonovém soklu, vnéjsi L-profil. vyzadujf pouZiti nozovych vidlic.

U mechanického systému vedenf je regalovy vozik vybaven opatfena pficnymi traverzami. U nezalitych vodicich kolejnic se

na kazdé stran& dvéma vodicimi valecky. Ocelové profily pro odebirani nakladovych jednotek v Grovni podlahy pouziva Vyhody a diilezité vlastnosti mechanického vodiciho systému:

namontované na obou stranach na podlaze udrzuji vozik stale kombinace niZsf kolejnice se specidlnimi nozovymi vidlicemi. — Jednoduché a robustni systémoveé feSeni

uprostied regalové ulicky. V zavislosti na konfiguraci voziku — Snadna montaz kolejnic

a mistnich podminkach je mozné dosahnout rychlosti az — Reseni nepodléhajici opotiebeni a nevyzaduijici idrzbu

14 km/h. Vysioké vodici kolejnice, D 100 - standard: — Prejizdéci ulicka méze byt az o 1000 mm uzsi oproti indukénimu vedeni
Svétlost bocnich vodicich vale¢kd nad podlahou: 18 az 50 mm — MoZné maximalni rychlost

U mechanického vodiciho systému méate na vybér mezi vysokym — Vyska kolejnice: 70 az 130 mm (se standardnimi vidlicemi) — Obecné ekonomicky vyhodnéjsi systém vedeni vozikd u mensich az stfedné velkych skladd

(D 100) nebo nizkym (D 50) kolejnicovym vedenim a mezi — Mozné malé Sitky pracovnich ulicek

vedenim zalitym v betonovém soklu a nezalitym v betonovém Nizké vodici kolejnice, D 50 - nakladani v urovni podlahy:

soklu. U zalitého kolejnicového vedeni stoji regaly na betonovém  Svétlost bo¢nich vodicich valeck( nad podlahou: 10 az 26 mm
soklu - je tak mozné bez omezeni odebirat i nakladove Vyska kolejnice: 35 az 50 mm (s nozovymi vidlicemi, tloustka

jednotky v prvni Urovni, aniz by byla spodni Groven regalu 35 mm)
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i g Mg Lo,
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3000 mm

— — — — =S i _— —

MinimaIni vzdalenost mezi A B C
vodicimi kolejnicemi

Sitka pracovni ulicky

Konstrukce a montaz mechanickych vodicich kolejnic.

Aby mohl vozik snadno zajet do regalové uli¢ky, je na zac¢atku
ulicky cca 300 mm dlouha najizdéci oblast zuzujici se v Uhlu
15°. Pro zajisténi snadného a bezpecného najeti do regalové
uliCky pouziva STILL v najizdéci oblasti vysoky profil kolejnic

(D 100) i u kolejnicového vedeni s nizkym profilem. Na najizdéci
oblast a kolejnice v délce cca 3000 mm pdlsobi nejvétsi
horizontalni sily - mohou dosahovat az 25 kN. Kdyz se vSechny
vodici valeCky nachdazeji uvnitf kolejnicového vedeni, sniZi se

v dalSim prdbéhu uli¢ky sily na hodnoty pod 10 kN.

Plsobenf rliznych sil v najizdéci a pojizdné oblasti vyzaduje

rliznou vzdalenost upevnovacich bodd. V pojizdné oblasti je

jejich vzdalenost 500 mm. V navadéci oblasti doporu¢ujeme

na prvnich 3000 mm vzdalenost cca 300 mm. Tato vzdalenost
kotev plati i pro pfedni stranu kolejnic k pfejizdéci ulicce. Vodici
kolejnice by meély byt dostatecné pevné, aby se zabrénilo

deformacim zplsobenym bo¢nimi silami.

Upevnéni mechanickych vodicich kolejnic.

Je tfeba pouZit dostate¢né dimenzované a trvale stabilni
upevnéni kolejnic, aby bylo mozné zachytit vysoké zatizeni
meénicimi se bo¢nimi silami od voziku.

Pro upevnéni kolejnic doporucuje STILL lepené kotvy (C),
protoZze mohou diky tvarovému styku s podlahou zachycovat
vySSi sily.

Alternativné Ize pouZit i rozpérné kotvy (A+B).

(A) rozpérna kotva (B) rozpérna kotva (C) lepena kotva
pro vysoké vodici kolejnice
(D 100), nezalité do betonového
soklu, vnitfni L-profil

D = prlmeér diry*
d
t

znacka hloubky ukotveni

hloubka diry*

h,= vyska dfiku*
h,= tloustka kolejnice

hs= tloustka potéru/izolace

*Dle udaji vyrobce kotvy



Po vodicim dratu k cili:
Indukeni vodici systém.

Bezbariérova alternativa.

Funkce indukéniho vedeni vozika.

Indukéni vodici systém je alternativou k mechanickému vedent,
ktera vyuziva bezdotykové snimace a ziskava si stale vétsi oblibu
(vyhody viz strana 35).

Vodicf linii tvofi elektricky vodi¢ uloZeny v podlaze. Vodici drét je
frekvencnim generdtorem napéjen vysokofrekvencnim stridavym
proudem (nizké napéti). Tim vznika elektromagnetické stridavé
pole. Aby regalovy vozik vytvofené magnetické pole rozpoznal,
je vpfedu a vzadu vybaven inteligentni anténou. Tyto antény
neustale méfi bocni odchylku od vodiciho dratu. Zajistuje

to redundantni bezpecnostni kontrolu a umoznuje praktické

funkce, napf. automatické navedenf na vodici drat pfi najizdéni
do uli¢ky. Integrované elektronika vyhodnocuje signaly a navadi
vozik stéle na stfed regalové ulicky nad vodici drat.

Pro bezpecné a rychlé navedeni na vodici drat se doporucuje
Sitka prejfzdéct ulicky o 1000 mm Sirsi oproti mechanickému
vedeni.

V zavislosti na frekvencnim generatoru mlze byt vodici drat

instalovan v jednosmy¢kovém nebo vicesmyckovém systému.

Instalace a tolerance vodiciho dratu.

Vodici drat by se mél do podlahy instalovat aZz po montazi
regald. Dle FEM 4.103-1/FEM 10.2.14-1 nesmi odchylka
vodiciho dratu od stfedové linie prekrocit 2 mm/m a v celé
délce ulicky smi Cinit maximalné £5 mm.

Mezi armovanim a vodicim dratem (c) musi byt minimalni
vzdalenost 50 mm. Po proméfeni m{ze STILL ale provést
instalaci i v mensi vzdalenosti. Pokud chcete pouzit ocelové
vldkna, zajistéte prosim jejich rovnomeérné rozlozeni v betonu.
U indukénich vodicich systémd smi podil ocelovych vidken

v betonu ¢init maximalné 30 kg/m?.

e

Obrazek neni v méfitku

Rozmeéry vodiciho dratu:
Sitka: 3-6 mm, hloubka: maximalné 15 mm,
Vzdalenost od armovani: minimalné 50 mm.

Do oblasti vodiciho dratu nepatii Zadné kovové prvky, jako jsou
kabelové kanaly, dilataéni spary atd. Dodrzujte jejich minimalni
vzdalenost od vodiciho dratu 200 mm. Pokud je potfeba, aby byl
vodici drat instalovan pficné k dilatacni spafe, je nutné pouzit

v této oblasti dvojité izolovany vodi¢, aby se zabranilo jeho

prerusent.

Aby se zabrénilo ruSeni magnetického pole, nemeély by se
ve vzdalenosti 1500 mm nachézet paralelné instalované vodicf
draty se stejnou frekvenci. Vyjimka: Zpétna vedeni, ktera se

nepouzivaji jako jizdni dréha.
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Vicesmyckovy systém.
V pfipadé poskozeni jsou u vicesmyCkového systému postizeny jen urcité ¢asti skladu. Tim je tento systém
méné nachylny k chybam. Pro rychlé navedeni voziku by mél vodici drat jednotlivych smycek co nejvice

zasahovat do prejizdécf ulicky.

Jednosmyckovy systém se samostatnym zpétnym vedenim.
V pfipadé lichého poctu pracovnich uli¢ek potfebujete samostatné zpétné vedeni

k frekvenénimu generatoru.

Frekvencni generator (LFG)
Frekvencni generator napaji vodici drat v podlaze nizkym
napetim:
— Je moZnych aZz osm samostatnych smycek a 2000 m
— Zalozni napdjeni akumulatorem na prani
— 300 Hz az 20 kHz
— Proud: 30 az 110 mA
— Dalsf frekvence a velikosti proudu na vyzadani Jednoduché a bezpetné navedeni
do uli¢ky stisknutim tlacitka
az do Uhlu 65° s ,navadécim

asistentem”.
_—
STILL

e

19 l-z
20 e

- - 70
i ; B

7]

.

=== . Bgzba'riérovy piistup do regalové ulicky
— V nouzovém provozu je mozny ¢astecny pfistup ke zbozi
v regdlové ulicce pomoci jinych nez VNA vozik{, napr. pomoci
nizkozdviznych vozikd
— Nedochdzi k mechanickému opotrebenf pfi navedeni do ulicky,
nebot se jedna o bezkontaktnf vodici systém
— Snadné a bezpecné navedeni do ulicky stisknutim tlacitka az

NedOChéZi k iédnému OPOtFebem' do Uhlu 65° s ,navadécim asistentem"”
pFI navedeni do Ulléky — Bezbariérové nakladani a vykladani v trovni podlahy

vvvvv

VVhody indukcniho vedeni. — Snadné ¢isténf regélovych ulidek a ploch pod regaly diky

lep$imu pristupu a bezbariérovosti

— Predévaci mista na zacatku ulicky mohou byt bezbariérové
obsluhovana na podlaze

— Maximalni vyuziti svetlé vysky skladu

— NiZ8i investice u stfednich az velkych skladd v porovnani

s mechanickym systémem vedeni vozik{



ASISTENCNI SYSTEMY

Navigace, ochrana osob apod.
Asistencni systémy STILL.

Vertikalni polohovani

A i
Pridavny ]
. |
zdvih B
Vertikalni a horizontélni uréeni pozice vaseho voziku vdm umoznuje realizaci nejriiznéjsich funkci:
M . U wex o Yo : Hlavni zdvih
— Bezpecnostni funkce (napf. zajisténi pred prekazkami)
— Funkce pro zvyseni efektivity (napr. automatické najeti k cilové pfihradce, navigace)

— Stavové funkce (napr. rozpoznani ulicky) Systém meéreni vysky . ! !

Vertikdlni pozice je zjistovana systémem pro méreni vysky ve voziku. U horizontélniho uré¢ovani polohy si -- .

mUzete vybrat mezi nékolika systémy. V tabulce najdete prehled, ktery systém je pro jakou funkci potreba.

Funkce, jako rozpoznani ulicky, zajisténi na konci ulicky a vypnuti pojezdu a zdvihu, se realizuji obvykle

prostiednictvim magnetd instalovanych v podlaze nebo reflektord umisténych na stojinach regalt. Carové
Horizontalni

polohovani

kody nebo RFID tagy zase umoznuji navigaci (STILL iGo pilot navigation) a rozsahlé bezpecnostni funkce

(STILL iGo pilot safety).

Reflektory Magnety Carovy kod Transpondér

Magnety - Ano Ano - - -
PSA Ano Ano Omezend Omezena - - Stredni Stredni

Tabulka 7: Prehled polohovacich systému
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Dlvéra je dobra, kontrola je lepsi.
Bezpecnost je vzdy s vami.

Mimo ulicku:

Ridi¢ prevezme fizeni a s vozikem Ize volné pojizdét mimo
regalové ulicky. Rychlostni profil se upravi/omezi dle

DIN EN ISO 3691-3.

-

g ||

V ulicce: i

Rizeni se pro fidite zablokuje na pfimou jizdu

a v regalovych ulickach je k dispozici maximalni mozny

rychlostni profil dle DIN EN ISO 3691-3.

il = i =
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Dle DIN 15185-2 je pfi pouziti regalovych vozikl bezpodmine¢née
nutné rozpoznavani ulicky a zajisténi na konci ulicky. Kromé
toho se musi fidit provozni stav voziku uvnitf ulicky nebo mimo
ulicku. Bez bezpetného a spolehlivého rozpoznavani ulicky
nemohou byt spinény standardni bezpecnostni pozadavky.
Zajisténi na konci ulicky je proto nutnou zakladni funkei pro

vSechny pfipady.

U rozpoznavani uliéky se pri najeti do regalové ulicky aktivuji

vSechny funkce, které jsou pro provoz v uliCce potfeba.

Rozpoznavani ulicky aktivuje napfiklad predem definovany

maximalni rychlostni profil, deaktivuje fizeni pro fidice a udrzuje

primy smér.

— Rozpoznavani ulicky u mechanického systému vedeni voziku:
Prostiednictvim svételného snimace diagonalné na voziku

— Rozpoznavani ulicky u indukéniho systému vedeni voziku:
Prostiednictvim reflexni fotoburky na voziku a reflektor(i na

stojinach regalu

— Rozpoznavani ulicky mdze byt realizovano také

prostrednictvim RFID technologie nebo ¢arovych kodd.
Toto rfeSenf se doporuCuje pfi pouzivani asistencnich funkcf

STILL iGo pilot safety a STILL iGo pilot navigation

Vmax = maximalni rychlost
Vred = snizend rychlost

Otevreny konec ulicky:

Zacatek koncové zény ulicky Absolutni zastaveni

Vmax

l

Vred

§

U zajisténi na konci ulicky vozik pred vyjetim z ulicky

na jejim konci automaticky zastavi nebo zpomali na

2,5 km/h (bez zasahu obsluhy). Zajisténi na konci ulicky je dle
DIN 15185-2 bezpodminecné nutné v nasledujicich situacich:
— Pred opusténim Uzké regalové ulicky

— Pred kfizenim s prejizdécimi ulickami

— Pred dosazenim konce ulicky nebo pricné ulicky

— Pfi najetf do uzavienych konct ulicek

— Pred kfizenim s Unikovymi cestami, pokud se do nich mlze

vstoupit i mimo regalovou ulicku

Pozor: Zajisténi na konci ulicky je asistencni funkce. Nezbavuje
obsluhu odpovédnosti vyjizdet z regalove ulicky s vozikem

bezpecné.

Zajisténi na konci ulicky mdze byt realizovano prostrednictvim
RFID transpondér(i nebo magnetl v podlaze, néalepek s ¢arovym
kodem nebo reflektorl na stojinach regalu nebo prostfednictvim

zafizeni pro ochranu osob (PSA).

Pro definované oblasti nebo zény v regaloveé ulicce mlzete
nastavit dalsi funkce, abyste zvysili bezpecnost ve svém skladu

s Uzkymi ulickami.

Prechodné zastaveni
Pfi najeti do koncové zény ulicky vozik zcela zastavi. Po dvou
sekundach mize pokracovat v jizdé smérem ke konci ulicky

maximalni rychlosti 2,5 km/h.

Absolutni zastaveni
Pokud vozik najede do uzavieného konce ulicky, zabrzdi a zcela

zastavi. Ridi¢ m(ze smérem ke konci uli¢ky jet pouze polohovaci

rychlosti 1 km/h.
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Stavebni opatreni - zdi, ploty a dvere:

— Zdi, ploty a dvefe: vysoké minimalné 2000 mm

— Smérem do uzavienych prostor musi byt dvefe mozné

il oteviit pouze klicem, popf. prostiednictvim elektronického
pfistupového systému

— Smérem z uzavfenych prostor musf byt dvefe mozné otevfit

kdykoli bez klice

(IS
vl iy oyl

— Kontrola doby otevieni dveri (maximalné pét sekund)

T
T

hilh
1] i

Technicka opatreni - pfistup k regalovému systému

(fotobunky):

— Minimalné jedna fotoburika ve vySce 400 mm a jedna ve vySce
900 mm nad zem

— Varovné zafizeni musi umeét rozliSovat chodce a voziky

— Akusticky a opticky alarm, kdyZ se vozik a chodec nachéazeji
ve stejné ulicce

— Stacionarni varovna zaffzeni musi automaticky kazdou hodinu
kontrolovat svou funk&nost

— Zapinani a vypinanf varovného zafizeni klicem spinacf skfinky

Technicka opatreni - vozik:

— Senzory musi v obou smérech jizdy zabranit ohrozeni chodc(;

bezpecnou sledovanou oblast odpovidajici poZzadavkim

ochrany osob je tfeba volit tak, aby vozik vCas zastavil

Vitejte na dok
| - Opatreni pro o

— Bez napajeciho napéti se musi vozik vypnout; opétovné rozjeti

u vasich zameéstnancu.

smi byt mozné pouze tehdy, kdyZ se v nebezpecné oblasti

nenachdazeji zadné osoby

=

Abyste mohli provozovat sklad s Uzkymi ulickami, musite Dle DIN 15185 ¢ast 2 jsou k tomu k dispozici nasledujicf

v mnoha zemich, stejné jako v Némecku, ucinit dle pfedpisl moznosti:

0 bezpec€nosti prace opatfeni pro zajisténi ochrany osob — Stavebni opatfeni

ve skladu. — Technicka opatfenf na vstupech k regalovému systému Organizacni opatreni:

— Technicka opatfeni na voziku — Provozni pokyny

Dle ASR A1.8 Technicka pravidla pro pracovisté - dopravni — Organizacni opatfeni — Skoleni personalu skladu

cesty - potfebuje vase manipulacni technika nalevo a napravo (doplnkove ke stavebnim a technickym opatfenim) — Pisemné povéfenf obsluhy

— Internf dopravni pravidla s dopravnimi znaCkami ve skladu

minimalné 500 mm prostoru, pokud se pohybuje regélovymi

ulickami. Respektujte také individualni pravidla pro ochranu osob
Dle DGUV predpis 68 - manipulacni technika (drive BGV D27) v jednotlivych zemich. PFi projektovani a realizaci vaSeho
smi provozovatelé pouzivat manipulaéni techniku, regalové bezpetného skladu s Uzkymi ulickami vam radi pom(zeme.

a vychystavaci voziky v Uzkych ulickach jen tehdy, kdyZ jsou
ucinéna opatfeni proti sou¢asnému pohybu chodcll v téchto

ulickach.
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Rozpozna chodce a zabrzdi vozik:

Mobilni zarizeni pro ochranu osob STILL.

Technicka opatreni na regalovém voziku.
Mobilni ochrana osob.

Pokud se rozhodnete pro mobilnf zafizeni pro ochranu osob
STILL, vybavime vas regalovy vozik na strané pohonu a na strané
bfemene bezpecnostnimi laserovymi skenery. Tyto skenery
sledujf jizdni drahu a rozpoznaji chodce nebo prekazku v zéné
varovani nebo v ochranné zéné. Pokud se nachazi osoba v zéné
varovani, snizi se automaticky rychlost jizdy na mikropojezd
(maximalné 2,5 km/h). Pokud se nachazi osoba v ochranné
z6né, rozezni se alarm a vozik véas bezpectné zabrzdi a7 do

zastaveni. Z bezpecnostnich ddvodd mze fidi¢ alarm vypnout

az tehdy, kdyZ se vozik jiz nepohybuje. Bezpe¢nostni skener

je na predni strané umistén za vidlicemi. To znamena, ze pfi
spusténych vidlicich nema bezpecnostnf skener vyhled do
regalové ulicky a neposkytuje proto bezpecnostnf funkci. V
tomto pfipadé mdZze vozik jet rovnéz jen sniZzenou rychlosti
(maximalné 2,5 km/h). Mimo Uzké regdlové ulicky neni mobilni

zafizenf pro ochranu osob aktivni.

=T

e

Mimo ulicku: °
Zafizeni pro ochranu osob (PSA) je

deaktivované.

Najeti do ulicky:
Zafizeni pro ochranu osob (PSA) se automaticky
inicializuje a aktivuje v pfisluSném sméru jizdy.
Zo6na varovani (zluta) = Vred 2,5 km/h

Ochranna zéna (éervend) = vozik zastavi

Zakryty bezpecnostni skener:

V pfipadé zakryti bezpecnostniho skeneru
kabinou nebo bfemenem se rychlost voziku
snizi na 2,5 km/h. Ve sméru pohonu je mozna

jizda plnou rychlosti.

Vozik stoji:
Zafizeni pro ochranu osob (PSA) je aktivované

v obou smérech.

Ruzné sirky ulicek:
Na pfanf je mozné pfizplsobeni ochranné zény

rliznym Sitkam ulicek.




OCHRANA OSOB

STILL OptiSpeed - rychle a precizné k cili.

Ridicf systémy OptiSpeed optimalizuji pohyby voziku pro
dosazeni maximalniho vykonu prekladky. OptiSpeed 3.x zajiStuje
optimalizaci vykonu regalového voziku v zavislosti na hmotnosti
bfemene a vySce zdvihu a pohyby voziku mohou byt provadény

jemné, ale s maximalnim moznym vykonem.

STILL iGo pilot navigation:

STILL iGo pilot navigation - navigacni asistent ridice.
Systéem zna kazdé skladovaci misto, na které se ma dle Udajd
systému spravy skladu najet. Jednorucnim ovladanim mdze fidi¢
ve spravné regalové ulicce najet efektivné pfed cilové misto.
STILL iGo pilot navigation automaticky zastavi vozik ve spravné
vySce a poloze podle toho, zda se bfemeno do regalu zaklada
nebo z regélu odebird nebo zda se bude vychystavat. Vybérem
asistencni funkce ,automaticka zména zatizeni" ovlada fidic
kompletni zatézovy cyklus jednou rukou. Efektivni, bezpecné

a s maximalnim usnadnénim prace fidici.

Individualni navigacni asistent pro vas sklad.

STILL iGo pilot safety - individuaIni pro kazdé nasazeni

ve skladu, s moZnosti nastaven( pro cely sklad, ulicku nebo jen
jednotlivé oblasti a s flexibilnf konfigurovatelnosti bez zmény
hardwaru.

A/ Optimalizované brzdné drahy. Dynamické pfizplsobeni
brzdné drahy pfed koncem ulicky. Prispiva ke zvySeni vykonu
prekladky.

B/ Automatické prizpdsobeni rychlosti. VV definovanych
z6nach nebo v kazdé regalové uliCce Ize nastavit automatické
pfizplsobeni rychlosti v zavislosti na vlastnostech podlahy.

C/ Omezeni vysky. Nastavitelné omezeni vySky umoznuje pfi

rlizné vySce hal optimalnf vyuZiti prostoru az pod stfechu.

D/ Zabranéni kolizi. Je mozné definovat zndmé prekdazky.
Ridi¢ si nemusf pamatovat véechna specifika zafizeni a mize se
soustfedit na svou préci.

E/ Asistent vyjeti z uli¢ky. Rizeni je mozné na definovany
Usek zablokovat, napf. pfi vyjizdéni z ulicky, aby se zabranilo
kolizim u pfedavacich stanic.

F/ Navoleni pozice. Navoleni umoznuje cilené najeti do
definovanych, ¢asto pouzivanych pozic, napfiklad pfedavacich

mist.
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Maximalni jizdni vykon i pfi nerovnostech podlahy.

Pro sklady s Uzkymi ulickami jsou potfeba velmi kvalitni
podlahy. Nerovnosti se pfenaseji pfimo na vozik a na fidice.

Pro maximalni rychlosti, maximalni efektivitu a vysoky komfort
jizdy musi byt podlaha absolutné rovna. Oprava podlahy je nejen
draha, ale také ¢asové narocna.

Active Floor Compensation (AFC):

S touto funkef pro regalovy vozik MX-X nabfzi STILL skute¢nou
alternativu k opravé podlahy skladu a vylep$eni rovinnosti

v regélovych ulickach. Systém eviduje nerovnosti podlahy v trase
opérnych kol a v rediném c¢ase je vyrovnava. Ram voziku z(stéava
neustale ve vodorovné poloze - zvedaci zafizenf stéle ve svislé

poloze. JedineCny systém reaguje bez zpozdéni i pfi maximalni

Active Floor Compensation (AFC).
Vyrovnava nerovnosti podlahy.

rychlosti jizdy. Oproti pasivnim systém@m, které pouze tlumi,
se aktivné potlacuji vibrace, dfive nez vzniknou. Méné vibracf,
vySSi vykon prekladky a vétsi komfort.

Celosvétoveé jedine¢na funkce:

STILL Active Load Stabilisation (ALS):

Aktivni stabilizace bremene (ALS) je v Uzkych ulickach
jedine¢na. Pomoci hydraulického fizeni se optimalizuje pohyb
vysuvu béhem zaskladnovani a vyskladhovani a tim se potlacuje
rozkyvani zvedaciho zafizeni. Systém zvysuje nejen komfort, ale
umozniuje také az o 5% vy$si vykon prekladky. Zaroven systém
vyrovnava bocni naklon zvedaciho zafizeni pfi nizSich vyskach

zdvihu a zajistuje tak rovnomeérnou hloubku zaskladnént.

Automatizace v intralogistice ziskava na stéle vétSim vyznamu
a v mnohém se také vyplati: Poskytuje vam vy$si bezpe¢nost -
diky zlepSeni kvality pfepravy, prevenci poskozeni a vylouceni
poranéni 0sob.

Zdokonaluje va$e procesy: U automatizovanych proces(
nedochazi k nespravnému nalozeni, zbyte¢nym jizdam

s nenalozenym vozikem a k zdméné zbozi. Krome toho
profitujete z maximalni disponibility a spolehlivosti: Efektivni
fizenf pfepravy v kombinaci s profesionalni servisni koncepci

umoznuje optimalnf vytizenf flotily 24 hodin denné.

AUTOMATIZACE (AGV)

Automatizace iGo systems -
preciznost v Uzké ulicce.

S e ————- . |

A protoze naSe voziky automatizované iGo systems je mozné
kdykoli ovladat i manualné a naSe feSenf automatizace jsou
rozSifitelnd, zlstavate stale flexibilni. Specialné v Uzkych
uliCkach projevi nase regélové voziky iGo systems své silné
stranky. Pfi procesech zaskladiovani a vyskladfiovani v Grovni
podlahy i v nejvyssi Urovni regalu. S nasimi odbornymi
zkuSenostmi vam pomdZeme pfi analyze vaSich procest

a identifikujeme potencialy automatizace, abychom pfipravili

vasi firmu na budoucnost.

I —_——



ENERGETICKE SYSTEMY

Neustale pod proudem.
Energetické systémy pro kazdy profil nasazeni.

Bez ohledu na to, zda se jedna o nendro¢né nasazeni nebo zafizeni v nepfetrzitém provozu:

Spole€né pro vas najdeme ten nejlepsi systém.

Respektujte pozadavky na nabijeci stanice a nabijeci mista baterii:
— VdS 2259: Smérnice pro prevenci Skod - baterie pro elektricky pohanéné voziky

— Profesni odborové organizace pro velkoobchod a sklady: Baterie pro manipulacni techniku

Olovéna baterie s kapalnym elektrolytem, bez vymény baterie

Osvédcené, ekonomicky vyhodné a se snadnou Udrzbou. Pro nabijeni (na konci smény) se baterie manualné
pfipojf k nabfje¢ce. Vhodné feSeni pro jednosménna nebo dvousménna nasazeni s malym po¢tem motohodin.
Olovéné baterie s kapalnym elektrolytem (PzS) je nutné jednou tydné kontrolovat a jednou mésicné Gistit.

Nabijeci stanice musi disponovat podlahou odolnou proti kyselindm a ventilaci.

Olovéna baterie s kapalnym elektrolytem, s vyménou baterie
Pfi jednosménném nebo dvousménném nasazeni s vétsSimi pfejezdy a zvedanim je mozné
systém doplnit o nahradni baterii. Je pak potfeba dalsi prostor pro baterii, podstavec pro vyménu

a prip. dalsi vozik (napf. vysokozdvizny vozik) pro vymeénu baterie.

Lithium-iontova baterie, s mezinabijenim
Pro podobné nebo intenzivnéjsi nasazeni. Pomoci pfislusnych nabfjeCek je mozné lithium-iontové baterie
pIné nabit za jednu hodinu. Baterie jsou absolutné bez(drzbové a ,neplynuji*. Velmi hospodarné (Gc¢innost

systému >90%) je vyuziti s mezinabijenim - a mista o nabijeni nemaji takova omezeni.

Systém nepretrzitého nabijeni

Pro velmi intenzivni nebo nepfetrzity provoz s olovenymi bateriemi s kapalnym elektrolytem. Bez
mezinabijeni nebo vymény baterie, protoze baterie se béhem jizdy nabiji. LiSta na regalu, ktera vede
elektricky proud, napdji integrovanou nabfjeCku. Pozadavky na Udrzbu a skladovaci mista pro olovené

baterie s kapalnym elektrolytem z{stavaji.

Malo intenzivni nasazeni Stredné i

Intenzivni nasazeni
vice nez 1700 MTH za rok

~500 az 1000 MTH za rok ~1000 az

Jedna sména Dvé smény
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Py ] . Pfi nasazeni v mrazirnach respektujte:

- — Rychlosti zdvihu a spousténi jsou obecné niz§i

e Voziky pro mrazirny jsou v ,normalnim skladu" pouzitelné jen

STILL MX-X pro skladovaci = somesenim
proces v mrazirna’ch_ —_— — Interval udrzby kazdych 500 motohodin

% — Nizsi dojezd na jedno nabiti baterie (pridavné topné ventilatory,
[ vyhfivani sedadla atd.)

— Césteéné delsf opravy kvilli podminkam nasazeni (napf. kvali

R R e ey

i . v o o1 s . ;v
- zkorodovanym Sroubdm nebo kvdli Uplnému vyschnuti pred

navratem do chladné zény)

' Nasi odborni poradci vam radi pomohou pri otazkach tykajicich se
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nasazeni v mrazirnach, zejména v ohledech potreby servisu, vydrze

_ bateril a manipulace s vozikem se zohlednénim logistickych tkolti.

Priklad nasazeni u spoleénosti Schmidt Zeevis: STILL MX-X
ve spole¢nosti obchodujici s rybami.
Prekladka 133 druhd ryb a 800 paletovych mist.

Na regalove voziky v mrazirnach jsou kladeny nejvyssi naroky. Typické pozadavky pfi pouziti v mrazirnach.

Doporucujeme vam provést pfedem dkladnou analyzu. Spravny — — Stalé nasazeni pfi teplotdch maximalné -30 °C
provoz vyrazné redukuje servisni néklady a zajistuje dlouhou — Vozik opousti mrazirnu jen pfi vétSich opravach
Zivotnost voziku. — Pred vjezdem do mrazirny musi byt vozik suchy, stfidavy
Jedinec¢na kabina STILL pro mrazirny poskytuje pfijemné provoz (teplo/zima/teplo/zima) neni pripustny

temperované pracovisté pfi okolnich teplotach az -30 °C. — Vyména baterie probihad v mrazirné, baterie se nabfji v ,teplé

Kabinu pro vas individuainé vybavime topenim s termostatem, z6né
radiotelekomunika¢nim zafizenim, nouzovym vystupovanim — Permanentni zdroj elektrického proudu pro zahfivani

a vétracf soustavou. elektrickych a hydraulickych komponent voziku, tim vozik ani

béhem odstaveni nevychladne




NORMY A SMERNICE

Vse v souladu s normami.
Odkazy na normy.

DIN 1045-2 Nosné konstrukce z betonu, Zelezobetonu

a predpjatého betonu

- ¢ast 2: Beton - Specifikace, vlastnosti, vyroba a shoda -
pravidla k aplikaci DIN EN 206

DIN 1045-3 Nosné konstrukce z betonu, Zelezobetonu

a predpjatého betonu

- Cast 3: Provadéni betonovych konstrukei - pravidla k aplikaci
DIN EN 13670

DIN 18202 Tolerance v pozemnich stavbach - stavebni
konstrukce

DIN 18560-7 Potéry ve stavebnictvi - ¢ast 7:
Vysoce namahané potéry (prlmyslové potéry)

DIN EN 1081 Pruzné podlahové krytiny - Zjistovani elektrického
odporu

FEM 4.103-1/FEM 10.2.14-1 Skladové podlahy - Plochy
skladovacich systémd obsluhované primyslovymi voziky -

Cast 1: Tolerance, deformace, metody méfeni a dal$i pozadavky
na provoz nakladnich vozidel VNA

DIN EN 15512 Ocelové statické skladovaci systémy -
Prestavitelné paletové regélové systémy - Zdsady navrhovani
konstrukce

DIN EN 15620 Ocelové statické skladovaci systémy -
Prestavitelné paletové regaly - Tolerance, deformace a vile

DIN EN 15629 Ocelové statické skladovaci systémy -
Specifikace skladovaciho zafizeni

DIN EN 15635 Ocelové statické skladovaci systémy - Pouzivani
a udrzba skladovaciho zafizeni

DIN 4102 PoZarni chovani stavebnich material a prvkl

VdS CEA 4001 Sprinklerova hasici zafizeni - projektovani
a montaz

DIN EN ISO 3691-3 Manipula¢ni voziky - Bezpe¢nostni
pozadavky a ovéfenf - Cast 3: Dodatedné pozadavky na voziky se
zdvizenym stanovistém obsluhy a voziky navrzené k pojezdu se
zdvizenym bremenem (ISO 3691-3:2016)

Deutsche Fassung EN I1SO 3691-3:2016

DIN ISO 6292 Motorové voziky a tahace -
Provedeni brzd a pevnost komponent

DIN 15185-2 Manipula¢nf voziky - PoZadavky na bezpe¢nost -
¢ast 2: Pouziti v Uzkych ulickach

VdS 2259: Smérnice pro prevenci Skod - baterie pro elektricky
pohéanéne voziky

Profesni odborova organizace pro velkoobchod a sklady: Baterie
pro manipulaéni techniku

ASR A1.8 Technickd pravidla pro pracovisté - dopravni cesty

ASR A2.3 Technické pravidla pro pracovisté - Unikové cesty
a nouzové vychody, unikovy a zachranny plan

DGUV predpis 68 - Manipulacni voziky (dfive BGV D27)

DGUV pravidlo 108-007 Skladovaci zafizeni a stroje
(drive BGR 234)

Narizeni o pracovni bezpecnosti (BetrSichV)

Je némeckou aplikaci smérnice 2009/104/ES o minimélnich
pozadavcich na bezpeénost a ochranu zdravi pro pouzivani
pracovniho zafizeni zaméstnanci pfi praci a v Némecku
reguluje poskytovani pracovnich prostfedk(l zaméstnavatelem,
pouzivani pracovnich prostfedk zaméstnanci pfi praci a provoz
kontrolnich zafizeni ve smyslu bezpecnosti prace

Co znamena tento pojem?
Slovnik od A do Z.

Pojem
Automatizace

Doba pouzivani
Hloubka regalu
Kontrola FEM 4.004
Mira vyuziti plochy
Nékladova jednotka
Nosice nakladu
Plosné zatizeni
Podlaha

Podminky pouzivani
Podstavec pro vyménu baterie

Pomocné nakladové prostredky

Potér

Pouziti v mrazirndch
Pracovni ulicka
Predavaci misto
Prejizdéci ulicka
PSA

Ram regalu

Regal

Regélové prihradky
Regalovy vozik
RFID

Rozchod kol
Rozpozndni ulicky

Systém spravy skladu
Siroké uligka
Traverza regalu

Uzka ulicka

Vidlice - nozové vidlice

Vodici kolejnice

Vodicf systém

Vlysokozdvizny vozik man-down
Vlysokozdvizny vozik man-up

Zajisténi na konci ulicky

Vysvétleni

Manipulaéni voziky s vlastnim pohonem pojezdu, které jsou fizeny automaticky a pfi jejichz provozu neni potieba zésah obsluhujici osoby.
Doba pouzivani popisuje ¢as, po ktery se mize manipulacni vozik pouzivat. RozliSuje se pfitom mezi jednosménnym, dvousménnym

a tfisménnym provozem.

V regélové prihradce se tak oznaCuje vzdalenost mezi vnéjSimi hranami podlazky.

Minimélné jednou rocné - jak predepisuje legislativa - musi byt u vysokozdviznych vozikd provedena kontrola FEM 4.004 (technickd
kontrola) dle predpisti pro manipulacni techniku (BGV D 27). Podle bezpecnostnich predpisti jsou provozovatelé osobné zodpovédni
za bezpecnost svych vysokozdviznych vozikd.

Mira vyuziti plochy popisuje pomér mezi celkovou disponibilni plochou skladu a celkem pouzivanou nebo pouzitelnou plochou.
Nékladové jednotky se sklddaji z naklddaného zbozi a nosice nakladu.

Nosi¢e nakladu jsou definovany v DIN 30781. Poté jsou to nosné prostredky, na kterych je mozné slozit zbozi do nakladové jednotky.
Nejcastéjsi formou nosi¢l nékladu jsou pevné palety nejrliznéjsich rozmért. Kromé toho se pouzivaji palety slip sheet.

Plosné zatizeni popisuje zatizeni, které je rovnomérné rozlozené do plochy. Plo$né zatizeni se definuje jako sila (Newton) na metr
Stveredni: [N/m2].

Nosny podklad pod potérem.
Podminky pouzivani vyplyvaji z pracovniho prostredi a jedna se o veliCiny, které maji vliv na manipulacni voziky.
Podstavec pro vyménu baterie je pfipravek pro vyménu baterie z boku.

Pomocné nakladové prostredky nebo nosice nakladu jsou prostredky, na kterych nebo ve kterych se prepravuji jednotlivé kusy zbozi
nebo také vétsi mnozstvi mensich kust zbozi pro Gcely prepravy a skladovéani. Nejznaméjsimi zastupci jsou europalety, 1ISO kontejnery
a mrizové boxy.

Vrstva, kterd se nandsi jako podlaha na nosny podklad nebo jako délici nebo izolaéni vrstva. Po vytvrzeni se miize hned pouZivat nebo se
na ni mdze nanaset povrchova Uprava.

Pouzivéni vozikd v prostorach s nizkymi teplotami az -30 °C; neni mozné stridavé nasazeni; regalové voziky je mozné pouzivat pouze
trvale v chladirndch/mrazirnach.

Minimalni vzdalenost od bfemene k bfemeni nebo od regélu k regdlu uvnitf regélové ulicky.

Skladovaci mista na konci regalové ulicky, ktera slouzi jako rozhrani mezi rliznymi druhy prepravnich prostredkd, napr. Siroka ulicka
k tizké ulicce.

Pricna ulicka pro prejezd regalového voziku do jiné Uzké ulicky.

Zafizeni pro ochranu osob.

Ocelové konstrukce mezi regalovymi poli pro uchyceni nosnikd.

Ocelova konstrukce s vySkové nastavitelnymi nosniky, které jsou konstruovény tak, aby podpiraly nakladové jednotky.

Regalové prihradky slouzi jako nosné konstrukce pro nakladové jednotky.

Regalové voziky mohou pracovat v $itkach ulicky az 1250 mm. Vyborné se proto hodi pro nasazeni v tzkych regalovych ulickach.
RFID je zkratka Radio Frequency Identification a oznacuje metodu bezkontaktniho ¢teni a ukladani dat bez vizudlniho kontaktu.
Vzdalenost mezi opérnymi koly, méfend od stredu ke stredu.

Rozpozné najeti voziku do regélové ulicky.

Se systémem sprévy skladu Ize individudlné fidit a realizovat veskeré pohyby zboZi od prijmu, pres vychystavani az po tfidéni zbozi
a nakladani v oddéleni expedice zbozi.

Dopravni cesta v regalovych systémech s bezpe¢nou vzdalenosti na obou stranach vice nez 500 mm mezi nejvice vyénivajici ¢asti
manipula¢niho voziku véetné jeho bfemene a pevnymi dily v okoli, popf. regalem.

Nosnik z oceli pro ulozeni nosi¢t nakladu, popr. nakladovych jednotek.

Dopravni cesta v regdlovych systémech s bezpecnou vzdalenosti na obou strandch mensi nez 500 mm mezi nejvice vy¢nivajici ¢asti
manipula¢niho voziku véetné jeho bfemene a pevnymi dily v okoli, popf. regalem.

Nozové vidlice se pouZivaji k prekladce bremen bez nosict nakladu nebo k prekladce nosict nakladu s nizkym najizdécim otvorem.
Vyznacujf se velmi plochym profilem ramen a dlouhym zkosenim, které kon¢i velmi tenkou $pic¢kou. Kvili tomuto tvaru je nosnost
nozovych vidlic nizsi nez nosnost standardnich vidlic.

Mechanické vedeni voziku pomoci ocelovych profildi.

Technické zafizeni, pomoci kterého je vozik veden bez zasahu fidice.

Vysokozdvizny vozik man-down je koncipovany pro zaskladnovéani a vyskladrovani, pricemz pracovisté obsluhy zstava pri zvedani
bfemene dole.

\{ysokpzdviiné voziky man-up jsou vychystavaci voziky, pficemz pracovisté obsluhy se zveda spolu s bremenem do pozadované regélové
Urovné.

Zatizeni, diky kterému vozik pfi vyjezdu z regalové ulicky automaticky zabrzdi na rychlost maximalné 2,5 km/h nebo az do zastaveni.




STILL CR spol. s r.0.
Stérboholska 102

102 19 Praha 10 - Hostivaf
Telefon: +420 274 001 411
info@still.cz

Dalsi informace naleznete na

www.still.cz

STILL

Spolecnost STILL je certifikovana
v systémech Fizeni kvality,
Zivotniho prostredi, bezpe¢nosti
informaci, socialni odpovédnosti
a bezpecnosti a ochrany zdravi
pfi praci.
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Pravidla pro sklady CZ 10/20 Technické zmény vyhrazeny.

ISM=ISO 9001=1S0 14001
OHSAS 18001=1S0 50001
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