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RX 20 I_Elektryczn_y wozek Wldfowy Ten arkusz danych technicznych wedtug wytycznych Zwiazku Inzynieréw Niemieckich (VDI) 2198 okresla tylko wartosci techniczne
W pe’r ni zelektryflkowana praca urzadzenia standardowego. Zastosowanie innych opon, masztoéw, wyposazenia dodatkowego itp. moze skutkowa¢ innymi parametrami.

1.2 Typoszereg (oznaczenie producenta) RX 20-14C/Li-lon RX 20-16C/Li-lon RX 20-16/Li-lon RX 20-16L/Li-lon RX 20-18/Li-lon RX 20-18L/Li-lon RX 20-20L/Li-lon

1.3 Naped Elektromos Elektromos Elektromos Elektromos Elektromos Elektromos Elektromos
1.5 Udzwig/fadunek Q kg 1400 1600 1600 1600 1800 1800 2000

1.8 Odlegtos¢ grzbietu widet do osi kota mm 374

I 2.1 Masa wtasna wraz z baterig kg 2926 3125 3057 3127 3231 3419 3486
Neciskna oz fadunkiem — prbd/yt
? Nacisk na 0$ bez tadunku przod/tyt _-kg 1498/1428 1500/1625 1520/1537 1611/1516 1524/1707 1612/1806 1689/1794
3.2 Rozmiar ogumienia przod 180/70-8 180/70-8 180/70-8 180/70-8 200/50-10 200/50-10 200/50-10
3.5 Liczba kot (x = napedowe) przéd/tyt -- 2x/2 2x/2 2x/2 2x/2 2x/2 2x/2 2x/2
______
4.1 Pochylenie masztu/karetki widet do przodu/do tytu F-
——————_
4.3 Wolny skok widet --
Whsokosépodnoszenial ——————_
? Wysokos$¢ masztu wysunietego maksymalnie m-ﬂ 3742 3742 3742 3742 3742 3742 3742
- Wysokosc ostony operatora (wersja kontenerowa) 2035(1949)  2035(1949)  2035(1949)  2035(1949)  2035(1949)  2035(1949)
4.8 Wysokos$¢ siedzenia/wysokos¢ platformy h 1058 1058 1058 1058 1058 1058
 Wysokost zaczepu holowniczego
? Dtugos¢ catkowita 1 - 2661 2744 2852 2744 2852
Dlugos¢ wozkaod grabietuwidet 186l a4 20%2 %44 20822066
? Szeroko$¢ catkowita b1-- 1099 1099 1099 1099 1149 1149 1149
CGubostwidet 4044000 A
ﬂ Szeroko$¢ widet e-- 80 80 80 80 80 80
Dgostwidet 80
% Karetka widet SO 2328, klasa/typ A, B _- ISOII'A ISOII'A ISOII'A ISOII'A ISO I A ISO Il A
CSreokostkaretkiwidet 80
4.31 Przeswit pod masztem ] 290 290 290 290 290 290
 Proeswit dolny centralnie migdzy osiami
E Szerokos$¢ korytarza roboczego dla palety 1000 x 1200 poprzecznie % * A--
4.35 Promien skretu W,
- Najmniejsza odlegfosé punktu obrotu
F Predkos¢ jazdy (Blue-Q/normal/sprint) 7 tadunkiem -?/h 16/16/20 16/16/20
5.2 Predko$¢ podnoszenia z tadunkiem m/s 0,54 0,53 0,53 0,53 0,52 0,52 0,45
5.3 Predkos¢ opuszczania z fadunkiem/bez tadunku _-m/s 0,5/0,5 051/0,5 0,51/0,5 051/0,5 0,52/0,5 0,52/0,5 0,48/0,41
5.6 Maks. sita pociggowa * z fadunkiem/bez tadunku N 12300/7700 12300/7700 12300/7900 12300/8500 12000/7900 12000/8500 11900/8700
5.8 Maks. zdolno$¢ pokonywania wzniesien * 7 tadunkiem/bez tadunku % 30,3/27,9 27,6126 28/27.4 27,4/28,7 25,1/26 25,3/28,3 23/27
Przyspieszenie/ 15 m (Blue-Q/normal/sprint) bez tadunku _-s 54/51/4,8 5.4/51/4,8 54/51/4,8 54/51/4,8 54/5,1/4,8 54/5,1/4,8 5.4/5,1/4,8
Silnik napedowy, moc S2 60 min --kW 2x6,5 2x6,5 2x6,5 2x6,5 2x6,5 2x6,5 2x6,5
Akumulator wedtug DIN 43531/35/36 A, B, C, nie -- DIN 43531 B DIN 43531 B DIN 43531 A (B) DIN 43531 A DIN 43531 A (B) DIN 43531 A DIN 43531 A (B)
Pojemnos¢ akumulatora --Ah 625
——————_
Zuzycie energii zgodnie z norma EN 16796 -Fh/h 3.3
——————_
6.8 Zuzycie energii dla maksymalnej wydajnosci przetadunkowej -m 5,1
——————_
10.2 Przeptyw oleju dla osprzetu -ﬂ 26,5
_______
10.7.1  Klasa ochrony ciata operatora przed wibracjami: zgodnie z EN 13059 _m <0,6
--——————_

" Nominalna wysoko$¢ podnoszenia uwzgledniajgca ugiecie opon oraz tolerancje $rednicy opon
2 Nie uwzgledniono czesci wystajgcej widet

% Dla masztu teleskopowego, masztu HiLo i masztu triplex

“ Dla kompletnego uktadu wozka



RX 20 I_Elektryczn_y wozek Wldfowy Ten arkusz danych technicznych wedtug wytycznych Zwiazku Inzynieréw Niemieckich (VDI) 2198 okresla tylko wartosci techniczne
W pe’r ni zelektryflkowana praca urzadzenia standardowego. Zastosowanie innych opon, masztéw, wyposazenia dodatkowego itp. moze skutkowac¢ innymi parametrami.

Sl Poducent
1.2 Typoszereg (oznaczenie producenta)
[

RX 20-16P/Li-lon RX 20-16PL/Li-lon RX 20-18P/Li-lon RX 20-18PL/Li-lon RX 20-20P/Li-lon RX 20-20PL/Li-lon

1.3 Naped Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny
1.5 Udzwig/fadunek Q kg 1600 1600 1800 1800 2000 2000

mm 374

1.8 Odlegtos¢ grzbietu widet do osi kota

2.1 Masa wtasna wraz z baterig kg 3018 3178 3254 3178 3474 3449
I? Nacisk na 0$ bez tadunku przdd/tyt --kg 1520/1498 1612/1567 1538/1717 1612/1567 1616/1858 1696/1754
3.2 Rozmiar ogumienia przéd 180/70-8 180/70-8 200/50-10 200/50-10 200/50-10 200/50-10
Rozmiarogumienia 1s0/75  1so/758  1s0/7%8  1s0/758 150758 1s0/758
3? Liczba kot (x = napedowe) przod/tyt _- 2x/2 2x/2 2x/2 2x/2 2x/2 2x/2
- Pochylenie masztu/karetki widet do przodu/do tytu  o/B
- Wolny skok widet 150 150 150 150 150
Wysokosé podnoszenia _
- Wysoko$¢ masztu wysunigtego maksymalnie _* 3742 3742 3742 3742 3742 3742
2035(1949
? Wysoko$¢ siedzenia/wysokosé platformy 1058 1058 1058 1058 1058
87
? Dtugos¢ catkowita ) 2945 2837 2945 2851 2959
Diugosé wozkaod grbietuwidet 2037 2452087 2152081218
? Szeroko$¢ catkowita _- 1099 1149 1149 1149 1149
CGubostwidet e e U S
% Szerokos¢ widet e_- 80 80 80 80 80
Dugostwidet 80 80 80 800 800 80
E Karetka widet 1SO 2328, klasa/typ A, B -- ISO Il A ISO Il A ISO Il A ISOII'A ISO Il A
Szerokosé keretkiwidet ______
? Prze$wit pod masztem _-
 Przeswit dolny centralnie miedzy osiami ______
% Szerokos$¢ korytarza roboczego dla palety 1000 x 1200 poprzecznie 2 * Aﬂ_* 3362 3483
% Promien skretu W, 1663
- Najmniejsza odlegfosé punktu obrotu
F Predkos¢ jazdy (Blue-Q/normal/sprint) z tadunkiem -?/h 16/16/20 16/16/20 16/16/20 16/16/20 16/16/20 16/16/20
 Predkost jazdy (Blue-Q/normal/sprint)  bezfadunku ______
5’ Predko$¢ podnoszenia z tadunkiem _-m/s 0,53
5.3 Predkos¢ opuszczania z fadunkiem/bez tadunku m/s 0,51/0,5 051/0,5 0,52/0,5 0,52/0,5 0,48/0,41 0,48/0,41
5.6 Maks. sifa pociggowa * z tadunkiem/bez tadunku N 12300/7900 12300/8500 11900/8000 12000/8500 11900/8200 11900/8800
5.8 Maks. zdolnos¢ pokonywania wzniesien 7 tadunkiem/bez tadunku _ % 27,8/27,8 27,6/28,9 24,8/26 25,4/28,6 22,9/25,1 23,1/27,2
% Przyspieszenie/15 m (Blue-Q/normal/sprint) bez tadunku --s 54/51/4,8 54/51/4,8 5,4/5,1/4,8 54/5,1/4,8 54/5,1/4,8 5,4/5,1/4,8
6.1 Silnik napedowy, moc S2 60 min - kW 2x6,5 2x6,5 2x6,5 2x6,5 2x6,5 2x6,5
e
6.3 Akumulator wedtug DIN 43531/35/36 A, B, C, nie _- DIN 43531 A (B) DIN 43531 A DIN 43531 A (B) DIN 43531 A DIN 43531 A (B) DIN 43531 A
Pojemnos¢ akumulatora
Zuzycie energii dla maksymalnej wydajnosci przetadunkowej
Przeptyw oleju dla osprzetu
10.7.1  Klasa ochrony ciata operatora przed wibracjami: zgodnie z EN 13059 m/s?  <0,6
_-______

' Nominalna wysoko$¢ podnoszenia uwzgledniajaca ugiecie opon oraz tolerancje $rednicy opon
2 Nie uwzgledniono czesci wystajgcej widet

% Dla masztu teleskopowego, masztu HiLo i masztu triplex

“ Dla kompletnego uktadu wozka



RX 20 Elektryczny wozek widtowy
Rysunki techniczne
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RX 20 Elektryczny wozek widtowy
W petni zelektryfikowana praca
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RX 20 Elektryczny wozek widtowy
Maszty

Wysoko$¢ podnoszenia 2780 2980 3180 3480 3880 4180 4680 5380 2960 3160 3360 3560 3960 4170 4320 4620 4920 5220 5370 5620 6070 6820 7870

150 150 150 150 150 150 150 150 1365 1415 1515 1615 1715 1915 1366 1416 1516 1616 1716 1766 1916 2066 2316 2666

o/B °

Wolny skok

Kat pochylenia masztu do przodu/do tytu

Ogumienie tyt 125/75-8(15x41/2-8) 125/75-8 (15x41/2-8) 125/75-8 (15x41/2 - 8)

Rozstaw kot przod/tyt mm  932/168 990 932/168 932/168 942

Wysoko$¢ podnoszenia hs mm 2680 2780 2980 3180 3480 3880 4180 4680 5380 2860 2960 3160 3360 3560 3960 4170 4320 4620 4920 5220 5620 6070 6820 7870
_--—-------————————————————
Wolny skok 150 150 150 150 150 150 150 150 1261 1311 1411 1511 1611 1811 1312 1362 1462 1562 1662 1862 2012 2262 2612

Kat pochylenia masztu do przodu/do tytu  o/B 5/6

Ogumienie tyt 125/75-8 (15x4 1/2-8)

mm  932/168 990 932/168 932/168 942 990

150/75-8 150/75-8 150/75-8

mm  932/807 990 932/807 932/807

125/75-8 (15x41/2-8) 125/75-8 (15x4 1/2-8)

Rozstaw kot

Ogumienie

Rozstaw kot

I
Wysoko$¢ podnoszenia mm 2680 2780 2980 3180 3480 3880 4180 4680 5380 2780 2880 3080 3280 3480 3880 4020 4170 4470 4770 5070 5470 5920 6670 7720
--—-------———————---------
Wolny skok 150 150 150 150 150 150 150 150 1261 1311 1411 1511 1611 1811 1262 1312 1412 1512 1612 1812 1962 2212 2562

Kat pochylenia masztu do przodu/do tylu  a/B °

Ogumienie y - 140/55-9 140/55-9

Rozstaw kot
Ogumienie

Rozstaw kot

Wysoko$¢ podnoszenia mm 2650 2750 2950 3150 3450 3850 4150 4650 5350 2770 2870 3070 3270 3470 3870 4030 4180 4480 4780 5080 5680 6130 6880 7930
Wolny skok 150 150 150 150 150 150 150 150 1366 1416 1516 1616 1716 1916 1366 1416 1516 1616 1716 1916 2066 2316 2666

Kat pochylenia masztu do przodu/do tytu  o/B °

Ogumienie 140/55-9 140/55-9

Rozstaw kot

Ogumienie

Rozstaw kot
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RX 20 Elektryczny wozek widtowy
Podstawowe zdolno$ci przetadunkowe

RX 20-14C z masztem Tele/Hilo, pojedyncze opony SE

RX 20-14C z masztem Triplex, pojedyncze opony SE

2000 2000
1800 1800
1600 | 1600 -
2 Srodek ciezkosci tadunku ¢ = 500 mm 2 Srodek ciezkosci tadunku ¢ = 500 mm
E 1400 + = 1400 f = —
Q c =600 mm S ———— ) c=600 mm
3 e e e e ————— 8 1200 L =S
2 c =800 mm 3 c =800 mm ===F== T
= 1000 — = 1000 [C oo . === N
800 800 Tl
L
600 600 T sl -
400 400 ==L
<2000 3000 4000 5000 <4000 5000 6000 7000 8000
Wysokos$¢ podnoszenia w mm Wysokos$¢ podnoszenia w mm
RX 20-16C z masztem Tele/HiLo, pojedyncze opony SE RX 20-16C z masztem Triplex, pojedyncze opony SE
2000 2000
1800 [~ 1800
1600 Srodek cieik{os’ci tadunku ¢ = 500 mm 1600 Srodek ciezkosci tadunku ¢ = 500 mm
o c = 600 mm == 2 c=.600mMm oo s o
z 1400 Lo —— = e ey e e . z R — i BPSREN
:§ 1200 5800 mm % 1200 €-=-800 mm S
R T T T T T T Sy £ R A e N
2 1000 £ 1000 e Pee—
~o Ty
800 800 T
600 600 B
400 400 Z=.
<2000 3000 4000 5000 <4000 5000 6000 7000 8000
Wysokos$¢ podnoszenia w mm Wysokos¢ podnoszenia w mm
RX 20-16/RX 20-16P z masztem Tele/HilLo, pojedyncze opony SE RX 20-16/RX 20-16P z masztem Triplex, pojedyncze opony SE
2000 2000
1800 | 1800
Srodek ciezkodci tadunku ¢ = 500 mm S iezkosci =
1600 [ 1600 Srodek ciezkosci tadunku ¢ = 500 mm
2 2 c =600 mm ===r== AN
z 1400 S 1400 Femmm = e e e m S N
Q0 N ~
2 2 c =800 mm NN
g 100 g 00 L2l — —N
z 1000 E 1000 e
e
800 800 “oeel
600 600 Seegl
400 400 D
<2000 3000 4000 5000 <4000 5000 6000 7000 8000
Wysokos$¢ podnoszenia w mm Wysokos$¢ podnoszenia w mm
RX 20-16L/RX 20-16PL z masztem Tele/HiLo, pojedyncze opony SE RX 20-16L/RX 20-16PL z masztem Triplex, pojedyncze opony SE
2000 2000
1800 | 1800 |,
Srodek cigzkosci tadunku ¢ = 500 mm Srodek cigzkosci tadunku ¢ = 500 mm
o 1600 0 g0 mm ======m====-Fm-----f-----f-----m-===- > 1600 {0 - 600 mm == == = === ==
T 1400 H 1400 P==== bmmmobo-e- ==3
; c = 800 mm 9 c =800 mm Sao N
g LA e R e e e g 1200 LRSS
2 1000 2 1000 B
-~ T~y
800 800 e T
So
600 600 -~
400 400
<2000 3000 4000 5000 <4000 5000 6000 7000 8000
Wysokos$¢ podnoszenia w mm Wysokos$¢ podnoszenia w mm
Ze standardowymi widtami = === = === Ze zintegrowanym przesuwem bocznym i standardowymi widtami

Podane wartosci moga sie rézni¢ w zaleznosci od wyposazenia wézka widtowego



RX 20 Elektryczny wozek widtowy
Podstawowe zdolno$ci przetadunkowe

RX 20-18/RX 20-18P z masztem Tele/HilLo, pojedyncze opony SE
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Wysokos$¢ podnoszenia w mm

RX 20-18L z masztem Tele/HiLo, pojedyncze opony SE
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Wysoko$¢ podnoszenia w mm

RX 20-18PL z masztem Tele/HiLo, pojedyncze opony SE
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Wysoko$¢ podnoszenia w mm

RX 20-20P z masztem Tele/HiLo, pojedyncze opony SE
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Wysokos$¢ podnoszenia w mm

RX 20-20L/RX 20-20PL z masztem Tele/HiLo, pojedyncze opony SE
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Wysokos$¢ podnoszenia w mm

Ze standardowymi widtami

5000

Podane wartosci moga sig rézni¢ w zaleznosci od wyposazenia wézka widtowego

RX 20-18/RX 20-18P z masztem Triplex, pojedyncze opony SE
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Wysokos$¢ podnoszenia w mm
RX 20-18L z masztem Triplex, pojedyncze opony SE
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Wysoko$é¢ podnoszenia w mm
RX 20-18PL z masztem Triplex, pojedyncze opony SE
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Wysokos$¢ podnoszenia w mm
RX 20-20P z masztem Triplex, pojedyncze opony SE
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Wysokos$¢ podnoszenia w mm
RX 20-20L/RX 20-20PL z masztem Triplex, pojedyncze opony SE
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Wysokos$¢ podnoszenia w mm

Ze zintegrowanym przesuwem bocznym i standardowymi widtami



RX 20 Elektryczny wozek widtowy RX 20 Elektryczny wozek widtowy
Zdjecia detali Zdjecia detali

Wersja 4-kotowa z zamykana kabing operatora, przeznaczona do uzytku na
zewnatrz budynkéw

TSRS S

s
Szeroki i antyposlizgowy stopien wejsciowy oraz duza ilo$¢ miejsca na nogi Opcjonalny wbudowany prostownik do zdecentralizowanego tadowania bez Przestrzen robocza umozliwiajgca bezpieczng i komfortowg prace za sprawg
koniecznos$ci wymiany baterii wys$wietlacza i jednostki kontrolnej STILL Easy Control

Komfortowy fotel z obiciem z tkaniny i podtokietnikiem z prawej strony Obrotowy fotel oraz tylni uchwyt, ktéry mozna wyposazy¢ w klakson zapewniajg Obrotowy fotel zwigksza wygode i bezpieczenstwo podczas jazdy do tytu tatwa i szybka wymiana baterii z uzyciem elektrycznego wézka unoszacego
bezpieczna i ergonomiczng jazde do tytu

Wzniesienie
Wzniesienie ~ Maksymalny odcinek w m Maksymalna odlegto$¢ do przejechania w ciggu 60 minut.
z fadunkiem nominalnym RX 20-14C RX 20-16C RX 20-16 RX 20-16L RX 20-16P RX 20-16PL RX 20-18 RX 20-18L RX 20-18P RX 20-18PL RX 20-20L RX 20-20P RX 20-20PL Przyk’rad' 7 tadunkiem o masie 1800 kg przy nachyleniu wynoszacym
22,9% 1860 1501 1502 1501 1517 1509 1423 1431 1431 1439 1079 1054 1079 ’ '
18,6% 3350 3380 3458 3456 3559 3442 3284 3300 3300 3300 2611 2546 2611 18,6 %, model RX 20-18P moze pokonac odlegtos¢ 330 m
/ 1.2% 7770 7531 7663 7489 7741 7533 7322 7346 7269 7582 6857 6870 6883 maksymalnie dziesieé razy w ciqgu godziny_
/ 6,1% 14683 13751 13761 13450 14070 13637 13320 13318 13164 13320 12186 12187 12500
bez tadunku I,
25,1% 3421 3221 3285 3213 3325 3213 3151 3134 3137 3215 3027 3196 3027
18,1% 8230 8037 8165 7884 8244 8017 7876 7762 7768 7949 5632 5610 5642
/ 9.6% 15316 14432 15066 14402 14937 14402 13969 13958 13969 14183 13570 13483 13601
/ 4,7% 20000 20000 20000 20000 20000 20000 20000 20000 20000 20000 20000 20000 20000

Sucha, szorstka nawierzchnia betonowa = wspétczynnik tarcia 0,80.
Bateria: Standardowa, zgodnie z kartg danych technicznych; zmienna predkosé¢



RX 20 Elektryczny wozek widtowy
W petni zelektryfikowana praca

Najlepsze wtasciwosci przetadunkowe w swojej klasie

Najwiekszy zasieg bez dotadowywania baterii

Najlepsza widocznos$¢ wokot wozka zapewniajgca wysoki poziom
bezpieczenstwa pracy

Duza zwrotnosc¢ i precyzja wykonywania manewrdéw

Wozek RX 20 marki STILL oferuje wiecej wszystkiego: wiecej mocy,
wiecej dynamiki i wiekszy zasieg. Najnowsza generacja niezwykle
popularnych elektrycznych wozkéw widtowych z serii RX 20 to
najlepsze, co do tej pory stworzyt STILL. Zostat wyposazony w nowy
komputer poktadowy zwiekszajgcy poziom bezpieczenstwa i wydajnosci
obstugi (STILL Easy Control): Narzedzie to oferuje bezposredni dostep
do najwazniejszych funkcji roboczych. Umozliwia takze staty podglad
istotnych informacji na temat pojazdu. Dzieki bezpiecznej i
btyskawicznej wymianie baterii oraz baterii Li-lon 0 najwiekszej
pojemnosci w swojej klasie wézek RX 20 mozna uzywac praktycznie
bez przerwy. Dynamiczne przyspieszanie, maksymalna predko$¢
wynoszaca 20 km/h, precyzja i zwrotno$é: te sztandarowe cechy
modelu RX 20 zapewniajg mu najlepszy poziom obstugi w zakresie
udzwigoéw od 1,4 do 2 ton.

Gdy przychodzi do manewrowania w waskich magazynowych alejkach i
pracy na dwie lub trzy zmiany z petnym obcigzeniem, model RX 20
pokazuje, na co naprawde go sta¢. Doskonale sprawdza sie w branzy
napojowej i budowlanej, przy roztadunku i zatadunku towaréw w handlu
i logistyce oraz dostarczaniu czesci na linie produkcyjne w przemysle
inzynieryjnym i samochodowym. Wyposazony w technologie litowo-
jonowa RX 20 jest numerem jeden pod wzgledem dostepnosci. Juz 30
minut fadowania wydtuza czas pracy o kilka godzin. Kompaktowy
elektryczny wézek widtowy jest zasilany z baterii litowo-jonowych,
umozliwiajacych prace w chtodni. Podczas pracy inteligentny system
monitoruje kazde z ogniw baterii w czasie rzeczywistym.
Bezpieczenstwo, wydajnos¢ i zasieg - te cechy sprawiajg, ze wdzek
widtowy RX 20 Li-lon jest wyjatkowo efektywnym narzedziem do
transportu towaréw.

Filozofia ,Simply Efficient”: parametry zwiekszajace efektywnosc

‘ Simply easy

= |ntuicyjna obstuga: standardowa, przystepna koncepcja obstugi we
wszystkich wozkach z serii RX

= Poprawa wydajnos$ci: tatwe wchodzenie do wysoce ergonomicznej
kabiny operatora

= Komputer poktadowy STILL Easy Control: szybki dostep do
wszystkich istotnych informacji oraz najwazniejszych funkcji za
pomoca jednego kliknigcia

= Niezwykta szybko$¢: tatwa boczna wymiana akumulatora

& Simply powerful

= Optymalny widok panoramiczny: waski maszt i bardzo duze okna

= Kontrola bezpieczenstwa przed uruchomieniem: odblokowanie
pojazdu nastepuje po przeprowadzeniu kontroli zgodnie ze
wskazowkami na wyswietlaczu - pre shift check

= Bezpieczenstwo w kazdym zastosowaniu: szeroki wybdr systemaow
asysty - od wskazania masy tadunku na wys$wietlaczu, az po reflektor
ostrzegawczy Safety Light 4Plus oraz automatyczng redukcje
predkos$ci na zakretach Curve Speed Control

5P Simply flexible

= Doskonaty Srodek transportu intralogistycznego: najwieksza
wydajno$¢ przetadunkowa w swojej klasie

= Poprawa wydajnosci: tryb Sprint zapewniajgcy najwiekszg wydajno$¢
dostepny po naci$nieciu jednego przycisku

= Optymalne zuzycie energii: wyjatkowo duzy zasieg bez koniecznosci
dotadowywania akumulatora

= |nteligentne wsparcie: kontrola trakcji i inne systemy asysty

= Stata gotowo$¢: opcjonalna technologia litowo-jonowa marki STILL
oferujgca maksymalna dostepnos¢ sprzetu

Simply safe

= Elastyczne opcje sterowania: mult-dzwignie, minidzwignia, Fingertip
lub Joystick 4Plus

= Regulowana dynamika: mozliwo$¢ dopasowania pojedynczym
przyciskiem takich parametrow jak predko$¢ jazdy czy podnoszenia

= Moc przystosowana do potrzeb: bogaty wybdr opcji wyposazenia do
wszelkich zastosowan

= Elastyczne, zdecentralizowane tadowanie: wbudowany prostownik
umozliwia proste, szybkie i niezalezne od lokalizacji procesy
tadowania

Simply connected

= Bezpieczna i doktadna obstuga: bardzo precyzyjny uktad hydrauliczny
oraz sprawna dynamika jazdy

= Bezpieczne wchodzenie do kabiny: duzy uchwyt, antyposlizgowa
gumowa mata i szeroki stopien

= Optymalna taczno$¢: optymalny interfejs umozliwiajgcy integracje z
oprogramowaniem do zarzgdzania flotg, np. STILL neXXt fleet

= Autoryzacja dostepu: opcjonalna kontrola obstugi chronigca przed
uzytkowaniem wozka bez odpowiednich uprawnien



RX 20 Elektryczny wozek widtowy
Wersje wyposazenia

Stanowisko operatora

Maszt

Uktad hydrauliczny Ogumienie

Napedy

Hamulec

Bezpieczeristwo

Ostona przed warunkami pogodowymi, ostona brezentowa lub kabina petna z o$wietleniem wewnetrznym
Niska kabina operatora

Podwyzszona kabina operatora zapewniajgca lepszg widoczno$¢ tadunku

Kabina typu drive-in

Przyciemniana szyba przednia i tylna, szyba dachowa z laminowanego szkta bezpiecznego lub poliweglanu
Makrolon, spryskiwacz i wycieraczki

Bezodpryskowe oszklenie kabiny i o$wietlenia

Dach panoramiczny lub uchylne okno dachowe do szybkiej wentylacji kabiny

Roleta przeciwstoneczna z przodu i u géry

Schowek nad przeciwwagq

Wbudowane schowki i uchwyty na napoje

Sterowanie dwupedatowe

Odporna na zachlapanie jednostka sterujgca z kolorowym wyswietlaczem, przyciskami funkcyjnymi i menu
nawigacji

Podkfadka do pisania z klipsem (wyjmowana)

Fotel MSG 65 Grammer pokryty skérg syntetyczng

Fotel z materiatowym pokrowcem, amortyzacjg pneumatyczna, podparciem odcinka ledZzwiowego i
regulacja wysokosci zagtéwka, podgrzewany, kieszen na dokumenty w oparciu

Obrotowy fotel (mozliwos¢ obrotu w prawo) lub pozioma ptyta amortyzujaca fotel, minimalizujaca drgania
przenoszone na operatora

Uchwyt na dachu ochronnym z przodu i z tytu

Uchwyt na dachu ochronnym z tytu, z klaksonem

Radio/odtwarzacz MP3 ze ztgczem USB i technologig Bluetooth

Uchwyt na telefon komérkowy, montowany na stupku dachu ochronnego z mozliwoscig regulacji
Wydajne ogrzewanie elektryczne o mocy 2000 W z dysza odmrazajaca

Maszt nieograniczajgcy widocznosci w wers;ji teleskopowe;j lub triplex

Krata ochronna tadunku

Akumulator hydrauliczny w uktadzie podnoszenia ttumigcy drgania tadunku oraz konstrukcji wézka

Falista ostona sitownika pochylania zabezpieczajgca przed pytem i wilgocia

Ustawianie masztu w pozycji pionowej za naci$nieciem jednego przycisku, wy$wietlanie wartosci kata
pochylenia na wys$wietlaczu oraz amortyzacja przy pionowaniu masztu

Zabezpieczenie widet przed zuzyciem

Pomiar i wskazanie wysokosci podnoszenia, preselekcja wysoko$ci podnoszenia, wytaczanie procesu
podnoszenia, elektryczna amortyzacja pozycji przejsciowej i korcowej

Ogumienie pojedyncze, superelastyczne, system SIT
Ogumienie pojedyncze, niebrudzace, superelastyczne, system SIT
Obstuga przy uzyciu multi-dzwigni

Podtokietnik z minidzwigniami, Fingertip lub Joystick 4Plus

Wersja do chtodni z olejem hydraulicznym przeznaczonym do pracy w niskich temperaturach

Funkcja wytrzgsania do tatwego oprézniania konteneréw

3 wstepnie ustawione i 2 dowolnie konfigurowane programy jazdy, tryb oszczedzania energii Blue-Q, tryb
Sprint zapewniajacy najwyzszg wydajno$¢ dostepny po nacisnieciu jednego przycisku

Wyswietlacz informujgcy o aktualnym zuzyciu energii i pozostatym czasie pracy przy aktualnym stanie baterii
Bateria litowo-jonowa wymienna 1:1

tadowarka poktadowa lub ztgcze szybkiego tadowania

Mechaniczny hamulec postojowy

Automatyczny hamulec postojowy

Krata ochronna dachu

System ochronny EasyBelt umozliwiajacy szybkie i bezpieczne zapinanie oraz rozpinanie paséw

System asekuracyjny Sauermann, model Duo HRS-E/ERS lub system asekuracyjny IWS, z wyjsciem z lewej
strony kabiny

Reflektory robocze i o$wietlenie w wersji LED

Reflektor LED umieszczony na maszcie

Reflektor ostrzegawczy STILL Safety Light 4Plus

Safety Zone Light: wy$wietla dwa pasy $wiatta ostrzegawczego po lewej i prawej stronie wézka widtowego
Na zyczenie mozliwo$¢ ustawienia ograniczenia predkosci

Systemy kamery przedniej, kamery tylnej oraz kamery 360°

Curve Speed Control

Pomiar obciazenia

Lusterko panoramiczne

Czujnik dachowy: regulacja predkosci jazdy w pomieszczeniach i na zewnatrz

Redukcja predkosci jazdy przy poniesionej karetce widet

System Dynamic Load Control 1, Dynamic Load Control 2

System do zarzadzania flotg FleetManager: autoryzacja dostepu, wykrywanie wstrzaséw, raportowanie
Wykrywanie przeciagzenia

Kontrola Pre-Shift-Check: System kontroli stanu technicznego wézka przed uruchomieniem, zwiekszajacy
poziom bezpieczenstwa

Inteligentna kontrola zapigcia paséw bezpieczefstwa z oceng logiczng

Tylny zaczep typu Rockinger

Przystosowanie do ruchu drogowego

Wersja przeciwwybuchowa

® Standard O Opcja — Niedostepne

RX20-14C RX20-16
RX20-16C RX20-18
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STILL Polska Sp. z 0.0.

ul. Sktadowa 6, Zerniki

62-023 Gadki

Telefon: +48 61 668 61 00
Infolinia serwisowa: 801 055 501
info@still.pl

Wiecej informacji znajda
Panstwo na

www.still.pl

STILL

STILL posiada certyfikaty w
nastepujgcych obszarach:
zarzgdzanie jakoscia,
bezpieczenstwo pracy, ochrona
$rodowiska oraz zarzgdzanie energig.
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RX 20 PL 04/24 Wszelkie prawa zastrzezone.
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