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Ten arkusz danych technicznych zgodnych z wytycznymi Zwigzku Inzynieréw

_ FERPTI Niemieckich (VDI) 2198 okresla tylko wartosci techniczne urzadzenia standardowego.
RX'60-60/80 Elektryczne wozki widtowe Zastosowanie innego ogumienia, innych wersji masztow, urzadzen dodatkowych itd.

Ekositacz moze spowodowac¢ zmiang parametréw technicznych.
1.1 Producent STILL STILL STILL STILL
1.2 Typoszereg RX 60-60 RX 60-70 RX 60-80 RX 60-80/900
o | 12T Typ 6341 6342 6343 6344
§ 1.3 Naped Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny
2 14 Obstuga Fotel Fotel Fotel Fotel
§ 1.5 pdiwig/%adunek Q kg 6000 7000 8000 8000
1.6 Srodek ciezkosci tadunku c mm 600 600 600 900
1.8 Odlegtos¢ grzbietu widet do osi kota X mm 710 720 720 750
1.9 Rozstaw osi kot y mm 2285 2285 2285 2285
21 Masa wtasna z baterig kg 12032 12414 13282 15430
§ 2.2 Nacisk na o$ z tadunkiem przéd/tyt kg 15842/2154 17751/1761 19355/2015 21549/2366
2.3 Nacisk na o$ bez tadunku przéd/tyt kg 6413/5619 6591/5823 6627/6655 7097/8333
o 3.1 Ogumienie Superelastyczne  Superelastyczne  Superelastyczne  Superelastyczne
§ 3.2 Rozmiar ogumienia przéd mm  355/50-20 8.25-15 315/70-15 315/70-15
'§_ 3.3 Rozmiar ogumienia tyt mm  250-15 250-15 250-15 28 x 12,5-15
% 3.5 Liczba kot (x = napedowe) przéd/tyt 2x/2 4x/2 4x/2 4x/2
> 36 Rozstaw kot przéd/tyt  bi/bn mm  1364/1358 1510/1358 1561/1358 1561/1432
4.1 Pochylenie masztu/karetki widet do przodu/do tytu  o/f ° 5/8 5/8 5/8 5/8
4.2 Wysokos$¢ masztu w stanie ztozonym hy mm 2710 2710 2710 2710
4.3 Wolny skok widet ha mm 150 150 150 150
4.4 Wysoko$¢ podnoszenia' h3 mm 3550 3150 3150 2750
4.5 Wysoko$¢ masztu w stanie wysunietym hs mm 4440 4240 4140 4140
4.7 Wysoko$¢ ostony operatora (kabiny) hs mm 2697 2697 2697 2697
4.8 Wysokos$¢ siedzenia/wysokos¢ platformy hy mm 1719 1719 1719 1719
% 4.12 Wysokos$¢ zaczepu holowniczego hio mm  520/670 520/670 520/670 520/670
= 419 Dtugos¢ catkowita I mm 4640 4660 4660 5335
% 4.20 Dtugo$¢ wozka od grzbietu widet la mm 3450 3460 3460 85885
; 4.21 Szeroko$¢ catkowita b mm 1679 1996 2141 2141
£ 422 Grubosé¢ widet s/e/l mm  70/150/1200 70/150/1200 70/150/1200 70/200/1800
= 423 Karetka widet 1SO 2328, klasa/typ A, B ISO IV A ISO IV A ISO IV A ISO IV A
4.24 Szerokos¢ karetki widet bs mm 1600 1800 1800 2180
4.31 Przeswit dolny z tadunkiem pod masztem mi mm 220 220 220 220
4.32 Prze$wit dolny, centralnie miedzy widtami ma mm 210 210 210 210
4.34.1  Szeroko$¢ robocza dla palety 1000 x 1200 poprzecznie Ast mm 4917 4927 4927 49993
4.34.2  Szeroko$¢ robocza dla palety 800 x 1200 wzdtuznie Ast mm 5117 5127 5127 51993
4.35 Promien skretu W, mm 3007 3007 3007 3049
4.36 Najmniejsza odlegto$¢ punktu obrotu bis mm 877 877 877 877
5.1 Predko$¢ jazdy® z/bez tadunku km/h }g;%a// }g;%ﬂ }gf%ﬂ }g;%//
52 Predkosé podnoszenia® 2/bez tadunku m/s 8;2”8%// 8:%%;8:%4” 8:%2;8% ! 8:%258%1/
5.3 Predko$¢ opuszczania® z/bez tadunku m/s 0,56/0,52 0,53/0,42 0,53/0,42 0,53/0,42
5 95 Sita pociggowa z/bez tadunku N 28788/29023 28674/28936 28468/28767 27997/28295
-2 5.6 Max. sita pociggowa z/bez tadunku N 44000 44000 44000 44000
© 57 Zdolno$¢ pokonywania wzniesien z/bez tadunku % 16,3/25,0 16,1/24,1 16,0/23,0 15,5/22,5
5.8 Maks. zdolno$¢ pokonywania wzniesien z/bez tadunku % 19,0/29,0 18,0/27.0 16,0/25,0 16,0/23,0
5.9 Przyspieszenie (15 m)® z/bez tadunku s Zg;gg 1 Zi;gg 1 g%gg 1 2352? 1
5.10 Hamulec roboczy i i i i
6.1 Silnik napedowy, moc S3 = 60 min kW 2x10,5 2x10,5 2x10,5 2x10,5
6.2 Silnik podnoszenia kW 2x21,0 2x21,0 2x21,0 2x21,0
=| ©8 Akumulator wedtug DIN 43531/35/36 A, B, C, nie DIN 43536 A DIN 43536 A DIN 43536 A DIN 43536 A
§ 6.4 Napiecie akumulatora u V. 80 80 80 80
£ 641 Pojemnosé akumulatora Ks A | IECIET240IE (A0 ICIZ400 ) (] [0 12400/ (120 C12401
z 65 Masa akumulatora kg 2824 2824 2824 2824
L 6.6 Zuzycie energii wedtug cyklu VDI 45 cykli/h kWh/h 12,6 14,5 16,0 17,7
6.7 Wydajno$¢ przetadunkowa ® t/h 354 // 358 412 /] 434 462 /] 492 456 /] 476
6.8 Zuzycie energii przy wydajnosci przetadunkowej kWh/h 15,4 // 20,4 16,1 // 20,6 16,5 // 20,9 17,2 /1 21,9
10.1 Cisnienie robocze dla osprzetu bar 250 250 250 250
10.2 Wydajno$¢ oleju dla osprzetu I/min 60 60 60 60
g 10.7 Poziom hatasu na wysoko$ci uszu operatora? dB(A) <70 <70 <70 <70
<= \IfJgs;No?gE)osng ciata operatora przed wibracjami e | @7 <07 0.7 0.7
10.8 Zaczep holowniczy Sworzen Sworzen Sworzen Sworzen

' Nominalna wysoko$¢ podnoszenia uwzglednia ugiecie opon oraz tolerancje $rednicy opon

2 Dla wozka bez kabiny. Inna warto$¢ w przypadku woézka z kabing

3 Bez uwzgledniania wystajacych widet

“ Opcja ze szczegdlnie wydajng baterig

® Wartosci obowigzuja w normalnym wykonaniu oraz w trybie Sprint na state (nie istnieje uwarunkowana termicznie regulacja mocy)



RX 60-60/80 Elektryczne wozki widtowe
Rysunki Techniczne
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Maszty
Maszt teleskopowy Maszt triplex
Wysokos¢ konstrukeyjna hy mm  2710-4360 2710-3960
Wolny skok ha mm 110 1820-3070
Skok znamionowy hs mm  3550-6850 4770-8670
8  Maksymalna wysokos¢ hs mm  4440-7740 5765-9560
E Maksymalna szeroko$¢ b mm 1679
[~ ) ) ) 267/470/673/978/1181/1486 (karetki 1600 mm)/1570 (karetki 1800 mm)/1791
REGUBIEIT CORITG D INIELra) e ! MM (karetki 2180/2400 mm)/1866 (karetki 2180 mm)/1950/2096 (karetki 2400 mm)
Ogumienie SE = superelastyczne przdd/tyt SE 355/50-20 / SE 250-15
Rozstaw kot przod/tyt  bio/bn mm  1364/1358
Wysokos¢ konstrukeyjna h mm  2710-4360 2710-3960
Wolny skok h, mm 110 1620-2870
Skok znamionowy hs mm  3150-6450 4705-8455
R Maksymalna wysokos¢ hs mm  4240-7540 5795-9545
E Maksymalna szeroko$¢ by mm 2003
3 ) . . 267/470/673/978/1181/1486 (karetki 1600 mm)/1570 (karetki 1800 mm)/1791
Regulowany odstep migdzy widtami MM (aretki 2180/2400 mm)/ 1866 (karetki 2180 mm)/1950/2096 (karetki 2400 mm)
Ogumienie SE = superelastyczne przdd/tyt SE podwdjne 8.25-15 / SE 250-15
Rozstaw kot przod/tyt  bio/bn mm 1510/1358
Wysokos¢ konstrukcyjna h mm  2710-4360 2710-3960
Wolny skok h, mm 110 1620-2870
Skok znamionowy hs mm  3150-6450 4705-8455
& Maksymalna wysoko$¢ hs mm  4240-7540 5795-9545
E Maksymalna szeroko$¢ by mm 2140
e ) . . 267/470/673/978/1181/1486 (karetki 1600 mm)/1570 (karetki 1800 mm)/1791
Regulowany odstep migdzy widtami MM (karetki 2180/2400 mm)/1866 (karetki 2180 mm)/1950/2096 (karetki 2400 mm)
Ogumienie SE = superelastyczne przdd/tyt SE podwdjne 315/70-15 / SE 250-15
Rozstaw kot przod/tyt  bi/bn mm  1561/1358
Wysokos¢ konstrukcyjna h mm  2710-4360 2710-3960
Wolny skok h, mm 110 1320-2570
S Skok znamionowy hs mm  2750-6050 3955-7705
g Maksymalna wysokos¢ hs mm  4140-7440 5345-9095
&  Maksymalna szeroko$¢ o) mm 2140
2 ) . . 267/470/673/978/1181/1486 (karetki 1600 mm)/1570 (karetki 1800 mm)/1791
>
& Regulowany odstep migdzy widtami MM (aretki 2180/2400 mm)/1866 (karetki 2180 mm)/1950/2096 (karetki 2400 mm)
Ogumienie SE = superelastyczne przdd/tyt SE podwdjne 315/70-15 / SE 28 x 12.5-15
Rozstaw kot przod/tyt  bio/bn mm  1561/1432



RX 60-60/80 Elektryczne wozki widtowe
Podstawowe zdolnosci przetadunkowe
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RX 60-60/80 Elektryczny wdzek widtowy
Zdjecia detali
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tatwe manewrowanie z tadunkiem w ciasnych przestrzeniach

Szeroki zakres zastosowan wewnatrz i na zewnatrz

Bezpieczne wsiadanie i wysiadanie z wozka dzigki dobrze widocznym,

antyposlizgowym stopniom

Zwrotny i stabilny dzigki nisko potozonemu $rodkowi ciezkosci oraz
samopoziomujgcej skretnej osi wahliwej

Wygodny dostep serwisowy pozwala na szybka konserwacje

Wysoka dyspozycyjnos¢ dzieki szybkiej wymianie baterii



RX 60-60/80 Elektryczny wdzek widtowy
Ekositacz

Kompaktowa budowa i doskonata zwrotnos¢

Naped elektryczny o wysokiej mocy jest przyjazny dla Srodowiska
i zapewnia wysoka wydajnosc¢ przetadunkowa

Doskonata widoczno$¢ dzieki przesunietej w bok kabinie oraz
podwyzszonemu siedzisku operatora

Maksymalna predkos$¢ jazdy 20 km/h dzieki opcjonalnemu trybowi
Sprint

Elektryczne wozki widtowe z serii RX 60-60/80 sg wyposazone

w bezemisyjne napedy o wysokiej mocy. Wozki cechuja sie
doskonatymi osiggami roboczymi oraz wyjgtkowo kompaktowa budowa
i zwrotno$cig. Flagowy model RX 60-80/900 umozliwia podnoszenie
tadunkow o wadze do 8 ton przy odlegtosci srodka ciezkosci tadunku
rownej 900 mm oraz prace w korytarzach roboczych o szeroko$ci
zaledwie 4999 mm. Wdzki widtowe tej serii moga by¢ stosowane

do prac zaréwno wewnatrz jak i na zewnatrz budynkow, nawet

w warunkach duzej wilgotnos$ci i zapylenia.

Wysoka wydajno$¢ przetadunkowg poza precyzyjnym sterowaniem
zapewnia tez maksymalna predko$¢ jazdy standardowo do 17 km/h lub
w trybie Sprint do 20 km/h.

Wysokie osiggi, precyzyjnie dziatajgca hydraulika oraz starannie
przemyslane, ergonomiczne rozwigzania sprawiaja, ze najmocniejszy
model z serii RX 60 doskonale sprawdza sie w pracach magazynowych
zaréwno w firmach zajmujacych sie przewozami towarowymi jak

i firmach produkcyjnych, przy transporcie ciezkich tadunkéw oraz do
szybkiego zatadunku i roztadunku samochoddw ciezarowych.

Filozofia ,Simply Efficient": parametry zwiekszajgce efektywnos¢

‘ Simply easy

Simply safe

= Intuicyjna obstuga: tatwa, przystepna i ustandaryzowana koncepcja
obstugi we wszystkich wozkach z serii RX

= Ergonomiczna i wygodna kabina operatora chronigca plecy i stawy
oraz pomagajaca utrzymac prawidtowa postawe ciata

= tatwa i szybka boczna wymiana akumulatora

Q Simply powerful

= Potega intralogistyki : ogromna wydajnos¢ przetadunkowa w klasie
udzwigéw od 6,0 do 8,0 t

= Tryb Sprint zapewniajacy najwiekszg wydajnos¢ dostepny po
naci$nieciu jednego przycisku

= Wyjatkowo duzy zasieg bez koniecznosci dotadowywania akumulatora

= |nteligentne systemy wspomagania utatwiajg prace operatorowi

= Opcjonalna technologia litowo-jonowa marki STILL i szybkie
dotadowania baterii gwarantuja maksymalng dostepnos¢ wozka

= Precyzyjna i bezpieczna obstuga w kazdej sytuacji dzieki bardzo
precyzyjnemu uktadowi hydraulicznemu i sprawnej dynamice jazdy

= Bezpieczne wchodzenie do kabiny: duzy uchwyt, antyposlizgowa
gumowa mata i szeroki stopien

= Optymalna widoczno$¢ wokét pojazdu dzieki waskim profilom dachu
ochronnego i duzym oknom

= Bezpieczenstwo w kazdym zastosowaniu: szeroki wybor systemow
asysty - od kierunkowskazow, az po reflektor ostrzegawczy
Safety Light 4Plus oraz automatyczng redukcje predkos$ci na
zakretach - Curve Speed Control

i Simply flexible

= Mozliwo$¢ wyboru indywidualnych opcji sterowania: dzwignia
wielofunkcyjna, minidzwignia, Fingertip lub Joystick 4Plus

= Mozliwo$¢ dopasowania pojedynczym przyciskiem takich parametrow
jak predkos$¢ jazdy czy podnoszenia

Simply connected

= Znakomity interfejs umozliwiajgcy integracje z oprogramowaniem do
zarzadzania flotg, np. STILL neXXt fleet

= Opcjonalna kontrola obstugi chronigca przed uzytkowaniem wozka
bez odpowiednich uprawnien



RX 60-60/80 Elektryczne wozki widtowe
Warianty wyposazenia

RX 60-60 RX 60-70 RX 60-80 RX 60-80/900

Niskie koszty eksploatacji dzieki niewielkiemu zuzyciu energii oraz dtugim okresom miedzyprzeglagdowym [ ] [ J [ ] [ ]
Stalowa krata dachowa [ J [ ]
Ostona przed warunkami pogodowymi, czesciowa lub petna kabina (@] O @] @]
Przyciemniana szyba przednia, tylne i przednie szyby, spryskiwacze i wycieraczki szyby przedniej @) O ©) @)
Sterowanie jednopedatowe [ J ([ [ ] [ ]
Sterowanie dwupedatowe O o O O
Wbudowany schowek i uchwyt na napoje [ ] [ J [ ] [ ]
- Wyswietlacz i przyciski funkcyjne odporne na dziatanie wody [ ] [ ] [ ] [ ]
S Wyjmowana podktadka do pisania @] O @] @]
g;_ Fotel operatora Grammer z obiciem ze sztucznej skory [ J [ ] [ J [ J
% Fotel z matgriafowym pokrowcem, amortyzaojq pneumatyczng , obiciem ze sztucznej skory, podparciem o o o o
5 odcinka ledzwiowego, regulacjg wysokosci zagtowka i podgrzewaniem
Uchwyt na tylnym stupku z prawej strony [ J [ ] [ J [ ]
Pozioma amortyzacja fotela operatora, minimalizujgca drgania przenoszone na operatora O ©) O O
Kieszeh na dokumenty z tytu siedzenia O O O O
Podsufitka z o$wietleniem wnetrza O @) O O
Radio/odtwarzacz MP3 ze ztaczem USB @) O @) @)
Ostona i roleta przeciwstoneczna (@] O @] @]
Nagrzewnica elektryczna z dmuchawg i uktadem odszraniania szyby przedniej i obszaru na nogi O O O O
Wersja do pracy w chtodniach do temperatury -30 °C, bez zamarzania wys$wietlacza i oleju hydraulicznego O ©) O O
Maszt teleskopowy nieograniczajacy widocznosci O O O O
Potréjny maszt nieograniczajacy widocznosci O ©) O O
Krata ochronna tadunku O O O O
E Automatyczne pionowanie masztu (@] O @] @]
= Akumulator hydrauliczny w uktadzie podnoszenia do ttumienia drgan przenoszonych na tadunek oraz o o o o
konstrukcje wozka
Kat pochylenia przod/tyt 5/8° [ ] (] [ ] [ ]
Ostona sitownika pochylania zabezpieczajgca przed pytem i wilgocig O O O O
<)
é Opony superelastyczne, pojedyncze, system SIT [ J — — —
og, Opony superelastyczne, podwdjne, system SIT O [ ] [ J [ J
Cichobiezna pompa hydrauliczna [ ] [ J [ ] [ ]
© Technologia zaworow proporcjonalnych do precyzyjnych przemieszczen roboczych [ ] [ ] [ ] [ ]
'(—% Mozliwo$¢ indywidualnego dopasowania funkcji hydraulicznych [ ] [ J [ ] [ ]
S Mini-dzwignia z podtokietnikiem, dwie dzwignie [ [} [ J ([ ]
= Mini-dzwignia z podtokietnikiem, trzy lub cztery dZwignie, fingertip lub joystick @) (@] @) (©]
Zwiekszona predkos¢ podnoszenia w wydajnym trybie Sprint O O O O
Pie¢ programow jazdy zmieniajgcych charakterystyke przyspieszania i hamowania [ ] [ J [ ] [ ]
Zwiekszone przyspieszenie i predkos¢ jazdy do 20 km/h w wydajnym trybie Sprint O (@] O O
= Program optymalizacji zuzycia energii Blue-Q [ ] [ J [ ] [ ]
& Ptynne, przyspieszanie i cofanie [ [} ([ ] ([ ]
= Bezobstugowe silniki uktadu jezdnego, kierowniczego i podnoszenia [ ([ ] [ ] [ ]
Szczelna obudowa komponentéw chronigca przed pytem i wilgocia [ J [ ] [ J [ J
Licznik godzin pracy dla silnika uktadu napedowego i podnoszenia [ ] [ J [ ] [ ]
g Bezobstugowe hamulce, pracujgce w kapieli olejowej [ ] [ ] [ ] [ ]
é Odzysk energii podczas hamowania [ ] [ J [ ] [ ]
= Hydrauliczny hamulec postojowy [ ] [ ] [ J [ J
Optymalne bezpieczenstwo wozka dzigki nisko potozonemu Srodkowi cigzko$ci oraz samopoziomujgcej ° P ° °
skretnej osi wahliwej
Krata ochronna dachowa ©) O ©) @)
System EasyBelt oferujacy szybkie i bezpieczne zapinanie pasow O ©) O O
§ tatwy dostep do elementéw wymagajgcych konserwacji [ J [ ] [ J [ J
2 System ochronny IWS @) o) ¢) )
g Reflektory i o$wietlenie typu LED O (@] O O
§ Tempomat (@] O @] @]
Reflektor STILL Safety Light z niebieskim $wiattem ostrzegawczym @) O ©) @)
System wspomagania kierowcy ATC (Assistance Truck Control) (@) o (@) (@)
Pomiar obcigzenia z doktadnoscia +2 % @) O ©) @)
FleetManager: autoryzacja dostepu, wykrywanie kolizji, raporty (@] O (@] @]

® Standard O Opcja — Niedostepne



STILL Polska Sp. z 0.0.

ul. Sktadowa 6, Zerniki

62-023 Gadki

Telefon: +48 61 668 61 00
Infolinia serwisowa: 801 055 501
info@still.pl

Wiecej informacji znajda
Panstwo na

www.still.pl

STILL

STILL posiada certyfikaty w
nastepujgcych obszarach:
zarzgdzanie jakoscia,
bezpieczenstwo pracy, ochrona
$rodowiska oraz zarzgdzanie energig.
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