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RX 60-60/80 Elektryczne wózki widłowe 
Ekosiłacz

Ten arkusz danych technicznych zgodnych z wytycznymi Związku Inżynierów 
Niemieckich (VDI) 2198 określa tylko wartości techniczne urządzenia standardowego. 
Zastosowanie innego ogumienia, innych wersji masztów, urządzeń dodatkowych itd. 
może spowodować zmianę parametrów technicznych.

Oz
na

ko
wa

nie

1.1 Producent STILL STILL STILL STILL
1.2 Typoszereg RX 60-60 RX 60-70 RX 60-80 RX 60-80/900
1.2.1 Typ 6341 6342 6343 6344
1.3 Napęd Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny 
1.4 Obsługa Fotel Fotel Fotel Fotel
1.5 Udźwig/ładunek Q kg 6000 7000 8000 8000
1.6 Środek ciężkości ładunku c mm 600 600 600 900
1.8 Odległość grzbietu wideł do osi koła x mm 710 720 720 750
1.9 Rozstaw osi kół y mm 2285 2285 2285 2285

M
as

y 2.1 Masa własna z baterią kg 12032 12414 13282 15430
2.2 Nacisk na oś z ładunkiem przód/tył kg 15842/2154 17751/1761 19355/2015 21549/2366
2.3 Nacisk na oś bez ładunku przód/tył kg 6413/5619 6591/5823 6627/6655 7097/8333

Ko
ła

/p
od

wo
zie

3.1 Ogumienie Superelastyczne Superelastyczne Superelastyczne Superelastyczne
3.2 Rozmiar ogumienia przód mm 355/50-20 8.25-15 315/70-15 315/70-15
3.3 Rozmiar ogumienia tył mm 250-15 250-15 250-15 28 x 12,5-15
3.5 Liczba kół (x = napędowe) przód/tył 2x/2 4x/2 4x/2 4x/2
3.6 Rozstaw kół przód/tył b10/b11 mm 1364/1358 1510/1358 1561/1358 1561/1432

W
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e

4.1 Pochylenie masztu/karetki wideł do przodu/do tyłu α/β ° 5/8 5/8 5/8 5/8
4.2 Wysokość masztu w stanie złożonym h1 mm 2710 2710 2710 2710
4.3 Wolny skok wideł h2 mm 150 150 150 150
4.4 Wysokość podnoszenia 1 h3 mm 3550 3150 3150 2750
4.5 Wysokość masztu w stanie wysuniętym h4 mm 4440 4240 4140 4140
4.7 Wysokość osłony operatora (kabiny) h6 mm 2697 2697 2697 2697
4.8 Wysokość siedzenia/wysokość platformy h7 mm 1719 1719 1719 1719
4.12 Wysokość zaczepu holowniczego h10 mm 520/670 520/670 520/670 520/670
4.19 Długość całkowita l1 mm 4640 4660 4660 5335
4.20 Długość wozka od grzbietu wideł l2 mm 3450 3460 3460 3535
4.21 Szerokość całkowita b1 mm 1679 1996 2141 2141
4.22 Grubość wideł s/e/l mm 70/150/1200 70/150/1200 70/150/1200 70/200/1800
4.23 Karetka wideł ISO 2328, klasa/typ A, B ISO IV A ISO IV A ISO IV A ISO IV A
4.24 Szerokość karetki wideł b3 mm 1600 1800 1800 2180
4.31 Prześwit dolny z ładunkiem pod masztem m1 mm 220 220 220 220
4.32 Prześwit dolny, centralnie między widłami m2 mm 210 210 210 210
4.34.1 Szerokość robocza dla palety 1000 x 1200 poprzecznie Ast mm 4917 4927 4927 4999 3

4.34.2 Szerokość robocza dla palety 800 x 1200 wzdłużnie Ast mm 5117 5127 5127 5199 3

4.35 Promień skrętu Wa mm 3007 3007 3007 3049
4.36 Najmniejsza odległość punktu obrotu b13 mm 877 877 877 877

Os
iąg

i

5.1 Prędkość jazdy 5 z/bez ładunku km/h 14/17 //  
18/20 4

14/17 //  
18/20 4

14/17 //  
18/20 4

14/17 //  
18/20 4

5.2 Prędkość podnoszenia 5 z/bez ładunku m/s 0,31/0,37 //  
0,41/0,48 4

0,30/0,37 //  
0,38/0,48 4

0,28/0,37 //  
0,36/0,48 4

0,28/0,37 //  
0,36/0,48 4

5.3 Prędkość opuszczania 5 z/bez ładunku m/s 0,56/0,52 0,53/0,42 0,53/0,42 0,53/0,42
5.5 Siła pociągowa z/bez ładunku N 28788/29023 28674/28936 28468/28767 27997/28295
5.6 Max. siła pociągowa z/bez ładunku N 44000 44000 44000 44000
5.7 Zdolność pokonywania wzniesień z/bez ładunku % 16,3/25,0 16,1/24,1 16,0/23,0 15,5/22,5
5.8 Maks. zdolność pokonywania wzniesień z/bez ładunku % 19,0/29,0 18,0/27,0 16,0/25,0 16,0/23,0

5.9 Przyspieszenie (15 m) 5 z/bez ładunku s 7,3/6,2 //  
6,3/5,8

7,5/6,5 //  
6,4/5,9

7,7/6,6 //  
6,7/5,9

7,9/6,8 //  
6,9/6,1

5.10 Hamulec roboczy Mechan./
hydraul.

Mechan./
hydraul.

Mechan./
hydraul.

Mechan./
hydraul.

Si
lni

k e
lek

try
cz

ny

6.1 Silnik napędowy, moc S3 = 60 min kW 2 x 10,5 2 x 10,5 2 x 10,5 2 x 10,5
6.2 Silnik podnoszenia kW 2 x 21,0 2 x 21,0 2 x 21,0 2 x 21,0
6.3 Akumulator według DIN 43531/35/36 A, B, C, nie DIN 43536 A DIN 43536 A DIN 43536 A DIN 43536 A
6.4 Napięcie akumulatora U V 80 80 80 80

6.4.1 Pojemność akumulatora K5 Ah 1120 (-1240)  
// 1085

1120 (-1240)  
// 1085

1120 (-1240)/  
1085

1120 (-1240)  
// 1085

6.5 Masa akumulatora kg 2824 2824 2824 2824
6.6 Zużycie energii według cyklu VDI 45 cykli/h kWh/h 12,6 14,5 16,0 17,7
6.7 Wydajność przeładunkowa 5 t/h 354 // 358 412 // 434 462 // 492 456 // 476
6.8 Zużycie energii przy wydajności przeładunkowej kWh/h 15,4 // 20,4 16,1 // 20,6 16,5 // 20,9 17,2 // 21,9

In
ne

10.1 Ciśnienie robocze dla osprzętu bar 250 250 250 250
10.2 Wydajność oleju dla osprzętu l/min 60 60 60 60
10.7 Poziom hałasu na wysokości uszu operatora 2 dB(A) <70 <70 <70 <70

Klasa ochrony ciała operatora przed wibracjami  
wg EN 13059 m/s² <0,7 <0,7 <0,7 <0,7

10.8 Zaczep holowniczy Sworzeń Sworzeń Sworzeń Sworzeń

1 Nominalna wysokość podnoszenia uwzględnia ugięcie opon oraz tolerancje średnicy opon 
2 Dla wózka bez kabiny. Inna wartość w przypadku wózka z kabiną 
3 Bez uwzględniania wystających wideł
4 Opcja ze szczególnie wydajną baterią
5 Wartości obowiązują w normalnym wykonaniu oraz w trybie Sprint na stałe (nie istnieje uwarunkowana termicznie regulacja mocy)
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RX 60-60/80 Elektryczne wózki widłowe 
Rysunki Techniczne

Maszt teleskopowy Maszt triplex

RX
 6

0-
60

Wysokość konstrukcyjna h1 mm 2710–4360 2710-3960
Wolny skok h2 mm 110 1820-3070
Skok znamionowy h3 mm 3550–6850 4770-8670
Maksymalna wysokość h4 mm 4440–7740 5765-9560
Maksymalna szerokość b1 mm 1679

Regulowany odstęp między widłami mm 267/470/673/978/1181/1486 (karetki 1600 mm)/1570 (karetki 1800 mm)/1791  
(karetki 2180/2400 mm)/1866 (karetki 2180 mm)/1950/2096 (karetki 2400 mm)

Ogumienie SE = superelastyczne przód/tył SE 355/50-20  /  SE 250-15
Rozstaw kół przód/tył b10/b11 mm 1364/1358

RX
 6

0-
70

Wysokość konstrukcyjna h1 mm 2710–4360 2710–3960
Wolny skok h2 mm 110 1620-2870
Skok znamionowy h3 mm 3150–6450 4705–8455
Maksymalna wysokość h4 mm 4240–7540 5795–9545
Maksymalna szerokość b1 mm 2003

Regulowany odstęp między widłami mm 267/470/673/978/1181/1486 (karetki 1600 mm)/1570 (karetki 1800 mm)/1791  
(karetki 2180/2400 mm)/1866 (karetki 2180 mm)/1950/2096 (karetki 2400 mm)

Ogumienie SE = superelastyczne przód/tył SE podwójne 8.25-15  /  SE 250-15
Rozstaw kół przód/tył b10/b11 mm 1510/1358

RX
 6

0-
80

Wysokość konstrukcyjna h1 mm 2710–4360 2710–3960
Wolny skok h2 mm 110 1620-2870
Skok znamionowy h3 mm 3150–6450 4705–8455
Maksymalna wysokość h4 mm 4240–7540 5795–9545
Maksymalna szerokość b1 mm 2140

Regulowany odstęp między widłami mm 267/470/673/978/1181/1486 (karetki 1600 mm)/1570 (karetki 1800 mm)/1791  
(karetki 2180/2400 mm)/1866 (karetki 2180 mm)/1950/2096 (karetki 2400 mm)

Ogumienie SE = superelastyczne przód/tył SE podwójne 315/70-15  /  SE 250-15
Rozstaw kół przód/tył b10/b11 mm 1561/1358

RX
 6

0-
80

/9
00

Wysokość konstrukcyjna h1 mm 2710–4360 2710–3960
Wolny skok h2 mm 110 1320-2570
Skok znamionowy h3 mm 2750–6050 3955-7705
Maksymalna wysokość h4 mm 4140–7440 5345-9095
Maksymalna szerokość b1 mm 2140

Regulowany odstęp między widłami mm 267/470/673/978/1181/1486 (karetki 1600 mm)/1570 (karetki 1800 mm)/1791  
(karetki 2180/2400 mm)/1866 (karetki 2180 mm)/1950/2096 (karetki 2400 mm)

Ogumienie SE = superelastyczne przód/tył SE podwójne 315/70-15  /  SE 28 x 12.5-15
Rozstaw kół przód/tył b10/b11 mm 1561/1432

Maszty
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7000

6500

6000

5500

5000

4500

4000
≤4000 5000 6000 80007000

6000

5500

5000

4500

4000

3500

3000
≤4000 5000 6000 80007000

6000

5500

5000

4500

4000

3500

3000
≤4000 4500 5000 5500 6000 6500 7000

7000

6500

6000

5500

5000

4500

4000
≤4000 4500 5000 5500 6000 6500 7000

8000

7500

7000

6500

6000

5500

5000
≤4000 4500 5000 5500 6000 6500 7000

c = 1000 mm

c = 1200 mm

c = 1400 mm

8000

7500

7000

6500

6000

5500

5000
≤4000 5000 6000 80007000

c = 1000 mm

c = 1200 mm

c = 1400 mm

8000

7500

7000

6500

6000

5500

5000

4500

4000
≤4000 4500 5000 5500 6000 6500 7000

c = 800 mm

c = 1000 mm

c = 1200 mm

c = 1400 mm

8000

7500

7000

6500

6000

5500

5000

4500

4000
≤4000 5000 6000 80007000

c = 800 mm

c = 1000 mm

c = 1200 mm

c = 1400 mm

c = 800 mm

c = 1000 mm

c = 1200 mm

c = 800 mm

c = 1000 mm

c = 1200 mm

c = 1400 mm c = 1400 mm

c = 800 mm

c = 1000 mm

c = 1200 mm

c = 1400 mm

c = 800 mm

c = 1000 mm

c = 1200 mm

c = 1400 mm

RX 60-60/80 Elektryczne wózki widłowe 
Podstawowe zdolności przeładunkowe

Środek ciężkości c = 600 mm
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Wysokość podnoszenia w mm

RX 60-60 maszt teleskopowy

Środek ciężkości c = 600 mm
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Wysokość podnoszenia w mm

RX 60-70 maszt teleskopowy

Środek ciężkości c = 600 mm
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Wysokość podnoszenia w mm

RX 60-80 maszt teleskopowy

Środek ciężkości c = 600 mm
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Wysokość podnoszenia w mm

RX 60-60 maszt triplex

Środek ciężkości c = 600 mm
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Wysokość podnoszenia w mm

RX 60-70 maszt triplex

Środek ciężkości c = 600 mm

U
dź

w
ig

 z
na

m
io

no
w

y 
w

 k
g

Wysokość podnoszenia w mm

RX 60-80 maszt triplex

Środek ciężkości c = 900 mm
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Wysokość podnoszenia w mm

RX 60-80/900 maszt teleskopowy

Środek ciężkości c = 900 mm
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Wysokość podnoszenia w mm

RX 60-80/900 maszt triplex
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RX 60-60/80 Elektryczny wózek widłowy 
Zdjęcia detali

Wysoka dyspozycyjność dzięki szybkiej wymianie bateriiWygodny dostęp serwisowy pozwala na szybką konserwację

Zwrotny i stabilny dzięki nisko położonemu środkowi ciężkości oraz 
samopoziomującej skrętnej osi wahliwej

Bezpieczne wsiadanie i wysiadanie z wózka dzięki dobrze widocznym, 
antypoślizgowym stopniom

Szeroki zakres zastosowań wewnątrz i na zewnątrzŁatwe manewrowanie z ładunkiem w ciasnych przestrzeniach
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RX 60-60/80 Elektryczny wózek widłowy 
Ekosiłacz

Kompaktowa budowa i doskonała zwrotność

Napęd elektryczny o wysokiej mocy jest przyjazny dla środowiska 
i zapewnia wysoką wydajność przeładunkową

Doskonała widoczność dzięki przesuniętej w bok kabinie oraz 
podwyższonemu siedzisku operatora

Elektryczne wózki widłowe z serii RX 60-60/80 są wyposażone 
w bezemisyjne napędy o wysokiej mocy. Wózki cechują się 
doskonałymi osiągami roboczymi oraz wyjątkowo kompaktową budową 
i zwrotnością. Flagowy model RX 60-80/900 umożliwia podnoszenie 
ładunków o wadze do 8 ton przy odległości środka ciężkości ładunku 
równej 900 mm oraz pracę w korytarzach roboczych o szerokości 
zaledwie 4999 mm. Wózki widłowe tej serii mogą być stosowane 
do prac zarówno wewnątrz jak i na zewnątrz budynków, nawet 
w warunkach dużej wilgotności i zapylenia.  

Wysoką wydajność przeładunkową poza precyzyjnym sterowaniem 
zapewnia też maksymalna prędkość jazdy standardowo do 17 km/h lub 
w trybie Sprint do 20 km/h.  
Wysokie osiągi, precyzyjnie działająca hydraulika oraz starannie 
przemyślane, ergonomiczne rozwiązania sprawiają, ze najmocniejszy 
model z serii RX 60 doskonale sprawdza się w pracach magazynowych 
zarówno w firmach zajmujących się przewozami towarowymi jak 
i firmach produkcyjnych, przy transporcie ciężkich ładunków oraz do 
szybkiego załadunku i rozładunku samochodów ciężarowych.

Maksymalna prędkość jazdy 20 km/h dzięki opcjonalnemu trybowi 
Sprint

Filozofia „Simply Efficient“: parametry zwiększające efektywność

 Simply easy

■   Intuicyjna obsługa: łatwa, przystępna i ustandaryzowana koncepcja 
obsługi we wszystkich wózkach z serii RX

■   Ergonomiczna i wygodna kabina operatora chroniąca plecy i stawy 
oraz pomagająca utrzymać prawidłową postawę ciała

■  Łatwa i szybka boczna wymiana akumulatora 

 Simply powerful

■   Potęga intralogistyki : ogromna wydajność przeładunkowa w klasie 
udźwigów od 6,0 do 8,0 t

■  Tryb Sprint zapewniający największą wydajność dostępny po 
naciśnięciu jednego przycisku 

■   Wyjątkowo duży zasięg bez konieczności doładowywania akumulatora 
■   Inteligentne systemy wspomagania ułatwiają pracę operatorowi
■   Opcjonalna technologia litowo-jonowa marki STILL i szybkie 

doładowania baterii gwarantują maksymalną dostępność wózka  
 
 
 
 
 
 

 Simply safe

■   Precyzyjna i bezpieczna obsługa w każdej sytuacji dzięki bardzo 
precyzyjnemu układowi hydraulicznemu i sprawnej dynamice jazdy

■   Bezpieczne wchodzenie do kabiny: duży uchwyt, antypoślizgowa 
gumowa mata i szeroki stopień 

■   Optymalna widoczność wokół pojazdu dzięki wąskim profilom dachu 
ochronnego i dużym oknom

■   Bezpieczeństwo w każdym zastosowaniu: szeroki wybór systemów 
asysty – od kierunkowskazów, aż po reflektor ostrzegawczy 
Safety Light 4Plus oraz automatyczną redukcję prędkości na 
zakrętach - Curve Speed Control

 Simply flexible

■   Możliwość wyboru indywidualnych opcji sterowania: dźwignia 
wielofunkcyjna, minidźwignia, Fingertip lub Joystick 4Plus

■   Możliwość dopasowania pojedynczym przyciskiem takich parametrów 
jak prędkość jazdy czy podnoszenia

 Simply connected

■  Znakomity interfejs umożliwiający integrację z oprogramowaniem do 
zarządzania flotą, np. STILL neXXt fleet

■   Opcjonalna kontrola obsługi chroniąca przed użytkowaniem wózka 
bez odpowiednich uprawnień
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RX 60-60 RX 60-70 RX 60-80 RX 60-80/900

Fo
te

l o
pe

ra
to

ra

Niskie koszty eksploatacji dzięki niewielkiemu zużyciu energii oraz długim okresom międzyprzeglądowym ▯ ▯ ▯ ▯
Stalowa krata dachowa ▯ ▯ ▯ ▯
Osłona przed warunkami pogodowymi, częsciowa lub pełna kabina ○ ○ ○ ○
Przyciemniana szyba przednia, tylne i przednie szyby, spryskiwacze i wycieraczki szyby przedniej ○ ○ ○ ○
Sterowanie jednopedałowe ▯ ▯ ▯ ▯
Sterowanie dwupedałowe ○ ○ ○ ○
Wbudowany schowek i uchwyt na napoje ▯ ▯ ▯ ▯
Wyświetlacz i przyciski funkcyjne odporne na działanie wody ▯ ▯ ▯ ▯
Wyjmowana podkładka do pisania ○ ○ ○ ○
Fotel operatora Grammer z obiciem ze sztucznej skory ▯ ▯ ▯ ▯
Fotel z materiałowym pokrowcem, amortyzacją pneumatyczną , obiciem ze sztucznej skory, podparciem 
odcinka lędźwiowego, regulacją wysokości zagłowka i podgrzewaniem ○ ○ ○ ○
Uchwyt na tylnym słupku z prawej strony ▯ ▯ ▯ ▯
Pozioma amortyzacja fotela operatora, minimalizująca drgania przenoszone na operatora ○ ○ ○ ○
Kieszeń na dokumenty z tyłu siedzenia ○ ○ ○ ○
Podsufitka z oświetleniem wnętrza ○ ○ ○ ○
Radio/odtwarzacz MP3 ze złączem USB ○ ○ ○ ○
Osłona i roleta przeciwsłoneczna ○ ○ ○ ○
Nagrzewnica elektryczna z dmuchawą i układem odszraniania szyby przedniej i obszaru na nogi ○ ○ ○ ○
Wersja do pracy w chłodniach do temperatury –30 °C, bez zamarzania wyświetlacza i oleju hydraulicznego ○ ○ ○ ○

M
as

zt

Maszt teleskopowy nieograniczający widoczności ○ ○ ○ ○
Potrójny maszt nieograniczający widoczności ○ ○ ○ ○
Krata ochronna ładunku ○ ○ ○ ○
Automatyczne pionowanie masztu ○ ○ ○ ○
Akumulator hydrauliczny w układzie podnoszenia do tłumienia drgań przenoszonych na ładunek oraz 
konstrukcję wozka ○ ○ ○ ○
Kąt pochylenia przód/tył 5/8° ▯ ▯ ▯ ▯
Osłona siłownika pochylania zabezpieczająca przed pyłem i wilgocią ○ ○ ○ ○

Og
um

ien
ie

Opony superelastyczne, pojedyncze, system SIT ▯ ─ ─ ─

Opony superelastyczne, podwójne, system SIT ○ ▯ ▯ ▯

Hy
dr

au
lik

a

Cichobieżna pompa hydrauliczna ▯ ▯ ▯ ▯
Technologia zaworow proporcjonalnych do precyzyjnych przemieszczeń roboczych ▯ ▯ ▯ ▯
Możliwość indywidualnego dopasowania funkcji hydraulicznych ▯ ▯ ▯ ▯
Mini-dźwignia z podłokietnikiem, dwie dźwignie ▯ ▯ ▯ ▯
Mini-dźwignia z podłokietnikiem, trzy lub cztery dźwignie, fingertip lub joystick ○ ○ ○ ○
Zwiększona prędkość podnoszenia w wydajnym trybie Sprint ○ ○ ○ ○

Na
pę

dy

Pięć programow jazdy zmieniających charakterystykę przyspieszania i hamowania ▯ ▯ ▯ ▯
Zwiększone przyspieszenie i prędkość jazdy do 20 km/h w wydajnym trybie Sprint ○ ○ ○ ○
Program optymalizacji zużycia energii Blue-Q ▯ ▯ ▯ ▯
Płynne, przyspieszanie i cofanie ▯ ▯ ▯ ▯
Bezobsługowe silniki układu jezdnego, kierowniczego i podnoszenia ▯ ▯ ▯ ▯
Szczelna obudowa komponentów chroniąca przed pyłem i wilgocią ▯ ▯ ▯ ▯
Licznik godzin pracy dla silnika układu napędowego i podnoszenia ▯ ▯ ▯ ▯

Ha
m

ule
c Bezobsługowe hamulce, pracujące w kąpieli olejowej ▯ ▯ ▯ ▯

Odzysk energii podczas hamowania ▯ ▯ ▯ ▯
Hydrauliczny hamulec postojowy ▯ ▯ ▯ ▯

Be
zp

iec
ze

ńs
tw

o

Optymalne bezpieczeństwo wozka dzięki nisko położonemu środkowi ciężkości oraz samopoziomującej 
skrętnej osi wahliwej ▯ ▯ ▯ ▯
Krata ochronna dachowa ○ ○ ○ ○
System EasyBelt oferujący szybkie i bezpieczne zapinanie pasów ○ ○ ○ ○
Łatwy dostęp do elementów wymagających konserwacji ▯ ▯ ▯ ▯
System ochronny IWS ○ ○ ○ ○
Reflektory i oświetlenie typu LED ○ ○ ○ ○
Tempomat ○ ○ ○ ○
Reflektor STILL Safety Light z niebieskim światłem ostrzegawczym ○ ○ ○ ○
System wspomagania kierowcy ATC (Assistance Truck Control) ○ ○ ○ ○
Pomiar obciążenia z dokładnością ±2 % ○ ○ ○ ○
FleetManager: autoryzacja dostępu, wykrywanie kolizji, raporty ○ ○ ○ ○

▯ Standard     ○ Opcja     ─ Niedostępne

RX 60-60/80 Elektryczne wózki widłowe 
Warianty wyposażenia 
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STILL Polska Sp. z o.o. 

ul. Składowa 6, Żerniki 

62-023 Gądki 

Telefon: +48 61 668 61 00 

Infolinia serwisowa: 801 055 501 

info@still.pl

Więcej informacji znajdą  

Państwo na  

www.still.pl

STILL posiada certyfikaty w 
następujących obszarach: 
zarządzanie jakością, 
bezpieczeństwo pracy, ochrona 
środowiska oraz zarządzanie energią.


