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EXV-SF Wozek wysokiego podnoszenia ze sktadang platforma dla operatora
Moc innowac;ji

Ten arkusz danych technicznych wedtug wytycznych Zwiazku Inzynieréw Niemieckich (VDI) 2198 okresla tylko wartosci techniczne urzadzenia

standardowego. Zastosowanie innego ogumienia, innych wersji masztéw, urzadzen dodatkowych itd. moze spowodowa¢ zmiane parametréw technicznych.

1.1 Producent STILL STILL STILL STILL STILL STILL STILL STILL STILL
1.2 Typoszereg EXV-SF 14/Li-lon EXV-SF 14i/Li-lon EXV-SF 14 D/Li-lon EXV-SF 16/Li-lon EXV-SF 16i/Li-lon EXV-SF 16 D/Li-lon EXV-SF 20 EXV-SF 20i EXV-SF 20 D
2 13 Naped Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny
% 1.4 Obstuga Pieszo/na stojaco Pieszo/na stojaco Pieszo/na stojaco Pieszo/na stojaco Pieszo/na stojaco Pieszo/na stojaco Pieszo/na stojaco Pieszo/na stojaco Pieszo/na stojaco
s 15 Udzwig/tadunek Q kg 1400 1400 (2000) 1400/1000+1000 (2000)' 1600 1600 (2000) 1600/1000+1000 (2000)' 2000 2000 (2000)! 2000/1000+1000 (2000) !
S 16 Srodek ciezkosci fadunku c mm 600 600 600 600 600 600 600 600 600
1.8 Odlegto$¢ grzbietu widet do osi kota X mm 7242 7242/646%3 9242/846%3 7242 7242/646%° 9242/846%3 7242 7242/646%3 9242/846%3
1.9 Rozstaw osi kot y mm 13114 13114/1233%4 15114/1433%4 13114 13114/1233%¢ 15114/1433%¢ 1425 1425/13473 16254/1547 %4
| 2] Masa wiasna (z bateria) kg 1258 1229 1262 1258 1229 1262 1575 1508 1536
§ 2.2 Nacisk na 0$ z tadunkiem od strony napedu/tadunku kg 1040/1619 971/1658 1215/1447 1059/1800 979/1850 1249/1613 1384/2191 1213/2295 1451/2084
2.3 Nacisk na 0$ bez tadunku od strony napedu/tadunku kg 955/304 962/268 990/273 955/304 962/268 990/273 1141/434 1096/412 1153/383
3.1 Ogumienie Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe
g 3.2 Rozmiar ogumienia od strony napedu mm @ 230 x 90 @ 230 x 90 @ 230 x 90 @ 230x 90 @ 230 x 90 @ 230 x 90 @ 230 x 90 @ 230 x 90 @ 230 x 90
-§ 3.3 Rozmiar ogumienia od strony tadunku mm @ 85x85(@85x60)° ©@85x85(085x60)¢ @ 85x85 (D 85x60)° @ 85 x 85 (@ 85 x 60) ¢ @ 85 x 85 (@ 85 x 60) ¢ @ 85 x 85 (@ 85 x 60) ¢ @ 85 x 85 (@ 85 x 60) ¢ @ 85 x 105 (@ 85 x 80)° @ 85 x 105 (@ 85 x 80) ¢
< 3.4 Wielkos¢ kotek podporowych mm @ 150 x 50 @ 150 x 50 @ 150 x 50 @ 150 x 50 @ 150 x 50 @ 150 x 50 2x @ 140 x 50 2x @ 140 x 50 2x @ 140 x 50
S 35 llo$¢ kot (x = napedowe) od strony napedu/tadunku Ix+1/2 (1x + 1/4)¢ Ix+1/2 (Ix + 1/4)° Ix+1/2 (1x + 1/4)¢ Ix+1/2 (1x + 1/4)¢ Ix+1/2 (1x + 1/4)¢ Ix+1/2 (1x + 1/4)¢ Ix+1/2 (1x + 1/4)¢ Ix+1/2 (1x + 1/4)¢ Ix+1/2 (Ix + 1/4)°
3.6 Rozstaw kot od strony napedu/od strony tadunku  bio/b1 mm 534 // 380/500 534 // 380/500 534 // 380/500 534 // 380/500 534 // 380/500 534 // 380/500 534 // 370/470 534 // 370/470 534 // 370/470
4.2 Wysokos¢ maszt w stanie ztozonym  h; mm Patrz tabela wymiaréw masztu Patrz tabela wymiaréw masztu Patrz tabela wymiaréw masztu
4.3 Wolny skok widet ha mm Patrz tabela wymiaréw masztu Patrz tabela wymiaréw masztu Patrz tabela wymiaréw masztu
4.4 Wysoko$¢ podnoszenia hs mm Patrz tabela wymiaréw masztu Patrz tabela wymiaréw masztu Patrz tabela wymiaréw masztu
4.5 Wysokos$é maszt w stanie wysunietym  hs mm Patrz tabela wymiaréw masztu Patrz tabela wymiaréw masztu Patrz tabela wymiaréw masztu
4.6 Unoszenie wstgpne hs mm - 110 110 - 110 110 - 110 110
% 4.9  Wysokos¢ dyszla w potozeniu do jazdy min./maks.  hs mm 1175/1380 1175/1380 1120/1370 1175/1380 1175/1380 1120/1370 1175/1380 1175/1380 1120/1370
2 4.15 Wysokos¢ opuszczonych widet his mm 86 86 86 86 86 86 86 86 86
% 4.19  Dtugos¢ catkowita I mm  199324/2401 %47 199324/2401 247 19932 4/2401 %47 19932 4/2401 %47 199324/2401 %47 199324/2401 %47 21082/2516%7 21082/2516*7 21082/2516*7
; 4.20  Dtugosé tacznie z grzbietem widet l2 mm  84324/1251%47 84324/1251 247 843241251247 843241251247 84324/1251247 843241251247 9582/1366 %7 9582/1366 %7 9582/1366 %7
€ 4.21 Szerokos¢ catkowita b mm 800 800 800 800 800 800 810 810 810
= 422  Wymiary widet s/ell mm  55%/182/1150 558/182/1150 558/182/1150 558/182/1150 558/182/1150 558/182/1150 73%/210/1150 73%/210/1150 61/201/1150
4.24  Szeroko$¢ karetki widet b3 mm 780 780 780 780 780 780 780 780 780
4.25  Rozstaw zewnetrzny widet bs mm  560/680 560/680 560/530 560/680 560/680 560/530 580/680-570° 580/680-570° 570/542
4.32  Prze$wit od podtoza, centralnie miedzy osiami m2 mm 30 20/110° 20/130° 30 20/110° 20/130° 20 20/110° 20/130°
4.34  Szeroko$¢ korytarza roboczego dla palety 800 x 1200 wzdtuznie Ast mm  2406/2795%7 2390342777 %47 244134/2828% 47 24064279547 2390%4/2777 47 244134/2828% 47 2519°/2909°57 2503%°/2892°7 25543/2943%7
4.35  Promien skretu W, mm  15844/197347 150734/1894 %47 1707 %4/2094 % 47 15844/197347 1507 %4/1894 %47 1707 %4/2094 %47 1697°/2087 %7 16202/2009 **7 1820°/2209 %7
51 Pregkost acoy 2fbez fodunky i 501100 8000 "0 T0/o0 " 501100°%"° 50/100°%'° 70r1007°%'° 501100°%'° 501100°”° Tori00 *°'°°
5 52 Predko$¢ podnoszenia z/bez tadunku m/s 0,16/0,30 0,16/0,30 0,16/0,30 0,15/0,30 0,15/0,30 0,15/0,30 0,15/0,30 0,15/0,30 0,15/0,30
8 53 Predko$¢ opuszczania z/bez tadunku m/s 0,40/0,35 0,40/0,35 0,40/0,35 0,40/0,35 0,40/0,35 0,40/0,35 0,31/0,31 0,31/0,31 0,31/0,31
5.8 Maks. zdolno$¢ pokonywania wzniesien kB 5 z/bez tadunku % 9.2°/9.2° 10,0/22,0 10,0/22,0 9,2°/9,2° 10,0/22,0 10,0/22,0 5,6°/5,6° 8,0/23,0 8,0/23,0
5.10  Hamulec roboczy Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny
6.1 Silnik napedowy, moc S2 = 60 min kw23 25 2:3) 2:3) 2:3) 2:3 2,8 253 253
£ 6.2  Silnik uktadu podnoszenia, moc S3 = 15% kW 3,2 3,2 3,2 3,2 3.2 3.2 3,2 3,2 3,2
é* 6.3 Akumulator wedtug DIN 43531/35/36 A, B, C, nie 2PzS 2PzS 2PzS 2PzS 2PzS 2PzS 3PzS 3PzS 3PzS
S 64 Napiecie akumulatora/pojemnosc znamionowa Ks vian 241230 o s o 24/230 s s L s 24/230 24/345 24/345 24/345
= 65 Masa akumulatora (+5 % zaleznie od producenta) kg 212 212 212 212 212 212 288 288 288
6.6 Zuzycie energii wedtug DIN EN 16796 kWh/h 0,80 0,80 0,80 0,84 0,84 0,84 0,95 0,95 0,95
§ 8.1 Rodzaj sterowania jazda Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC
o
§ 8.4 Poziom hatasu na wysoko$ci uszu operatora dB(A) <66 <66 <66 <66 <66 <66 <66 <66 <66
' Udzwig przy unoszeniu wstepnym
2 Z masztem teleskopowym lub NiHo (x -26 mm; |y oraz I, +26 mm z masztem potrojnym)
3 Podniesione ramiona kotek A = Hamowanie
4 +75 mm z 3PzS oraz +150 mm z 4PzS B = Jazda
®Z masztem potrojnym 4476 mm i akumulatorem wazacym 302 kg T e LA
6 Z kétkami podwaojnymi
7 Obnizona platforma
8 Preferowane przy uzyciu kosza paletowego; dostepna jest rdwniez karetka z widtami o grubosci s = 71 mm
? Przy ostro zakoniczonej krawedzi spadku rampy
=
E .
o g
c
& ¢ i Bz
sl g 1 - L. ° F—Ig
&£ E_Ix” 254
y 662
y
Rzut z gory Rzut z boku



EXV-SF Wozek wysokiego podnoszenia ze sktadang platforma dla operatora
Maszty

Teleskopowy
Wysokos¢ h mm 141572 166572 1915 2115 2365 2565 2815

Wysoko$¢ masztu z wolnym skokiem widet (hs = 150 mm) wstepnym ~ hy' ~ mm 1490 1740 1990 2190 2440 2640 2890
Wolny skok widet' hy mm 150 150 150 150 150 150 150

Wysoko$¢ unoszenia hs mm 1844 2344 2844 3244 3744 4144 4644
Wysokos$¢, maszt w stanie wysunigtym hs mm 2930 3430 3930 4330 4830 5230 5730

EXV-SF 14 - EXV-SF 14i -
EXV-SF 16 - EXV-SF 16i

NiHo Potréjny
Wysokosé¢ h mm 14152 16657 1915 2115 2365 2565 16657 1915 2065 2165 2265 2315 2365 2515

Wolny skok widet ha mm 329 579 829 1029 1279 1479 579 829 979 1079 1179 1229 1279 1429
Wysoko$¢ unoszenia hs mm 1844 2344 2844 3244 3744 4144 3516 4266 4716 5016 5316 5466 5616 6066

wyngﬁ%ét‘;hmmtw“a”ie he mm 2930 3430 3930 4330 4830 5230 4602 5352 5802 6102 6402 6552 6702 7152

EXV-SF 14 - EXV-SF 14i -
EXV-SF 16 - EXV-SF 16i

! Przy zwigkszonej wysokosci masztu hy'
2 Maszt niedostepny z podstawa akumulatora 2PzS oraz 3PzS (wymiana za pomocg dzwignicy)

Teleskopowy NiHo Potréjny
Wysokosé h mm 1915 2115 2365 1915 2115 2365 1665 1915 2065
g' & Wysokos$é masztu z wolnym skokiem widet (hs = 150 mm) wstepnym  h' ~ mm 1990 2190 2440 - - - - - -
%% Wolny skok widet ha mm - - - 749 949 1199 499 749 899
% E Wolny skok widet' ho ~ mm 150 150 150 - - - - - -
Wysoko$¢ unoszenia hs mm 2684 3084 3584 2684 3084 3584 3276 4026 4476
Wysoko$¢, maszt w stanie wysunietym hs mm 3850 4250 4750 3850 4250 4750 4442 5192 5642

! Przy zwigkszonej wysokosci masztu hy'




EXV-SF Wozek wysokiego podnoszenia ze sktadang platforma dla operatora
Zdjecia detali
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Wszystkie dane widoczne przez caty czas: kolorowy wy$wietlacz bazujacy na Bezpieczny nawet podczas skretu: automatyczna redukcja predkosci w zakrecie
niezaleznych jezykowo symbolach pokazuje wszystkie istotne funkcje jednoczesnie
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Mniejsze obcigzenie plecéw: pneumatycznie amortyzowang platforme mozna Wysoka wydajnos$¢ przetadunkowa dzieki mozliwosci transportu na dwéch
dopasowywac¢ do wagi operatora poziomach, np. delikatnych towaréw

=]

Zawsze gotowy do pracy: wysoka dostepnos¢ dzieki opcjonalnemu systemowi Szybki i bezpieczny: nowatorski zamek unieruchamiajacy akumulator umozliwia
wymiany akumulatora z boku szybka i bezproblemowsg wymiane akumulatora

! o r1 i F H-II
Maksymalna efektywno$¢: jesli maszt nie jest potrzebny, mozna unie$¢ do 2,0 t za Maksymalna wydajno$¢ pracy: predkos¢ jazdy do 10 km/h
pomoca funkcji unoszenia wstepnego




EXV-SF Wozek wysokiego podnoszenia ze sktadang platforma dla operatora

Moc innowacji

Optymalne wykorzystanie powierzchni magazynowej: szczelne
upakowanie tadunku dzigki bardzo duzemu zapasowi udzwigu

Ochrona plecow: pneumatycznie amortyzowana platforma z
mozliwoscig dostosowania do wagi operatora

Wszystkie dane widoczne przez caty czas: kolorowy wyswietlacz

bazujacy na symbolach niezaleznych od jezyka pokazuje wszystkie

istotne funkcje jednoczesnie

Wysoka wydajnosc¢ przetadunkowa dzieki duzej predkosci jazdy
do 10 km/h

Wézek wysokiego podnoszenia EXV-SF jest niewiarygodnie szybki,
wyjgtkowo trwaty i wysoce inteligentny. Z roztozona platforma i
bocznymi ramionami ochronnymi moze rozpedzi¢ sie do predkosci
10 km/hiw rekordowym czasie podnosi palety o wadze do 2000 kg.
Olbrzymi zapas udzwigu pozwala podnosi¢ spore tadunki na duzg
wysoko$¢ - zaleznie od masztu mozliwe sg wysokos$ci sktadowania
powyzej pieciu metrow. EXV-SF jest réwniez jedynym oferowanym
obecnie wdzkiem wysokiego podnoszenia wyposazonym w kolorowy
wyswietlacz informacyjny. Oprocz wyswietlania podstawowych
informacji, takich jak np. poziom natadowania baterii, neutralne

jezykowo symbole utatwiaja optymalng obstuge tego poteznego wozka.

Wraz z mocnym i niemal bezobstugowym silnikiem oraz precyzyjnymi
elementami sterujgcymi, dopasowanymi do operatorow lewo- i
praworecznych, wézek zapewnia ogromng wydajnos¢ przetadunkowa.
Opcjonalny wyswietlacz udzwigu oraz dyszel wielofunkeyjny, a takze
standardowa redukcja predkos$ci w zakretach zapewniaja optymalne
bezpieczenstwo i umozliwiajg fatwe skrecanie i poruszanie sie wozkiem
EXV-SF - nawet w najbardziej ograniczonych przestrzeniach. Wozek,
ktory jest w rownym stopniu mocny i funkcjonalny, pomaga zapanowac¢
nad przeptywem towaréw w magazynie - od transportu tadunkow w
strefie przyjecia towaru, po obstuge regatéw wysokiego sktadowania.
Na dtuzszych odcinkach istotng role odgrywa réwniez pneumatycznie
amortyzowana platforma operatora.

Filozofia ,Simply Efficient": parametry zwigkszajgce efektywnos¢

‘ Simply easy

= Praca bez zmeczenia dzieki precyzyjnemu i intuicyjnemu
elektrycznemu uktadowi kierowniczemu

= Precyzja nawet w najmniejszych przestrzeniach dzieki technologii
zaworow proporcjonalnych

= Wysoka dostepno$¢ dzieki szybkiemu i prostemu systemowi boczne;j
wymiany baterii

= Wszystkie potrzebne informacje widoczne bezposrednio na
nowoczesnym i czytelnym, kolorowym wyswietlaczu

& Simply powerful

= System Curve Speed Control umozliwia szybkie i bezpieczne
pokonywanie zakretéw dzieki automatycznemu dostosowaniu
predkosci do kata skretu, natomiast opcjonalny dyszel Combi
zapewnia bezpieczna odlegto$¢ miedzy wozkiem a operatorem

5 Simply flexible

= Maksymalna wydajno$¢ dzieki wysokim wartosciom udzwigu
resztkowego i duzej wysokosci podnoszenia

= Ogromny zapas mocy: dzieki duzej pojemnosci baterii wézek moze
pracowac w trybie wielozmianowym

= Opcjonalna technologia litowo-jonowa pozwala na ciggta prace i
zdecentralizowane tadowanie

Simply safe

= Programy jazdy do kazdej pracy, od obstugi tadunkdéw z maksymalng
mocg po optymalng wydajnos$é: ECO, BOOST albo Blue-Q

= Tryb Blue-Q umozliwia 7-procentowe obnizenie zuzycia energii za
naci$nieciem jednego przycisku, bez pogorszania osiggdw wozka

= Mozliwo$¢ manewrowania w ciasnych przestrzeniach i waskich
korytarzach dzigki kompaktowym wymiarom i sktadanej platformie

Simply connected

= Wygodna i bezpieczna praca: pneumatycznie amortyzowana
platforma z mozliwoscia indywidualnego dostosowania do wagi
operatora zapewnia ochrong plecow i stawow

= Wszystko pod kontrolg: opcjonalny system informuje operatora
o0 aktualnej wysokos$ci masztu i odpowiadajgcemu jej udzwigowi
resztkowemu

= Wszechstronna, elastyczna kontrola dostepu dzieki opcjonalnemu
oprogramowaniu FleetManager 4.x

= Mozliwo$¢ zapisywania réznych profili operatoréw, co pozwala na
proste korzystanie z wozka osobom z r6znym doswiadczeniem

= Maksymalna przejrzysto$¢ i analiza floty pod katem potrzeb dzieki
przekazywaniu kompleksowych danych dotyczgcych uzytkowania



EXV-SF Wozek wysokiego podnoszenia ze sktadang platforma dla operatora
Warianty wyposazenia

= ( -

Ogélne

Kota Maszt

Bezpieczeristwo

Akumulator

Jednostka sterujagca z kolorowym wyswietlaczem umozliwiajagcym wybor
programu jazdy

Pneumatycznie amortyzowana, sktadana platforma do stania
Zintegrowane systemy magazynowe

2 tony udzwigu przy podnoszeniu wstepnym, kiedy maszt nie jest uzywany
Poreczny dyszel dla operatoréw lewo- i praworecznych

Mozliwo$¢ dwustopniowego ustawienia funkceji precyzyjnego podnoszenia i
opuszczania

Nowy system oszczednosci energii Blue-Q

Rézne dtugosci wytrzymatych widet

Rézne dtugosci widet do koszy paletowych

Dodatkowy drazek do mocowania dodatkowych elementow
Przygotowanie do podtgczenia terminalu danych

Wersja do pracy w chtodni

Wysokowydajny silnik napedowy o bardzo niskich kosztach konserwaciji
Elektryczny uktad kierowniczy: silnik prgdu przemiennego uktadu kierowniczego
zapewniajgcy prace bez wysitku

Technologia zaworéw proporcjonalnych zapewniajgca precyzje ruchow
Mozliwo$¢ sktadowania dwupoziomowego

Maszt podwdjny

Maszt NiHo

Maszt potréjny

Krata ochronna masztu

Ostona masztu wykonana z poliweglanu

Podnoszenie wstepne

Automatyczne niwelowanie podnoszenia wstepnego przy wysoko$ci masztu
powyzej 1500 mm

Opony kot napedowych z poliuretanu

Opony kot napedowych z poliuretanu, profilowane

Opony kot napedowych z petnej gumy

Opony kot napedowych z petnej gumy, profilowane

Opony kot napedowych z poliuretanu (75 Shore) dla poprawienia trakcji
Opony kot napedowych z petnej gumy, w kolorze kauczuku
Poliuretanowe opony kétek podporowych, pojedyncze kdtka
Poliuretanowe opony kétek podporowych, podwdjne

Catkowicie ostonigte podzespoty, chronione przed wnikaniem brudu i pytu
Koto stabilizujgce pojedyncze

Koto stabilizujgce podwdjne

FleetManager: autoryzacja dostepu, wykrywanie kolizji, raporty

System Curve Speed Control redukujacy predko$¢ w zakrecie

Dyszel wielofunkeyjny: regulowana dtugo$¢ dyszla zapewnia odpowiednig ilo$¢
miejsca miedzy wozkiem a operatorem

Autoryzacja za pomocg kluczyka STILL

Wskaznik udzwigu

Dynamic Load Control

Dostep z kodem PIN

Oparcie tadunku

Komora dla akumulatora do 250 Ah z wymiang za pomocg dzwignicy

Komora dla akumulatora do 375 Ah z wymiang za pomoca dzwignicy

Komora dla akumulatora do 375 Ah z wymiang za pomocg prowadnicy rolkowej
i ramy do wymiany

Bateria Li-lon STILL dla 205 Ah

Bateria Li-lon STILL dla 410 Ah

Komora dla akumulatora do 500 Ah z wymiang za pomocg prowadnicy rolkowej
i ramy do wymiany

Wbudowany prostownik do akumulatoréw wymienianych za pomoca dzwignicy

® Standard O Opcja — Niedostepne
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STILL Polska Sp. z 0.0.

ul. Sktadowa 6, Zerniki

62-023 Gadki

Telefon: +48 61 668 61 00
Infolinia serwisowa: 801 055 501
info@still.pl

Wiecej informacji znajda
Panstwo na

www.still.pl

STILL

STILL posiada certyfikaty w
nastepujgcych obszarach:
zarzgdzanie jakoscia,
bezpieczenstwo pracy, ochrona
$rodowiska oraz zarzgdzanie energig.
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EXV-SF PL 07/23 Wszelkie prawa zastrzezone.
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