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EXV 10 - EXV 14 C Wozek wysoklego podnoszenla Ten arkusz danych technicznych wedtug wytycznych Zwigzku Inzynieréw Niemieckich (VDI) 2198 okresla tylko wartosci techniczne urzadzenia standardowego.

Moc innowacji Zastosowanie innego ogumienia, innych wersji masztéw, urzadzen dodatkowych itd. moze spowodowa¢ zmiang parametréw technicznych.
CProducent STLL s sT o sT sl
’ Typoszereg -- EXV 10 Basic/Li-lon  EXV 10/Li-lon EXV 12/Li-lon EXV 12i EXV 14 C/Li-lon EXV 14i C
Pojedynezy CTeleskop  NiHo  Potdjny  Teleskop CPotéjoy  Teleskop  NiHo  PouSjy  Teleskop  NiHo  Potgjy
1.3 Naped -- Elektryczny ?yczny_ Elektryczny Elektryczny _ Elektryczny Elektryczny
CObstuga
F Udzwig/tadunek O-- 1000
Odlegtos¢ grzbietu widet do osi kota mm 715" 7093 6413
-_--____
Masa wiasna (z baterlq kg 708 1056 1042 1042 1174 1048 1048 1180
I 2.3 Nacisk na o$ bez tadunku od strony napedu/’radunku kg 518/190 572/216 572/216 572/216 651/284 643/266 643/266 710/346 736/307 736/307 816/359 742/307 742/307 820/360
3.2 Rozmiar ogumienia od strony napedu mm @ 230x75 @ 230x 75 @ 230x 75 @ 230x75 @ 230 x 75 @ 230 x 75
3.4 Wielko$¢ kétek podporowych mm @ 140 x 54 @ 140 x 54 @ 140 x 54 @ 140 x 54 @ 140 x 54 @ 140 x 54
Rozstaw kot od strony napedu/tadunku  bio/bn mm  518/380 518/380 518/380
Wysokos¢  masztw stanie ziozonym - Peztabelawymiardwmaszu  Patwtabelawymiardwmasztu  Pawztbelawymardwmasty
? Wysokos$¢ podnoszenia -- Patrz tabela wymiaréw masztu Patrz tabela wymiaréw masztu Patrz tabela wymiaréw masztu
4.5 Wysokos¢ ma;/z;s\a’nsi;;riﬁ h mm Patrz tabela wymiaréw masztu Patrz tabela wymiaréw masztu Patrz tabela wymiaréw masztu
E Wysoko$¢ dyszla w potozeniu do jazdy min./maks.  hi mm  740/1230 740/1230 740/1230 740/1230 740/1230
419 Dhugost calkowita m 768 e 88 e BB sos LB s 1907 1907 1964 1927¢ 1927¢ 1951¢ 19405¢ 19405 ¢ 19645¢
-—--————--_--_--_
4.21 Szerokosc catkowita mm 800
4.24 Szerokosc karetki widet
4.32  Przedwit od podtoza, centralnie miedzy osiami
-—--——————————
435  Promien skretu mm 418 e 18l ‘]44%%2/] 426 18/ 114403%2“ 426 15444/15352° 15734/15652 ¢ 151145/1502 245
Predkostjezdy  z/beztadunku
E Predkos¢ jazdy, do tytu z/bez tadunku -T/h 6/6 6/6 6/6 6/6 6/6 6/6
5.3 Predko$¢ opuszczania z/bez tadunku --m/s 0.23/0,23 0.30/0,28  0,31/0,25 0,40/0,30 0,29/0,31 0,29/0,31 0.40/0,30  0,29/0,31  0,29/0,31 0,34/0,26 0,34/0,19 0,29/0,19 0,34/0,26 0,34/0,19 0,29/0,19
5.9 Czas przyspieszania na odcinku 10 m z/bez tadunku m/s 8,0/7,0 8,0/7.0 8,3/7,0 8,4/7,5 8,0/7.0 8,0/7.0

6.1 Silnik napedowy, moc S2 = 60 min 1.2

6.3 Akumulator wedtug DIN 43531/35/36 A, B, C, nie DIN 43535 B - Nie’ Nie

6.5 Masa akumulatora (+5 % zaleznie od producenta) kg 195/51 (A1) 195/51 (A1) 195/51 (A1) 200 212-2637/51 (A1) 200 - 2498

8.1 Rodzaj sterowania jazdg Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC

! Z widtami o szerokosci s = 60 mm do koszy paletowych I, + 44 mm (wymiar x - 44 mm) dla masztu pojedynczego
+ 35 mm (wymiar x - 35 mm) dla masztu teleskopowego i w wersji NiHo; bs = 710 mm

2 Wartosci z dysza w pozycji jazdy z predkoscia petzania iilri i
3 Podwyzszone podnoszenie wstepne; z obnizonym podnoszeniem wstepnym: EXV 12i (wymiar x +y + 71 mm); EXV 14i C (wymiar x + y + 80 mm) As b i
4 Podwyzszone podnoszenie wstepne; z obnizonym podnoszeniem wstepnym: EXV 12i W, + 67 mm; EXV 14i C + 75 mm |y A = Hamowanie i WiTIiIiiiiiiiiiiree— |
©Z akumulatorem 66: + 45 mm _ | B = Jazda "‘
¢ Z widtami o dtugosci 1150 mm:; z widtami o dtugosci 950: - 200 mm 100 A g
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EXV 14 - EXV 20 Wozek wysokiego podnoszenia
Moc innowac;ji

Ten arkusz danych technicznych wedtug wytycznych Zwigzku Inzynieréw Niemieckich (VDI) 2198 okresla tylko wartosci techniczne urzadzenia standardowego.

Zastosowanie innego ogumienia, innych wersji masztow, urzadzen dodatkowych itd. moze spowodowa¢ zmiane parametréw technicznych.

1.1 Producent STILL
1.2 Typoszereg EXV 14/Li-lon
2 13 Naped Elektryczny
% 1.4 Obstuga Pieszo
s 1.5  Udzwig/tadunek Q kg 1400
S 16 Srodek ciezkosci tadunku c mm 600
1.8 Odlegtos¢ grzbietu widet do osi kota X mm 72472
1.9 Rozstaw osi kot y mm 13114
- 2.1 Masa wtasna wraz z akumulatorem kg 1178°
§ 2.2 Nacisk na 0$ z tadunkiem od strony napedu/tadunku kg 964/1614
2.3 Nacisk na o$ bez tadunku od strony napedu/tadunku kg 867/311
3.1 Ogumienie Poliuretanowe
g 3.2 Rozmiar ogumienia od strony napedu mm @ 230x 90
-§ 3.3 Rozmiar ogumienia od strony tadunku mm @ 85 x 85 (@ 85x60)°
= 34 Wielko$¢ kotek podporowych mm @ 150 x 50
S 35 llo$¢ kot (x = napedowe) od strony napedu/tadunku Ix+1/2 (1x + 1/4)¢
3.6 Rozstaw kot od strony napedu/tadunku  bio/bn mm  534/380
4.2 Wysokos¢ maszt w stanie ztozonym  h; mm
4.3 Wysoko$¢ podnoszenia ha mm
4.4 Wysoko$¢ unoszenia ha mm
4.5 Wysoko$é maszt w stanie wysunietym  hs mm
4.6 Unoszenie wstgpne hs mm -
° 4.9  Wysoko$¢ dyszla w potozeniu do jazdy min./maks.  hus mm  800/1250
2 4.15  Wysokos$¢ opuszczonych widet his mm 86
§ 4.19  Dtugosé catkowita i mm  1950%4
'g 4.20  Dtugosé tacznie z grzbietem widet l2 mm 800 %*
= 4.21  Szerokos¢ catkowita b mm 800
€ 4.22  Wymiary widet s/ell mm  55°%/182/1150
= 424 Szeroko$¢ karetki widet bs mm 780
4.25  Rozstaw zewnetrzny widet bs mm  560/680
4.32  Przeswit od podtoza, centralnie miedzy osiami ma mm 30
434S i . 234847:10/245347]
. zeroko$¢ korytarza roboczego dla palety 800 x 1200 wzdtuznie Ast mm 5654
4.35  Promien skretu W, mm }22327 163147
5.1 Predko$¢ jazdy z/bez tadunku km/h  6/6
-5, 92 Predkos¢ podnoszenia z/bez tadunku m/s 0,16/0,30
;,,—‘;" 5.3  Predkosc¢ opuszczania z/bez tadunku m/s 0,40/0,35
5.8  Maks. zdolno$¢ pokonywania wzniesien kB 5 z/bez tadunku % 10,07/23,0°
5.10  Hamulec roboczy Elektromagnetyczny
6.1 Silnik napedowy, moc S2 = 60 min kw 1,5
£ 6.2  Silnik uktadu podnoszenia, moc S3 = 15% kW 3,2
é‘ 6.3 Akumulator wedtug DIN 43531/35/36 A, B, C, nie 2PzS
K} Napiecie akumulatora/pojemno$¢ 24/230
2 6.4 znapn?ionowa Ks fpo V/A L\'—I/on: 24/205
% 6.5 Masa akumulatora (+5 % zaleznie od producenta) kg 212
6.6 Zuzycie energii wedtug cyklu VDI kWh/h 1,14
§ 8.1 Rodzaj sterowania jazda Sterowanie AC
o
§ 8.4 Poziom hatasu na wysokos$ci uszu operatora dB(A) <66

Udzwig przy unoszeniu wstepnym

Z masztem teleskopowym lub NiHo (x -26 mm; |, oraz I, +26 mm z masztem potrojnym)

Podniesione ramiona kotek

+75 mm z 3PzS oraz +150 mm z 4PzS

Wszystkie warto$ci odnoszg sie do wozkéw z masztem Tele hy = 1915 mm

Z kétkami podwaojnymi

Wartosci dla dyszla z predkoscia petzajaca

Preferowane przy uzyciu kosza paletowego; dostepna jest réwniez karetka z widtami o grubosci s = 61 mm
Przy ostro zakofczonej krawedzi spadku rampy

Wartosci dotycza ramy
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EXV 14i/Li-lon
Elektryczny

Pieszo

1400 (2000)

600

7242/646%°
13114/1233%4
11445

889/1655

836/308
Poliuretanowe

@ 230 x 90

@ 85 x 85 (@ 85 x 60)°
@ 150 x 50

Ix+1/2 (1x + 1/4)¢
534/380

STILL

EXV 14 D/Li-lon
Elektryczny
Pieszo

1400/1000+1000 (2000)

600

9242/846%3
15114/143334
11735

1109/1464
885/288
Poliuretanowe

@ 230 x 90

@ 85 x 85 (@ 85x60)°
@ 150 x 50

Ix+ 1/2 (Ix + 1/4)¢
534/380

Patrz tabela wymiaréw masztu
Patrz tabela wymiaréw masztu
Patrz tabela wymiaréw masztu
Patrz tabela wymiaréw masztu

110
800/1250

86

195024
800%4

800
55¢/182/1150
780

560/680
20/130°

2333%47.19/2436 %
4712448

1450 e 55357
156524

6/6

0,16/0,30
0,40/0,35
8,0/22,0
Elektromagnetyczny
1.5

3.2

2PzS

24/230
Li-lon: 24/205

212
1,24

Sterowanie AC

<66

110

800/1250

86

195024
8004

800
558/182/1150
780

560/530
20/130°

2384%47.1/2499 5.4

165024 7:10/1765% 4

6/6

0,16/0,30
0,40/0,35
10,07/22,0
Elektromagnetyczny
1.5

3.2

2PzS

24/230

212
1,24

Sterowanie AC

<66

STILL

EXV 16/Li-lon
Elektryczny

Pieszo

1600

600

7242

13114

11785

983/1795

867/311
Poliuretanowe

@ 230 x 90

@ 85 x 85 (@ 85x60)°
@ 150 x 50

Ix+ 1/2 (1x + 1/4)6
534/380

800/1250

86

195024
8004

800
558/182/1150
780

560/680

30

2348471912453 7/2465*

1562647:10/163147/1643*

6/6

0,15/0,30
0,40/0,35
10,07/23,0°
Elektromagnetyczny
1.5

3,2

2PzS

24/230
Li-lon: 24/205

212
1,15

Sterowanie AC

<66
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EXV 16i/Li-lon

Elektryczny

Pieszo

1600 (2000)

600

724%]646%3

13114/123334

1144°

896/1847

836/308

Poliuretanowe

@ 230 x 90

@ 85 x 85 (@ 85 x 60) ¢

@ 150 x 50

Ix+1/2 (1x + 1/4)¢

534/380
Patrz tabela wymiaréw masztu
Patrz tabela wymiaréw masztu
Patrz tabela wymiaréw masztu
Patrz tabela wymiaréw masztu

110

800/1250

86

195024

80024

800

556/182/1150

780

560/680

20/130°

233324710/2436 %47
2448410

1450%47.10/1563247/
156524

6/6

0,15/0,30
0,40/0,35

8,0/22,0
Elektromagnetyczny
1.5

3.2

2PzS

24/230
Li-lon: 24/205

212
1,25

Sterowanie AC

<66

bs
b
--.[ A
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EXV 16 D/Li-lon
Elektryczny
Pieszo

1600/1000+1000 (2000) '

600

9242/846%°
15114/1433%4
1173°

1144/1629
885/288
Poliuretanowe

@ 230 x 90

@ 85 x 85 (@ 85 x60)°
@ 150 x 50

Ix+1/2 (1x + 1/4)¢
534/380

110
800/1250

86

195024
800% 4

800
55¢/182/1150
780

560/530
20/130%

2384%4710/2499 %4

165034 710/17653 4

6/6

0,15/0,30
0,40/0,35
10,0°/22,0
Elektromagnetyczny
1.5

3.2

2PzS

24/230
Li-lon: 24/205

212
1,25

Sterowanie AC

<66

bio
b,

I 100

Rzut z géry

STILL

EXV 20/Li-lon
Elektryczny

Pieszo

2000

600

7247

1425

1505°

1307/2198
1063/441
Poliuretanowe

@ 230 x 90

@ 85 x 85 (@ 85 x60)°
2x @ 140 x 50
Ix+1/2 (1x + 1/4)¢
534/380

800/1250

86

20652

91572

800
738/210/1150
780
580/680-570°
20

246271°/25677/2579

16407 1°/17457/1757

6/6

0,15/0,30
0,31/0,31
8,07/23,0°
Elektromagnetyczny
1.5

3.2

3PzS

24/345
Li-lon: 24/205

288
1,44

Sterowanie AC

STILL

EXV 20i/Li-lon

Elektryczny

Pieszo

2000

600

72426463

1425/1347°

1439°

1135/2303

1019/420

Poliuretanowe

@ 230x 90

@ 85 x 105 (@ 85 x 80) ¢

2x @ 140 x 50

Ix+1/2 (1x + 1/4)¢

534/380
Patrz tabela wymiaréw masztu
Patrz tabela wymiaréw masztu
Patrz tabela wymiaréw masztu
Patrz tabela wymiaréw masztu

110

800/1250

86

20657

9152

800

73%/210/1150

780

580/680-570°

20/130°

24473 7.1°12550%7/2562°

156437 1°/1667%7/16793

6/6

0,15/0,30
0,31/0,31

8,0/23,0
Elektromagnetyczny
1.5

3.2

3PzS

24345
Li-lon: 24/205

288
1,57

Sterowanie AC

STILL

EXV 20 D/Li-lon
Elektryczny

Pieszo
2000/1000+1000 (2000)
600

9242/846%°
1625411547 %4

1466°

1452/2014

1076/390
Poliuretanowe

@ 230 x 90

@ 85 x 85 (@ 85 x80)¢
@ 150 x 50

Ix+1/2 (1x + 1/4)¢
534/380

110
800/1250

86

2065%4

9152

800
61/201/1150
780

570/542
20/130°

249834 710/2613%4

]7643 4, 7‘10/]879 3,4

6/6

0,15/0,30
0,31/0,31

8,0/23,0
Elektromagnetyczny
1.5

3.2

3PzS

24345
Li-lon: 24/205

288
1,62

Sterowanie AC

<66 <66 o
w A = Hamowanie
21 B = Jazda
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EXV Wézek wysokiego podnoszenia

Maszty
Pojedynczy Teleskopowy
— EXV 10 Basic EXV 10 - EXV 12 - EXV 12i
E Wysokos$¢ hi mm 1940 2390 1490 1690 1940 2140 2390 2590
&S5 Wysokos$¢ masztu z unoszeniem wysokosé podnoszenia (hs = 150 mm)  h'  mm 1940 2390 1565 1765 2015 2215 2465 2665
_é Wysokos$¢ podnoszenia ' ha  mm 1462 1912 150 150 150 150 150 150
= Wysokos$¢ unoszenia hs  mm 1462 1912 2024 2424 2924 3324 3824 4224
- Wysokos$¢, maszt w stanie wysunietym ? he  mm - - 2502 2902 3402 3802 4302 4702
NiHo Potréjny
_ EXV 10 - EXV 12 - EXV 12i EXV 12 - EXV 12i
E Wysoko$¢ hi mm 1490 1690 1940 2140 2390 2590 1690 1940
&S5 Wysokos¢ masztu z unoszeniem wysokos$é podnoszenia (hs = 150 mm)  hy'  mm 1490 1690 1940 2140 2390 2590 1690 1940
_é Wysoko$¢ podnoszenia ' ha  mm 1012 1212 1462 1662 1912 2112 1212 1462
=< Wysokos¢ unoszenia hs  mm 2024 2424 2924 3324 3824 4224 3636 4386
- Wysoko$é, maszt w stanie wysunietym ? hs  mm 2502 2902 3402 3802 4302 4702 4118 4868

! Z oparciem fadunku - 404 mm
2 Z oparciem tadunku + 404 mm

Teleskopowy

o EXV 14 C-EXV 14i C

E Wysokos$¢ hi mm 1415 1665 1915 2115 2365 2565 2815

= Wysokos$¢ masztu z unoszeniem wysokos¢ podnoszenia (hs = 150 mm) h'  mm 1490 1740 1990 2190 2440 2640 2890

:' Wysokos$¢ podnoszenia ' ho  mm 150 150 150 150 150 150 150

Z  Wysokos¢ unoszenia hs  mm 1844 2344 2844 3244 3744 4144 4644

& Wysokosé, maszt w stanie wysunietym 2 hs  mm 2364 2864 3364 3764 4264 4664 5164

NiHo Potréjny

o EXV 14 C-EXV 14i C

F Wysokos¢ hi  mm 1415 1665 1915 2115 2365 2565 1665 1915 2065 2265 2315

= Wysoko$¢ masztu z unoszeniem wysokos$é .

5. podnoszenia (hs = 150 mm) h' mm 1415 1665 1915 2115 2365 2565 1665 1915 2065 2265 2315

; Wysokos¢ podnoszenia ' ha  mm 895 1145 1395 1595 1845 2045 1145 1395 1645 1745 1795

E Wysoko$¢ unoszenia hs  mm 1844 2344 2844 3244 3744 4144 3516 4266 4716 5316 5466
Wysoko$é, maszt w stanie wysunietym? he  mm 2364 2864 3364 3764 4264 4664 4036 4786 5236 5836 5986

' Z oparciem tadunku - 566 mm
2 Z oparciem fadunku + 566 mm
NiHo: Wysokie sktadowanie pod niskim dachem

Teleskopowy
0 s EXV 14 - EXV 14i - EXV 16 - EXV 16i
if Wysokosé hy mm 1415 1665 1915 2115 2365 2565 2815
% &S Wysokosé masztu z unoszeniem wysoko$¢ podnoszenia (hs = 150 mm) — hy' mm 1490 1740 1990 2190 2440 2640 2890
- ;g Wysokos$¢ podnoszenia? ha mm 150 150 150 150 150 150 150
; % Wysoko$¢ unoszenia hs mm 1844 2344 2844 3244 3744 4144 4644
- Wysoko$¢, maszt w stanie wysunigtym 3 hs mm 2364 2864 3364 3764 4264 4664 5164
NiHo Potréjny
o EXV 14 - EXV 14i - EXV 16 - EXV 16i
_;_r; g Wysokos$¢ hy mm 1415 1665 1915 2115 2365 2565 1665 19156 2065 2165 2265 2315 2365 2515
= 55 5 Wysoko$¢ podnoszenia ' h; mm 895 1145 1395 1595 1845 2045 1145 1395 1545 1645 1745 1795 1845 1995
2 ; Wysokos$¢ unoszenia hs mm 1844 2344 2844 3244 3744 4144 3516 4266 4716 5016 5316 5466 5616 6066
= S Wysokosc, maszt w stanie he  mm 2364 2864 3364 3764 4264 4664 4036 4786 5236 5536 5836 5986 6136 6586

wysunietym?

- 566 mm z oparciem tadunku
2 Przy zwiekszonej wysoko$ci masztu hy'
3+ 566 mm z oparciem tadunku (wysoko$¢ ponad widtami 1000 mm)

Teleskopowy NiHo Potréjny

EXV 20 - EXV 20i
] Wysokos$é h mm 1915 2115 2365 1915 2115 2365 1665 1915 2065
=9 Wysoko$¢ masztu z unoszeniem wysoko$¢ podnoszenia (hs = 150 mm) — hy' mm 1990 2190 2440 - - - - - -
z 2 Wysoko$é podnoszenia ' h, mm - - - 1315 1515 1765 1065 1315 1465
= = Wysokos$é podnoszenia? h, mm 150 150 150 - - - - - -
& Wysokos$¢ unoszenia hs mm 2684 3084 3584 2684 3084 3584 3276 4026 4476

Wysokos$¢, maszt w stanie wysunietym 3 hs mm 3284 3684 4184 3284 3684 4184 3876 4626 5076

- 566 mm z oparciem tadunku

2 Przy zwiekszonej wysokosci masztu hy'

8 + 566 mm z oparciem tadunku (wysoko$¢ ponad widtami 1080 mm)
NiHo: Wysokie sktadowanie pod niskim dachem
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EXV Wézek wysokiego podnoszenia

Moc innowacji




EXV 10 - EXV 14 C Wdzek wysokiego podnoszenia
Zdjecia detali

Wystarczy jedno spojrzenie na wy$wietlacz LED, umiejscowiony na gtowicy dyszla, Bezpieczne manewrowanie i tatwa obstuga tadunkdw w ciasnych przestrzeniach
aby otrzymac wszystkie istotne informacje dzieki standardowemu trybowi jazdy petzajgcej oraz przyciskowi podnoszenia
masztu znajdujgcemu sig z tytu dyszla

Opcjonalne unoszenie wstepne pozwala uzyska¢ wiekszy prze$wit na nieréwnej tatwy wjazd pod palete: szybka i precyzyjna praca dzieki zaokraglonym koficéwkom
podtodze widet

Wolne rece: praktyczne schowki i pulpit do pisania z klipsem na notatki Niemozliwy dostep bez upowaznienia: autoryzacja za pomocg klucza, kodu PIN,
lub karty zblizeniowej

Maksymalna dostepno$¢ wozka dzieki prostej bocznej wymianie baterii w EXV 14 C tatwe pokonywanie wzniesien dzigki systemowi unoszenia wstepnego (opcja)
(opcia)



EXV 14 - EXV 20 Wozek wysokiego podnoszenia
Zdjecia detali

Bezpieczenstwo eksploatacji: w zalezno$ci od kata pochylenia dyszla, predkos$é Wysoka wydajnos$¢ przetadunkowa dzieki transportowi tadunkéw ktopotliwych do
dostosowuje sie do odlegtosci pomiedzy operatorem a wdzkiem pietrowania na dwéch poziomach

Wszystkie dane widoczne przez caty czas: kolorowy wy$wietlacz bazujacy na Precyzja w kazdej sytuacji: opcjonalny tryb jazdy petzajacej umozliwia
symbolach niezaleznych od jezyka pokazuje wszystkie istotne funkcje jednoczesnie manewrowanie w najciasniejszych przestrzeniach

Niezastaniajacy widoku maszt STILL zapewnia zawsze najlepszg widoczno$¢ na Opcjonalny system unoszenia wstepnego zwieksza przeswit przez co utatwia
koncoéwki widet pokonywanie ramp oraz nieréwnosci, a takze pozwala na transport fadunkéw o
masie 2000 kg



EXV 10 - EXV 14 C Wdzek wysokiego podnoszenia
Moc innowacji

Optymalne wykorzystanie powierzchni magazynowej: szczelne
upakowanie tadunku dzieki duzemu zapasowi udzwigu

Intuicyjna obstuga jedna reka, zaréwno lewa, jak i prawg, bez wzgledu
na to, jak duze lub mate sg dtonie operatora - wszystko dzieki
wyjatkowej konstrukcji dyszla

Wyswietlacz LED zintegrowany z gtowicg dyszla umozliwia
operatorowi szybki przeglad wszystkich istotnych informacji

Imponujace zdolnosci przetadunkowe: szybka praca dzigki
kompaktowym wymiarom

Wszystko co powinienes wiedzie¢ o wézkach wyposazonych w
unikatowy system OptiSpeed. Predko$¢ tego recznie prowadzonego
wozka magazynowego automatycznie dostosowuje sie w zaleznosci

od kata pochylenia dyszla. Poczawszy od wyjgtkowej ergonomii dyszla:
wiele uwagi po$wiecono rozmieszczeniu elementow sterujgcych.
Umozliwiajg one intuicyjng obstuge jedng rekg wszystkim operatorom,
niezaleznie od wielko$ci dtoni i tego, czy operator jest praworeczny czy
leworeczny. Wyswietlacz LED umiejscowiony na gtowicy dyszla pozwala
natomiast operatorowi kontrolowaé wszystkie istotne informacje o
pojezdzie.

Mato tego: wozek doskonale sprawdza sie przy podjezdzie na rampe ze
wzgledu na jego stabilno$¢ i funkcje automatycznego zatrzymywania w
momencie puszczenia dyszla.
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EXV 10 Basic

Precyzyjny system amortyzacji podczas opuszczania tadunkow
ptynnie spowalnia predko$¢ opuszczania tuz przed kontaktem z
podtozem i chroni towary transportowane w magazynie. Wézek EXV
umozliwia wieksze upakowanie towaréw w magazynie i znacznie
utatwia ich zdejmowanie z potek. Duzy zapas udzwigu i wyjatkowa
mobilno$¢ sprawiaja, ze ten kompaktowy wdzek nie ma sobie réwnych
przy przetadunku duzych ilosci towaru w ograniczonej przestrzeni
magazynowej z zastosowaniem pojazdéw prowadzonych dyszlem -
niezaleznie od tego, czy stuzy do transportu w obszarze przyjecia
towaru, czy do jego uktadania na regale.




EXV 14 - EXV 20 Wozek wysokiego podnoszenia
Moc innowacji

Optymalne wykorzystanie powierzchni magazynowej: szczelne
upakowanie tadunku dzigki bardzo duzemu zapasowi udzwigu

Wszystkie dane widoczne przez caty czas: kolorowy wys$wietlacz
bazujgcy na symbolach niezaleznych od jezyka pokazuje wszystkie
istotne funkcje jednoczes$nie

Zawsze gotowy do pracy: akumulatory o pojemnosci do
375 Ah i Li-lon zapewniajg dtugi czas pracy

Mocniejszy i bardziej inteligentny od innych - oto wézek wysokiego
podnoszenia STILL EXV 14-20. WeZmy np. dwa z jego wyréznikow, czyli
wysoki udzwig resztkowy i funkcjonalny kolorowy wyswietlacz. Ten drugi
dostarcza operatorowi przez caty czas informacje na temat stanu wozka
lub natadowania baterii, za$ czytelne symbole graficzne zapewniajg
optymalne wsparcie podczas obstugi. Funkcjonalny i wyjgtkowo mobilny
wodzek magazynowy transportuje palety o wadze do 2000 kg. Szybko,
bezpiecznie i niezawodnie. Moze pochwali¢ sie bezprecedensowymi
zdolnosciami przetadunkowymi dzieki mocnemu i niezawodnemu
silnikowi oraz precyzyjnym elementom sterujgcym, dopasowanych do
obstugi przez operatoréw lewo- i praworecznych.

Litery EXV sa nie tylko synonimem szybkiego, ale takze bezpiecznego
przetadunku towaréw. Opcjonalny diagram udzwigu i Dynamic Load
Control pokazuja bezpieczne granice wykorzystania. Zaokraglony
ksztatt dyszla oraz czuta na zderzenia ptyta antykolizyjna chronia
operatora przed obrazeniami, a kiedy operator pusci dyszel, wozek
EXV zatrzymuje sie samoczynnie - nawet na pochyto$ciach. System
OptiSpeed dostosowuje takze predkos$¢ wdzka do kata pochylenia
dyszla, natomiast system Curve Speed Control reguluje predko$¢

w zakretach. EXV to mocny i wyposazony w szereg inteligentnych
funkeji wozek, ktoéry pomaga zapanowac nad przeptywem towardw
w magazynie - od przyjecia towaru, po obstuge regatow wysokiego
sktadowania.




EXV Wézek wysokiego podnoszenia
iGo systems

Maksymalne bezpieczenstwo: inteligentne funkcje zabezpieczajgce
zwiekszajg jakos¢ transportu oraz eliminujg ryzyko wypadkow

i urazéw, a takze uszkodzenia wdézkdw, wyposazenia magazynu

i towarow

Niespotykana doskonato$¢ procesu: unikanie btednych kompletacji
i pustych przebiegéw zwigksza jakos¢ transportu

Maksymalna dostgepnos$é: wydajna kontrola transportu i integracja
z systemami informatycznymi umozliwiajg optymalne wykorzystanie
floty przez cata dobe

Optymalna efektywnos$¢ kosztowa i wydajnosé dzieki indywidualnym
koncepcjom automatyzacji oraz przejrzystemu, zoptymalizowanemu
i statemu przeptywowi materiatéw

Wozki iGo systems: zautomatyzowane rozwigzania transportowe

Technologia STILL iGo systems umozliwia automatyczne potgczenie
kilku wozkéw w celu realizowania prac transportowych w magazynie
bez operatora. Proponujemy zautomatyzowane wézki do wszystkich
rodzajow zadan. Rozmaite wozki wchodzace w sktad oferty

iGo systems pomagajg sktadowa¢, chroni¢ i kompletowa¢ towary
przychodzace i wychodzace. Ponadto pomagajg w zaopatrywaniu
produkcji i odbieraniu materiatow. Oprogramowanie iGo przejmuje
zadania sterowania i kontroli ruchu, efektywnie wykorzystuje flote

i monitoruje stan natadowania wszystkich akumulatoréw. Nowoczesna
technologia nawigacji pomaga prowadzi¢ wdzki w obrebie magazynu.
Skanery chronigce pracownikéw zapewniajg najwyzszy poziom

0

bezpieczenstwa, a odpowiednio rozmieszczone czujniki skutecznie
wykrywaja palety. W petni zautomatyzowane urzadzenia STILL
skutecznie wspotpracuja ze sterowanymi recznie i pétautomatycznymi
systemami transportu. Zestawy do automatyzacji ze standardowymi
podzespotami, elementami sterowania i interfejsami przeksztatcaja
seryjne wozki w przemystowe wdzki samojezdne (AGV). Oferujemy
niezawodne, skalowalne rozwigzania obejmujace peten zakres
automatyzacji. Stuzymy pomoca w catym procesie, pamietajac

0 potrzebie rentownosci inwestycji: od prac projektowych przez
wycene, az po wdrozenie i konserwacje.

Laser nawigacji

Modut automatyzacji

Uktad kierowniczy otrzymuje polecenia
od uktadu sterowania

Kierunkowskazy

Lampy LED zmieniajace kolor w
zaleznosci od stanu wézka

Interfejs uzytkownika (wyswietlacz)
z ekranem dotykowym

Przycisk zatrzymania awaryjnego

Laserowy skaner bezpieczeristwa

Monitoruje wézek i chroni pracownikéw
w promieniu 360°



EXV Wézek wysokiego podnoszenia
iGo systems

Nasza oferta serwisowa dla Twoich systemdw zautomatyzowanych:

Nie uznajemy kompromisow w kwestii dostepnosci systemow
intralogistycznych. Naturalnie dotyczy to réwniez rozwigzan
zautomatyzowanych. Dostosowujemy nasze ustugi do indywidualnych
wymagan klientéw i ich systemow: sprzetu i oprogramowania oraz
konserwacji i napraw. Dzieki temu mozesz wyeliminowa¢ przestoje,

okresy oczekiwania lub niedobdr czesci zamiennych, w petni skupiajgc
sie na swojej dziatalnosci. Nasi serwisanci sg wysoce wykwalifikowani i
zaangazowani w swoja prace. Stuzg pomoca 365 dni w roku.

Dostepnosé. Niezawodnos¢. Szybkosc¢.

Zalety zautomatyzowanych wozkow podnosnikowych wysokiego sktadowania

Zautomatyzowane wozki podnosnikowe wysokiego sktadowania sg
bezpieczne, mocne i wydajne. W potgczeniu z innymi bezzatogowymi
systemami transportowymi umozliwiajg bardzo sprawng, pewna

i elastyczng obstuge procesow logistycznych. Model EXV iGo systems
to idealny wozek wyznaczajgcy nowe standardy, szczegdlnie

w obszarach logistyki produkcji oraz przyjmowania towardéw. |dealnie
sprawdza sie przy pobieraniu i odktadaniu tadunkow w szerokich
korytarzach, przy sktadowaniu blokowym, w stacjach przetadunku,
przy automatycznej obstudze linii zatadunkowych i w transporcie
poziomym. W tym ostatnim przypadku z tatwoscig radzi sobie na
dtuzszych dystansach dzieki maksymalnej predkosci 7,2 km/h. Duzy
zapas udzwigu i wysoko$¢ podnoszenia do 3,8 metrow czyni ten wézek
niezawodnym i poteznym partnerem przy odktadaniu i pobieraniu
tadunkow. Wozek EXV iGo systems mozna z tatwoscig zintegrowac

z istniejgca strukturg informatyczng lub uzytkowaé jako samodzielny
system do prostych, powtarzalnych zadan transportowych. Zapewnia
optymalna niezawodnos$¢ i precyzje oraz maksymalne bezpieczenstwo

procesow, nawet przy zréznicowaniu prac. Umozliwia to ochrona
pracownikéw w promieniu 360°. Jest to rozwigzanie, ktére dzigki
wykorzystaniu czutych skaneréw i czujnikéw dba o bezpieczenstwo
ludzi, wozka i tadunku. Wézek ma standardowo wbudowane
nastepujace funkcje bezpieczenstwa: laserowy skaner bezpieczenstwa,
ktéry wykrywa osoby i przedmioty na trasie przejazdu, wizualne

i dzwiekowe systemy ostrzegawcze (aktywowane np. przy zmianie
kierunku jazdy) oraz przycisk zatrzymania awaryjnego, ktory pozwala
natychmiast zatrzymac wozek. W razie potrzeby wdzki EXV mogg
pracowac w tandemie.

Przemystowe wozki samojezdne (AGV) to potezne maszyny, ktére
zoptymalizujg prace magazynu i procesy logistyczne. Jednakze nie
wszystkie innowacyjne technologie majg uzasadnienie finansowe dla
kazdego zastosowania.

Pomozemy Ci wybra¢ wtasciwag koncepcje i poziom automatyzacji
oraz przeprowadzimy Cie przez labirynt cyfrowych rozwigzan czwartej
rewolucji przemystowe;j.



EXV Wézek wysokiego podnoszenia

Filozofia ,Simply Efficient": parametry zwiekszajace efektywnosc

¥ Simply easy

= Elastyczna, intuicyjna obstuga wszystkich elementéw sterujgcych
dyszla jedna reka (z naturalnym dopasowaniem do lewo
i praworecznych operatoréw) bez potrzeby zmiany chwytu

= Petna dostepnos¢ dzieki duzemu kolorowemu wy$wietlaczowi
informujgcemu o stanie natadowania akumulatora

= Optymalna ergonomia i mniejsze obcigzenie fizyczne operatora dzieki
funkcjom elektrycznej jazdy, podnoszenia i opuszczania

= Dobra widoczno$¢ od masztu po koncowki widet utatwiajgca obstuge
palet

= Niezréwnana wydajno$¢ przetadunku: potezny silnik, duzy zapas
udzwigu resztkowego i precyzyjne elementy sterujace

= Wozki iGo systems pozwalaja dodawac kolejne pojazdy w dowolnej
chwili w celu zwiekszenia mozliwosci transportowych

Q Simply powerful

= Bezpieczenstwo operatora i maszyny: dyszel OptiSpeed i mechanizm
automatycznego zatrzymania po zwolnieniu dyszla

= Bezpieczne manewrowanie w ograniczonej przestrzeni za sprawg
trybu jazdy petzajacej

= Szybki podglad na aktualng wysoko$¢ podnoszenia za pomoca
kolorowego wyswietlacza

= Prawidtowe oszacowanie tadunku: funkcja Dynamic Load Control
moze postuzy¢ do oceny tadunku i odpowiadajgcej mu maksymalnej
wysokosci podnoszenia (dla modelu EXV 14-20)

= Wozki EXV iGo systems zwiekszaja jako$¢ transportu i eliminuja
ryzyko obrazen osob oraz uszkodzenia wozkow, sprzetu
magazynowego i towarow dzieki inteligentnym funkcjom
bezpieczenstwa

5 Simply flexible

= Potgczenie mocy i bezpieczenstwa: czteropunktowe podparcie
podwozia zapewnia wyjgtkowa stabilno$¢ i wydajnos¢

= Niezawodne, doskonate osiggi dzieki poteznemu, a jednoczesnie
niewymagajacemu czestej obstugi silnikowi pradu przemiennego

= Nowy poziom precyzji i bezpieczenstwa uzytkownika i tadunku dzieki
czutemu sterowaniu za pomocg zaworéw proporcjonalnych

= Optymalna dostepnos¢, mate wymagania w zakresie konserwacji
i wysoka wydajnos¢ dzieki opcjonalnej technologii litowo-jonowej

® Ptynny i precyzyjny elektryczny uktad kierowniczy (dla modelu
EXV 14-20)

= Sterowanie transportem za pomocg oprogramowania dla wozkow
EXV iGo systems umozliwia optymalne wykorzystanie floty,
zapewniajgc jednoczesnie wysoki poziom niezawodno$ci procesu,
doskonate zarzgdzanie ruchem, wizualizacje ruchéw pojazdéw,
monitorowanie stanu natadowania akumulatoréw i zmniejszenie
liczby btedow. Przeptyw materiatow i informacji jest zawsze rzetelny
oraz przedstawiany w sposob kompleksowy i przejrzysty

Simply safe

= Precyzja nawet w ograniczonych przestrzeniach dzieki kompaktowym
wymiarom

= Szereg programow jazdy przystosowanych do wielu zastosowan

= Stata gotowosc¢ do pracy: akumulator mozna tadowac i dotadowywac
w dowolnym miejscu, bez potrzeby budowania akumulatorowni

= W razie potrzeby wozki iGo systems moga by¢ obstugiwane recznie:
w ten sposdb mozna zwiekszy¢ elastycznos¢, zapewni¢ ptynno$ce
procesow i przeptywu materiatdw oraz umozliwi¢ tatwy dostep do
tadunkow

Simply connected

= Maksymalny poziom bezpieczenstwa operatora dzieki niskiej ramie
wozka oraz kracie ochronnej tadunku

= Unoszenie wstepne zapewnia stabilno$¢ i niski poziom drgan podczas
jazdy, nawet przy mniejszych pochyto$ciach czy nieréwnosciach
podtoza

= Kompaktowy podglad informacji: wszystkie najwazniejsze informacje
na temat wozka sg tatwo dostepne w aplikacji internetowej
STILL neXXt fleet

= |Innowacyjne oprogramowanie STILL FleetManager dba o
bezpieczenstwo operatora i wozka: zarzadzanie operatorami
i wykrywanie kolizji oraz ograniczenie do minimum szkéd i kosztéw
dzieki autoryzacji dostepu

= Optymalizacja przeptywu towarow dzieki tatwej tagcznosci
z istniejgcymi systemami zarzgdzania przeptywem materiatow
poprzez wdrozenie rozwigzania MMS

= Poszczegdine wozki iGo systems mozna taczyc¢ ze soba, a takze
z recznymi systemami transportowymi oraz stacjonarnymi systemami
automatyzacji

Simply Efficient

e

)
)il



EXV Wézek wysokiego podnoszenia
Warianty wyposazenia

Wbudowane podreczne schowki
----_-—
----_-—

Rézne programy jazdy

_---___—

Rézne dtugosci widet

Podglad godzin pracy i stanu akumulatora na kolorowym wyswietlaczu

2 tony udzwigu przy unoszeniu wstepnym, gdy maszt nie jest uzywany

Wersja dwupoziomowa

Maszt teleskopowy

Maszt potrojny

Ostona masztu wykonana z poliweglanu

Unoszenie wstepne

Opony két napedowych z poliuretanu

Opony kot napedowych z petnej gumy

Poliuretanowe opony kétek podporowych, pojedyncze kétka

Koto stabilizujgce pojedyncze

FleetManager: autoryzacja dostepu, wykrywanie kolizji i raportowanie

Dynamic Load Control

Cicha praca i podnoszenie/opuszczanie za pomocg pionowo postawionego
dyszla

Ostona na stopy

Prowadnica rolkowa do wymiany akumulatora z boku

Komora na akumulator 2PzS

Komora do wymiany akumulatora z boku

® Standard O Opcja — Niedostgpne
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STILL

STILL posiada certyfikaty w
nastepujgcych obszarach:
zarzgdzanie jakoscia,
bezpieczenstwo pracy, ochrona
$rodowiska oraz zarzgdzanie energig.
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