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EXV 10 - EXV 14 C Vysokozdvizny vozik

Tato karta typov zostavena podia smernice VDI 2198 uvadza iba technické hodnoty Standardného zariadenia.

Sila spojené s inovaciou Odlisné obutia, iné zdvihacie plosiny, pridavné zariadenia atd. m6zu mat iné hodnoty.
1.2 Typové oznatenie od vyrobcu EXV 10 Basic/Li-lon ~ EXV 10/Li-lon EXV 12/Li-lon EXV 12i EXV 14 C/Li-lon EXV 14i C
Pohon Elektricky Elektricky Elektricky Elektricky Elektricky Elektricky
Menovitd nosnost kg 1000 1000 1200 1200 1400 1400

Rozlozenie bremena mm 715" 695" 695" 695" 709° 7093 652° 721 697

Vlastna hmotnost, vrat. akumulatora kg 708 1056

6413 6413

1042 1042 1174 1048 1048 1180

2.3 ZataZenie napravy bez bremena na strane pohonu/bremena kg 518/190 572/216 572/216 572/216 651/284 643/266 643/266  710/346 736/307 736/307 816/359 742/307 742/307 820/360

3.2

mm @ 230 x 75 @230 x75 @ 230 x 75 @ 230 x75 @ 230 x 75

@ 140 x 54

Velkost pneumatik na strane pohonu @ 230x 75

3.4 mm @ 140 x 54

na strane pohonu/bremena  bio/bi mm  518/380 518/380 518/380 518/380 518/380 518/380

Velkost opornych kolies @ 140 x 54 @ 140 x 54 @ 140 x 54 @ 140 x 54

3.6 Rozchod kolies

Volny zdvih pozri tabulku stoZiarov pozri tabulku stoZiarov pozri tabulku stoZiarov

Vyska stoziara vysunutd  hs pozri tabulku stoZiarov pozri tabulku stoziarov pozri tabulku stoZiarov

4.9 Vyska ovladacieho oja v jazdnej polohe min./max.  his mm  740/1230 740/1230 740/1230 740/1230 740/1230

1768 1788 1788 1788 1845
Li-lon: 1788 Li-lon: 1808 Lilon: 1808  Lion: 1808  Li-lon: 1865 1907 1907 1964 1927°¢ 1927°¢ 1951°¢ 1940°¢ 1940%¢ 1964°%¢

800 800 800

419 Celkova dizka h mm

4.24  Sirka vidlicového nosnika

4.32  Svetld vySka v strede razvoru kolies

P 1418 1418/14062 1418/1406° ) ) ) 4,
4.35  Polomer ota¢ania W, MM on: 1438 Lilon: 1438714262 Lilon: 1438/1426 2 15444/1535%3 156734/15652 4 1561145/1502%4°
5.1.1 Rychlost jazdy pri jazde dozadu s bremenom/bez bremena 6/6 6/6 6/6 6/6 6/6

5.3  Rychlost spustania s bremenom/bez bremena 0.30/0,28 0,31/0,25 0,40/0,30 0,29/0,31 0,29/0,31 0,40/0,30 0,29/0,31 0,29/0,31 0,34/0,26 0,34/0,19 0,29/0,19 0,34/0,26 0,34/0,19  0.29/0,19

Cas akceleracie na 10 m s bremenom/bez bremena 8,0/7,0 8,3/7.0 8,4/7,5 8,0/7,0 8,0/7,0

59

6.1 Pojazdovy motor, vykon S2 = 60 min 1.2
6.3 Akumulator podla DIN 43531/35/36 A, B, C, nie DIN 43535 B - Nie’ Nie
6.5 Hmotnost akumulatora 5% (v zavislosti od vyrobcu) kg 195/51 (A1) 195/51 (A1) 195/51 (A1) 200 212-2637/51 (A1) 200 - 2498

8.1 Spodsob riadenia jazdy Riadenie AC Riadenie AC Riadenie AC Riadenie AC Riadenie AC Riadenie AC

' Pre vidlice 60 mm, pre mriezkovy box velkosti I, + 44 mm (rozmer x - 44 mm) pre jednoduchy stoziar; + 35 mm (rozmer x - 35 mm) pre teleskopicky a NiHo stip; bs = 710 mm
2 Hodnoty s ovladacim ojom v polohe plazivej rychlosti jazdy

3 So zvySenym inicialnym zdvihom; pre znizeny inicialny zdvih: EXV 12i (rozmer x a y + 71 mm); EXV 14i C (rozmer x a y + 80 mm) iilri ;
4 Zvyseny inicialny zdvih; pre znizeny inicidlny zdvih: EXV 12i W, + 67 mm; EXV 14i C + 75 mm As i
5 S vaniou akumulatora 66: + 45 mm I A = brzdenie i: et e
¢ S dizkou vidlic 1150 mm; s dlzkou vidlic 950 mm: - 200 mm B = jazda "‘
7 S variou akumulatora 65 (botna vymena akumulatora) 100 A g
8 S variou akumulatora 66 =
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EXV 14 - EXV 20 Vysokozdvizny vozik
Sila spojena s inovaciou

Této karta typov zostavend podla smernice VDI 2198 uvadza iba technické hodnoty Standardného zariadenia.

Odlisné obutia, iné zdvihacie plosiny, pridavné zariadenia atd. mézu mat iné hodnoty.
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Vlyrobca

Typové oznacenie od vyrobcu
Pohon

Obsluha

Menovita nosnost

VylozZenie taziska

Rozlozenie bremena

Rézvor kolies

Vlastnd hmotnost, vrat. akumulatora
ZataZenie napravy s bremenom
Zatazenie ndpravy bez bremena
Obutie

Velkost pneumatik

Velkost pneumatik

Velkost opornych kolies

Kolesa, pocet (x = pohanané)

na strane pohonu/bremena
na strane pohonu/bremena

na strane pohonu
na strane bremena

na strane pohonu/bremena

Rozchod kolies na strane pohonu/bremena
Vyska stoziara zasunutd
Volny zdvih

Zdvih

Vly$ka stoZiara vysunuta
Inicialny zdvih

Viyska ovladacieho oja v jazdnej polohe min./max.

Viyska vidlic, spustenych

Celkova dizka

Dizka, vratane zadnej &asti vidlic
Celkova sirka

Rozmery vidlic

Sirka vidlicového nosnika

Vonkajsie rozpatie vidlic

Svetla vyska v strede rdzvoru kolies

Sirka pracovnej ulicky s paletou 800 x 1200, pozdizne

Polomer otéc¢ania

s bremenom/bez bremena
s bremenom/bez bremena
s bremenom/bez bremena
s bremenom/bez bremena

Rychlost jazdy

Rychlost zdvihu

Rychlost spustania

Max. stupanie kB 5

Prevadzkova brzda

Pojazdovy motor, vykon S2 = 60 min
Zdvihovy motor, vykon pri S3 = 15%
Akumuldtor podla DIN 43531/35/36 A, B, C, nie

Napétie akumuldtora/menovitd kapacita Ks
Hmotnost akumulatora +5 % (v zavislosti od vyrobcu)
Spotreba energie podla cyklu VDI

Sposob riadenia jazdy

Hladina akustického tlaku (ucho vodica)

Nosnost na inicialny zdvih
Pri teleskopickom alebo NiHo stoziari, (x -26 mm; |1 a 2 +26 mm pri trojitom stoZiari)
Nadvihnuté napravy

+75 mm pri 3PzS a +150 mm pri 4PzS
Vsetky hodnoty nosnosti pouzitelné pri vozikoch s teleskopickym stoziarom hy = 1915 mm
S tandemovymi kolesami

Hodnoty s ovlddacim ojom v polohe plazivej rychlosti jazdy

Odportcané pre mriezkové boxy; rozmer vidlice s = 61 mm taktiez k dispozicii
Pri ostrom néjazdovom uhle na rampu

Hodnoty sa vztahujd na rdm
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STILL
EXV 14/Li-lon
Elektricky

Rucne vedené zariadenie

1400

600

7242

13114

1178°

964/1614

867/311

Polyuretan

@ 230 x 90

@ 85 x 85 (@ 85 x 60) ¢
@ 150 x 50
Ix+1/2 (Ix + 1/4)°
534/380

800/1250

86

19502 ¢
8004

800
558/182/1150
780

560/680

30

23484 7:10/245347]
2465¢

156264 710/163147/
1643

6/6

0,16/0,30
0,40/0,35
10,07/23,0°
Elektromagneticka
1,5

3,2

2PzS

24/230
Li-lon: 24/205

212
1.14
Riadenie AC
<66

STILL STILL
EXV 14i/Li-lon EXV 14 D/Li-lon
Elektricky Elektricky

Rucne vedené zariadenie
1400/1000+1000 (2000) !
600

9242/846%3
15114/143334

Ruc¢ne vedené zariadenie
1400 (2000)

600

7242/646%°
13114/1233%4

1144° 1173°

889/1655 1109/1464

836/308 885/288

Polyuretan Polyuretan

@ 230 x 90 @ 230 x 90

@ 85x 85 (@85x60)¢ @ 85x85 (D 85x60)°
@ 150 x 50 @ 150 x 50

Ix+1/2 (1x + 1/4)¢ Ix+1/2 (1x + 1/4)¢
534/380 534/380

pozri tabulku zdvihacich plosin
pozri tabulku zdvihacich plosin
pozri tabulku zdvihacich plo$in
pozri tabulku zdvihacich plosin

110 110

800/1250 800/1250

86 86

195024 1950 %4

80024 8002+

800 800
558/182/1150 55¢/182/1150
780 780

560/680 560/530
20/130° 20/130°

3 g 240 2384747.10/2499% ¢
1450 L TITBS3 I 6504710176554
6/6 6/6

0,16/0,30 0,16/0,30
0,40/0,35 0,40/0,35
8,0/22,0 10,07/22,0
Elektromagnetickd Elektromagneticka
1.5 1.5

3.2 3.2

2PzS 2PzS

o 241205 241230

212 212

1,24 1,24

Riadenie AC Riadenie AC

<66 <66

STILL
EXV 16/Li-lon
Elektricky

Rucne vedené zariadenie

1600

600

7242

13114

1178°

983/1795

867/311

Polyuretan

@ 230 x 90

@ 85 x 85 (@ 85 x 60) ¢
@ 150 x 50

Ix+ 1/2 (1x + 1/4)6
534/380

800/1250

86

195024
8004

800
558/182/1150
780

560/680

30

234847.19/245347/2465*

1626 47:10/163147/1643*

6/6

0,15/0,30
0,40/0,35
10,07/23,0°
Elektromagneticka
1,5

3,2

2PzS

24/230
Li-lon: 24/205

212
1.15
Riadenie AC
<66

STILL

EXV 16i/Li-lon

Elektricky

Rucne vedené zariadenie

1600 (2000)

600

724%]646%3

13114/1233%¢

1144°

896/1847

836/308

Polyuretan

@ 230 x 90

@ 85 x 85 (@ 85 x 60) ¢

@ 150 x 50

Ix+1/2 (1x + 1/4)¢

534/380
pozri tabulku zdvihacich plosin
pozri tabulku zdvihacich plosin
pozri tabulku zdvihacich plosin
pozri tabulku zdvihacich plo$in
110

800/1250

86

195024

80024

800

556/182/1150

780

560/680

20/130°

233324710/2436 %47
24487410

1450%47.10/1563247/
156524

6/6

0,15/0,30
0,40/0,35
8,0/22,0
Elektromagnetickd
1,5

3,2

2PzS

24/230
Li-lon: 24/205

212
1,25
Riadenie AC

<66

bs
b
--.[ A

100

STILL
EXV 16 D/Li-lon
Elektricky

Ruc¢ne vedené zariadenie
1600/1000+1000 (2000) !

600

9242/846%°
15114/1433%4
1173°

1144/1629
885/288

Polyuretan

@ 230 x 90

@ 85 x 85 (@ 85 x 60)°
@ 150 x 50
Ix+1/2 (1x + 1/4)¢
534/380

110
800/1250

86

195024
800%“

800
55¢/182/1150
780

560/530
20/130%

2384%4710/2499 %4

16503 4710/17653 4

6/6

0,15/0,30
0,40/0,35
10,0°/22,0
Elektromagnetickd
1,5

3,2

2PzS

24/230
Li-lon: 24/205

212
1,25
Riadenie AC
<66

bio
b,

100

Podorys

STILL
EXV 20/Li-lon
Elektricky

Ruc¢ne vedené zariadenie

2000

600

7247

1425

1505°

1307/2198
1063/441
Polyuretan

@ 230 x 90

@ 85 x 85 (@ 85 x60)°
2x @ 140 x 50
Ix+1/2 (1x + 1/4)¢
534/380

800/1250

86

20652

91572

800
738/210/1150
780
580/680-570°
20

246271°/25677/2579

16407 1°/17457/1757

STILL

EXV 20i/Li-lon
Elektricky

Ruc¢ne vedené zariadenie
2000

600

72426463
1425/1347°

1439°

1135/2303

1019/420

Polyuretan

@ 230 x 90

© 85 x 105 (@ 85 x 80)°
2x @ 140 x 50

Ix+1/2 (1x + 1/4)¢
534/380

STILL

EXV 20 D/Li-lon
Elektricky

Rucne vedené zariadenie
2000/1000+1000 (2000)
600

9242/846%°
16254/1547 ¢

1466°

1452/2014

1076/390

Polyuretan

@ 230 x 90

@ 85 x 85 (@ 85 x 80)°¢
@ 150 x 50

Ix+1/2 (1x + 1/4)¢
534/380

pozri tabulku zdvihacich plosin
pozri tabulku zdvihacich plosin
pozri tabulku zdvihacich plo$in
pozri tabulku zdvihacich plo$in

110

800/1250

86

20652

9152

800
738/210/1150
780
580/680-570°
20/130°

24473 7.1°12550%7/2562°

15643 71°/1667%7/16793

110
800/1250

86

206524

91572

800
61/201/1150
780

570/542
20/130°

24983 4710/2613%

176434710/1879 5.4

6/6 6/6 6/6
0,15/0,30 0,15/0,30 0,15/0,30
0,31/0,31 0,31/0,31 0,31/0,31
8,07/23,0° 8,0/23,0 8,0/23,0
Elektromagnetickd Elektromagnetickd Elektromagnetickd
1.5 1.5 1.5
3.2 3.2 3.2
3PzS 3PzS 3PzS
24/345 24345 24345
Li-lon: 24/205 Li-lon: 24/205 Li-lon: 24/205
288 288 288
1.44 1,57 1,62
Riadenie AC Riadenie AC Riadenie AC
<66 <66 <66
k- A = brzdenie
3 2 B = jazda
H
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EXV Vysokozdvizny vozik
Tabulky stoZiarov

Jednoducha Teleskopicka
_ EXV 10 Basic EXV 10 - EXV 12 - EXV 12i
E Konstrukéna vyska hi mm 1940 2390 1490 1690 1940 2140 2390 2590
2S5 Konstrukéna vyska pri pouzitom volny zdvih (hs = 150 mm) h' mm 1940 2390 1565 1765 2015 2215 2465 2665
_é Volny zdvih' ho  mm 1462 1912 150 150 150 150 150 150
= Zdvih hs  mm 1462 1912 2024 2424 2924 3324 3824 4224
' Max. vyska? hs  mm - = 2502 2902 3402 3802 4302 4702
NiHo Trojita
_ EXV 10 - EXV 12 - EXV 12i EXV 12 - EXV 12i
E Konstrukéna vyska hi mm 1490 1690 1940 2140 2390 2590 1690 1940
&S Konstrukéna vyska pri pouzitom volny zdvih (hs = 150 mm) h" mm 1490 1690 1940 2140 2390 2590 1690 1940
_é Volny zdvih ' ha  mm 1012 1212 1462 1662 1912 2112 1212 1462
= Zdvih hs  mm 2024 2424 2924 3324 3824 4224 3636 4386
' Max. vyska? hs  mm 2502 2902 3402 3802 4302 4702 4118 4868

'S ochrannou mriezkou bremena - 404 mm
2 S ochrannou mriezkou bremena + 404 mm

Teleskopicka

o EXV 14 C - EXV 14i C

£ Konstrukénd vjska h mm 1415 1665 1915 2115 2365 2565 2815

25 Konstrukéna vyska pri pouzitom volny zdvih (hs = 150 mm) h' mm 1490 1740 1990 2190 2440 2640 2890

S Volny zdvin' hy mm 150 150 150 150 150 150 150

= Zdvin he mm 1844 2344 2844 3244 3744 4144 4644

S Max. vyika? he mm 2364 2864 3364 3764 4264 4664 5164

NiHo Trojita

. EXV 14 C - EXV 14i C

S Konstrukéna vyika h mm 1415 1665 1915 2115 2365 2565 1665 1915 2065 2265 2315

= ﬁ”ft%koc'r‘ﬁmv)“ka pri pouzitom volny zdvih h' mm 1415 1665 1915 2115 2365 2565 1665 1915 2065 2265 2315

S Volny zdvih’ h, mm 895 1145 1395 1595 1845 2045 1145 1395 1545 1745 1795

= zavin he mm 1844 2344 2844 3244 3744 4144 3516 4266 4716 5316 5466
Max. vjska® he mm 2364 2864 3364 3764 4264 4664 4036 4786 5236 5836 5986

'S ochrannou mriezkou bremena - 566 mm
2 S ochrannou mriezkou bremena + 566 mm
NiHo: stohovanie do velkych vy$ok pod nizkymi stropmi

Teleskopicka
EXV 14 - EXV 14i- EXV 16 - EXV 16i

ff Konstrukéna vyska h mm 1415 1665 1915 2115 2365 2565 2815

E 25 Konstrukéna vyska pri pouzitom volny zdvih (hs = 150 mm)  hy' mm 1490 1740 1990 2190 2440 2640 2890

<2 Volny zdvih ? h2 mm 150 150 150 150 150 150 150

:>< E Zdvih hs mm 1844 2344 2844 3244 3744 4144 4644

- Najvacsia vyska® hs mm 2364 2864 3364 3764 4264 4664 5164
NiHo Trojita

féo EXV 14 - EXV 14i - EXV 16 - EXV 16i

= = Konstrukéna vyska h mm 1415 1665 1915 2115 2365 2565 1665 1915 2065 2165 2265 2315 2365 2515

s : E Volny zdvih' ha mm 895 1145 1395 1595 1845 2045 1145 1395 1545 1645 1745 1795 1845 1995

E = E Zdvih hs mm 1844 2344 2844 3244 3744 4144 3516 4266 4716 5016 5316 5466 5616 6066

g} Najvacsia vyska® hs mm 2364 2864 3364 3764 4264 4664 4036 4786 5236 5536 5836 5986 6136 6586

'-566 mm s ochrannou mriezkou bremena
2 So zvysenou vyskou stipu hy'
3+ 566 mm s ochrannou mriezkou bremena (vy$ka nad vidlicami 1000 mm)

Teleskopicka NiHo Trojita

EXV 20 - EXV 20i
=] Konstrukéna vyska h mm 1915 2115 2365 1915 2115 2365 1665 1915 2065
=2 Konstrukcna vyska pri pouzitomvolny zdvih (hs = 150 mm) h' mm 1990 2190 2440 - - - - - -
2: 2 Volny zdvih! ha mm - = = 1315 1515 1765 1065 1315 1465
2 &5 Volny zdvih? ha mm 150 150 150 - - - - - -
"] Zdvih hs mm 2684 3084 3584 2684 3084 3584 3276 4026 4476

Najvacsia vyska® hs mm 3284 3684 4184 3284 3684 4184 3876 4626 5076

- 566 mm s ochrannou mriezkou bremena

2 S0 zvy$enou vyskou stipu hy'

3+ 566 mm s ochrannou mriezkou bremena (vy$ka nad vidlicami 1080 mm)
NiHo: stohovanie do velkych vySok pod nizkymi stropmi
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EXV Vysokozdvizny vozik
Sila spojena s inovaciou




EXV 10 - EXV 14 C Vysokozdvizny vozik
Detailné obrazky

Rychly pohlad na LED displej staci na ziskanie prehladu o vSetkych déleZitych Bezpecné manévrovanie a jednoduchd manipulacia s ndkladom v stiesnenych
informéciach o voziku priestoroch pri Standardnej plazivej rychlosti a tlacidlo zdvihu stoziara na zadnej
Casti oja

VolIné ruky: praktické odkladacie priehradky a podlozka na pisanie s integrovanou Vyliceny neopréavneny pristup: pristup je mozny len s pouzitim klaca, kédu PIN, ¢ipu
spinkou na dokumenty alebo karty

Maximalna dostupnost vozika vdaka jednoduchej bo¢nej vymene batérie na voziku Jednoduché prekonavanie stupani vdaka volitelnému inicidlnemu zdvihu
EXV 14 C (volitelnd moznost)



EXV 14 - EXV 20 Vysokozdvizny vozik
Detailné obrazky

Sériovo zaistend bezpecnost: rychlost sa automaticky prispdsobi v zavislosti od uhla  Vysoky vykon pri prekladke vdaka dvojpaletovej preprave nestohovatelného tovaru
ovladacieho oja vzdialenosti vodica od vozidla

Vzdy v8etko pod dohladom: farebny displej s mnohymi jazykovo nezavislymi Presny vo vSetkych situaciach: volitelné nastavenie plazivej rychlosti umoznuje
symbolmi nézorne zobrazuje vSetky dolezité funkcie manévrovanie aj v najtesnejsich priestoroch

VZzdy najlepsi vyhlad na konce vidlic vdaka zdvihacej ploSine STILL s volnym Vacsia svetla vyska pre nerovné podlahy a rampy vdaka inicidlnemu zdvihu, ktorym
vyhladom dokéaze prepravit naklad az do hmotnosti 2 000 kg



EXV 10 - EXV 14 C Vysokozdvizny vozik
Sila spojend s inovaciou

Optimalne vyuzitie skladovacieho miesta: velké skompaktnenie
skladovacej plochy prostrednictvom vysokej zvyskovej nosnosti

Intuitivne ovladanie jednou rukou, bud pravou, alebo lavou bez ohladu
na velkost ruky - toto vSetko vdaka jedinec¢nej ergonédmii oja

Vsetky dolezité informacie jednym pohladom vdaka LED alebo
dotykovému displeju, ktory je integrovany v hlavici oja

Vynikajlica manipulacia s paletami: rychla praca z dévodu
kompaktnych rozmerov

To vSetko je moZné pri pouZivani ru¢ne vedeného vysokozdvizného Akoby to nestacilo: na rampéach vés toto vozidlo stipania presvedéi
vozika EXV s jedine¢nym ovladacim ojom OptiSpeed. V zavislosti od svojou stabilitou a po pusteni ovlddacieho oja sa ihned automaticky
vzdialenosti medzi operdtorom a vozidlom sa automaticky prisposobi zastavi. Vysokokvalitné timenie spustania, ktoré jemne pribrzdi vysoku
rychlost tohto ru¢ne vedeného skladového pomocnika. Pocinajic rychlost spustania kratko pred kontaktom s podlahou, chréni tovar pri
jedine¢nou ergondmiou oja: dokladne premyslena poloha riadiacich roznych skladovacich procesoch. Vysokozdvizny vozik EXV vdm poméha
prvkov. Tie umoznuju vSetkym vodi¢om intuitivne ovladanie jednou nalozit a vylozit v tesnom priestore viac tovaru, pretoze: jeho zvyskova
rukou bez ohladu na velkost ruky a na to, ¢i ide o pravakov alebo nosnost a mimoriadna obratnost robia tento kompaktny vysokozdvizny
lavékov. LED alebo dotykovy displej na hlavici oja su¢asne poskytuje vozik neporazitelnym, ked ide o rychly a bezpecny prenos velkého
vodic¢ovi prehlad o vSetkych délezitych informéaciach o voziku. mnoZzstva tovaru na Uzkom priestore pomocou ru¢ne vedeného

zariadenia - bez ohladu na to, ¢i je to v oblasti pred skladom alebo pri
vysokom regali.

=T e S

e

EXV 10 Basic




EXV 14 - EXV 20 Vysokozdvizny vozik
Sila spojend s inovaciou

Optimalne vyuzitie skladovacieho miesta: velké skompaktnenie
skladovacej plochy prostrednictvom najvyssej zvySkovej nosnosti

Vzdy vSetko pod dohladom: farebny displej s mnohymi jazykovo
nezavislymi symbolmi nazorne zobrazuje vSetky dolezité funkcie

Kedykolvek pouzitelny: kapacity akumulatorov do 375 Ah a Li-lon
umoznuju dlhu dobu pouzivania

Silnejsi a inteligentnejsf neZ vSetky ostatné - to je rucne vedeny
vysokozdvizny vozik EXV 14-20 znacky STILL. Boduje predovsetkym

svojou enormnou zvyskovou nosnostou a Sikovnym farebnym displejom.

Na fiom ma operator neustéle pod dohladom zékladné informdcie, stav
vozidla alebo stav nabitia akumulatora a pri obsluhe mu optimalne
pomahaju aj rozne jazykovo nezavislé symboly.

AZ 2000 kg tazké palety premiestni tento Sikovny a extrémne obratny
skladovy organizator rychlo, bezpetne a spolahlivo. Vdaka vykonnym

a na Udrzbu nenaro¢nym motorom, ako aj citlivym ovladacim prvkom
vhodnym pre lavakov i pravakov, dosiahnete prekladku paliet, ktora
nendjde konkurenciu.

Pismena EXV totiZ nie su len synonymom rychlej, ale aj bezpetnej
prekladky tovaru. Zatazovy diagram a Dynamic Load Control,
zobrazuju ¢o sa eSte da zvladnut. Zaobleny tvar ovladacieho oja, ako
aj citlivy ndjazdovy vypina¢ chrénia operatora a po pusteni oja sa EXV
automaticky zastavi - aj na rampach. Prostrednictvom ovladacieho oja
OptiSpeed sa navySe automaticky prispdsobi rychlost vysokozdvizného
vozika EXV vzdialenosti od operatora, pokym systém kontroly rychlosti
v zakrutach reguluje rychlost pri prejazde zékrutami. S tymto silnym

a zaroven Sikovnym vysokozdviznym vozikom mate vo svojich rukach
cely priebeh prepravy tovaru od oblasti pred skladom az po obsluhu
regélov, a to s istotou.




EXV Vysokozdvizny vozik
iGo systems

Maximalna bezpecnost: inteligentné bezpecnostné funkcie zvysuju
kvalitu prepravy a znizuju rizikd nehdd a zraneni oséb, poskodenia
vozikov, skladovacieho zariadenia a tovaru

Vysoko kvalitny proces: zabranuje chybam pri vychystavani a jazdam \

naprazdno, ¢im zvySuje kvalitu prepravy

Maximalna dostupnost: efektivne riadenie prepravy a integracia IT
umoznuju optimalne a nepretrzité vyuzivanie flotily

-

Optimalna nakladova efektivnost vdaka individualnym konceptom
automatizacie, ako aj transparentny a optimalizovany nepretrzity
materialovy tok

iGo systems - Automatizované rieSenia prepravy

RieSenie STILL iGo systems umozruje automatizovanu interakciu
medzi jednym alebo viacerymi roznymi vozikmi, takze prepravné Ulohy
v sklade sa daju vykonat bez vodica. Nezalezi na tom, aké je vasa
prepravna Uloha, mame pre vas ten spravny automatizovany vozik.
Rozne voziky v portfoliu rieSenia iGo systems pomahaju pri prijme a
vydaji tovaru, skladovani, ukladani, vychystévani objednavok, ako aj
zasobovan({ vyroby a odvazani hotovych vyrobkov. Softvér iGo sa stara
o riadenie a regulaciu premavky, zaistuje efektivne vyuzivanie flotily a
monitoruje véetky stavy nabitia batérie. Modernd naviga¢né technolégia
umoznuje vedenie vozikov po sklade. Skenery osobnej ochrany zaistuju
najvyssiu Uroven bezpecnosti, zatial ¢o vhodné snimace presne

0

rozpoznaju palety. Plne automatizované zariadenia od spolo¢nosti STILL
efektivne spolupracuju s manualne riadenymi a poloautomatickymi
prepravnymi systémami.

Automatizac¢né stpravy so Standardizovanymi komponentmi, riadiacimi
jednotkami a rozhraniami premienaju sériovy vozik na priemyselny

AGV vozik (automaticky riadeny vozik). Ponikame vam spolahlivé

a Skdlovatelné rieSenia v ramci celého spektra automatizacie. So
zretelom na vaSu névratnost investicii vas podporime kazdym
spésobom: od koncepcie a predloZenia ponuky az po implementaciu a
udrzbu.

Navigacny laser

Box pre automatizaciu

Riadiaca jednotka prijima prepravné
pokyny od riadiaceho systému

Kontrolky

LED horné svetla v roznych farbach v
zavislosti od konfiguracie

Pouzivatelské rozhranie (displej)
s dotykovym displejom

Tlacidlo nudzového zastavenia

Bezpecnostny laserovy skener

360° monitorovanie vozika a osobna
ochrana



EXV Vysokozdvizny vozik
iGo systems

Ponukame vam automatizované systémy:

Nezradime svoje zdsady, pokial ide o dostupnost vasich
intralogistickych systémov. Samozrejme sa to tyka aj vasich
automatizagnych systémov. Ci uZ ide o hardvér, alebo softvér, tdrzbu
alebo opravu, nase sluzby prispésobujeme vasim individuadlnym
poziadavkdm a poZziadavkdm vasho systému. Vdaka tomu sa budete
mact v plnej miere sustredit na svoju ¢innost bez prestojov, ¢akacich

lehot alebo nedostatku nahradnych dielov. Nasi servisni technici su
vysoko kvalifikovani, rovnako Specializovani a dostupni 365 dni v roku,
aby vam poskytli pomoc.

Dostupnost. Spolahlivost. Rychlost.

Vyhody automatizovanych vysokozdviznych paletovych vozikov

Automatizované vysokozdvizné paletové voziky su efektivne, bezpecné
a vykonné a v kombindcii s inymi prepravnymi systémami bez vodi¢a
vytvéraju predpoklady pre vysoko efektivne, bezpeéné a flexibilné
logistické procesy. Vozik EXV s rie§enim iGo systems je dokonaly
vozik na zavedenie novych Standardov, a to najma do logistiky

vyroby a do oblasti predbezného uskladnenia. Vynika v uskladnovani

a vyskladnovani v skladoch so Sirokymi ulickami a s blokovymi
skladovacimi systémami, v prenosovych staniciach vysokoregalovych
skladov, pri preprave na trasach aj pri horizontélnej preprave - v
poslednom pripade dokéZe jednoducho zvladnut aj dihSie vzdialenosti
s maximalnou rychlostou 7,2 km/h. Vlysokd zvyskové nosnost a vyska
zdvihu do 3,8 metrov robia z neho spolahlivého a vykonného partnera
pri uskladnovani a vyskladnovani. Riesenie iGo systems vozika EXV sa
déa jednoducho integrovat do existujucich IT Struktur alebo sa dé pouzit
samostatne pri jednoduchych, opakovanych prepravnych ulohach.
Zaruc¢uje optimalnu spolahlivost procesov, presnost a maximalnu

bezpeénost, a to aj v zmieSanej prevadzke. Zaistuje to 360° osobna
ochrana, ktora chrani osoby, vozik a naklad pomocou citlivych skenerov
a snimadov. Standardne st zahrnuté aj nasledujtice bezpe¢nostné
prvky: bezpeénostny laserovy skener, ktory deteguje osoby a predmety
v jazdnej dréhe; vizualne a akustické vystrazné systémy (napriklad pri
zmene smeru jazdy); a tlacidlo nidzového zastavenia, ktorym sa déa
vozik okamZite zastavit. V pripade potreby mé6ze vozik EXV pracovat v
dudlnej prevadzke.

Priemyselné AGV voziky (automaticky riadené voziky) st vykonné prvky
na optimalizaciu vasho skladu a logistiky. Nie kazda technologicka
inovdcia je vSak finan¢ne realizovatelna pre kazdu dlohu.

Pomozeme vam vybrat ten spravny koncept a Uroven automatizécie a
budeme vés spolahlivo viest bludiskom digitalnych rie$eni dostupnych v
ramci Industry 4.0.



EXV Vysokozdvizny vozik

‘Simply Efficient’ faktory: Atributy vykonnosti ako meradlo ekonomickej efektivnosti

¥ Simply easy

= Flexibilné, intuitivne ovladanie vSetkych riadiacich prvkov na hlavici
oja s jednou rukou bez potreby menit rukovét, kedze je vhodné pre
lavékov aj pravakov

= Spolahliva dostupnost vdaka velkému farbenému displeju so
zobrazenim stavu nabitia batérie

= Optimalna ergondmia a znizenéa fyzickd ndmaha obsluhy vdaka
elektrickému pohonu, funkcidm zdvihu a spustania

= Jasny vyhlad cez stoziar na hroty vidlic ulah¢uje bezproblémovu
manipuléciu s paletami

= Neporazitelny manipulacny vykon: vykonny motor, vysoka zvySkova
nosnost a citlive ovladacie prvky

= K vozikom s rieSenim iGo systems mozno kedykolvek pripojit dalSie
voziky na rozsirenie prepravnej kapacity

Q Simply powerful

= Bezpecnost pre Cloveka a stroj: oje OptiSpeed a mechanizmus
automatického zastavenia, ked sa oje uvolni

= BezpeCné manévrovanie aj v stiesnenych priestoroch vdaka rezimu
plazivého chodu

= Informdcie o vySke zdvihu na jeden pohlad - na farebnom displeji
nosnosti

= Spravny odhad hmotnosti nakladu: systém Dynamic Load Control sa
dé pouzit na odhad hmotnosti ndkladu a zodpovedajicej maximéalnej
vy$ky zdvihu (pre EXV 14-20)

= RieSenie EXV iGo systems zlepSuje kvalitu prepravy a eliminuje riziko
zranenia 0s6b alebo poSkodenia vozikov, skladovych zariadenf a
tovaru vdaka inteligentnym bezpe€nostnym funkciam

5P Simply flexible

= Vykon spifia bezpecnost: tvorkolesové $asi zaistuje vynikajucu
stabilitu a efektivnu vykonnost

= Spolahliva vynikajuca vykonnost vdaka vykonnému striedavému
motoru s nenaro¢nou udrzbou

= Nové Uroven presnosti a bezpecnosti pre pouzivatela a ndklad vdaka
citlivému riadeniu proporéného ventilu

= Optimalna dostupnost, nizka frekvencia udrzby a vysokd vykonnost
vdaka volitelnej litium-iénovej technoldgii

= Plynulé a presné elektrické riadenie (pre vozik EXV 14-20)

= Softvérové ovladacie prvky prepravy pre rieSenie iGo systems vozika
EXV umoznuju optimalne vyuZitie flotily a zaroven zaru€uju vysoku
Uroven spolahlivosti procesov, riadenie premavky, vizualizaciu
pohybov vozikov, sledovanie stavu nabitia batérie a pokles chybovosti
- materiélovy tok a informdcie su vzdy spolahlivé a st zobrazované
komplexne a transparentne

Simply safe

= Presnost aj v stiesnenych priestoroch vdaka kompaktnym rozmerom

= Velkd vybava pre Siroky rad pouziti s réznymi jazdnymi programami

= Kedykolvek pripraveny na pouzitie: batéria sa da nabijat a flexibilne
priebezne dobijat z akéhokolvek miesta bez nutnosti stabilnej
nabijacej stanice

= Voziky s rieSenim iGo systems sa dé v pripade potreby prevadzkovat
aj manudlne: zvysi sa tym flexibilita, zaisti proces a materidlovy tok a
umozni jednoduchy pristup k tovaru

Simply connected

= Maximalna bezpecnost vodi¢a vdaka ramu vozika s nizkym vstupom a
operadlam néakladu

= |nicidlny zdvih zaistuje stabilnu jazdnu vykonnost bez vibréacif aj v
pripade miernych stupani alebo nerovnosti podlahy

= Kompaktneé informacie: vSetky relevantné informacie o voziku su
dostupné na jeden pohlad vo webovej aplikacii STILL neXXt fleet

= |novativny systém STILL FleetManager zaistuje bezpe€nost vodica a

vozika: spréva operatorov a detekcia ndrazov, ako aj minimalizacia

$kod a nékladov vdaka ochrane pristupu

Optimalizacia toku tovaru vdaka priamemu pripojeniu k existujicim

systémom riadenia materialového toku prostrednictvom systému

MMS

Rézne voziky s rieSenim iGo systems sa daju kombinovat navzajom,

ako aj s manualnymi prepravnymi systémami a stacionarnymi
automatizatnymi systémami

Simply Efficient
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EXV Vysokozdvizny vozik
Varianty vybavenia

Volitelnd moznost |ntegrovaneho uchovévania
----_-—
----_-—

Rozne jazdné programy

_---___—

Rozne dIzky vidlic

Displej motohodin a stavu nabitia batérie s farebnym zobrazenim

Nosnost 2 tony s inicidlnym zdvihom, ked sa nepouziva stoziar — — — — — — [ J

Dvojposchodova verzia

Telescopic mast

Triplex mast

Protective mast screen made from polycarbonate

Initial lift

Obutie hnacieho kolesa z polyuretanu

Obutie hnacieho kolesa z tvrdej gumy

Obutie pojazdnych kolies z polyuretanu/jednodielne

Stabilizacné koleso, jednodielne

FleetManager: autorizacia pristupu, detekcia otrasov, zostavy

Dynamic Load Control

Tichy chod a zdvihanie/spustanie s kolmym ojom

Chranic¢ n6h

Val¢ekovy dopravnik pre boént vymenu batérie

Priehradka na batériu pre 2PzS batériu

Priehradka na batériu na bo¢nu vymenu batérie

® Standardne O Volitelne  — Nie je k dispozicii




STILL SR, spol. sr.0.

Dlh& 91

949 07 Nitra

Telefon: +421 37 69 224 11
info@still.sk

Dalsie informacie najdete na

www.still.sk

STILL

STILL je certifikovany v
nasledovnych oblastiach: riadenie
kvality, bezpe¢nost pri préci,
ochrana Zivotného prostredia a
energetické hospodarstvo.

00! IS0
& P %0
5

P A
\l‘oq QQQ
007 150 %

EXV iGo systems SK 06/23 Technické zmeny vyhradené.

first in intralogistics





