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Przedmowa

Adres producenta oraz dane >
kontaktowe -

STILL GmbH 5 T I l I
Berzeliusstrale 10

22113 Hamburg, Niemcy

Tel. +49 (0) 40 7339-0

Faks: +49 (0) 40 7339-1622

E-mail: info@still.de

Strona internetowa: http://www.still.de

Zasady dla firmy uzytkujacej
wozki przemystowe

Oprocz niniejszej instrukcji obstugi dostepny
jest réwniez kodeks postepowania z dodatko-
wymi informacjami dla firm uzytkujgcych wozki
przemystowe.

Niniejsza instrukcja zawiera informacje doty-

czace obstugi wézkéw przemystowych:

« Informacje na temat wyboru odpowiednich
wozkéw przemystowych dla danego obsza-
ru zastosowan

» Warunki bezpiecznej obstugi wozkéw prze-
mystowych

« Informacje na temat uzytkowania wézkdéw
przemystowych

« Informacje na temat transportu, wstepnego
przekazania do eksploatacji i przechowywa-
nia wézkéw przemystowych
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Adres strony internetowej i kod QR >

W dowolnej chwili mozna uzyskac¢ dostep do
informaciji, wklejajac adres https://m.still.de/
vdma w wyszukiwarce lub skanujgc kod QR.
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Wprowadzenie



Dane wézka widtowego

Zaleca sig, aby rejestrowaé podstawowe dane
wozka widlowego w ponizszej tabeli, aby w ra-
zie potrzeby byly one dostepne dla punktu
sprzedazowego lub autoryzowanego centrum
obstugi.

Typ

Numer seryjny

Data dostawy

Informacje ogdine

* Niniejszy podrecznik zawiera ,Oryginalne
instrukcje” dostarczone przez producenta.

» Pojecie "operator" zostato zdefiniowane ja-
ko osoba prowadzgca wozek widtowy.

» "Uzytkownik" jest fizyczng lub prawng oso-
ba, ktéra posiada wdzek widtowy uzywany
przez operatorow.

« Aby prawidtowo obstugiwa¢ wozek, a takze
w celu unikniecia wypadkdw, operator jest
zobowigzany do przeczytania, zrozumienia i
stosowania informacji zawartych w niniej-
szej instrukcji oraz widocznych na tablicz-
kach i naklejkach umieszczonych na woézku.

« Instrukcje te nalezy starannie przechowy-
wac i powinna ona zawsze znajdowac si¢ w
wobzku, aby w razie potrzeby moc z niej
szybko skorzystac.

» Producent nie przyjmuje na siebie odpowie-
dzialnosci za wypadki os6b ani uszkodzenia
mienia na skutek nieprzestrzegania tresci
niniejszej instrukcji oraz informacji widocz-

Jak korzystaé z instrukgji

Na poczatku instrukcji zawarto spis tresci, aby
utatwi¢ korzystanie z dokumentu. Instrukcja
jest podzielona na rozdziaty, zawierajgce ok-
reslone tematy. Nazwe i tytut rozdziatu pod-
ano na gorze kazdej strony. Na dole kazdej
strony znajdujg sie nastepujace informacje: ro-
dzaj instrukcji, kod identyfikacyjny, jezyk oraz
wersja instrukcji.
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nych na tabliczkach i naklejkach umie-
szczonych na wozku.

« Woézek widtowy nie moze by¢ eksploatowa-
ny w sposob inny, niz opisany w tym pod-
reczniku.

« Wozek widtowy moga obstugiwaé wytgcznie
odpowiednio przeszkoleni operatorzy. Aby
uzyskac informacje na temat wymaganego
szkolenia operatora, nalezy sie skontakto-
wac z autoryzowanym punktem obstugi.

« Osoby pracujgce w poblizu wozka widtowe-
go muszg byé réwniez poinstruowane w za-
kresie ryzyk zwigzanych z obstugg wozka
widtowego.

« W celu zachowania przejrzystosci informa-
cji, niektore ilustracje w tym podreczniku
przedstawiajg wézek widtowy bez wyposa-
zenia bezpieczenstwa (oston, paneli itp.).
Nie wolno uzywac¢ wozka widtowego bez
wyposazenia bezpieczenstwa.

W instrukcji znajdujg sie pewne informacje
ogolne. Prosze bra¢ pod uwage wytgcznie in-
formacje dotyczace konkretnego wozka widto-
wego.

W celu podkreslenia niektérych czesci tej in-
strukcji uzyto nastepujgcych symboli.
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A NIEBEZPIECZENSTWO

Nieprzestrzeganie instrukcji podkreslonych za po-
mocg symbolu moze mie¢ negatywny wplyw na
bezpieczernstwo.

A UWAGA

Nieprzestrzeganie instrukcji podkreslonych za pomo-
cg symbolu moze doprowadzi¢ do uszkodzenia woz-
ka widtowego, a w niektérych przypadkach nawet do
uniewaznienia gwarancji.

Jak korzystaé z instrukcji

WSKAZOWKA DOTYCZACA SRODOWISKA

Nieprzestrzeganie instrukcji podkreslonych za
pomocg symbolu moze miec negatywny
wptyw na srodowisko naturalne.

@] WSKAZOWKA

Ten symbol stuzy do podkresilenia dodatko-
wych informacji.




Data wydania i aktualizacji niniejszej instrukcji

Data wydania i aktualizacji ni-
niejszej instrukcji

Data opublikowania niniejszej instrukcji obstu-
gi jest wydrukowana na oktadce.

Majac na wzgledzie ciggte udoskonalanie
swoich wdzkéw przemystowych, producent
zastrzega sobie prawo do wprowadzania mo-
dyfikacji niniejszej instrukciji i nie ponosi zad-
nej odpowiedzialnosci z tytutu informacji w niej
zawartych.

Aby otrzymaé pomoc techniczna, nalezy skon-

taktowa¢ sie z autoryzowanym centrum serwi-
sowym najblizszej placéwki producenta.

Prawa autorskie i znaki hand-
lowe

Powielanie, ttumaczenie i udostepnianie ni-
niejszej instrukcji obstugi stronom trzecim - w
tym jej fragmentow - bez wyraznej pisemnej
zgody producenta jest zabronione.

Dostawa wbzka widtowego i dokumentacji

Upewnic sie, ze wozek widtowy ma wszelkie
zamowione opcje oraz ze zostat dostarczony
wraz z nastepujgcymi dokumentami:

« Instrukcja oryginalna

» Deklaracja zgodnosci

Jezeli wozek dostarczono z akumulatorem
trakcyjnym i/lub tadowarka, upewnic sig, ze
produkty te spetniajg wymogi zaméwienia oraz
ze dotaczono do nich odpowiednig instrukcje
obstugi i konserwacji, a takze deklaracje zgod-
nosci tadowarki akumulatora.

Jezeli w wdzku zastosowano wyposazenie lub
inny sprzetu albo urzadzenia, upewnic sie, ze

produkty te sg zgodne z zamdwieniem oraz ze
dotgczona jest odpowiednia instrukcja obstugi
i konserwacji oraz odpowiednia deklaracja
zgodnosci (jesli wymagajg tego obowigzujace
przepisy).

Wszystkie wspomniane wyzej dokumenty mu-
szg by¢ przechowywane przez caty okres
uzytkowania wozka. W przypadku utraty lub
uszkodzenia dokumentacji skontaktowac sie z
autoryzowanym punktem obstugi w celu uzys-
kania kopii oryginalnej dokumentaciji.

STILL



Wykaz cze$ci zamiennych

Liste cze$ci zamiennych mozna pobra¢, ko-
piujac i wklejajac adres https://sparepart-
list.still.eu do przegladarki internetowej lub
skanujgc kod QR widoczny z boku.

Na stronie internetowej wprowadzi¢ nastepu-
jace hasto:Spareparparts24!

Na nastgpnym ekranie wprowadzi¢ adres e-
mail i numer seryjny wozka, aby otrzymac wia-
domos¢ e-mail z tagczem i pobrac liste czesci
zamiennych.

Znak zgodnosci z normami

Producent wykorzystuje znak zgodnosci z nor-
mami do udokumentowania zgodnosci wozka
widtowego z odpowiednimi dyrektywami w
momencie wprowadzania do obrotu:

» CE: w Unii Europejskiej (UE)

» UKCA: w Wielkiej Brytanii

+ EAC: w Euroazjatyckiej Unii Gospodarczej

Znak zgodno$ci z normami znajduje sie na
tabliczce znamionowej. Deklaracja zgodnosci
jest wydawana dla rynkéw UE i Wielkiej Bryta-
nii.

Nieupowaznione wprowadzanie zmian lub do-
dawanie elementéw do struktury wézka prze-
mystowego moze doprowadzi¢ do naruszenia
jego bezpieczenstwa, powodujgc uniewaznie-
nie deklaracji zgodnosci.

STILL
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Deklaracja odzwierciedlajgca tre$¢é deklaracji zgodnosci

Deklaracja odzwierciedlajgca tres¢ deklaracji zgodnosci

Deklaracja

STILL GmbH
Berzeliusstrale 10
22113 Hamburg, Niemcy

Deklarujemy, ze okreslona maszyna jest zgodna z najnowszg wazng wersjg dyrektyw wymie-
nionych ponizej:

Typ wozka przemystowego zgodny z niniejszg instrukcjg obstugi
Model zgodny z niniejszg instrukcjg obstugi

— "Dyrektywa maszynowa 2006/42/WE" 1)
— "Rozporzadzenie w sprawie bezpieczenstwa dostaw maszyn z 2008 roku, 2008 nr 1597" 2)

Osoba upowazniona do przygotowania dokumentacji techniczne;j:

Patrz Deklaracja zgodno$ci z normami

STILL GmbH

1) W odniesieniu do rynkéw Unii Europejskiej, panstw kandydujacych do UE, panstw EFTA i
Szwajcarii.
2) W odniesieniu do rynku Zjednoczonego Krolestwa.

Deklaracja zgodnosci jest dostarczana wraz z Nieupowaznione wprowadzanie zmian lub do-
wozkiem przemystowym. Rzeczona deklaracja dawanie elementéw do struktury wozka prze-
przedstawia zgodno$¢ wozka z wymaganiami mystowego moze doprowadzi¢ do naruszenia
dyrektywy maszynowej WE oraz rozporzadze- jego bezpieczenstwa, powodujgc uniewaznie-
nia w sprawie bezpieczenstwa dostaw maszyn nie deklaracji zgodnosci.

22008 roku, 2008 nr 1597. Dokument deklaracji zgodnosci nalezy prze-

chowywac¢ w bezpiecznym miejscu w celu

N I
STILL



Deklaracja odzwierciedlajgca tre$¢ deklaraciji zgodnosci

ewentualnego okazania wtasciwym organom. deklaracje nalezy przekaza¢ nowemu wiasci-
Jesli wézek przemystowy zostanie sprzedany, cielowi.
y 4

STILL



Obstuga techniczna i czesci zapasowe

W celu przeprowadzenia planowanej konser-
wagji lub jakichkolwiek napraw wozka widto-
wego nalezy sie skontaktowaé z autoryzowa-
nym punktem obstugi.

Autoryzowany punkt obstugi zatrudnia pra-
cownikéw wyszkolonych przez producenta,
posiada oryginalne czesci zapasowe oraz na-
rzedzia potrzebne do przeprowadzenia kon-
serwagcji i napraw.

Serwisowanie poprzez autoryzowany punkt
obstugi, a takze stosowanie oryginalnych
czesci zapasowych pozwala zachowac¢ wiasci-

Rodzaj eksploataciji

Przez "normalne warunki eksploatacji" wézka
widtowego rozumie sig:

« podnoszenie i/lub transportowanie za po-
mocg widet fadunkéw o masie i Srodku ciez-
kosci mieszczacym sie w podanych wartos-
ciach (patrz rozdziat 6 - Dane techniczne).

« transportowanie i/lub podnoszenie na gtad-
kich, ptaskich i kompaktowych powierz-
chniach;

« transportowanie i/lub podnoszenie stabil-
nych fadunkéw, réwnomiernie roztozonych
na widtach;

« transportowanie i/lub podnoszenie tadun-
kow o srodku ciezkosci znajdujgcym sie w
przyblizeniu na wzdtuznej ptaszczyznie
Srodkowej wozka widlowego.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Nie wolno stosowa¢ wézka widlowego do innych
celow.

Inne uzycia powodujg przejecie wytgcznej odpowie-
dzialno$ci przez uzytkownika za obrazenia oséb oraz
uszkodzenia przedmiotéw, a takze uniewaznienie
gwaranciji.

Ponizej opisano przyktady nieprawidtowego

korzystania z wozka widtowego:

» Transport po drodze o nieréwnej nawierzch-
ni (nieregularnej, pochytej lub niekompakto-
wej)

+ fadunkow przekraczajgcych limit masy i/lub
Srodka cigzkosci;
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wosci techniczne wozka widlowego przez caty
czas jego eksploatacji.

Do konserwacji i napraw wozka widtowego
wolno stosowac wytgcznie oryginalne czesci
zapasowe, dostarczone przez producenta.
Stosowanie nieoryginalnych czesci zamien-
nych powoduje uniewaznienie gwarancji oraz
sprawia, ze to uzytkownik ponosi odpowie-
dzialno$¢ za jakiekolwiek wypadki spowodo-
wane uzyciem nieodpowiednich, nieoryginal-
nych czesci zamiennych.

« transportowanie niestabilnych tadunkdw;

« transportowanie tadunkéw nierébwnomiernie
roztozonych na widtach;

« transportowanie tadunkdéw kotyszacych sie;

« transportowanie tadunkdw, ktorych srodek
ciezkosci ulega znacznemu przemieszcze-
niu w stosunku do wzdtuznej ptaszczyzny
Srodkowej wozka widtowego;

« transportowanie tadunkéw o wymiarach,
ktére moga spowodowac zablokowanie po-
la widzenia operatora podczas jazdy;

« transportowanie tadunkéw utozonych war-
stwami tak wysoko, ze mogtyby spas¢ na
operatora;

* jazda z tadunkiem na wysokosci wigkszej
niz 300 mm nad podtozem;

« transportowanie i/lub podnoszenie ludzi;

* popychanie tadunkéw;

» jazda w gore i w dot po terenach pochytych,
z tadunkiem skierowanym do przodu;

« zakrecanie przy duzej predkosci;

« skrecanie i/lub jazda na boki na pochytos-
ciach (pod gore lub w dot);

« uderzanie o stacjonarne lub ruchome kon-
strukcje;

A NIEBEZPIECZENSTWO

Nieprawidtowe korzystanie z wézka moze dopro-
wadzi¢ do przewrdcenia tadunku.

STILL



STILL

Warunki pracy

Wszystkie wozki opisane w niniejszej instrukcji
zaprojektowano i zbudowano pod katem
transportu wewnatrz pomieszczen.

Ciggniki moga by¢ réwniez uzywane na zew-

natrz, jezeli warunki podtoza sg odpowiednie.

Wymogi dotyczgce podioza zostaty opisane w
nastepnych akapitach.

Do eksploatacji na zewnatrz pomieszczen i w

niekorzystnych warunkach pogodowych zale-

ca sie korzystanie z ciggnika z kabing ochron-

na.

Nie wolno uzytkowa¢ wézka w warunkach wy-

kraczajgcych poza podane ponizej warunki Kli-

matyczne:

« Maksymalna temperatura otoczenia: +40°C

« Minimalna temperatura otoczenia: +5°C

* Wysokos$¢ do 2000 m. n. p. m

» Wilgotnos¢ wzgledna: od 30% do 95% (bez
skraplania)

A UWAGA

Nie eksploatowa¢ wozka widtowego w miejscach o
duzym stopniu zapylenia.

Korzystanie z wozka w miejscach, w ktérych wyste-
puje zasolone powietrze lub stona woda, moze do-
prowadzi¢ do nieprawidtowej pracy wézka oraz do
korozji metalowych czesci.

Modyfikacje wdzka widtowego

W wozku widtowym nie wolno wprowadzaé

zadnych modyfikacji, poniewaz grozi to utratg

certyfikatu CE i gwarancji. Nie dotyczy to na-

stepujacych sytuaciji:

» Montaz opcji dostarczonych wytgcznie
przez producenta

» Montaz odpowiedniego wyposazenia do-
starczonego wytgcznie przez producenta

Przed zamontowaniem wyposazenia opcjonalnego
lub dodatkowego nalezy skontaktowaé sie wytacznie
z siecig sprzedazy autoryzowang przez producenta.

Warunki pracy

Jezeli zachodzi koniecznosc¢ eksploatacji woz-
ka widtowego w warunkach, ktére wykraczajg
poza opisane kryteria lub w jakichkolwiek wa-
runkach ekstremalnych (skrajne warunki po-
godowe, praca w chtodniach, praca przy moc-
nych polach magnetycznych itp.), konieczne
jest stosowanie odpowiedniego wyposazenia
i/lub srodkow ostroznosci. W celu uzyskania
informacji nalezy skontaktowac sie z autoryzo-
wanym punktem sprzedazy.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Wozek nie moze by¢ uzywany w miejscach zagro-
Zonych wybuchem i nie wolno nim przewozié mate-
riatéw wybuchowych.

Woaézki widtowe, ktdre muszg byé obstugiwane
w warunkach, w ktérych wystepuje zagrozenie
eksplozjg lub ktére musza obstugiwac tadunki
wybuchowe, wymagaja odpowiedniego wypo-
sazenia; musza one rowniez posiadaé stosow-
na deklaracje zgodnosci, ktéra zastepuje de-
klaracje standardowego wozka, a takze odpo-
wiedni podrecznik uzytkownika i konserwacji.

W celu uzyskania szczego6towych informaciji
nalezy skontaktowac sie z autoryzowanym
punktem sprzedazy.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Jezeli wozek widtowy wyposazono fabrycznie w
urzadzenia, ktére emitujg promieniowanie niejoni-
zujgce (takie jak przekazniki radiowe, odtwarzacze
RFID, terminale danych, skanery, itp.), sprawdzi¢
zgodnos¢é tych urzadzen w obecnosci operatoréw,
za pomocg odpowiedniego wyposazenia medycz-
nego (takiego jak rozrusznik serca).




Stosowane wyposazenie

Stosowane wyposazenie

Aby zgstosowgc’: dodatkowe vyyposai.en!e po A UWAGA

zakupie, nalezy skontaktowac sig z siecig

sprzedazy autoryzowang przez producenta Uzytkownik wozka musi by¢ przeszkolony w zakresie
wozka, ktdra jest zobowigzana: obstugi i prawidtowego uzytkowania sprzetu.

« zweryfikowa¢ stopien dopasowania Przed uzyciem uzytkownik musi sprawdzic, czy

, - sprzet dziata prawidtowo.
» zamontowaé wyposazenie

» dodac etykiete z informacjg o nowym pra-
dzie resztkowym

+ dostarczy¢ dokumentacje na temat wyposa-
zenia (instrukcja obstugi i podrecznik kon-
serwacji oraz deklaracja zgodnosci)

Obowigzki uzytkownika

Uzytkownicy muszg spetnia¢ wymogi obowia-
zujgcych przepiséw prawnych, regulujgcych
korzystanie z wozkéw widtowych oraz ich kon-
serwacje.

N I
STILL



Zagadnienia zwigzane z ochrong srodowiska

Zagadnienia zwigzane z ochrong srodowiska

Utylizacja cze$ci oraz akumula-
toréw

Woézek zostat wykonany z réznych materiatéw.

Jesli dana czes$¢ lub akumulator muszg zostaé

wymienione i zutylizowane:

* usunieta,

» poddana odpowiedniej obrébce lub

+ recyklingowi zgodnie z przepisami lokalny-
mi i krajowymi.

@ WSKAZOWKA

W przypadku usuwania akumulatorow, nalezy
przestrzegac instrukcfi zawartych w dokumen-
tacji dostarczanef przez producenta akumula-
tora.

WSKAZOWKA DOTYCZACA SRODOWISKA

Zaleca sie w tym celu skorzystanie z ustug fir-
my specjalizujgcej sie w gospodarowaniu od-
padami.

STILL



Zagadnienia zwigzane z ochrong srodowiska

Opakowanie

Przy dostawie wozka, niektore jego czesci sa
zapakowane w celu zapewnienia ochrony w
czasie transportu. Przed pierwszym urucho-
mieniem nalezy catkowicie usuna¢ wszystkie
elementy opakowania.

WSKAZOWKA DOTYCZACA SRODOWISKA

Po dostarczeniu wozka, materiat opakowania
nalezy odpowiednio zagospodarowac.

N I
STILL
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Bezpieczenstwo



Wytyczne dotyczgce bezpieczenstwa

Ogolne zasady bezpieczenstwa

Obstugg wozka widtowego moze zajmowac
sie wytacznie wykwalifikowany, przeszkolo-
ny i upowazniony personel.

Nie montowa¢ zadnych urzadzen na wézku,
chyba zZe zostaty dostarczone lub wskazane
przez producenta.

Utrzymywaé wozek w petnej sprawnosci ro-
boczej w celu ograniczenia do minimum
wszelkiego typu ryzyka.

Nie uzywac¢ wozka z otwartymi pokrywami i
drzwiami lub z usunigtymi ostonami.
Tabliczki znamionowe znajdujgce sie na
woézku powinny by¢ utrzymane w dobrym
stanie i w razie uszkodzenia wymienione.
Doktadnie przeczytac¢ i przestrzegaé
wszystkich wskazoéwek dotyczacych bezpie-
czenstwa znajdujgcych sie na wozku.
Upewnic sig, ze ponad wdzkiem znajduje
sie wystarczajaco duzo miejsca.

Nie parkowaé¢ wozka przed sprzetem prze-
ciwpozarowym lub wyj$ciami pozarowymi
oraz w miejscach grozacych zablokowa-
niem ruchu.

Jesli wézek wykazuje oznaki awarii lub usz-
kodzenia dostarczajgce powodoéw do uzna-
nia go za niebezpieczny, nalezy zatrzymac
wozek, zaparkowac i powiadomi¢ kierowni-
ka ds. konserwacji.

Zachowa¢ odpowiednie odlegtosci od napo-
wietrznych przewoddw wysokiego napiecia.
Przestrzega¢ bezpiecznych odstepéw usta-
lonych przez wtasciwe organy.

Nigdy nie podnosi¢ tadunku przy uzyciu tyl-
ko jednej widty.

Umieszczac¢ tadunek na karetce widet lub w
taki sposéb, aby $rodek ciezkosci tadunku
znajdowat si¢ jak najblizej karetki.
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tadunek nalezy umiesci¢ na ramionach wi-
det w taki sposob, aby srodek ciezkosci
przebiegat wzdtuz na srodku miedzy ramio-
nami.

Nie prowadzi¢ wozka z fadunkiem przesu-
nietym na bok w stosunku do osi srodkowe;j.
Niezastosowanie sie do tej zasady moze
spowodowac utrate stabilnosci wozka.
Upewnic sie, ze powierzchnia, na ktorej
spoczywa tadunek zdolna jest utrzymac je-
go mase.

Zawsze nosi¢ odpowiednig odziez ochron-
ng i wymagane $rodki ochrony osobistej.
Nie prowadzi¢ wozka na sypkim lub stro-
mym podfozu bgdz na stopniach.

Nie prowadzi¢ wozka z fadunkami podnie-
sionymi powyzej 300 mm ponad poziom
podtoza.

Nie zakrecac ani nie stertowac na zbo-
czach.

Na pochytosciach nalezy zmniejszy¢ pred-
kosé.

Nie przecigza¢ wozka poza przewidziang
warto$¢ podang na tabliczkach z informacijg
0 udzwigu.

Zabrania sie korzystania z wézka osobom
pozostajacym pod wptywem narkotykow i
alkoholu.

Operator nie powinien uzywac¢ odtwarzacza
MP3 ani zadnych urzadzen elektrycznych,
ktére mogg odwracac jego uwage od oto-
czenia.

STILL



Bezpieczenstwo

Wytyczne dotyczace bezpieczenstwa

Wymogi dotyczace posadzek

Posadzka robocza musi by¢ réwna. Nie mogg A UWAGA
sie w niej znajdowac dziury ani wgtebienia,

ktére trudno objechaé. Schody powinny byé Zabronione jest przejezdzanie wézkiem przez pek-

. . . niecia lub uszkodzone elementy podtogi. Zanieczy-
wyposazone w rampy zapobiegajace uderze- szczenia i wszelkie obiekty na trasie powinny by¢ na-
niom kot, ktére moga uszkodzi¢ catos¢ kon- tychmiast usuwane. Pracownik musi przestrzegac¢
strukcji wozka. wymogow dotyczacych posadzek. Z tego powodu

producent nie ponosi odpowiedzialnosci za zadne
uszkodzenia wozka (zwlaszcza ko, piast itp.) po-
wstate wskutek uzytkowania na nieodpowiednich na-
wierzchniach.

Przewody podtaczeniowe aku-
mulatora

A UWAGA

Korzystanie z gniazd wyposazonych w NIEORYGI-
NALNE przewody podtgczeniowe akumulatora moze
by¢ niebezpieczne (patrz uwagi dotyczace zakupdw
w katalogu czesci)

Zewnetrzne potgczenia elek-
tryczne

A UWAGA

Gniazda/wtyczki elektryczne moga by¢ podiaczane
do wozka wytgcznie przez ztgcza zapewnione przez
producenta.

Przekraczanie dopuszczalnej wartoéci natezenia pra-
du jest zabronione

Wymagania dla obszaru tadowa-
nia akumulatora trakcyjnego

Podczas tadowania akumulatora trakcyjnego
obszar musi by¢ wystarczajaco wentylowany
w celu rozcienczenia lub wyeliminowania two-
rzacych sie gazéw (zgodnie z przepisami obo-
wigzujgcymi w danym kraju).

T y
STILL



Bezpieczenstwo

Wytyczne dotyczace bezpieczenstwa

Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce obstugi wézka widtowego

« Operator powinien zapozna¢ sie z wozkiem,
aby moc doktadniej opisaé usterki i wspo-
moc personel konserwacyjny. Operator
przeszkolony i upowazniony do obstugi
wozka widtowego powinien by¢ obeznany z
elementami sterowania i osiggami woézka.

« Wszelkie usterki (skrzypienie, przecieki,
itp.) nalezy niezwtocznie zgtasza¢, gdyz ich

WSKAZOWKA DOTYCZACA SRODOWISKA

Zglaszac wszelkie wycieki oleju i ptynu z aku-
mulatora: sq one niebezpieczne i powodujg
powazne zanieczyszczenia.

zignorowanie moze prowadzi¢ do powaz- A UWAGA

niejszych awarii i usterek. W przypadku wyczucia zapachu przypalania, zatrzy-
» Przeprowadza¢ przeglady okreslone w roz- mac¢ wozek, wytaczy¢ silnik i odtaczy¢ akumulator.

dziale dotyczacym codziennych przegla-

dow.

N I
STILL
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Przepisy bezpieczenstwa dotyczace materiatéw roboczych

Zasady uzytkowania i usuwania mate-
riatéw roboczych

WSKAZOWKA DOTYCZACA SRODOWISKA

Niewtasciwe uzytkowanie i usuwanie materia-
fow roboczych oraz czyszczgcych moze spo-
wodowac powazne zanieczyszczenie srodowi-
ska.

Zawsze uzywac¢ materiatéw roboczych i prze-
nosi¢ je w odpowiedni spos6b oraz zgodnie ze
wskazowkami producenta dotyczacymi sposo-
bu uzytkowania.

Materiaty robocze przechowywac wytgcznie w
przeznaczonych do tego pojemnikach i w po-

mieszczeniach spetniajgcych wszystkie odpo-
wiednie wymogi.

Poniewaz materiaty robocze moga byé sub-
stancjami palnymi, nie wolno dopuszcza¢ do
ich kontaktu z ogniem lub obiektami o wyso-
kiej temperaturze.

Do uzupetniania materiatow roboczych nalezy
uzywac wylgcznie czystych pojemnikow.

Przestrzega¢ instrukcji producenta dotyczg-
cych bezpieczenstwa oraz usuwania materia-
tow roboczych i czyszczacych.

Unika¢ rozlania oleju lub innej ciektej substan-
cji roboczej! Jakikolwiek rozlany ptyn nalezy
niezwiocznie zebraé i zneutralizowac¢ przy
uzyciu $rodka wiazacego (np. srodka wigzace-
go olej), a nastepnie usunaé go zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami.

Nalezy zawsze spetniaC wymogi przepisow o
ochronie $rodowiskal

Przed rozpoczeciem prac wymagajgcych sma-
rowania, wymiany filtra lub ingerencji w wypo-
sazenie hydrauliczne nalezy gruntownie
oczyscic potencjalny obszar pracy.

Usuwanie czes$ci zamiennych przeprowadzac
w zgodzie z przepisami o ochronie srodowi-
ska.

Oleje

» Unika¢ kontaktu ze skora.

« Nie wdycha¢ oparéw olejowych.

» Podczas konserwacji wézka widtowego na-
lezy zaktada¢ odpowiednie srodki ochrony
osobistej (rekawice, okulary ochronne itp.)
w celu uniknigcia kontaktu oleju ze skora.

WSKAZOWKA DOTYCZACA SRODOWISKA

UZywane oleje | filtry zawierajg substancje
szkodlliwe dla srodowiska i muszg one byc
usuwane zgodnie z obowigzujgcymi przepisa-
mi. W celu uzyskania odpowiednich danych
Zzalecamy konlakt z autoryzowanym punktem
obstugi.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Whiknigcie pod skaére oleju hydraulicznego, ktéry
ulegt wyciekowi pod ci$nieniem z uktadu hydrau-
licznego woézka widlowego, jest niebezpieczne. W
przypadku wystapienia tego typu zranienia nalezy
bezzwlocznie skontaktowaé sig z lekarzem.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Nawet niewielkie strumienie oleju wyrzucane pod
wysokim ci$nieniem moga wnikng¢ pod skére. Wy-
stepowanie wyciekéw nalezy sprawdzaé przy uzy-
ciu kawatka kartonu.

Kwas akumulatorowy

« Nie wdycha¢ oparéw, poniewaz sg trujgce.
» Nalezy korzysta¢ z odpowiednich Srodkow
ochrony osobistej w celu uniknigcia kontak-
tu ze skéra.

Kwas akumulatorowy jest zracy. W przy-
padku kontaktu ze skora nalezy przeptukaé
miejsce kontaktu duzg iloScig wody.
Podczas tadowania akumulatora moga wy-
dzielaé sie gazy wybuchowe, dlatego po-
mieszczenia, w ktdrych fadowane sg aku-
mulatory, muszg spetnia¢ wymogi zawarte
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Bezpieczenstwo

Wytyczne dotyczace bezpieczenstwa

w odpowiednich normach (np. EN 62485-3
itp.).

* NIE WOLNO pali¢ tytoniu ani uzywac ot-
wartego ognia badZ oswietlenia w promie-
niu 2 m od fadowanego akumulatora oraz w
obszarze tadowania.

@ WSKAZOWKA

Wiecej informacji znajduje sie w specjalney in-
strukcji dofgczonej do akumulatora.

WSKAZOWKA DOTYCZACA SRODOWISKA

Akumulator zawiera substancje szkodliwe dla
Srodowiska. Wymiana i usuwanie zuzytego
akumulatora muszg byc przeprowadzane z
uwzglednieniem obowigzujgcych przepisow.
Zalecamy kontakt z odpowiednio wyposazo-
nym autoryzowanym punktem obstugi, aby
przeprowadzic utylizacje w sposob bezpieczny
dla srodowiska i zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami.

STILL



Bezpieczenstwo

Zagrozenia

Zagrozenia

Pozostate niebezpieczenstwa,
pozostate zagrozenia

Eksploatacja wozka widtowego zgodnie z obo-
wigzujgcymi standardami i przepisami nie eli-
minuje catkowicie innych czynnikéw ryzyka
zwigzanego z uzytkowaniem tego typu urza-
dzenia.

Zaréwno wozek, jak rowniez wszystkie inne
czesci sktadowe systemu, zachowujg zgod-
nos$¢ z aktualnymi wymogami dotyczacymi
bezpieczenstwa. Tym niemniej, nawet w przy-
padku uzytkowania wozka zgodnie z przezna-
czeniem i zaleceniami, nie mozna wykluczy¢
pewnych czynnikéw ryzyka.

Nawet poza okreslonymi obszarami zagroze-
nia dla woézka nie mozna wykluczy¢ pewnych
czynnikdw ryzyka. Osoby przebywajace w po-
blizu wézka musza wykaza¢ podwyzszony po-
ziom uwagi, aby mogty natychmiast zareago-
wac w razie jakiejkolwiek awarii, wypadku lub
uszkodzenia itp.

Wszystkie osoby przebywajace w poblizu wézka wid-
fowego nalezy poinstruowaé o potencjalnym ryzyku
zwigzanym z eksploatacjg tego typu urzgdzenia.

Dodatkowo zwracamy uwage na zalecenia dotycza-
ce bezpieczenstwa zawarte w tej instrukcji obstugi.

Czynniki ryzyka obejmuja;

» Wyciek ptynéw eksploatacyjnych zwigzany
z nieszczelnoscia, peknieciem przewodow,
zbiornikéw itp.

» Niebezpieczenstwo wypadku podczas jazdy
po rampach lub w warunkach stabej wi-
docznosci itp.

 Niebezpieczenstwo spadniecia, potknigcia
itp. podczas jazdy wézkiem, zwtaszcza na
mokrych lub oblodzonych powierzchniach
lub w przypadku wycieku materiatéw eks-
ploatacyjnych.

» Ryzyko pozaru i eksplozji zwigzane z wyko-
rzystywaniem akumulatoréw i pradu elek-
trycznego.

+ Btad ludzki wynikajacy z nieprzestrzegania
zalecen dotyczacych bezpieczenstwa.

T y
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Bezpieczenstwo

» Nieusuniete uszkodzenia oraz zepsute lub
zuzyte podzespoly.
« Niedostateczna konserwacja i kontrola

» Stosowanie niewtasciwych materiatow eks-
ploatacyjnych

 Przekroczenie okreséw miedzyserwisowych

Zagrozenia

Producent nie odpowiada za wypadki z udzia-
tem wozka spowodowane niestosowaniem sie
firmy uzytkujacej do niniejszych przepisow,
czy to umyslnie, czy tez z powodu zaniedba-
nia.

Stabilnosé

Stabilno$¢ wbzka zostata przetestowana
zgodnie z aktualnymi przepisami techniczny-
mi. Stabilnos¢ gwarantuje wtasciwa eksploata-
cja wozka prawidtowo, zgodna jego z przezna-
czeniem. Standardy te uwzgledniajg jedynie
statyczne i dynamiczne sity przechytu, ktére
moga oddziatywac¢ na wozek w trakcie jego
uzytkowania w sposob zgodny z przeznacze-
niem i zasadami obstugi. W skrajnych przy-
padkach istnieje ryzyko przekroczenia punktu
przechytu spowodowane nieprawidtowym
uzytkowaniem lub niewtasciwg obstuga, ktére
bedzie mie¢ niekorzystny wptyw na stabilnosc¢.
Ponizej znajdujg sie przyktady zabronionego
nieprawidtowego uzytkowania, ktére powoduje
zagrozenie:

« utrata stabilnosci w zwigzku z niestabilnym
lub zsuwajgcym sig tadunkiem itp.;
skrecanie przy nadmiernych predkosciach;
* jazda z podniesionym tadunkiem;

» przewdz tadunku wystajgcego na bok (np.
przesuw boczny);

skrecanie i przejezdzanie pochytosci w po-

przek;

* jazda po pochytosciach z fadunkiem z ta-
dunkiem po nizej potozonej stronie;

« przekroczone rozmiary fadunkéw;

transport tadunkéw kotyszacych sie;

stopnie lub krawedzie ramp.

N I
STILL



STILL

Zagrozenia te sg zwigzane z niewtasciwym uzytko-
waniem.

Nieprawidtowe uzytkowanie (np. kotyszace sie tadun-
ki, przewoz ptynéw itp.) jest ZABRONIONE, chyba
ze dana czynno$¢ jest wyraznie zatwierdzone pisem-
nie przez producenta.

Promieniowanie elektromagnetyczne

Promieniowanie elektromagnetyczne

Wartosci graniczne generowanej przez wézek
widtowy emisji promieniowania elektromagne-
tycznego oraz jego odpornosci zostaty okres-
lone w normie EN 12895.

Jesli urzadzenie elektryczne i/lub elektronicz-
ne zostanie nastepnie podigczone na zycze-
nie do gniazda wyjsciowego produktu, moze
to mie¢ wptyw na kompatybilno$¢ elektromag-
netyczng woézka i w ten sposéb uniewaznic¢

Promieniowanie niejonizujace

Jezeli wézek wyposazono fabrycznie lub w
pbzniejszym terminie w urzadzenia, ktére emi-
tujg promieniowanie niejonizujgce (takie jak
przekazniki radiowe, odtwarzacze RFID, ter-

Hatas

oryginalne $wiadectwo. Osprzet elektryczny
illub elektroniczny powinien zamontowaé
zgodnie z przepisami technicznymi specjalnie
przeszkolony personel. W zadnym wypadku
producent NIE PONOSI odpowiedzialnosci za
nieprawidtowe dziatanie wdzka ani za jakiekol-
wiek obrazenia i/lub szkody wyrzadzone rzed-
miotom i/lub osobom w wyniku modyfikacji
oryginalnego produktu na zyczenie klienta.

minale danych, skanery, itp.), nalezy spraw-
dzi¢ zgodnosé tych urzadzen z urzadzeniami
medycznymi (takimi jak rozruszniki serca) w
obecnosci operatorow.

Poziom ci$nienia akustycznego przy fotelu operatora

Lpaz <70 dB (A)

Czynnik btedu

Koa =4 dB (A)

Wartosc¢ okreslana jest w cyklu badan zgodnie
ze zharmonizowang Normg Europejska EN
12053, a ich wyniki podane zgodnie z normg
EN ISO 4871 z wazonymi czasami procento-
wymi trybu ruchu postepowego,podnoszenia i
biegu jatowego.

A UWAGA

Podana powyzej warto$¢ moze postuzyé do poréw-
nania wézkow widtowych w ramach tej samej kate-
gorii. Nie moze to postuzy¢ do okreslenia poziomu
hatasu na stanowisku pracy (dzienne narazenie pra-
cownika na dziatanie hatasu). Podczas rzeczywiste-
go uzywania wozka widtowego moga pojawic sie
warto$ci hatasu nizsze lub wyzsze od warto$ci pod-
anych powyzej, np. w nastgpstwie stosowania réz-
nych trybéw roboczych, wystepowania réznych wa-
runkéw $rodowiskowych oraz dodatkowych zrodet
hatasu.



Bezpieczenstwo

tadunek elektrostatyczny

tadunek elektrostatyczny

Jesli tadunek elektrostatyczny pojawi sie jako jest prawidtowo usuwane. Skontaktowac sie z
rezultat kontaktu modelu opon z danym rodza- autoryzowanym punktem obstugi producenta,
jem podtoza, nalezy sie upewnic, ze napiecie aby uzyskac¢ wigcej informacji.

N I
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Drgania

Drgania, na jakie narazone sg dtonie i
rece

Nastepujaca warto$¢ obowigzuje dla wszyst-
kich modeli wézkow:

o 3,<25m/s?

@ WSKAZOWKA

Okreslenie drgan przenoszonych na rece / ra-
miona jest obowigzkowe, nawet jesli wartosci
pomiarow nie wskazujg na niebezpieczeri-
stwo, tak jak w tym przypadku.

Ogéblne komentarze: drgania, na jakie
narazone jest ciato (nogi)

Wartosci, na jakie narazone jest ciato (nogi)
obowigzujg w przypadku jazdy z operatorem
na pokfadzie wézka.

Warto$¢ jest zgodna ze zharmonizowang nor-
mg europejskg EN 13059 (Bezpieczenstwo
woézkow przemystowych — metody pomiaru
drgan).

A UWAGA

Podana powyzej warto$¢ moze postuzyé do poréw-
nania wézkéw widtowych w ramach tej samej kate-
gorii. Nie mozna jej uzy¢ do okreslenia dziennego
narazenia operatora na drgania podczas normalnej
pracy na wézku; rzeczywisty poziom drgan zalezy od
warunkéw uzytkowania (stan podtoza, wykonywane
prace itp.), dlatego dzienny poziom narazenia na
drgania nalezy oblicza¢ z uzyciem danych z miejsca
uzytkowania maszyny.

OPX: Drgania, na jakie narazone jest
ciato (nogi)
Nastepujaca warto$¢ obowigzuje dla wszyst-

kich standardowych modeli wozkéw (BEZ plat-
form operatora obcigzonych sprezyna):

+ 8y F = 0,84 m/s?

Margines btedu K = % 0,25 m/s?

Nastepujace wartosci dotyczg w szczeg6lnos-
c¢i wozkow z platformami operatora obcigzony-
mi sprezyng (opcjonalnie):
» Waga operatora od 70 kg do 90 kg

By oF = 0,68 m/s2

Margines btedu K = % 0,20 m/s2
» Waga operatora od 90 kg do 110 kg

By zF = 0,60 m/s2

Margines btedu K = 0,18 m/s2

LTX: Drgania, na jakie narazone jest
ciato (nogi)

Nastepujaca warto$¢ obowigzuje dla wszyst-
kich standardowych modeli wozkéw (BEZ plat-
form operatora obcigzonych sprezyna):

« &yzF = 0,95 m/s?

Margines btedu K = + 0,28 m/s?
Nastepujace wartosci dotyczg w szczeg6lnos-
ci wozkow z platformami operatora obcigzony-
mi sprezyng (opcjonalnie):

» Waga operatora od 70 kg do 90 kg

aw,zF = 0,68 m/s?

Margines btedu K = % 0,20 m/s?

» Waga operatora od 90 kg do 110 kg

aw,zF = 0,60 m/s?

Margines btedu K = 0,18 m/s?

OXV: Drgania, na jakie narazone jest
ciato (nogi)
« ByzF=0,6 m/s?

Margines btedu K = % 0,2 m/s?

45878043468 PL - 11/2021 - 12 23



Testy bezpieczenstwa

Testy bezpieczenstwa

Regularna kontrola bezpieczen- >

stwa wbzka widtowego y 4
/ STILL \
Kontrola bezpieczeristwa w oparciu o STILL GmbH Hamburg

harmonogram i w zwigzku z nadzwy-

czajnymi zdarzeniami RegelmaBige Prifung

(FEM 4.004)
Firma uzytkujgca musi przynajmniej raz w ro- nach nationalen Vorschriften
ku skontrolowa¢ woézek lub przeprowadzaé basierend auf den EG-Richtlinien:

95/63/EG, 99/92/EG, 2001/45/EG
Néachste Prifung

kontrolg po kazdym istotnym zdarzeniu.

W ramach tej kontroli nalezy przeprowadzié¢
kompleksowy przeglad stanu technicznego
wozka widtowego pod katem bezpieczenstwa.
Ponadto wdzek nalezy gruntowanie sprawdzi¢
pod katem uszkodzen, ktore mogty nastapic¢
wskutek niewtasciwego uzytkowania. Wyma-
gane jest prowadzenie karty wozka. Nalezy
przechowywac wyniki co najmniej dwoch os-
tatnich kontroli.

56344391019

Date przegladu mozna odczyta¢ z naklejki

umieszczonej na wozku. Die Prufplakette ersetzt nicht das Prifprotokoll

— Umowi¢ sig z centrum serwisowym na wy- ‘[ 3 Mitglied der:
konanie okresowych kontroli wozka. g“’-, ir:mt;::

— Przestrzega¢ wytycznych dotyczacych kon- K de la Manutention /
troli wozkéw widtowych prowadzonych 000_003.001_v3
zgodnie z FEM 4.004.

Uzytkownik odpowiada za niezwtoczne usu-
niecie wszelkich usterek.

— Zaleca sie kontakt z serwisem.
@ WSKAZOWKA

NaleZy przestrzegac stosownych przepisow
obowigzujgcych w danym kraju!

N I
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Bezpieczenstwo

Urzadzenia zabezpieczajgce

Urzadzenia zabezpieczajace

Uszkodzenia, usterki i niewta$ci-
we uzywanie urzgdzen zabez-
pieczajgcych

Operator powinien bezzwtocznie powiadomic
przetozonych o stwierdzonych uszkodzeniach
lub innych usterkach wézka albo osprzetu.

Wozki i osprzet, ktore nie dziatajg prawidtowo
lub stwarzajg zagrozenie podczas jazdy, nie
moga by¢ eksploatowane do czasu wykonania
odpowiedniej naprawy.

Nie wolno usuwac ani wytacza¢ urzadzen i
przetacznikéw odpowiedzialnych za bezpie-
czenstwo.

Ustalone warto$ci ustawien moga byé zmie-
niane wytgcznie za zgodg producenta.

Modyfikacje uktadu elektrycznego (np. podta-
czenie radia, dodatkowych reflektoréw itp.) sg
dozwolone wytgcznie po uzyskaniu pisemnej
zgody producenta. Nalezy udokumentowac
wszelkie przeprowadzone ingerencje w ukta-
dzie elektrycznym.

STILL



Bezpieczenstwo

Urzgdzenia zabezpieczajgce
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Przeglad

Przeglad ré6znych modeli

Przeglad ré6znych modeli
Charakterystyka ogélna

Opisane w niniejszej instrukcji wozki OPX20,
OPX25, OPX20 PLUS, OPX25 PLUS, OPX-
L12, OPX-L16, OPX-L20S OPX-L20, OPX-
D20, LTX50 i OXV 07/08/10 sg przeznaczone
do przewozenia i odbioru zamdwien towaréw
w sklepach, magazynach i fabrykach.

Kazdy wodzek z tej linii jest wyposazony w er-
gonomiczng kierownice z ekranem i zintegro-
wanymi elementami sterowania. W razie pusz-
czenia kierownica powraca do potozenia po-
czatkowego.

Trdjfazowy silnik jazdy pradu przemiennego o
mocy znamionowej 3 kW.

Silnik podnoszenia 0 mocy znamionowej
2,2 kW.

Udzwigi réznig sie w zaleznosci od modelu;
maksymalny udzwig 2500 kg.

Pojazdy sg wyposazone sa w tryb Blue-Q, kt6-
ry powoduje wzrost oszczednosci energii na-
wet 0 7%.

Szeroki zakres opcji dostosowanych do wy-

magan klienta umozliwia adaptacje pojazdéw

do konkretnych oczekiwan. Oferta obejmuje

miedzy innymi:

« Kierownice z regulacjg wysokosci

« Obnizony poziom drgan odczuwany przez
operatora dzieki stopniowi z amortyzacjg
pneumatyczng

« Podnoszony stopien operatora

+ Skfadany stopien

» Ergonomiczny fotel sktadany z regulacjg
wysokosci i amortyzacjg pneumatyczng
przydatng podczas dtugich przejazdow

« Wezsze oparcie fotela pozwalajace uzyskac
bardziej przestronng kabine operatora

» Akumulatory litowo-jonowe

» Szeroki zakres o$wietlenia zwigkszajacego
bezpieczenstwo operatora i widoczno$¢ we
wszystkich warunkach otoczenia

N I
STILL



Przeglad

Przeglad ré6znych modeli

OPX 20, OPX 25, OPX 20 PLUS, OPX D
25 PLUS

Pojazdy do poziomego przewozu towarow i
standardowego kompletowania zaméwien.
Umozliwiajg transport do dwéch palet Euro
wzdtuznie w przypadku kompletowania zamo-
wien lub transportu towaréw w poziomie.

Pojemnos¢:
+ Modele OPX 20 i OPX20 PLUS charaktery- r
zuja sie maks. udzwigiem 2000 kg

» Modele OPX 25 i OPX25 PLUS charaktery- e
zuja sie maks. udzwigiem 2500 kg

Predkosc¢:

* Model OPX 20/25 moze osiggnaé maksy-
malng predko$¢ 12 km/h

» Modele OPX 20/25 PLUS, wyposazone w
specjalne 5-kotowe podwozie zapewniajgce
lepszg stabilno$¢ i optymalng przyczep-
nos$é, mogg osiagnaé maksymalng pred-
kos¢ 14 km/h.

OPX-L20 S >
Udzwig: 2000 kg

Predkos¢: 12 km/h

Dtugosci widet: 2390 mm

Podnosnik nozycowo-widtowy wozka OPX-L
20 S moze unie$¢ dwie palety o masie do
1000 kg na ergonomiczng wysokos$¢ robocza.
Wersja ta utatwia kompletowanie zaméwien i
transportowanie nawet dtugich lub duzych to- wioss
warow, takich jak te stosowane w przemysle

meblowym. Maksymalna wysoko$¢é podnosze-

nia: 785 mm

STILL
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Przeglad ré6znych modeli

OPX-L 12

Udzwig: 1200kg
Predkos¢: 12 km/h
Dtugosci widet: 1190 mm

Model OPX-L 12 ma maszt do kompletowania
zamodwien ciezkich towaréw na ergonomiczng
wysoko$¢. Mozna zatadowaé palete o masie
do 1200 kg i podnies¢ ja na wysoko$¢

786 mm. Niewielkie rozmiary pojazdu sprawia-
ja, ze wyjatkowo nadaje sie on do pracy w
waskich alejkach.

OPX-L 16

Udzwig: 1600 kg
Predkos¢: 12 km/h
Dtugosci widet: 2390 mm

Model OPX-L 16 moze by¢ uzywany do pod-
noszenia na ergonomiczng wysokos$¢ roboczg
dwdch palet o masie do 800 kg. Mniejszy roz-
staw osi pojazdu zapewnia bardzo maty pro-
mien skretu, co utatwia manewrowanie w cias-
nych pomieszczeniach. Widty z przeciwwagg
z tylu pojazdu umozliwiajg tadowanie i rozta-
dowywanie palet. Maksymalna wysoko$¢ pod-
noszenia: 790 mm

OPX-L 20

Udzwig: 2000 kg
Predkos¢: 12 km/h
Dtugosci widet: 2390 mm

Wyrézniajaca cechg modelu OPX-L 20 jest je-
go $rodek ciezkosci, ktéry zostat zoptymalizo-
wany w celu szybszego pokonywania zakre-
tow. Kolejng zaleta jest mozliwosé zmiany wy-
sokosci zapewniajgca odpowiednig ergonomie
pracy.

>
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OPX-D 20
Udzwig: 2000 kg
Predkos¢: 12 km/h

Model OPX-D 20 zapewnia dwukrotnie wiek-
szg wydajnos¢. Pojazdu mozna uzywac do
przewozenia dwoch palet utozonych jedna na
drugiej, z tadunkiem o masie 1000 kg na pale-
te. Dzigki temu mozliwe jest bezpieczne prze-
wozenie towaréw delikatnych lub towarow,
ktérych nie mozna uktadac¢ jeden na drugim.
Woézek ma maty promien skretu wynoszacy
zaledwie 2440 mm. W przypadku transportu
tylko jednej palety z podnoszeniem wstepnym
mozliwe jest obcigzenie do 2000 kg.

LTX50
Masa holowanego fadunku: 5000 kg
Predkos¢: 14 km/h

Model LTX 50 jest pojazdem holowniczym.
Ciagnik zostat zaprojektowany w taki sposéb,
aby mozliwe byto zamocowanie z tytu réznych
hakéw holowniczych. LTX50 jest zgodny z
uktadem Liftrunner — kompletnym systemem
przyczep hydraulicznych do prostego i bez-
piecznego zbierania.

STILL
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Przeglad ré6znych modeli

LTX-FF
Udzwig: 1000 kg

Maksymalna masa holowanego tadunku:
5000 kg

Predkos$¢ maksymalna: 13 km/h

Dzieki sktadanym widtom model LTX-FF stuzy
do holowania lub podnoszenia. Ciggnik zostat
zaprojektowany w taki sposo6b, aby mozliwe
byto zamocowanie z tytu réznych hakéw ho-
lowniczych. LTX-FF jest zgodny z uktadem Lif-
tRunner — kompletnym systemem przyczep
hydraulicznych do prostego i bezpiecznego
zbierania.

LTX-T

Maksymalna masa holowanego tadunku:
5000 kg

Predkos$¢ maksymalna: 10 km/h

Model LTX-T jest pojazdem holowniczym.
Ciagnik zostat zaprojektowany w taki sposob,
aby mozliwe byto zamocowanie z tytu ré6znych
hakoéw holowniczych. Cechg charakterystycz-
ng modelu LTX-T jest naczepa stuzgca do
przewozu tadunku.

OXV 07/08/10

Szybkos$¢, wydajnos¢ i bezpieczenstwo — trzy
stowa, ktore doskonale podsumowujg funkcje
systemu OXV.

Model OXV 07 moze podnies$¢ do 700 kg na
palecie na pierwszy lub drugi poziom magazy-
nu. W przypadku OXV 10 udzwig wynosi do
1000 kg.

Obszar roboczy operatora o regulowanej wy-
sokosci jest bardzo wytrzymaty i umozliwia
sieganie na wysoko$¢ do 2800 mm.

W celu szybkiego kompletowania zaméwien
platforme operatora mozna réwniez podnosic i
opuszcza¢ podczas jazdy.

>
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Przeglad ré6znych modeli

Funkcje takie jak intuicyjna kierownica i reduk-
cja predkosci podczas skrecania zapewniajg
komfortowa, bezpieczna i przyjemna jazde.

Wézek OXV 08 moze bez wysitku podnies¢
ciezar do 800 kg. Platforma jest réwniez wy-
posazona w podnoszenie dodatkowe, ktére
umozliwia podniesienie widet na wysoko$¢
catkowitg 1877 mm.

STILL



Ogélny przeglad gamy OPX

Ogodlny przeglad gamy OPX

Przeglad
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1 Kierownica ze zintegrowanymi elementami 8
sterujgcymi 9
2 Koto napgdowe 10
3 Pokrywa komory akumulatora stuzaca do 11
uzyskiwania dostgpu do komory akumulato- 12
ra 13
4 Pokrywa komory silnika 14
5 Akumulator 15
6 Koto skretne 16
7 Watek tadunkowy 17

Kota

Widty

Deska rozdzielcza

Gniazdo zapalniczki 12/24 V
Przycisk zatrzymania awaryjnego
Kluczyk uruchamiania/wytaczania
Klawiatura numeryczna Digicode
Maszt podnosnika

Platforma operatora

Schowek na dokumenty

y 4
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18 Schowek

19 Przyciski w oparciu fotela

20 Wtyczka/gniazdo akumulatora

21 Karetka widet

22 Wtyczka pradowa na site tadowarki poktado-
wej akumulatora

STILL
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26

Ogélny przeglad gamy OPX

Klamra mechanicznej blokady akumulatora
Oparcie fotela

Uktad amortyzujgcy platformy

Ostona zabezpieczajgca operatora




Przeglad

Przeglad ogéiny modelu LTX50

Przeglad ogdlny modelu LTX50
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1 Kierownica ze zintegrowanymi elementami 10 Deska rozdzielcza
sterujgcymi 11 Gniazdo zapalniczki 12/24 V

2 Koto napedowe 12 Przycisk zatrzymania awaryjnego

3 Pokrywa komory akumulatora stuzgca do 13 Kluczyk uruchamiania/wytgczania
uzyskiwania dostepu do komory akumulato- 14 Klawiatura numeryczna Digicode
ra 15 Balast

4 Pokrywa komory silnika 16 Platforma operatora

5 Akumulator 17 Schowek na dokumenty

6 Uktad amortyzujacy platformy 18 Schowek

7 Kofa tylne 19 Wityczka/gniazdo akumulatora

8 Zaczep holowniczy 20 Wtyczka pradowa na site tadowarki poktado-

9 Gniazdo o$wietleniowe przyczepy wej akumulatora

y 4
STILL



Przeglad

Przeglad ogéiny modelu LTX50

21 Klamra mechanicznej blokady akumulatora 23 Przytacze hydrauliczne uktadu LiftRunner
22 Oparcie fotela

STILL



Przeglad

Przeglad ogdiny LTX-T

Przeglad ogdiny LTX-T

T A
63

1 Kierownica ze zintegrowanymi elementami 11 Gniazdo zapalniczki 12/24 V
sterujgcymi 12 Przycisk zatrzymania awaryjnego
2 Koto napgedowe 13 Kluczyk uruchamiania/wytgczania
3 Pokrywa stuzaca do uzyskiwania dostepu do 14 Klawiatura numeryczna Digicode
komory akumulatora 15 Balast
4 Pokrywa komory silnika 16 Platforma operatora
5 Akumulator 17 Miejsce na dokumenty
6 Uktad amortyzujacy platformy 18 Schowek
7 Kota tylne 19 Wtyczka i gniazdo akumulatora
8 Zaczep holowniczy 20 Wtyczka pradowa na site tadowarki poktado-
9 Gniazdo o$wietleniowe przyczepy wej akumulatora
10 Tablica rozdzielcza 21 Klamra mechanicznej blokady akumulatora

N I
STILL



Przeglad

Przeglad ogéiny LTX-T
22 Oparcie fotela 24 Przednie kota skretne
23 Tylna ostona 25 Schowek
y 4

STILL



Przeglad ogéiny LTX-FF

Przeglad ogdélny LTX-FF

Przeglad

-

sterujgcymi
Koto napgdowe

komory akumulatora

Pokrywa komory silnika
Akumulator

Uktad amortyzujgcy platformy
Kofa tylne

Balast

Zaczep holowniczy

Tablica rozdzielcza

2 OONO OGN w N

o

Kierownica ze zintegrowanymi elementami

Pokrywa stuzaca do uzyskiwania dostepu do

1"
12
13
14
15
16
17
18
19
20

21

Gniazdo zapalniczki 12/24 V

Przycisk zatrzymania awaryjnego

Kluczyk uruchamiania/wytgczania
Klawiatura numeryczna Digicode

Widty

Platforma operatora

Miejsce na dokumenty

Schowek

Wtyczka i gniazdo akumulatora

Wtyczka pradowa na site¢ tadowarki poktado-
wej akumulatora

Klamra mechanicznej blokady akumulatora

N I
STILL



Przeglad

Przeglad ogéiny LTX-FF
22 Oparcie fotela
23 Maszt podno$nika

24 Krata ochronna ostony zabezpieczajacej
przed przecieciami

25 Obcigzniki

STILL




Przeglad

Oznaczenia

Oznaczenia
Etykiety i tabliczki opisowe
A UWAGA

Przestrzegac¢ informacji zawartych na etykietach i
tabliczkach opisowych.

Etykiety zawierajg informacje i ostrzezenia dotyczace
zakazoéw i niebezpieczenstw. Informujg one operato-
ra o zagrozeniach na wozku.

Zdejmowanie etykiet i tabliczek opisowych jest za-
bronione.

Moga istnie¢ opcje z tymi samymi etykietami umie-
szczonymi w réznych obszarach wézka. Z tego po-
wodu objasnienia dotyczace etykiet przedstawionych
na kolejnych stronach nalezy przeczyta¢ i bra¢ pod
uwage, nawet jesli dana etykieta znajduje sie w in-
nym obszarze niz przedstawiona na ilustracjach.

STILL



Przeglad

Oznaczenia

Potozenie etykiet w modelu OPX 20/25 i OPX 20/25 PLUS

-

(o2} g wN

A
STILL

Etykieta "Niebezpieczenstwo przygniecenia
rak"

Etykieta "Instrukcja obstugi i konserwacji"
Symbol "haka"

Etykieta "Nie wspina¢ sie na widty"

Etykieta "corocznej kontroli bezpieczenstwa"
(tylko Niemcy)

Tabliczka identyfikacyjna z "warto$ciami no-
minalnymi"

Etykieta "ON/OFF"

10
1"

12
13

Etykieta "Do pracy w chiodniach” (tylko wer-
sja wyposazenia dla chtodni)

Etykieta dot. "niebezpieczenstwa przygnie-
cenia stép"

Etykieta z "maksymalnym dopuszczalnym
ci$nieniem"

Etykieta "warto$ci udzwigu platformy opera-
tora"

Symbol "haka"

Etykieta "z ostrzezeniem dotyczacym aku-
mulatora"



14 Wersja przystosowana do akumulatoréw ze-
lowych

15 Etykieta "zabraniajgca ustawiania sig przed
wozkiem " (tylko w trybie pieszym z kierow-
nica)

16 Etykieta "Ostrzezenie o trybie pieszym z kie-
rownica" (tylko w trybie pieszym z opcjq kie-
rownicy)

Opis etykiet

(1) Ten symbol informuje o niebezpieczen-
stwie przygniecenia i przyciecia rak.

(2) Ta etykieta wskazuje, ze przed rozpocze-
ciem obstugi wdzka lub wykonaniem jakichkol-
wiek czynnosci konserwacyjnych nalezy sko-
rzystac z instrukcji obstugi i konserwaciji.

(3) Ta etykieta wskazuje, w jakich miejscach
nalezy umiesci¢ haki w celu podniesienia woz-
ka.

(4) Ta etykieta zabrania wspinania sie na wid-
ty lub transportowania oséb na widtach.

(5) Ta etykieta jest obecna wytacznie na woz-
kach sprzedawanych w Niemczech. Wskazuje
date okresowej kontroli bezpieczenstwa woz-

ka.

(6) Tabliczka identyfikacyjna przedstawiajgca
wartosci nominalne wozka.

(7) Etykieta "ON/OFF". Wigczanie i wytacza-
nie wozka za pomoca kluczyka.

(8) Obecnos¢ tego symbolu informuje, ze wo-
zek zostat zaprojektowany w wersji dla chtodni
(opcja).

(9) Etykieta informuje o niebezpieczenstwie
zmiazdzenia stop przez widty (obecna tylko w
niektorych wersjach).

(10) Ta etykieta wskazuje maksymalne cisnie-
nie regulacji dla platformy operatora. Uwaga:
w systemie regulacji nie moze wystepowac
cisnienie wyzsze niz 8 bar (etykieta przyklejo-
na tylko w wersjach z uktadem amortyzujgcym
platformy).
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17 Etykieta "Ostrzezenie o trybie pieszym z
przyciskami" (tylko w trybie pieszym z opcjq
przyciskow)

(11) Ta etykieta wskazuje cisnienie platformy
operatora w zaleznosci od masy ciata operato-
ra. 1,2 bar ponizej 70 kg, 1,7 bar w zakresie
od 70 do 90 kg, 2,2 bar w zakresie od 90 do
110 kg, 2,6 bar w zakresie od 110 do 130 kg.
(etykieta przyklejona tylko w wersjach z ukta-
dem amortyzujgcym platformy).

(12) Ta etykieta wskazuje, w jakich miejscach
nalezy umiesci¢ haki w celu podniesienia woz-
ka.

(13) Ta tabliczka opisowa informuje, ze powi-
nien by¢ podtgczony tylko akumulator pokta-
dowy.

(14) Obecnos$é tego symbolu informuje, ze
wdzek jest zasilany z akumulatora zelowego.
Nie stosowac¢ innych typéw akumulatoréw.

(15) Obecnosc tej etykiety oznacza, ze stawa-
nie przed wozkiem podczas korzystania z nie-
go w trybie pieszym z funkcjg kierownicy jest
zabronione. Nieprzestrzeganie tego zalecenia
moze doprowadzi¢ do obrazen operatora spo-
wodowanych potrgceniem przez wozek.

(16) Obecnos¢ tej etykiety oznacza, ze nalezy
zachowac¢ ostroznos$¢ podczas uzywania woz-
ka w trybie pieszym z funkcjg kierownicy. Pod-
czas uzywania wézka nalezy stangc¢ z jego
boku, utrzymujgc bezpieczng odlegtos¢ (w
szczegolnosci w przypadku stép).

(17) Obecno$é tej etykiety oznacza, ze nalezy
zachowacé ostrozno$¢ podczas uzywania przy-
ciskéw jazdy, gdy operator stoi na podtozu.
Podczas uzywania wézka nalezy stang¢ z je-
go boku, utrzymujgc bezpieczng odlegtos¢ (w
szczegolnosci w przypadku stop).

STILL



Przeglad

Oznaczenia

Potozenie etykiet w modelu OPX-L (12/16/20S)

2354
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A
STILL

Etykieta "Niebezpieczenstwo przygniecenia
rak"

Etykieta "Instrukcja obstugi i konserwacji"
Symbol "haka"

Etykieta "corocznej kontroli bezpieczenstwa"
(tylko Niemcy)

Tabliczka identyfikacyjna z "warto$ciami no-
minalnymi"

Etykieta "ON/OFF"

Etykieta "Nie wspina¢ sie na widty"

1"
12
13

Etykieta "Do pracy w chiodniach” (tylko wer-
sja wyposazenia dla chtodni)

Etykieta z warto$ciami udzwigu wozka
Etykieta dot. "niebezpieczenstwa przygnie-
cenia stép"

Etykieta z "maksymalnym dopuszczalnym
ci$nieniem"

Etykieta z "poglagdowym schematem graficz-
nym udzwigu platformy operatora”

Etykieta "z ostrzezeniem dotyczacym aku-
mulatora"



14 Wersja przystosowana do akumulatoréw ze-
lowych

15 Etykieta "zabraniajgca ustawiania sig przed
wozkiem" (tylko w trybie pieszym z opcjg
kierownicy)

16 Etykieta "Ostrzezenie o trybie pieszym z kie-
rownica" (tylko w trybie pieszym z opcjq kie-
rownicy)

Opis etykiet

(1) Ten symbol informuje o niebezpieczen-
stwie przygniecenia i przyciecia rak.

(2) Ta etykieta wskazuje, ze przed rozpocze-
ciem obstugi wdzka lub wykonaniem jakichkol-
wiek czynnosci konserwacyjnych nalezy sko-
rzystac z instrukcji obstugi i konserwaciji.

(3) Ta etykieta wskazuje, w jakich miejscach
nalezy umiesci¢ haki w celu podniesienia woz-
ka.

(4) Ta etykieta jest obecna wytgcznie na woz-
kach sprzedawanych w Niemczech. Wskazuje
date okresowej kontroli bezpieczenstwa woz-

ka.

(5) Tabliczka opisowa wozka zawierajaca war-
tosci znamionowe.

(6) Etykieta "ON/OFF". Wigczanie i wytgcza-
nie wozka za pomoca kluczyka.

(7) Ta etykieta zabrania wspinania sig na wid-
ty lub transportowania oséb na widtach.

(8) Obecnos¢ tego symbolu informuje, ze wo-
zek zostat zaprojektowany w wersji dla chtodni
(opcja).

(9) Ta etykieta wskazuje dopuszczalne obcig-
zenie widet zaleznie od $rodka ciezkosci ta-
dunku i wysokosci podnoszenia. Etykieta rozni
sie w zaleznosci od udzwigu wézka i jest
szczego6towo opisana w nastepujacej sekcji.

(10) Ta etykieta informuje o niebezpieczen-
stwie zmiazdzenia stop przez widly (przyklejo-
na tylko w niektorych wersjach).

(11) Ta etykieta wskazuje maksymalne ci$nie-
nie regulacji dla platformy operatora. Uwaga:
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17 Etykieta "Ostrzezenie o trybie pieszym z
przyciskami" (tylko w trybie pieszym z opcjq
przyciskow)

w systemie regulacji nie moze wystepowac
cisnienie wyzsze niz 8 bar (etykieta przyklejo-
na tylko w wersjach z uktadem amortyzujgcym
platformy).

(12) Ta etykieta wskazuje cisnienie platformy
operatora w zalezno$ci od masy ciata operato-
ra. 1,2 bar ponizej 70 kg, 1,7 bar w zakresie
od 70 do 90 kg, 2,2 bar w zakresie od 90 do
110 kg, 2,6 bar w zakresie od 110 do 130 kg.
(etykieta przyklejona tylko w wersjach z ukta-
dem amortyzujgcym platformy).

(13) Ta tabliczka opisowa informuje, ze powi-
nien by¢ podtgczony tylko akumulator pokta-
dowy.

(14) Obecnos$é tego symbolu informuje, ze
wdzek jest zasilany z akumulatora zelowego.
Nie stosowac¢ innych typéw akumulatoréw.

(15) Obecnosc tej etykiety oznacza, ze stawa-
nie przed woézkiem podczas jego uzywania w
trybie pieszym z funkcjg kierownicy jest zabro-
nione. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze
doprowadzi¢ do obrazen operatora spowodo-
wanych potrgceniem przez wozek.

(16) Obecnos¢ tej etykiety oznacza, ze nalezy
zachowacé ostroznos$¢ podczas uzywania woz-
ka w trybie pieszym z funkcjg kierownicy. Pod-
czas uzywania wézka nalezy stangc¢ z jego
boku, utrzymujgc bezpieczng odlegtos¢ (w
szczegolnosci w przypadku stép).

(17) Obecno$é tej etykiety oznacza, ze nalezy
zachowacé ostrozno$¢ podczas uzywania przy-
ciskéw jazdy, gdy operator stoi na podtozu.
Podczas uzywania wézka nalezy stang¢ z je-
go boku, utrzymujgc bezpieczng odlegtos¢ (w
szczegolnosci w przypadku stép).

STILL



Przeglad

Potozenie etykiet w modelu OPX-L20 i OPX-D20

Oznaczenia

1 Etykieta "Niebezpieczenstwo przygniecenia 9 Etykieta ostrzegawcza
rak" 10 Etykieta "Do pracy w chiodniach” (tylko wer-

2 Etykieta "Instrukcja obstugi i konserwacji" sja wyposazenia dla chtodni)

3 Symbol "haka" 11 Etykieta z warto$ciami udzwigu wozka

4 Tabliczka identyfikacyjna z "warto$ciami no- 12 Etykieta dot. "niebezpieczenstwa przygnie-
minalnymi" cenia stop"

5 Etykieta "corocznej kontroli bezpieczenstwa" 13 Etykieta z "maksymalnym dopuszczalnym
(tylko Niemcy) ci$nieniem"

6 Symbol "haka" 14 Etykieta z "pogladowym schematem graficz-

7 Etykieta "ON/OFF" nym udzwigu platformy operatora”

8 Etykieta "Nie wspina¢ sie na widty"

Ay

STILL



15 Wersja przystosowana do akumulatoréw ze-
lowych

16 Etykieta "z ostrzezeniem dotyczacym aku-
mulatora”

17 Etykieta "Stawanie przed woézkiem wzbro-
nione" (tylko w trybie pieszym z opcjq kie-
rownicy)

Opis etykiet

(1) Ten symbol informuje o niebezpieczen-
stwie przygniecenia i przyciecia rak.

(2) Ta etykieta wskazuje, ze przed rozpocze-
ciem obstugi wozka lub wykonaniem jakichkol-
wiek czynnosci konserwacyjnych nalezy sko-
rzystaé z instrukcji obstugi i konserwacji.

(3) Ta etykieta wskazuje, w jakich miejscach
nalezy umiesci¢ haki w celu podniesienia woz-
ka.

(4) Tabliczka identyfikacyjna wozka zawieraja-
ca wartosci znamionowe.

(5) Ta etykieta jest obecna wytgcznie na woz-
kach sprzedawanych w Niemczech. Wskazuje
date okresowej kontroli bezpieczenstwa woz-

ka.

(6) Ta etykieta wskazuje, w jakich miejscach
nalezy umiescic¢ haki w celu podniesienia woz-
ka.

(7) Etykieta "ON/OFF". Wigczanie i wytgcza-
nie wozka za pomoca kluczyka.

(8) Ta etykieta zabrania wspinania sie na wid-
ty lub transportowania oséb na widtach.

(9) Ten symbol oznacza niebezpieczenstwo
przyciecia przez ruchome czesci masztu, za-
kaz przewozenia ludzi na wozku oraz zakaz
stawania i przechodzenia pod uniesionymi
widtami.

(10) Obecnosé tego symbolu informuje, ze
wozek zostat zaprojektowany w wersji dla
chtodni (opcja).

(11) Etykieta z warto$ciami udzwigu wozka

(12) Ta etykieta informuje o niebezpieczen-
stwie zmiazdzenia stop przez widly (wystepuje
tylko w niektorych wersjach)
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18 Etykieta "Ostrzezenie o trybie pieszym z kie-
rownicg" (tylko w trybie pieszym z opcjg kie-
rownicy)

19 Etykieta "Ostrzezenie o trybie pieszym z
przyciskami" (tylko w trybie pieszym z opcjq
kierownicy)

(13) Ta etykieta wskazuje maksymalne cisnie-
nie regulacji dla platformy operatora. Uwaga:
w systemie regulacji nie moze wystepowac
cisnienie wyzsze niz 8 bar (etykieta przyklejo-
na tylko w wersjach z uktadem amortyzujgcym
platformy).

(14) Ta etykieta wskazuje cisnienie platformy
operatora w zalezno$ci od masy ciata operato-
ra. 1,2 bar ponizej 70 kg, 1,7 bar w zakresie
od 70 do 90 kg, 2,2 bar w zakresie od 90 do
110 kg, 2,6 bar w zakresie od 110 do 130 kg.
(etykieta przyklejona tylko w wersjach z ukta-
dem amortyzujgcym platformy).

(15) Obecnos¢ tego symbolu informuje, ze
woézek zostat skonfigurowany w wersji z aku-
mulatorem zelowym. Nie stosowac innych ty-
pow akumulatoréw.

(16) Ta tabliczka informuije, ze powinien by¢
podtaczony tylko akumulator poktadowy.

(17) Obecnosc tej etykiety oznacza, ze stawa-
nie przed woézkiem podczas jego uzywania w
trybie pieszym z funkcjg kierownicy jest zabro-
nione. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze
doprowadzi¢ do obrazen operatora spowodo-
wanych potrgceniem przez wozek.

(18) Obecnos¢ tej etykiety oznacza, ze nalezy
zachowac ostroznos$¢ podczas uzywania woz-
ka w trybie pieszym z funkcjg kierownicy. Pod-
czas uzywania wdzka nalezy stangc¢ z jego
boku, utrzymujgc bezpieczng odlegtos¢ (w
szczegolnosci w przypadku stép).

(19) Obecnos¢ tej etykiety oznacza, ze nalezy
zachowac ostrozno$¢ podczas uzywania przy-
ciskow jazdy, gdy operator stoi na podtozu.
Podczas uzywania wézka nalezy stang¢ z je-
go boku, utrzymujgc bezpieczng odlegtosé (w
szczegolnosci w przypadku stép).

STILL



Przeglad

Potozenie etykiet w modelu LTX50

Oznaczenia
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STILL

Etykieta "Niebezpieczenstwo przygniecenia
rak"

Etykieta "Instrukcja obstugi i konserwacji"
Symbol "haka"

Etykieta "corocznej kontroli bezpieczenstwa"
(tylko Niemcy)

Tabliczka opisowa z "warto$ciami znamiono-
wymi"

Etykieta "ON/OFF"

Etykieta "Do pracy w chfodniach” (tylko wer-
sja wyposazenia dla chtodni)

10
11
12
13

Etykieta "Niebezpieczenstwo przygniecenia
stép"

Etykieta z "maksymalnym dopuszczalnym
ci$nieniem"”

Etykieta z "pogladowym schematem graficz-
nym udzwigu platformy operatora”

Etykieta z "ostrzezeniem dotyczacym aku-
mulatora"

Wersja przystosowana do akumulatoréw ze-
lowych

Symbol "haka"




14 Etykieta "Obstuga przyczep"

15 Etykieta "zabraniajgca ustawiania sig przed
wozkiem" (tylko w trybie pieszym z opcjg
kierownicy)

16 Etykieta "Ostrzezenie o trybie pieszym z kie-
rownica" (tylko w trybie pieszym z opcjg kie-
rownicy)

Opis etykiet

(1) Ten symbol informuje o niebezpieczen-
stwie przygniecenia i przyciecia rak.

(2) Ta etykieta wskazuje, ze przed rozpocze-
ciem obstugi wozka lub wykonaniem jakichkol-
wiek czynnosci konserwacyjnych nalezy sko-
rzystaé z instrukcji obstugi i konserwacji.

(3) Ta etykieta wskazuje, w jakich miejscach
nalezy umiesci¢ haki w celu podniesienia woz-
ka.

(4) Ta etykieta jest obecna wytacznie na woz-
kach sprzedawanych w Niemczech. Wskazuje
ona date okresowej kontroli bezpieczenstwa
wozka.

(5) Tabliczka opisowa wozka zawierajgca war-
toéci znamionowe.

(6) Etykieta "ON/OFF". Wigczanie i wytgcza-
nie wozka za pomocg kluczyka.

(7) Obecnos¢ tego symbolu informuje, ze wo-
zek zostat zaprojektowany w wersji dla chtodni
(opcja).

(8) Ta etykieta informuje o niebezpieczenstwie
zmiazdzenia stép przez widty (przyklejona tyl-
ko w niektorych wersjach).

(9) Ta etykieta wskazuje maksymalng nasta-
we ci$nienia dla platformy operatora. Uwaga:
w systemie nastawy nie moze wystepowac
cisnienie wyzsze niz 8 bar (etykieta przyklejo-
na tylko w wersjach z ukladem amortyzujgcym
platformy).

(10) Ta etykieta wskazuje cisnienie platformy
operatora w zaleznosci od masy ciata operato-
ra. 1,2 bar: ponizej 70 kg; 1,7 bar: od 70 do

90 kg; 2,2 bar: od 90 do 110 kg; 2,6 bar: od
110 do 130 kg (etykieta przyklejona tylko w
wersjach z ukladem amortyzujgcym platfor-
my).
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17 Etykieta "Ostrzezenie o trybie pieszym z
przyciskami" (tylko w trybie pieszym z opcjq
przyciskow)

18 Etykieta ,UdZwig przedniego zaczepu ho-
lowniczego” (opcja)

19 Etykieta ,UdZzwig tylnego zaczepu holowni-
czego” (opcja)

(11) Ta tabliczka opisowa informuje, ze powi-
nien by¢ podtgczony tylko akumulator pokta-
dowy.

(12) Obecnosé tego symbolu informuje, ze
wozek zostat skonfigurowany w wersji z aku-
mulatorem zelowym. Nie stosowac¢ innych ty-
pow akumulatorow.

(13) Ta etykieta wskazuje, w jakich miejscach
nalezy umiesci¢ haki w celu podniesienia woz-
ka.

(14) Ta etykieta "ON/OFF" dotyczy obstugi
przyczep. Wigczanie i wytaczanie uktadu " Lift
Runner" (opcjonalnie).

(15) Obecnosc tej etykiety oznacza, ze stawa-
nie przed wozkiem podczas jego uzywania w
trybie pieszym z funkcjg kierownicy jest zabro-
nione. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze
doprowadzi¢ do obrazen operatora spowodo-
wanych potragceniem przez wozek.

(16) Obecnos¢ tej etykiety oznacza, ze nalezy
zachowacé ostroznos¢ podczas uzywania woz-
ka w trybie pieszym z funkcjg kierownicy. Pod-
czas uzywania wdzka nalezy stangc¢ z jego
boku, utrzymujgc bezpieczng odlegtos¢ (w
szczegolnosci w przypadku stép).

(17) Obecnos¢ tej etykiety oznacza, ze nalezy
zachowac ostrozno$¢ podczas uzywania przy-
ciskow jazdy w trybie pieszym, gdy operator
stoi na podtozu. Podczas uzywania wozka na-
lezy stana¢ z jego boku, utrzymujac bezpiecz-
ng odlegtosé (w szczegdlnosci w przypadku
stop).

(18) Ta etykieta, jesli wystepuje, informuje o
ograniczeniach udzwigu i uciagu dla haka.
Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale
na nastepnych stronach, w ktérym opisano
etykiety.

(19) Ta etykieta, jesli wystepuje, informuje o
ograniczeniach udzwigu i uciagu dla haka.

STILL
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Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale
na nastepnych stronach, w ktérym opisano
etykiety.

Oznaczenia

STILL
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Oznaczenia

Polozenie etykiet LTX-T

|lex=5l)l)l) kgl F=1000 N

18

HwWN

o

Etykieta "Niebezpieczenstwo przygniecenia
rak"

Etykieta "Instrukcja obstugi i konserwacji"
Symbol "haka"

Symbol "Nie wolno wspina¢ sie na tadunek
na naczepie"

Etykieta "corocznej kontroli bezpieczenstwa"
(tylko Niemcy)

Tabliczka opisowa z "warto$ciami znamiono-
wymi"

Etykieta "ON/OFF"

1"

12
13

Etykieta "Do pracy w chtodniach” (tylko wer-
sja wyposazenia dla chtodni)

Etykieta "Niebezpieczenstwo przygniecenia
stop"

Etykieta z "maksymalnym dopuszczalnym
ci$nieniem"

Etykieta z "poglagdowym schematem graficz-
nym udzwigu platformy operatora”

Symbol "haka"

Etykieta z "ostrzezeniem dotyczacym aku-
mulatora”

STILL



14 Wersja przystosowana do akumulatoréw ze-
lowych

15 Etykieta "zabraniajgca ustawiania sie przed
wozkiem" (tylko w trybie pieszym z opcjg
kierownicy)

16 Etykieta "Ostrzezenie o trybie pieszym z kie-
rownicg" (tylko w trybie pieszym z opcjq kie-
rownicy)

Opis etykiet

(1) Ten symbol informuje o niebezpieczen-
stwie przygniecenia i przyciecia rak.

(2) Ta etykieta wskazuje, ze przed rozpocze-
ciem obstugi wozka lub wykonaniem jakichkol-
wiek czynnosci konserwacyjnych nalezy sko-
rzystac z instrukcji obstugi i konserwaciji.

(3) Ta etykieta wskazuje, w jakich miejscach
nalezy umiesci¢ haki w celu podniesienia woz-
ka.

(4) Symbol "Nie wolno wspina¢ sie na tadunek
na naczepie"

(5) Ta etykieta jest obecna wylacznie na woz-
kach sprzedawanych w Niemczech. Wskazuje
ona date okresowej kontroli bezpieczenstwa
wozka.

(6) Tabliczka opisowa wozka zawierajgca war-
tosci znamionowe.

(7) Etykieta "ON/OFF". Wigczanie i wytacza-
nie wozka za pomoca kluczyka.

(8) Obecnos¢ tego symbolu informuje, ze wo-
zek zostat zaprojektowany w wersji dla chtodni
(opcja).

(9) Ta etykieta informuje o niebezpieczenstwie
zmiazdzenia stop przez widty (przyklejona tyl-
ko w niektorych wersjach).

(10) Ta etykieta wskazuje maksymalng nasta-
we cisnienia dla platformy operatora. Uwaga:
w systemie nastawy nie moze wystepowac
ciSnienie wyzsze niz 8 bar (etykieta przyklejo-
na tylko w wersjach z ukladem amortyzujagcym
platformy).

(11) Ta etykieta wskazuje cisnienie platformy
operatora w zaleznos$ci od masy ciata operato-
ra. 1,2 bar: ponizej 70 kg; 1,7 bar: od 70 do
90 kg; 2,2 bar: od 90 do 110 kg; 2,6 bar: od

17 Etykieta "Ostrzezenie o trybie pieszym z
przyciskami" (tylko w trybie pieszym z opcjg
przyciskow)

18 Tabliczka z udzwigiem wézka

19 Etykieta ,UdZwig przedniego zaczepu ho-
lowniczego” (opcja)

20 Etykieta ,Udzwig tylnego zaczepu holowni-
czego” (opcja)

110 do 130 kg (etykieta przyklejona tylko w
wersjach z uktadem amortyzujgcym platfor-
my).

(12) Ta etykieta wskazuje, w ktérych miejs-
cach nalezy umiesci¢ haki w celu podniesienia
wozka.

(13) Ta tabliczka informuje, ze powinien by¢
podtgczony tylko akumulator poktadowy.

(14) Obecnos$é tego symbolu informuje, ze
wdzek zostat skonfigurowany w wersji z aku-
mulatorem zelowym. Nie stosowa¢ innych ty-
poéw akumulatoréw.

(15) Obecnos¢ tej etykiety oznacza, ze stawa-
nie przed woézkiem podczas jego uzywania w
trybie pieszym z funkcjg kierownicy jest zabro-
nione. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze
doprowadzié¢ do obrazen operatora spowodo-
wanych potrgceniem przez wozek.

(16) Obecnosc tej etykiety oznacza, ze nalezy
zachowac ostroznos$¢ podczas uzywania woz-
ka w trybie pieszym z funkcjg kierownicy. Pod-
czas uzywania wézka nalezy stangc¢ z jego
boku, utrzymujgc bezpieczng odlegtos¢ (w
szczegolnosci w przypadku stop).

(17) Obecno$¢ tej etykiety oznacza, ze nalezy
zachowacé ostrozno$¢ podczas uzywania przy-
ciskow jazdy w trybie pieszym, gdy operator
stoi na podtozu. Podczas uzywania wozka na-
lezy stana¢ z jego boku, utrzymujgc bezpiecz-
na odlegtos¢ (w szczegdlnosci w przypadku
stop).

(18)Ta etykieta wskazuje dopuszczalny ciezar
tadunku, ktéry moze by¢ transportowany i ho-
lowany przez wozek.

(19) Ta etykieta, jesli wystepuje, informuje o
ograniczeniach udzwigu i uciggu dla haka.
Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale
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Oznaczenia
na nastepnych stronach, w ktérym opisano Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale
etykiety. na nastepnych stronach, w ktérym opisano

(20) Ta etykieta, jesli wystepuje, informuje o etykiety.

ograniczeniach udzwigu i uciggu dla haka.

N I
STILL
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Potozenie etykiet LTX-FF

Oznaczenia

lamax=1000 kg F=800 N
3 et

s0<70 | 1.

70<90 | 1.

<110

10 <130

1 Etykieta "Niebezpieczenstwo przygniecenia 8 Etykieta "Do pracy w chiodniach” (tylko wer-
rak" sja wyposazenia dla chtodni)
2 Etykieta "Instrukcja obstugi i konserwacji" 9 Etykieta "Niebezpieczenstwo przygniecenia
3 Etykieta z warto$ciami udzwigu woézka stép"
4 Etykieta ostrzegawcza 10 Etykieta z "maksymalnym dopuszczalnym
5 Etykieta "corocznej kontroli bezpieczenstwa" ci$nieniem"
(tylko Niemcy) 11 Etykieta z "pogladowym schematem graficz-
6 Tabliczka opisowa z "warto$ciami znamiono- nym udzwigu platformy operatora”
wymi" 12 Symbol "haka"

7 Etykieta "ON/OFF"

TN y
STILL



13 Etykieta z "ostrzezeniem dotyczacym aku-
mulatora"

14 Wersja przystosowana do akumulatoréw ze-
lowych

15 Etykieta "zabraniajgca ustawiania sie przed
wozkiem" (tylko w trybie pieszym z opcjg
kierownicy)

16 Etykieta "Ostrzezenie o trybie pieszym z kie-
rownica" (tylko w trybie pieszym z opcjq kie-
rownicy)

Opis etykiet

(1) Ten symbol informuje o niebezpieczen-
stwie przygniecenia i przyciecia rak.

(2) Ta etykieta wskazuje, ze przed rozpocze-
ciem obstugi wdzka lub wykonaniem jakichkol-
wiek czynnosci konserwacyjnych nalezy sko-
rzystac z instrukcji obstugi i konserwaciji.

(3) Etykieta z warto$ciami udzwigu wozka

(4) Ten symbol oznacza niebezpieczenstwo
przyciecia przez ruchome czes$ci masztu, za-
kaz przewozenia ludzi na wézku oraz zakaz
stawania i przechodzenia pod uniesionymi
widtami.

(5) Ta etykieta jest obecna wytacznie na woz-
kach sprzedawanych w Niemczech. Wskazuje
ona date okresowej kontroli bezpieczenstwa
wozka.

(6) Tabliczka opisowa wozka zawierajaca war-
tosci znamionowe.

(7) Etykieta "ON/OFF". Wigczanie i wytacza-
nie wézka za pomocg kluczyka.

(8) Obecnos¢ tego symbolu informuje, ze wo-
zek zostat zaprojektowany w wersji dla chtodni
(opcja).

(9) Ta etykieta informuje o niebezpieczenstwie
zmiazdzenia stop przez widty (przyklejona tyl-
ko w niektorych wersjach).

(10) Ta etykieta wskazuje maksymalng nasta-
we ci$nienia dla platformy operatora. Uwaga:
w systemie nastawy nie moze wystepowac
ci$nienie wyzsze niz 8 bar (etykieta przyklejo-
na tylko w wersjach z ukladem amortyzujacym
platformy).
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17 Etykieta "Ostrzezenie o trybie pieszym z
przyciskami" (tylko w trybie pieszym z opcjq
przyciskow)

18 Etykieta "Zakaz zamykania widet z tadun-
kiem"

19 Etykieta ,UdZwig przedniego zaczepu ho-
lowniczego” (opcja)

20 Etykieta ,Udzwig tylnego zaczepu holowni-
czego” (opcja)

(11) Ta etykieta wskazuje cisnienie platformy
operatora w zalezno$ci od masy ciata operato-
ra. 1,2 bar: ponizej 70 kg; 1,7 bar: od 70 do

90 kg; 2,2 bar: od 90 do 110 kg; 2,6 bar: od
110 do 130 kg (etykieta przyklejona tylko w
wersjach z ukladem amortyzujacym platfor-
my).

(12) Ta etykieta wskazuje, w ktérych miejs-
cach nalezy umiesci¢ haki w celu podniesienia
wobzka.

(13) Ta tabliczka opisowa informuje, ze powi-
nien by¢ podtgczony tylko akumulator pokta-
dowy.

(14) Obecnos$é tego symbolu informuje, ze
wdzek zostat skonfigurowany w wersji z aku-
mulatorem Zelowym. Nie stosowaé innych ty-
poéw akumulatoréw.

(15) Obecnosc tej etykiety oznacza, ze stawa-
nie przed wozkiem podczas jego uzywania w
trybie pieszym z funkcjg kierownicy jest zabro-
nione. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze
doprowadzi¢ do obrazen operatora spowodo-
wanych potrgceniem przez wozek.

(16) Obecnos¢ tej etykiety oznacza, ze nalezy
zachowac¢ ostroznos$¢ podczas uzywania woz-
ka w trybie pieszym z funkcjg kierownicy. Pod-
czas uzywania wézka nalezy stangc¢ z jego
boku, utrzymujgc bezpieczng odlegtos¢ (w
szczegolnosci w przypadku stép).

(17) Obecno$é tej etykiety oznacza, ze nalezy
zachowacé ostrozno$¢ podczas uzywania przy-
ciskow jazdy w trybie pieszym, gdy operator
stoi na podtozu. Podczas uzywania wozka na-
lezy stana¢ z jego boku, utrzymujac bezpiecz-
ng odlegtos¢ (w szczegdlnosci w przypadku
stdp).

STILL
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Oznaczenia

(18) Ta etykieta wskazuje, ze zamykanie widet na nastepnych stronach, w ktérym opisano
z fadunkiem jest zabronione. Zamykanie widet etykiety.
JE.St dozwolone tylko wtedy, gdy nie ma na (20) Ta etykieta, jesli wystepuje, informuje o
nich fadunku. . . P

ograniczeniach udzwigu i uciggu dla haka.
(19) Ta etykieta, jesli wystepuje, informuje o Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale
ograniczeniach udzwigu i uciggu dla haka. na nastepnych stronach, w ktérym opisano
Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale etykiety.

y 4

STILL



Przeglad

Oznaczenia

Polozenie etykiet (OXV 07 - OXV 10)

2505

1 Etykieta "Niebezpieczenstwo przygniecenia
rak"

2 Tabliczka opisowa z "warto$ciami znamiono-
wymi"

3 Etykieta "Udzwig wézka"

4 Etykieta "Instrukcja obstugi i konserwacji"

5 Symbol "Klamra zawiesia"

6 Naklejka "Pedat obnizania platformy opera-

tora"
Etykieta "Do pracy w chtodniach” (tylko wer-
sja wyposazenia dla chtodni)

~

10
11

Etykieta "Nie wspinac si¢ na widty"

Symbol "haka"

Etykieta "Stan natadowania akumulatora"
Wersja przystosowana do akumulatoréw ze-
lowych

Etykieta z "ostrzezeniem dotyczacym aku-
mulatora”

N I
STILL
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13 Etykieta "Na wdézku moze przebywa¢ mak-
symalnie jedna osoba"

Opis etykiet

(1) Ten symbol informuje o niebezpieczen-
stwie przygniecenia i przyciecia rak.

(2) Tabliczka opisowa wozka zawierajgca war-
toéci znamionowe.

(3) Ta etykieta wskazuje dopuszczalne obcia-
zenie widet zaleznie od $rodka ciezkosci fa-
dunku i wysokosci podnoszenia.

(4) Ta etykieta wskazuje, ze przed rozpocze-
ciem obstugi wozka lub wykonaniem jakichkol-
wiek czynnosci konserwacyjnych nalezy sko-
rzystac z instrukcji obstugi i konserwaciji.

(5) Ta etykieta wskazuje miejsce, gdzie nalezy
umiesci¢ zawiesia w celu podniesienia wézka.

(6) Ta etykieta wskazuje funkcje pedatu wy-
maganego do opuszczenia platformy operato-
ra.

(7) Obecnos¢ tego symbolu informuje, ze wo-
zek zostat zaprojektowany w wersji dla chtodni
(opcja).

Obecnosc¢ tej etykiety oznacza, ze nalezy za-
chowac ostroznos¢ podczas uzywania przy-

Oznaczenia

ciskow jazdy w trybie pieszym, gdy operator
stoi na podtozu. Podczas uzywania wézka na-
lezy stang¢ z jego boku, utrzymujac bezpiecz-
na odlegtos¢ (w szczegdinosci w przypadku
stop).

(8) Ta etykieta zabrania wspinania sie na wid-
ty lub transportowania oséb na widtach.

(9) Ta etykieta wskazuje, w jakich miejscach
nalezy umiesci¢ haki w celu podniesienia woz-
ka.

(10) Ta etykieta stanowi legende interpretaciji
stanu natadowania akumulatora, przedstawio-
nego przez diode LED.

(11) Obecnos¢ tego symbolu informuje, ze
wozek zostat skonfigurowany w wersji z aku-
mulatorem zelowym. Nie stosowac innych ty-
pow akumulatoréw.

(12) Ta tabliczka opisowa informuje, ze powi-
nien by¢ podtgczony tylko akumulator pokta-
dowy.

(13) Ta etykieta informuje, ze zabronione jest
przebywanie w wézku wiecej niz 1 osoby. W
wdézku moze znajdowac sie tylko jedna osoba.
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Umiejscowienie etykiet OXV 08

Oznaczenia

2500
1 Etykieta "Niebezpieczenstwo przygniecenia Etykieta "Do pracy w chtodniach” (tylko wer-
rak" sja wyposazenia dla chtodni)
2 Tabliczka opisowa z "warto$ciami znamiono- Etykieta "Ostrzezenie o trybie pieszym z kie-
wymi" rownicg" (tylko w trybie pieszym z opcja kie-
3 Etykieta "Ostrzezenie o trybie pieszym z rownicy)
przyciskami" (tylko w trybie pieszym z opcjq 9 Symbol "haka"
przyciskow) 10 Etykieta "Stan natadowania akumulatora"
4 Etykieta "Niebezpieczenstwo przygniecenia 1 Wersja przystosowana do akumulatoréw ze-
stop" lowych
5 Etykieta "Instrukcja obstugi i konserwaciji" 12 Etykieta z "ostrzezeniem dotyczacym aku-
6 Symbol "Klamra zawiesia" mulatora"
y 4
STILL
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13 Etykieta "Na wdézku moze przebywa¢ mak-
symalnie jedna osoba"

14 Etykieta "Udzwig wézka"

15 Naklejka "Pedat obnizania platformy opera-
tora"

Opis etykiet

(1) Ten symbol informuje o niebezpieczen-
stwie przygniecenia i przyciecia rak.

(2) Tabliczka opisowa wozka zawierajgca war-
toci znamionowe.

(3) Obecnos¢ tej etykiety oznacza, ze nalezy
zachowac ostrozno$¢ podczas uzywania przy-
ciskow jazdy w trybie pieszym, gdy operator
stoi na podfozu. Podczas uzywania wozka na-
lezy stang¢ z jego boku, utrzymujgc bezpiecz-
ng odlegto$¢ (w szczegdlnosci w przypadku
stop).

(4) Ta etykieta informuje o niebezpieczenstwie
zmiazdzenia stop przez widty (przyklejona tyl-
ko w niektorych wersjach).

(5) Ta etykieta wskazuje, ze przed rozpocze-
ciem obstugi wozka lub wykonaniem jakichkol-
wiek czynnosci konserwacyjnych nalezy sko-
rzystac z instrukcji obstugi i konserwaciji.

(6) Ta etykieta wskazuje miejsce, gdzie nalezy
umiesci¢ zawiesia w celu podniesienia wozka.

(7) Obecnos¢ tego symbolu informuje, ze wo-
zek zostat zaprojektowany w wersji dla chtodni
(opcja).

(8) Obecnosc¢ tej etykiety oznacza, ze nalezy
zachowaé ostroznos$¢ podczas uzywania woz-
ka w trybie pieszym z funkcjg kierownicy. Pod-
czas uzywania wozka nalezy stana¢ z jego
boku, utrzymujac bezpieczng odlegtos¢ (w
szczegdlnosci w przypadku stop).

(9) Ta etykieta wskazuje, w jakich miejscach
nalezy umiesci¢ haki w celu podniesienia woz-
ka.

Oznaczenia

16 Etykieta "Nie wspina¢ sie na widty"

17 Etykieta "Zakaz przechodzenia pod widtami"

18 Etykieta "zabraniajaca ustawiania sig przed
wozkiem" (tylko w trybie pieszym z opcjg
kierownicy)

(10)Ta etykieta stanowi legende interpretacii
stanu natadowania akumulatora, przedstawio-
nego przez diode LED.

(11) Obecnosé tego symbolu informuje, ze
wdzek zostat skonfigurowany w wersji z aku-
mulatorem zelowym. Nie stosowac innych ty-
poéw akumulatoréw.

(12) Ta tabliczka opisowa informuje, ze powi-
nien by¢ podtaczony tylko akumulator pokta-
dowy.

(13) Ta etykieta informuje, ze zabronione jest
przebywanie w wozku wiecej niz 1 osoby. W
wobzku moze znajdowac sie tylko jedna osoba.

(14) Ta etykieta wskazuje dopuszczalne ob-
cigzenie widet zaleznie od $rodka cigzkosci fa-
dunku i wysoko$ci podnoszenia.

(15)Ta etykieta wskazuje funkcje pedatu wy-
maganego do opuszczenia platformy operato-
ra.

(16) Ta etykieta zabrania wspinania sie na
widty lub transportowania osob na widtach.

(17) Ta etykieta oznacza, ze zabronione jest
stawanie lub przechodzenie pod podniesiony-
mi ramionami widet.

(18) Obecnosé tej etykiety oznacza, ze stawa-
nie przed woézkiem podczas jego uzywania w
trybie pieszym z funkcjg kierownicy jest zabro-
nione. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze
doprowadzié¢ do obrazen operatora spowodo-
wanych potrgceniem przez wozek.




Przeglad

Oznaczenia

Tabliczka opisowa z warto$ciami >
nominalnymi

A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo! Aby nie dopusci¢ do utraty sta-
bilnosci wozka, surowo zabrania sie uzywania aku-
mulatoréw 0 masie mniejszej niz minimalna masa
(11) podana na tabliczce opisowej.

@ WSKAZOWKA

 Prosimy podawac numer seryjny w przy-
padku wszelkich pytari dotyczgcych zagaad-
nien technicznych.

» Znak EAC moze byc rowniez umieszczony
w poblizu tabliczki znamionowey.

e Oprocz znaku UKCA wozki sprzedawane w
Wielkief Brytanii majg rowniez etykiete iden-
tyfikujgcg importera.

» W wozkach sprzedawanych dla lotnisk w
Wielkief Brytanii tabliczka identyfikacyjna
bedzie miata tresc Aircraft ground support
equipment zamiast Industrial truck.

-
o

11
12
13
14

|
i
Ty Modéle - Typ / Serial No. d S Nr B: | hi - 3
ypo ~Vioddle Typ 1 Seraimo. No-Ge st~ Serem v | yearomee By
1g T / 14
i Industrial truck / Chariot de manutation / Flurférderzeug
e |
1 2 Nenn-Tragféhigkeit Leergewicht -
|| Battery voltage \ mﬂX:/ﬂ
Tension batterie o
1 1 [ satterespannung min, \
Rated driver power \ N
R Arfﬁebslemungljl o R N <6
« see operating instructions. | i
C € €A | el |_,,J > 7
2564
1 Producent
2 Numer fabryczny
3 Rok produkciji
4 Masa bez zatadunku (bez akumulatora) w
kg
5 Maksymalna masa akumulatora w kg
6 Minimalna masa akumulatora w kg
7 Masa dodatkowa (balast) w kg
8 Kod QR
9 Aby uzyskaé szczeg6towe informacije, nale-

zy zapozna¢ si¢ z danymi technicznymi w
instrukcji obstugi.

W tym obszarze moze znajdowac sie jeden
lub wigcej znakéw takich jak: znak CE; znak
UKCA dia rynku Zjednoczonego Krélestwa;
znak EAC dla rynku Euroazjatyckiej Unii
Gospodarcze;j.

Nominalna moc w kW

Napigcie akumulatora w V

Udzwig znamionowy w kg

Model

N I
STILL



Przeglad

Tabliczka opisowa specyficznej >
wartosci nominalnej dla: LTX i
LTX-T

Oznaczenia

@ WSKAZOWKA

» Prosimy podawac numer seryjny w przy-
padku wszelkich pytari dotyczgcych zagaad-
nieri technicznych.

» Znak EAC moZe byc rowniez umieszczony
w poblizu tabliczki znamionowey.

» Oprocz znaku UKCA wozki sprzedawane w
Wielkief Brytanii posiadajg rowniez etykiete
dentyfikujgcag importera.

» W wozkach sprzedawanych dla lotnisk w
Wielkiej Brytanii tabliczka identyfikacyjna
bedzie miala tresc Aircraft ground support
equipment zamiast Industrial truck.

Model

tadunek (kg), ktéry moze byé transportowa-

ny na wézku (nie jest to masa tadunku, kt6-

ry moze byé holowany)

Producent

Numer seryjny

Masa bez zatadunku (bez akumulatora) w

kg

Rok produkgiji

W tym obszarze moze znajdowac¢ sie jeden

lub wigcej znakéw takich jak: znak CE; znak

UKCA dla rynku Zjednoczonego Krélestwa;

znak EAC dla rynku Euroazjatyckiej Unii

Gospodarcze;.

8 Kod QR

9 Napigcie akumulatora w woltach

10 Nominalna moc w KW

1" Minimalna masa akumulatora

* Niebezpieczenstwo! Aby nie dopusci¢ do
utraty stabilnosci wézka, surowo zabrania
sie uzywania akumulatoréw o masie mniej-
szej niz minimalna masa podana na tablicz-
ce opisowej.

12 Maksymalna masa akumulatora

13 Masa dodatkowa (balast) w kg

14 Sita uciggu (w niutonach) ciagnika na okres
5 minut

15 Sita uciaggu (w niutonach) ciagnika na okres

60 minut

N =

~N o b w

T y
STILL



Przeglad

Oznaczenia

Tabliczka opisowa specyficznej >

warto$ci nominalnej dla: LTX-FF 1 \ 2\ 9 W (3 [4 §5 ~6

@ WSKAZOWKA — \ '_ ‘l,' " \ N

 Prosimy podawac numer seryjny w przy- T e-todele-Typ 1 \3ericl ol v'.:: s.'t!; ,‘?w 1 year-arnee | Bouahe
padku wszelkich pytari dotyczacych zagad- [ e Vo L) /| e

P . Rated capadty —! Unladen mass
nieri techn/czn)./ch. S Gt 13 o] raseae E

» Znak EAC moze byc rowniez umieszczony Battery vaftage - -

w poblizu tabliczki znamionowej. g, [ A
. . Rated dive power —

» Oprocz znaku UKCA wozki sprzedawane w Rissace oo | @ ] front cuantt vere e
Wielkief Brytanii posiadajg rowniez etykiete oy force f NS o e s/ 4 _;|
identyfikujaca importera. Bgwah ™ | gnay| Curgs anss By,

» W wozkach sprzedawanych dla lotnisk w c TE Iy 2 :Jg:.;;;zﬁ“*“ @
Wielkiej Brytanii tabliczka identyfikacyjna , | it M)
bedzie miata tresc Aircraft ground support j j J
equipment zamiast Industrial truck. 7 14 1 3 8

10 15 12 1
2516

1 Model

2 Udzwig znamionowy w kg

3 Producent

4 Numer seryjny

5 Masa bez zatadunku (bez akumulatora) w
kg

6 Rok produkgji

7 W tym obszarze moze znajdowac¢ si¢ jeden
lub wigcej znakéw takich jak: znak CE; znak
UKCA dla rynku Zjednoczonego Krélestwa;
znak EAC dla rynku Euroazjatyckiej Unii
Gospodarczej.

8 Kod QR

9 Napigcie akumulatora w woltach

10 Nominalna moc w kW

1 Minimalna masa akumulatora

Niebezpieczernstwo! Aby nie dopusci¢ do

utraty stabilno$ci wozka, surowo zabrania

sie uzywania akumulatoréw o masie mniej-

szej niz minimalna masa podana na tablicz-

ce opisowe;j.

12 Maksymalna masa akumulatora

13 Masa dodatkowa (balast) w kg

14 Sita uciaggu (w niutonach) ciagnika na okres
5 minut

15 Sita uciggu (w niutonach) ciagnika na okres

60 minut

N I
STILL



Przeglad

Numer seryjny >

Oznaczenia

XX, XXXX, X, XXXXX,

@ WSKAZOWKA

Prosimy podawac numer seryjny wozka w
przypadku wszelkich pytar dotyczacych za- 1
gadnien technicznych.

Numer VIN zawiera nastepujace informacje:

1 Miejsce produkcji

2Typ 3
3 Rok produkgiji

4 Numer porzadkowy 4

7090_921-004

STILL



Przeglad

Numer seryjny jest oznaczony na ramie

Oznaczenia

N\~ \\

F2XXXXYZZZZZ

XN N\ \N\

Numer seryjny wézka znajduje sie na etykie-
cie (1) ramy podwozia.

N I
STILL



Przeglad

Tabliczka z informacjg o udzwi-
gu w modelu OPX-L (12/16/20S)

A NIEBEZPIECZENSTWO

Warto$ci podane na tabliczce z informacjg o udzwi-
gu odnosz3 si¢ do zwartych i jednolitych tadunkéw i
nie wolno ich przekraczaé, poniewaz mogloby to
doprowadzi¢ do utraty stabilnosci wézka oraz
zmniejszenia wytrzymatosci konstrukgcji.

Oznaczenia

OPX-L 12 >

Tabliczka zawiera nastepujgce dane:

» C =dystans od srodka cigzkosci tadunku na
widtach do stelaza widet (mm)

» h3 = maksymalny skok podnoszenia widet
(mm)

« catkowite dopuszczalne obcigzenie wozka
=1200 kg.
Jak wida¢ na wykresie, maksymalny udzwig
tego wozka nie rozni sie w zaleznosci od
wysokosci podnoszenia widet.

2361

STILL



Oznaczenia

OPX-L 16

Tabliczka zawiera nastepujgce dane:

» C =dystans od $rodka cigzko$ci tadunku na
widtach do stelaza widet (mm)

» h3 = maksymalny skok podnoszenia widet
(mm)

« catkowite dopuszczalne obcigzenie wozka
=1600 kg.
Jak wida¢ na wykresie, maksymalny udzwig
tego wozka nie rozni sie w zaleznosci od
wysokosci podnoszenia widet.

OPX-L 208

Tabliczka zawiera nastgpujgce dane:

» C =dystans od $rodka ciezkosci tadunku na
widtach do stelaza widet (mm)

» h3 = maksymalny skok podnoszenia widet
(mm)

« catkowite dopuszczalne obcigzenie wézka
=2000 kg.
Jak widac na wykresie, maksymalny udzwig
tego wozka nie rozni sie w zaleznosci od
wysokosci podnoszenia widet.

2360

2362
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Tabliczka z informacjg o udzwi-
gu wézka OPX-L20

A NIEBEZPIECZENSTWO

Wartosci podane na tabliczce z informacjg o udzwi-
gu odnoszg sie do zwartych i jednolitych tadunkéw.
Nie wolno ich przekraczaé, poniewaz mogtoby to
doprowadzi¢ do utraty stabilno$ci wézka oraz
zmniejszenia wytrzymatosci konstrukgji.

— Korzystanie z wozka z pojedynczym fadun-
kiem na widtach.

Tabliczki identyfikacyjne zawierajg nastepuja-

ce dane:

» Wysokosci przedstawione na ptytach,
h=890 mm (ilustracja 2484) lub h=1670 mm
(ilustracja 2482), sg dostosowane do zaku-
pionego wozka i oznaczajg maksymalng
wysokosé, ktorg widty mogg osiggnac przy
catkowicie opuszczonych kotach Dla pod-
anych wartosci wysokosci przewidziano
pewna tolerancje z uwagi na zuzycie po-
dzespotdw, a takze tolerancje geometrycz-
ng poszczegolnych elementéow wozka

» W przypadku catkowitego opuszczenia kot
oraz ustawienia widet na maksymalnej wy-
sokosci wzgledem podtoza maksymalny
udzwig wézka wynosi 1000 kg.

» Przy podniesionych kotach nie wolno osig-
gac widtami wysokosci wigkszych niz
420 mm od podtoza W rezultacie przy pod-
niesionych kotach maksymalna dopuszczal-
na wysokos$¢ widet wynosi 420 mm od pod-
toza.

« Nie zmienia¢ potozenia srodka ciezkosci ta-
dunku powyzej maksymalnych dozwolo-
nych limitéw (wysokos¢ 600 mm i gtebo-
kos$¢ 765 mm od czota widet)

— Tabliczka z informacjg o udzwigu do trans-
portu dwéch tadunkéw (stertownik podwé;-
nych palet).

45878043468 PL - 11/2021 - 12

STILL
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h=

h <420 mm
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1670 mm
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Przeglad

Tabliczki identyfikacyjne zawierajg nastepuja-
ce dane:

» Wysokosci przedstawione na ptytach,
h=1020 mm (ilustracja 2485) lub
h=1800 mm (ilustracja 2483), sg dostoso-
wane do zakupionego wozka i oznaczajg
maksymalng wysokosc, ktorg widly mogg
osiggna¢ przy catkowicie podniesionych ko-
tach Dla podanych wartosci wysokosci
przewidziano pewng tolerancje z uwagi na
zuzycie podzespotéw, a takze tolerancje
geometryczng poszczegdinych elementéw
wobzka

» Podczas przewozenia dwoch tadunkdw,
jednego na widfach i drugiego na kotach,
maksymalny udzwigu wézka wynosi
2000 kg (Qmax)

» Obcigzenie widet musi by¢ mniejsze lub co
najwyzej rowne masie tadunku obcigzajgce-
go kota (Q1£Q2)

» Maksymalne dopuszczalne obcigzenie, kto-
re moze by¢ przenoszone wynosi 1000 kg
na widtach i 1000 kg na kotach
(Q1+Q2=2000 kg maks.)

« Nie zmienia¢ potozenia $rodka ciezkosci
powyzej maksymalnych dozwolonych limi-
tow
— Wysoko$¢ 600 mm i gteboko$¢ 765 mm
od czotfa widet, dla tadunku umieszczonego
na widtach.

— Wysokos$¢ 600 mm i gtebokos¢ 1965 mm
od czota widet, dla tadunku umieszczonego
na kofach.

Oznaczenia

— Zabronione! Pod widtami nie powinien znaj- >
dowac sig tadunek. Zabronione jest przewo-
zenie dwoéch tadunkdw w sposéb przedsta-
wiony na ilustracji obok.

2260

STILL



Przeglad

Tabliczki z informacjg o udzwigu >

wdzka OPX-D 20

A NIEBEZPIECZENSTWO

Wartosci podane na tabliczce z informacjg o udzwi-
gu odnoszg sie do zwartych i jednolitych tadunkéw.
Nie wolno ich przekraczaé, poniewaz mogtoby to
doprowadzi¢ do utraty stabilno$ci wézka oraz
zmniejszenia wytrzymatosci konstrukgji.

Tabliczki identyfikacyjne zawierajg nastepuja-
ce dane:

» Korzystanie z wozka z pojedynczym tadun-
kiem na widtach (ilustracja 2488).

- W przypadku catkowitego opuszczenia ra-
mion bramowych oraz ustawienia widet na
maksymalnej wysokosci wzgledem podtoza
(1670 mm) maksymalny udzwig wozka wy-
nosi 1000 kg. Przewidziano pewng toleran-
cje dla wysokosci wynoszacej 1670 mm z
uwagi na zuzycie podzespotow i tolerancje
geometryczng poszczegdlnych elementéow
wozka.

— Przy podniesionych kotach osigganie wid-
tami wysokosci wiekszych niz 420 mm od
podtoza jest zabronione. W rezultacie przy
podniesionych kotach maksymalna dopusz-
czalna wysoko$¢ widet wynosi 420 mm od
podtoza.

- W przypadku podniesienia widet na mak-
symalng wysoko$¢ wzgledem kot oraz przy
kotach podniesionych nad podtoze maksy-
malny udzwig wozka wynosi 2000 kg
(Qmax).

Wykorzystywanie wozka w roli stertownika
podwdjnych palet (ilustracja 2487).
Podczas transportu dwoch tadunkéw, jed-
nego na widtach i drugiego na kotach, mak-
symalny udzwigu wézka wynosi 2000 kg
(Qmax)

- Obciazenie widet musi by¢ mniejsze lub
co najwyzej rowne masie tadunku obcigza-
jacego kota (Q1=Q2).

- Maksymalne dopuszczalne obcigzenie,
ktére moze by¢ przenoszone wynosi 1000
kg na widtach i 1000 kg na kotach
(Q1+Q2=2000 kg maks.)

Oznaczenia
600 mm <
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1000 kg c
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Q102 Q1+Q2max 2000 K

2487
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Przeglad

Oznaczenia

A UWAGA

Jesli wézek bedzie uzywany jako stertownik podwdj-
nych palet, nalezy uwazac, aby nie zgnie$¢ przewo-
zonego fadunku na ramionach bramowych poprzez
opuszczenie widet.

Brak jest automatycznych systemoéw bezpieczen-
stwa.

Pozostawi¢ niewielkg przerwe miedzy gorng czescig
fadunku na ramionach bramowych i dolng czgscig
widet.

STILL



Przeglad

Tabliczka z informacjg o udzwi- >
gu LTX-T

A NIEBEZPIECZENSTWO

Wartosci podane na tabliczce z informacjg o udzwi-
gu odnoszg sie do zwartych i jednolitych tadunkéw.
Nie wolno ich przekraczaé, poniewaz mogtoby to
doprowadzi¢ do utraty stabilno$ci wézka oraz
zmniejszenia wytrzymatosci konstrukgji.

Oznaczenia

empty

| |

Tabliczka zawiera nastepujace informacje:

» Maksymalny dopuszczalny tadunek, ktory
mozna transportowac¢ na naczepie =
600 kg. W takim przypadku maksymalny
dopuszczalny tadunek, ktéry moze by¢ ho-
lowany przez przyczepy = 2 tony / 2000 kg.

» Ogotem podczas transportowania tadunku
zaréwno na naczepie (do 600 kg), jak i
przyczepie, suma obu tadunkéw nie moze
przekracza¢ maksymalnego udzwigu
2600 kg.

» Maksymalny dopuszczalny tadunek, ktory
moze by¢ holowany przez przyczepy =
5 ton / 5000 kg. Taki tadunek jest dozwolo-
ny jedynie wtedy, gdy naczepa jest catkowi-
cie pusta i nie zawiera tadunku.

2421

STILL



Przeglad

Tabliczka z informacjg o udzwi- >

Oznaczenia

gu LTX-FF oF © et
] Load kg C)mm  inmm
A NIEBEZPIECZENSTWO n ﬁg
Wartosci podane na tabliczce z informacjg o udzwi- @

gu odnoszg sie do zwartych i jednolitych fadunkdw.
Nie wolno ich przekraczaé¢, poniewaz mogioby to 40 50 B0m
doprowadzi¢ do utraty stabilnosci wozka oraz L inmm

zmniejszenia wytrzymatosci konstrukgji. ad centrin @’

2420

Tabliczka z informacjg o udzwigu dotyczaca
podnoszenia tadunku na widtach. Tabliczka
zawiera nastepujace informacje:

* (A) Pokazuje maksymalny udzwig wozka
(kg) ze srodkiem ciezkosci tadunku na po-
ziomie do 500 mm i widtami na maksymal-
nej wysokosci wynoszacej 1800 mm (C).

* (B) Pokazuje maksymalny udzwig wozka
(kg) ze srodkiem ciezkosci tadunku na po-
ziomie 600 mm i widtami na maksymalnej
wysokosci (C).

N I
STILL



Przeglad

Tabliczka z informacjg o udzwi- >
gu (OXV)

A NIEBEZPIECZENSTWO

Wartosci podane na tabliczce z informacjg o udzwi-
gu odnoszg sie do zwartych i jednolitych tadunkéw.
Nie wolno ich przekraczaé, poniewaz mogtoby to
doprowadzi¢ do utraty stabilno$ci wézka oraz
zmniejszenia wytrzymatosci konstrukgji.

Oznaczenia

Tabliczka zawiera nastepujace informacje:

» A = maksymalna wysoko$¢ podnoszenia
widet (mm)

* B = model wozka

« C = maksymalne dopuszczalne obcigzenie
widet (kg) w zaleznosci od odlegtosci widet
od podfoza i $rodka ciezko$ci podniesione-
go tadunku.

« C =dystans od srodka ciezkosci fadunku na
widtach do karetki widet (mm)

STILL



Przeglad

Oznaczenia

Etykieta z informacjg o udzwigu >
dla ciggnikéw (LTX50, LTX-FF,
LTX-T) z przednim sprzegiem

Etykieta wystepuje wytacznie w ciggnikach
wyposazonych w przedni zaczep holowniczy.

@ WSKAZOWKA

Podane wartosci odnosza sie do limitow holo-
wania z wozkiem w pozycji jazdy do tytu i nie
wolno ich przekraczac, poniewaz mogfoby to
doprowadzic do utraty stabilnosci wozka oraz
zmniejszenia wytrzymaftosci konstrukcyi.

Przyczepa podtgczona do wozka nie moze
przekracza¢ maksymalnej dopuszczalnej ma-
sy 1000 kg. Maksymalna dopuszczalna sita
uciggu na sprzegu podczas holowania wynosi
800 N.

Qmax=1000 kg F=800 N

"o

2480

N I
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Przeglad

Etykieta z informacjg o udzwigu >
dla ciagnikéw (LTX50, LTX-FF,
LTX-T) z tylnym sprzegiem

Etykieta wystepuje wytacznie w ciggnikach
wyposazonych w tylny zaczep holowniczy. Qmax=5000 kg F=1000 N

@ WSKAZOWKA

Podane wartosci odnoszag sie do limitow holo- . ‘

wania z wozkiem w pozycji jazdy do przodu i
nie wolno ich przekraczac, poniewaz mogfoby
to doprowadzic do utraty stabilnosci wozka
oraz zmniejszenia wyltrzymatosci konstrukcji. 2556

Oznaczenia

Przyczepa podtaczona do wozka nie moze
przekracza¢ maksymalnej dopuszczalnej ma-
sy 5000 kg. Maksymalna dopuszczalna sita
uciggu na sprzegu podczas holowania wynosi
1000 N.

STILL



Przeglad

Przyrzady i elementy sterujgce

Przyrzady i elementy sterujgce

Comandi volante - Parte 1
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w0369

Lewy uchwyt

Sterowanie kierunkiem jazdy

Uchwyt

Sterowanie kierunkiem jazdy

Prawy uchwyt

Przycisk hamulca gtéwnego

Przycisk opuszczania wstepnego (jesli wy-
stepuje)

Opcjonalna obrotowa gtowica sterujaca (jesli
wystepuje)

[e] NOoO A WN =

Opis

@ WSKAZOWKA

Ponizsze elementy sterowania sg aktywne,
gay wozek jest wigczony, a operator znajduje
sie w prawidfowej "pozycji roboczej”.

(1) Gatka

» Do trzymania kierownicy lewa reka podczas
uzytkowania

9 Przycisk podnoszenia poczatkowego (jesli
wystepuje)

10 Przycisk klaksonu

11 Przycisk podnoszenia poczatkowego (jesli
wystepuje)

12 Opcjonalna obrotowa gtowica sterujaca (jesli
wystepuje)

13 Przycisk opuszczania wstepnego (jesli wy-
stepuje)

(2) Element sterowania jazdg

» Gdy element sterowania jazda (2) lub (4)
zostaje wigczony, wozek rusza do przodu
lub do tytu. Aby uzyska¢ wiecej informacji,
zapoznac sie z akapitem "Jazda wézka" w
"Rozdziale 4"

(3) Gatka

« Do trzymania kierownicy jedna reka pod-
czas jazdy w tyt

STILL



STILL

(4) Sterowanie kierunkiem jazdy
+ Dziatanie, patrz punkt (2)

(5) Gatka

» Do trzymania kierownicy prawg rekg pod-
czas uzytkowania

(6) Przycisk hamulca gtéwnego

» Nacisniecie przycisku powoduje wigczenie
hamulca gtéwnego

(7) Przycisk opuszczania wstgpnego ramion

bramowych lub widet (jesli wystepuja)

« Dziatanie przycisku zalezy od uzywanego
modelu wézka. Dziatanie mozna podzieli¢
na dwie grupy:

Funkcjonalnos$¢ dla wszystkich wozkow z
wytgczeniem modeli OPX-L 12/16/20S i
LTX-FF

- Okreslona funkcjonalno$¢ tylko dla modeli
OPX-L 12/16/20S i LTX-FF

(7) Objasnienie funkcjonalnosci dla wszystkich
wozkow z wytaczeniem modeli OPX-L
12/16/20S i LTX-FF

« W takim przypadku element sterowania po-
woduje przesunigcie ramion bramowych

« W wers;ji z regulacjg ramion bramowych,
gdy nacisniety zostanie przycisk (7), ramio-
na bramowe sg catkowicie opuszczane na
podtoze

(7) Objasnienie okreslonych funkgcji dla modeli
OPX-L 12/16/20S i LTX-FF

» W takim przypadku polecenie umozliwia po-
ruszanie widtami

» Po naci$nieciu przycisku (7) widty sa opusz-
czane (element sterujacy zawsze dziata,
niezaleznie od wysokosci widet)

* Ruch widet mozna zatrzymac¢ w kazdej
chwili poprzez zwolnienie przycisku (7).
Widly zatrzymajg sie w biezacym potozeniu

(8) Obrotowa gtowica sterujgca (jesli wyste-

puje)

» Wiezyczki sterujgce sa dostepne w wersji
wézka z regulowanym stopniem i/lub pod-
nosnikiem widet (w6zek wysokiego podno-
szenia z masztem)

(9) Przycisk podnoszenia wstepnego ramion
bramowych lub widet (zaleznie od wyposaze-
nia)

« Dziatanie przycisku zalezy od uzywanego
modelu wézka. Dziatanie mozna podzieli¢
na dwie grupy:

Funkcjonalnosc¢ dla wszystkich wozkow z
wytgczeniem modeli OPX-L 12/16/20S i
LTX-FF

- Okreslona funkcjonalnos$¢ tylko dla modeli
OPX-L 12/16/20S i LTX-FF

(9) Objasnienie funkcjonalnosci dla wszystkich

wozkow z wylaczeniem modeli OPX-L

12/16/20S i LTX-FF

« W takim przypadku element sterowania po-
woduje przesuniecie ramion bramowych

» Gdy przycisk zostanie nacisniety w wersji z
regulowanymi ramionami bramowymi, widty
sg catkowicie podnoszone do maksymalnej
wysokosci podnoszenia wstepnego.

(9) Objasnienie okreslonych funkgiji tylko dla

modeli OPX-L 12/16/20S i LTX-FF

« W takim przypadku element sterowania po-
woduje przesuniecie widet

« Po nacis$nieciu przycisku (9) widty sg pod-
noszone (element sterowania zawsze dzia-
ta, niezaleznie od wysokosci widet)

* Ruch widet mozna zatrzymac¢ w kazdej
chwili poprzez zwolnienie przycisku (9).
Widly zatrzymaja sie w osiggnietej pozyciji

Przycisk klaksonu (10)

» Nacisng¢ przycisk, aby uruchomi¢ klakson.
Klakson umozliwia operatorowi zasygnali-
zowanie obecnosci wézka, w zaleznie od
potrzeb.

(11) Przycisk podnoszenia poczatkowego ra-
mion bramowych lub widet (jesli wystepujg)

« Dziatanie, patrz punkt (9)

(12) Obrotowa gtowica sterujgca (jesli wyste-
puje)

« Dziatanie, patrz punkt (8)

(13) Przycisk opuszczania poczatkowego ra-
mion bramowych lub widet (jesli wystepuja)

« Dziatanie, patrz punkt (7)
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14 Przycisk podnoszenia widet (jesli wystepuje)

15 Przycisk opuszczania widet (jesli wystepuije)

16 Przycisk podnoszenia regulowanej ptyty
stopnia operatora (jesli wystepuje)

17 Przycisk opuszczania regulowanej ptyty
podiogowej operatora (jesli wystepuje)

Przyciski pokazane na ilustracji moga znajdowac sie
w innych miejscach w zalezno$ci od wersji. Zwroci¢
uwage na oznaczenia na przycisku.

18 Przycisk pochylania widet do gory (jesli wy-
stepuje)

19 Przycisk pochylania widet w dét (jesli wyste-
puje)

@ WSKAZOWKA

Ponizsze elementy sterowania sg aktywne,
gay wozek jest uruchomiony, a operator znaj-
auje sie w prawidfowej "pozycji roboczej", tyl-
ko w przypadku, gdy element sterowania nie
osiggnat pofoZzenia koricowego.

@] WSKAZOWKA

Predkosc ruchu widet i platformy jest propor-
¢jonalna do sity nacisku na przycisk sterujgcy.

Y 4
STILL
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(14) Przycisk podnoszenia widet (jesli wyste-
puje)

Po naci$nieciu przycisku widty podnosza
sie na maksymalng wysokos¢

Ruch widet mozna zatrzymac¢ w kazde;j
chwili poprzez zwolnienie przycisku. Widty
zatrzymaja sie w osiagnietej pozycji.

(15) Przycisk opuszczania widet (jesli wyste-
puje)

Po naci$nieciu przycisku widly opuszczajg
sie

Ruch widet mozna zatrzymaé w kazdej
chwili poprzez zwolnienie przycisku. Widty
zatrzymajg sie w osiggnietej pozycii.

(16) Przycisk podnoszenia platformy mobil-
nej (jesli wystepuje)

STILL

Po naci$nieciu przycisku ruchoma ptyta
stopnia podniesie si¢ do maksymalnej wy-
sokosci

Ruch ruchomej plyty stopnia mozna zatrzy-
mac¢ w kazdej chwili poprzez zwolnienie
przycisku. Ruchoma ptyta stopnia zatrzyma
sie w osiggnietej pozycji

Przyrzady i elementy sterujgce

(17) Przycisk opuszczania platformy mobilnej
(jesli wystepuje)

Po naci$nieciu przycisku ruchoma ptyta
stopnia opuszcza sie

Ruch ruchomej ptyty stopnia mozna zatrzy-
maé w kazdej chwili poprzez zwolnienie
przycisku. Ruchoma ptyta stopnia zatrzyma
sie w osiggnietej pozycji

(18) Przycisk pochylania widet do géry (jesli
wystepuje)

Po nacis$nieciu przycisku widty sa pochyla-
ne do gory

Ruch widet mozna zatrzymac¢ w kazdej
chwili poprzez zwolnienie przycisku. Widty
zatrzymajg sie w osiggnietej pozycji.

(19) Przycisk pochylania widet w dét (jesli
wystepuje)

Po nacisnieciu przycisku widty sg pochyla-
ne w dot

Ruch widet mozna zatrzymaé w kazdej
chwili poprzez zwolnienie przycisku. Widty
zatrzymajq sie w osiggnietej pozycji.
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1 Swiatta mijania
2 Btyskowe $wiatto ostrzegawcze
3 Lewy kierunkowskaz (zaleznie od wyposa-

Zenia)

F1 — kontrolka

Sygnat ostrzegawczy (jesli wystepuje)

F2 — kontrolka

Prawy kierunkowskaz (zaleznie od wyposa-
zenia)

~No o s

Opis przyciskéw

« (1) Swiatta mijania
Swiatta mijania sg opcjonalne. Przycisk (1)
jest zawsze obecny, ale dziata tylko w przy-
padku zamontowania opcjonalnych $wiatet
mijania.
Po nacisnieciu przycisku (1) zaczyna on
Swieci¢, a Swiatta mijania sie wtaczaja.
Po ponownym nacisnieciu przycisku (1)
przestaje on $wieci¢, a Swiatta mijania wyta-
czajq sie.

* (2)Btyskowe $wiatto ostrzegawcze

82 45878043468 PL - 11/2021 - 12
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Funkcja Blue-Q
Funkcja z6twia

0 Wskaznik poziomu natadowania akumulato-
ra

1 Typ alarmu

12 Trojkat ostrzegawczy

13 Wskaznik zétwia

14 Licznik motogodzin

15 Przypomnienie o przegladzie

Swiatto blyskowe jest opcjonalne. Przycisk
(2) jest zawsze obecny, ale dziata tylko w
przypadku zamontowania opcjonalnego
Swiatta blyskowego.

Po nacisnieciu klawisza (2) zaczyna on
Swieci¢, a Swiatto btyskowe zaczyna migac.
Gdy klawisz (2) zostanie ponownie nacis-
niety, to przycisk i $wiatto btyskowe gasna.
(3)Lewy kierunkowskaz (zaleznie od wy-
posazenia)

Przycisk (3) jest dostepny tylko w niekté-
rych wersjach wozka.

Po nacisnieciu przycisku (3) zaczyna on
Swieci¢, a lewy kierunkowskaz witacza sie.

STILL



Po ponownym nacisnieciu przycisku (3)
przestaje on $wieci¢, a lewy kierunkowskaz
wytacza sie.

Wiaczy¢ kierunkowskaz (3) przed skretem
w lewo.

(4) F1 — kontrolka

F1 dziata wylacznie jako kontrolka i jego
wcisnigcie nie wiacza/wylacza zadnej funk-
cji:

Wskaznik miga, gdy operator stoi na podto-
zu

Wskaznik wytaczony gdy operator znajduje
sie na wozku

(5)Sygnat ostrzegawczy (jesli wystepuje)
Przycisk (5) jest dostepny tylko w niektd-
rych wersjach wézka.

Po nacis$nieciu klawisza (5) zaczyna on
Swiecié, a cztery strzatki zaczynajg migaé.
Gdy klawisz (5) zostanie ponownie nacis-
niety, to przycisk i cztery strzatki gasna.

(6) F2 — kontrolka

F1 dziata wytacznie jako kontrolka i jego
wcisnigcie nie wigcza/wytacza zadnej funk-
cji:

Wskaznik miga, gdy operator stoi na podto-
zu

Wskaznik wytaczony gdy operator znajduje
sie na wozku

(7) Prawy kierunkowskaz (zaleznie od wy-
posazenia)

Przycisk (7) jest dostepny tylko w niekté-
rych wersjach wézka.

Po nacis$nieciu przycisku (7) zaczyna on
Swieci¢, a prawy kierunkowskaz wigcza sie.
Po ponownym nacisnigciu przycisku (7)
przestaje on $wieci¢, a prawy kierunkow-
skaz wytgcza sie.

Witaczy¢ kierunkowskaz (7) przed skretem
W prawo.

(8)Funzione Blue-Q

Funkcja Blue-Q umozliwia maksymalng op-
tymalizacje zuzycia energii akumulatora.
Po nacisnieciu klawisza (8) zaczyna on
Swieci¢, a uktad Blue-Q wigcza sie. Funkcja
Blue-Q pozostaje aktywna nawet po tym,
jak wozek zostanie wytgczony i ponownie
wigczony.

Aby dezaktywowac system Blue-Q, ponow-
nie nacisngc przycisk (8). Przycisk zostanie
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wytgczony, a system Blue-Q dezaktywowa-
ny.

* (9)Funkcja zélwia
Funkcja z6twia aktywuje funkcje jazdy po-
wolnej.
Nacisnigcie tego klawisza (9) powoduje ak-
tywacje jazdy powolnej. Przycisk zaczyna
Swieci¢ i jednoczes$nie pojawia sie symbol
z6lwia (13). Funkcja pozostaje aktywna na-
wet po tym, jak wozek zostanie wytgczony i
ponownie wigczony.
Po ponownym nacisnigciu klawisza (9)
funkcja zo6twia wytgcza sie. Przycisk (9) wy-
tacza sie i symbol zotwia (13) znika.

Opis ekranu

» (10) Wskaznik poziomu natadowania aku-
mulatora
Na wskaznik poziomu natadowania baterii
sktada sie dziesie¢ paskéw stanu. Kiedy
akumulator jest w petni natadowany
(100%), $wieci sie dziesie¢ paskow stanu.
Gdy pojemnos¢ baterii zmniejsza sie, to
ilos¢ paskow stanu baterii zmniejsza sie.
Jesli natadowanie spadnie do 30%, to tylko
trzy paski stanu bedg $wieci¢, a baterie na-
lezy natadowac. Jesli natadowanie spadnie
do 20%, bedg Swieci¢ dwa paski stanu, a
wydajnos$¢ wozka zostanie automatycznie
ograniczona.

* (11)Typ alarmu

W tym obszarze wyswietlane sg alarmy
wozka. Kazdy alarm jest oznaczony literg,
po ktorej wystepuja trzy cyfry.

A UWAGA

W takim przypadku nalezy skontaktowaé sie z auto-
ryzowanym punktem sprzedazy.

« (12)Trojkat ostrzegawczy
Trojkat ostrzegawczy (12) pojawia sie w na-
stepujgcych przypadkach:
— Nieprawidtowa sekwencja wigczania

— Aktywne alarmy wozka, w takim przypad-
ku trojkat ostrzegawczy wigcza sie razem z
alarmem typu (11).

- Swiatto blyskowe, gdy natadowanie baterii
spadnie do 30%. Natadowac akumulator.
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Przeglad

Przyrzady i elementy sterujgce

— Ciagte $wiecenie, gdy natadowanie baterii
spadnie do 20%. W takim przypadku wydaj-
no$¢ wozka zostanie automatycznie ograni-
czona, jesli bedzie on nadal eksploatowany.
» (13)Wskaznik zolwia
Symbol zétwia wskazuje, ze wozek dziata w
trybie jazdy powolnej. Funkcja jazdy powol-
nej jest sterowana za pomoca przycisku (9).
* (14)Licznik motogodzin
Informacje wy$wietlane przez licznik moto-
godzin sg powigzane z wtgczaniem lub wy-
taczaniem funkgji Blue-Q (8).
- Gdy funkcja Blue-Q (8) zostanie zdezakty-
wowana, licznik motogodzin (cztery cyfry)
wskazuje liczbe godzin pracy maszyny.
Licznik jest wigczany natychmiast po wia-
czeniu maszyny.

- Gdy funkcja Blue-Q (8) zostanie aktywo-
wana, licznik motogodzin (cztery cyfry) wy-
Swietla okragta ramke po lewej stronie. W
takim przypadku licznik motogodzin wska-
zuje liczbe godzin pracy pozostatych do wy-
czerpania akumulatora.

(15)Klucz nastawny

Nastawny klucz maszynowy przypomina
operatorowi, ze wymagany jest serwis:

— Symbol (15) zaczyna miga¢ na krétko
przed terminem przegladu serwisowego.
— Symbol (15) Swieci w sposob ciagty jesli
przeglad okresowy wozka musi byé wyko-
nany (nalezy skontaktowac sie z autoryzo-
wanym punktem obstugi producenta).

STILL
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Przeglad

Elementy sterowania oparcia

Przyrzady i elementy sterujgce

2400

Opis

Elementy sterowania oparciem fotela, jesli wy-
stepuja, sa rézne w zaleznosci od wersji woz-
ka i zamontowanych opcji wozka.

Elementy sterowania oparciem fotela, jesli wy-
stepuja, stuzg do przesuwania woézka lub
przesuwania widet.

Na ilustracji przedstawiono petng game ele-
mentéw sterowania oparcia, ktére klient moze
znalez¢ na wozku.

@] WSKAZOWKA

» PowyZsza ilustracja odnosi sie do lewej
strony wozka. Te same elementy sterujgce
po leweyf stronie znajdujg sie rowniez po
prawey stronie.

* Informacje dotyczgce prawidtowego korzys-
tania oraz doktadny opis elementow stero-
wania znajdujg sie w nastepnych rozdzia-
fach
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Przyrzady i elementy sterujgce

Elementy sterowania widtami (A)

Elementy sterowania widtami, jesli wystepuja,

sg zamontowane w strefie (A):

« Jesli wozek jest wyposazony w pojedynczy
uchwyt centralny, jak to pokazano na ilu-
stracji, elementy sterujgce (A) znajdujg sie z
boku uchwytu.

« Jesli wozek jest wyposazony w dwa boczne
uchwyty, to elementy sterowania (A) znaj-
dujg sie nad uchwytami.

» Elementy sterowania widtami réznig sie w
zaleznosci od modelu wézka. Dostepne ele-
menty sterowania widtami to:

- Podnoszenie i opuszczanie widet w wer-
sjach Z MASZTEM PODNOSNIKA.

- Podnoszenie i opuszczanie widet w wer-
sjach BEZ MASZTU PODNOSNIKA.

- Otwieranie i zamykanie widet.

Poszczegodine elementy sterujgce sg szczego-
fowo opisane w nastepnym rozdziale.

Elementy sterowania jazdg (B)

Elementy sterujgce jazdg powolna, jesli wyste-
puja, sg zamontowane w strefie (B) do uzytku
przez operatora, ktéry znajduje sie na podtozu
w trybie pieszym.

« Elementy sterowania jazda r6znig sie w za-
leznosci od modelu wézka. Dostepne sg
nastepujgce elementy sterowania predkos-
cig jazdy powolnej:

- Jazda w obu kierunkach.
- Jazda tylko w jednym kierunku.

Poszczegodine elementy sterujace sg szczego-
fowo opisane w nastepnym rozdziale.

STILL
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Przyrzady i elementy sterujgce

Definicje kierunkéw >

Kierunek ruchu wedtug przepiséw prawa:

« Jazda do przodu (1) (preferowany kierunek
jazdy)

» Prawa strona (2)

» Jazda w tyt (3)

* Lewa strona (4)

@ WSKAZOWKA

Obraz widzka stanowi przykiad. Dotyczy on
wszystkich wozkow opisanych w ninigjszej in-
strukcyi.

w1036
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Podnoszenie

Podnoszenie

Typy masztow (zaleznie od wy-
posazenia)

Niektore wézki widlowe z gamy OPX sg wypo-
sazone w maszt:

+ Simplex (OPX-L20S i PX-L12/16)

» Teleskopowy (OPX-L20 i OPX-L20D)

Simplex (OPX-L20S i PX-L12/16)

Po nacisnieciu przycisku "podnoszenia" karet-
ka widet jest podnoszona przez sitownik srod-
kowy i tancuch na wysokosc¢ h3.

Teleskopowy (OPX-L20 i OPX-L20D)

Po naci$nieciu przycisku ,podnoszenia” wew-
netrzny maszt jest podnoszony przez sitowniki
poprzeczne i napedza karetke widet (h3) za
posrednictwem fancuchéw (predkos$é podno-
szenia listwy karetki widet jest dwukrotnie
wieksza od predkosci podnoszenia masztu
wewnetrznego).

A UWAGA

W niskich pomieszczeniach nalezy pamigtac, ze wy-
soko$¢ tadunku moze by¢ wyzsza od wysokosci ma-
sztu.

>

>
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Przeglad

Opcje i wersje

Opcje i wersje

Lista wyposazenia opcjonalnego i wersiji

A UWAGA

W celu uzyskania szczegétowych informacji na temat
montazu opcjonalnych elementéw po zakupie wozka
nalezy skontaktowac sie z punktem serwisowym au-
toryzowanym przez producenta.

@ WSKAZOWKA

Ponizsza lista ma jedynie charakter informa-

cyjny. Niektore opcje NIE sg dostepne we

wszystkich modelach. Aby uzyskac wiecey in-

formacji, naleZy zapoznac sie z cennikiem i

skontaktowac sie z autoryzowanym punktem

sprzedazy.

Lista:

« Fotel kierowcy z waskim oparciem siedze-
nia

* Regulacja wysokosci kierownicy

+ Platforma operatora obcigzona sprezyng
gazowg

» Skfadany fotel

» Ro&zne typy wspornikéw do osprzetu dodat-
kowego

» Panel sterowania
» Waskie (slim) oparcie fotela operatora
« Gniazdo zapalniczki 12 V

« Gniazdo elektryczne dla terminalu danych
12Viub 24V

» Gniazdo elektryczne do zasilania przyczepy

* Przyciski stuzgce do wydawania polecen
umieszczone po bokach oparcia siedzenia

» Przyciski stuzagce do wydawania polecen
umieszczone w wiezyczkach kierownicy

« Ro6zne mierniki do widet

Akumulator litowo-jonowy (patrz instrukcja
obstugi, aby uzyska¢ wigcej informaciji)
tadowarka poktadowa

Uktad automatycznego podnoszenia
Ro6zne typy ostony zabezpieczajacej pod-
wozie trakcyjne

Ruchoma platforma

Sktadany schodek i uchwyt

Wersja dla chtodni do uzytku w temperatu-
rach do -30°C

Uchwyt rolki

Ro6zne wysokosci krat ochronnych tadunku
Ograniczenie predkosci jazdy z opuszczo-
nymi widtami

Rozne typy Swiatet ostrzegawczych
Korzystanie z elementéw sterujgcych jazda
w oparciu siedzenia z operatorem na podto-
zu w trybie pieszym

Korzystanie z elementéw sterujgcych jazda
na kierownicy z operatorem na podtozu w
trybie pieszym

FleetManager™ (patrz instrukcja obstugi,
aby uzyska¢ wigcej informacji)

Adaptery do karetki akumulatora dla réz-
nych typéw akumulatoréw

Ramiona kot do wsuwania widet do bokow
palet

Rozne ostony zderzaka
Lusterka wsteczne
Uziemienie

Blokowanie ruchu widet lub két podczas jaz-
dy (tylko gama OPX)

Rozne typy zaczepdw holowniczych (tylko
w przypadku ciggnikow)




Opcije i wersje

Gniazdo elektryczne dla zapal-
niczki znajduje sie na tablicy roz-
dzielczej (opcja)

Gniazdo elektryczne dla zapalniczki (1) znaj-
duje sie na tablicy rozdzielczej wozka.

Gniazdo ma nastepujgca specyfikacje:
» Napiecie 12 V i natezenie 10 A

Jesli gniazdo elektryczne (1) nie jest uzywane, moz-
na je zabezpieczy¢ przed dziataniem warunkéw at-
mosferycznych, pytem itp. za pomocg ostony (2).

Nie wolno pozostawia¢ gniazda elektrycznego (1)
odkrytego.
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Przeglad

Opcje i wersje

Pdétka do mocowania akcesoriow >
Z gniazdem transmisji danych

(opcja)

Opcjonalne gniazdo transmisji danych (6 i 7)
jest zamontowane na odpowiedniej pétce do
mocowania akcesoridw (3).

Wstegpnie okablowane gniazdo transmisji da-
nych (6) jest podtgczone do wdzka i moze ce-
chowac sie jedng z dwéch nastepujacych spe-
cyfikacji, w zaleznosci od wybranej wersji wy-
posazenia w momencie zakupu:

» Napiecie 24 V i napigcie pradu 5 A

» Napiecie 12 V i napigcie pradu 10 A

Kiedy gniazdo transmisji danych (6) nie jest uzywa-
ne, nalezy je zabezpieczy¢ korkiem (5) przed wpty-
wem czynnikéw atmosferycznych, kurzu itp.

Nie wolno pozostawiaé gniazda transmisji danych (6)
odkrytego.

Oprécz opcjonalnej "pétki do mocowania ak-
cesoriow z gniazdem transmisji danych" klient
otrzymuje réwniez wtyczke (4).

W razie potrzeby nalezy do wtyczki (4) podta-
czy¢ okablowanie. Robi si¢ to w nastepujacy
sposob:

» Podtaczy¢ biegun dodatni do zacisku (1).

» Podtaczy¢ biegun ujemny do zacisku (2). 2372

A NIEBEZPIECZENSTWO

Nalezy zawsze przestrzegaé sposobu podiaczania
opisanego powyzej (11 2).

Biegun dodatni

Biegun ujemny

Pétka do mocowania akcesoriow

Wityczka, do ktérej nalezy podtaczy¢ okablo-
wanie

Wtyczka

Gniazdo transmisji danych

Wspornik terminalu danych

Odwrdcenie biegundw jest niebezpieczne i surowo
zabronione.

Podane instrukcje majg wytacznie charakter informa-
cyjny. Instalacje nalezy wykona¢ precyzyjnie i zgod-
nie z przepisami technicznymi. Tylko sprzedawcy au-
toryzowani przez producenta majg prawo sktadac i
montowac¢ akcesoria. Producent NIE ponosi odpo-
wiedzialno$ci za obrazenia ciata ani szkody spowo-
dowane dziataniami nieupowaznionych oséb trze-
cich. W takim przypadku nalezy skontaktowaé sie z
punktem obstugi autoryzowanym przez producenta.

T y
STILL
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Przeglad

Opcije i wersje

A UWAGA

Zamocowacé terminal danych do odpowiedniego
wspornika (7) precyzyjnie i zgodnie z przepisami
technicznymi.

Nie wolno dopusci¢, aby terminal danych wypadt ze
wspornika (7).

STILL



Przeglad

Tylny schowek (opcja)

Opcje i wersje

Wézek moze by¢ wyposazony w opcjonalny

tylny schowek (1):

» Umiesci¢ przedmioty zgodne z rozmiarem
schowka

« Odpowiednio zamocowa¢ przedmioty, aby
zapobiec ich wypadnigciu podczas jazdy.

STILL



Przeglad

Opcije i wersje

Gniazdo elektryczne o$wietlenia przyczepy (opcja)

Gniazdo elektryczne (P) jest zamontowane w
tylnej czesci wozka. Dane techniczne gniazda:
o 7 stykow

- 12V

» Norma ISO 1724/3732

A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo zwarcia elektrycznego

Przed podtgczeniem wtyczki przyczepy do gniazda
(P) i przed kazdym uzyciem nalezy sprawdzi¢, czy
gniazdo i wtyczka s w petni sprawne i nie majg $la-
dow uszkodzen.

Jesli gniazdo (P) nie jest uzywane, nalezy je zabez-
pieczy¢ przed wptywem czynnikéw atmosferycznych,
kurzu itp. poprzez zamkniecie pokrywy.

Nie wolno pozostawia¢ odstonietego gniazda (P).

2401
P Gniazdo elektryczne o$wietlenia przyczepy Ryzyko usterki
1 Styk elektryczny lewego kierunkowskazu Gniazdo (P) moze zapewnic¢ zasilanie maksymalnie
2 Styk elektryczny tylnych $wiatet przyczepy 10 A przy napieciu 12 V. Dziatanie o$wietlenia nie
3 Masa / styk elektryczny akumulatora jest gwarantowane w przypadku przyczep, ktorych
4 Styk elektryczny lewego kierunkowskazu zuzycie energii przez o$wietlenie przekracza 10 A
5 Styk elektryczny $wiatta obrysowego po pra-

wej stronie

6 Styk elektryczny Swiatet stop
7 Styk elektryczny $wiatta obrysowego po lewej

stronie

N I
STILL



Przeglad

Sistemi di illuminazione

Opcje i wersje

¢
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Swiatta jazdy w tyt
Niebieskie reflektory ostrzegawcze Przycisk $wiatet mijania i listwy o$wietlenia
Btyskowe $wiatto ostrzegawcze Przycisk $wiatta btyskowego

Listwa diod LED 10
A
B
Strzatki (kierunkowskazy) C-D Przyciski strzatek (kierunkowskazy)
E
F

~N o

Wielofunkcyjne $wiatta Przycisk $wiatet ostrzegawczych
Swiatto robocze Przetacznik $wiatet roboczych
Swiatta mijania
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Przeglad

Opcije i wersje

@ WSKAZOWKA

Niniejszy rozdziat opisuje wszystkie swiatta
opcjonalne, kidre klient moze znalezc w woz-
ku, w zaleZznosci od zakupionego wyposaze-

nia.

Niektdre dostarczone $wiatta sg bardzo jasne i moga
wydawac sie bardzo ostre dla ludzkiego oka.

Aby unikna¢ oslepienia, nie wolno patrze¢ wprost na
$wiatta, zwlaszcza z bliskiej odlegtosci.

Niebezpieczenstwo poparzenia

Nie dotykac¢ reflektoréw podczas ani po zakonczeniu
pracy.

Sprawdzi¢, czy $wiatta dziatajg prawidtowo.
Powiadomi¢ przetozonego o ewentualnych us-
terkach.

(1) Listwa diod LED

» Gdy przycisk (A) zostanie nacisniety, listwa
diod LED wigcza sig (przycisk zostaje pod-
Swietlony). Gdy przycisk (A) zostanie nacis-
niety ponownie, listwa diod LED wytgcza sie
(podswietlenie przycisku gasnie). Jesli wo-
zek jest wyposazony réwniez w Swiatta mi-
jania (dostepne tylko w modelu LTX50),
funkcjonowanie jest nieco inne:

Gdy przycisk (A) zostanie nacisniety, listwa
diod LED wiacza sig.

Gdy przycisk zostanie nacisnigty po raz
drugi, $wiatta mijania réwniez sie wigczaja.
Gdy przycisk zostanie nacisnigty po raz
trzeci, listwa diod LED i $wiatta mijania zos-
tang wytaczone.

Opro6cz wiaczania i wytgczania za pomocg
przycisku (A), listwa diod LED dziata takze w

sposéb automatyczny, zgodnie z wymogami
klienta:

« Listwa diod LED witacza sie automatycznie,

gdy operator zajmie prawidtowg pozycje do

jazdy na poktadzie wézka. Listwa diod LED
wytgcza sie automatycznie, gdy operator
wysiadzie z wozka.

Listwa diod LED wtgcza si¢ w momencie

uruchomienia wézka. Listwa diod LED gas-

nie w momencie wytaczenia wozka.

Listwa diod LED wtacza sie tylko podczas

jazdy wozkiem do przodu.

» Dodatkowe funkcje listwy diod LED mozna
aktywowac z poziomu wozka. W takich
przypadkach listwa diod LED miga, aby os-
trzec operatora o nastepujgcych zdarze-
niach:

Sygnat ostrzegawczy dotyczacy koniecz-
nosci przeprowadzenia przegladu (nalezy
skontaktowac sie z autoryzowanym przez
producenta centrum obstugi technicznej)
Sygnat ostrzegawczy podczas postoju woz-
ka

Sygnat ostrzegawczy, gdy poziom natado-
wania akumulatora jest niski

Sygnat ostrzegawczy dotyczacy alarmu po-
wigzanego z wozkiem (nalezy skontakto-
wac sie z autoryzowanym przez producenta
centrum obstugi technicznej)

(2) Niebieskie reflektory ostrzegawcze

Reflektory ostrzegawcze z niebieskim $wiat-
fem punktowym (Blue spot light) w technologii
LED poprawiajg bezpieczenstwo w miejscu
pracy, poniewaz pozwalajg odpowiednio
wczesnie zauwazy¢ zblizajacy sie wézek w
strefach jazdy o niskiej widocznosci, jak row-
niez na skrzyzowaniach o ograniczonej wi-
docznosci. Reflektory wigczajg sie automa-
tycznie podczas jazdy wozka do przodu. Do-
stepne sg dwa typy $wiatet:

« Swiatta (Safety light front) sktadajace sie z
okragtego reflektora $wiecgcego w sposéb
ciggly

- Swiatta (Safety light 4Plus front) sktadajace
sie z czterech reflektorow, ktére wigczajg
sie po kolei

STILL
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A UWAGA

Niebezpieczenstwo podraznienia oczu! Grupa ryzyka
2 zgodnie z normg IEC/EN 62471

Nie nalezy patrze¢ bezposrednio reflektory ostrzega-
wcze z niebieskim $wiattem punktowym (Blue spot
light)

(3) Blyskowe swiatto ostrzegawcze

Btyskowe sSwiatto ostrzegawcze poprawia bez-

pieczenstwo w miejscu pracy:

» Aktywuje sie automatycznie przy wigczeniu
zasilania i podczas uzytkowania wozka.

« Jesli operator chce wytgczyé $wiatto btysko-
we po zatrzymaniu wozka, musi nacisngé
przycisk (B). Swiatto blyskowe automatycz-
nie zapali sie ponownie po rozpoczeciu jaz-
dy wézkiem lub przesunieciu widet.

» Dodatkowg funkcje Swiatta btyskowego
mozna wigczyé w wozku:

Automatyczne wytgczanie btyskowego
Swiatta ostrzegawczego kilka sekund po
zejsciu operatora z platformy przy wigczo-
nym wozku.

Automatyczne ponowne wigczanie $wiatta
btyskowego kilka sekund po wej$ciu opera-
tora na platforme przy wigczonym waézku.

(4 -5 - 6 - 7) Strzatki (dostepne tylko w
modelu LTX50)

Strzatki (kierunkowskazy) wskazuja kierunek

skretu. Aby je aktywowac:

» Wiaczanie strzatek po lewej stronie
Jesli klawisz (C) zostanie nacisniety, przy-
cisk podswietli sie i strzatki (4 e 6) po lewej
stronie bedg aktywne.

» Wylgczanie strzatek (4 e 6) po lewej stronie
Strzatki wytaczaja sie automatycznie, gdy
kierownica wrdci do potozenia neutralnego
po pokonaniu zakretu.

Jesli klawisz (C) zostanie ponownie nacis-
niety, przycisk i strzatki po lewej stronie sta-
ng sie nieaktywne.

» Wigczanie strzatek po prawej stronie
Jesli klawisz (D) zostanie nacisniety, przy-
cisk podswietli sie i strzatki (5 e 7) po pra-
wej stronie bedg aktywne.

» Wytgczanie strzatek (5 e 7) po prawej stro-
nie

45878043468 PL - 11/2021 - 12

Strzatki wytaczajg sie automatycznie, gdy
kierownica wréci do potozenia neutralnego
po pokonaniu zakretu.

Jesli klawisz (D) zostanie ponownie nacis-
niety, przycisk i strzatki po prawej stronie
stang sie nieaktywne.

Strzatki wiaczajg sie automatycznie w naste-

pujacych przypadkach:

« Jesli w wozku zostanie aktywowany alarm
(strzatki sg aktywne w trybie pracy zmien-
nej). Patrz sekcja "Problemy i rozwigzania".

« W trybie pieszym, gdy kierownica jest obro-
cona pod katem skretu wiekszym niz do-
puszczalna warto$¢ ustawiona przez produ-
centa. W takim przypadku strzatki staja sie
aktywne w trybie pracy zmiennej. Strzatki
wytaczajq sie automatycznie, gdy kierowni-
ca zostanie ustawiona pod dozwolonym ka-
tem skretu (okoto 10°).

Jednoczesne wigczenie wszystkich strzatek
($wiatta ostrzegawcze) (4 -5 - 6 - 7) stuzy do
zasygnalizowania sytuacji awaryjnej z powodu
usterki lub innego problemu:

« Jesli przycisk (E) zostanie nacisniety, Swiat-
ta awaryjne wiacza sie. Swiatta awaryjne i
przycisk (E) zaczynajg migac.

+ Jesli przycisk (E) zostanie nacisniety po raz
drugi, $wiatta awaryjne wytgczg sie. Swiatta
awaryjne i przycisk (E) zostaja wytaczone.

(6 e 7) Swiatta wielofunkcyjne (dostep-
ne tylko w modelu LTX50)

Swiatta wielofunkcyjne (6 e 7) wiaczajg sie tyl-

ko w trzech przypadkach:

- Swiatta stop. Wigczajg sie automatycznie
podczas hamowania.

- Swiatta boczne. Wiaczajg sie automatycz-
nie po aktywowaniu Swiatet mijania (9)

« Strzatki (kierunkowskazy). Aby uzyskac
wiecej informacji, nalezy przeczyta¢ powyz-
szy opis (4-5-6-7)

(8) Swiatta robocze (dostepne tylko w
modelu LTX50)

Swiatta robocze mozna wigczyé lub wylgczyé
za pomocg przetgcznika (F).
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Przeglad

(9 - 6 - 7) Swiatta mijania (dostepne tyl- (10) Swiatta cofania (dostepne tylko w

Opcije i wersje

ko w modelu LTX50) modelu LTX50)
Swiatta mijania poprawiajg bezpieczenstwo w Swiatta cofania (10) ostrzegajg o poruszaniu
miejscu pracy. Swiatta przednie (9) o$wietlajg sie wozka do tytu:

trase wézka, a $wiatta tylne (6 e 7) sprawiaja,

ze wozek staje sie bardziej widoczny dla in-

nych operatoréow.

« Swiatta mijania mozna wigczy¢ przy uzyciu
przycisku (A). Nalezy przeczyta¢ informacje
dotyczace listwy diod LED (1), aby dowie-
dzie¢ sig, w jaki sposéb nalezy ja obstugi-
wac.

- Swiatta cofania wigczajg sie automatycznie
tylko wtedy, gdy wozek porusza si¢ do tytu.

N I
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Przeglad

Opcje i wersje
Akumulator litowo-jonowy (Li-lon)

Akumulatory litowo-jonowe sg dostarczane ja-
ko wyposazenie opcjonalne zamiast standar-
dowych akumulatoréw. Opis i informacje doty-

czace jego dziatania mozna znalez¢ w instruk-
cji obstugi akumulatora litowo-jonowego, ktora
jest dostarczana osobno.

STILL




Przeglad

FleetManager (opcja)

Opcije i wersje

FleetManager stanowi element wyposazenia czace jego dziatania mozna znalez¢ w instruk-
opcjonalnego i moze zostaé zamontowany w cji obstugi FleetManager, ktora jest dostarcza-
kilku wersjach wozka. Opis i informacje doty- na osobno.

N I
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Przeglad

Sktadany stopien (opcja) >
Sktadany stopien jest opcjonalny i czasami

umozliwia operatorowi wej$cie stopien, aby
zwiekszy¢ wysokosé podnoszenia.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia palcéw! Patrz ety-
kieta (2)

Podczas otwierania (od punktu A do B) i zamykania
(od punktu B do A) sktadanego stopnia nalezy trzy-
mac palce z dala od zawiasow.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko zranienia operatora! Ztozy¢ stopien po za-
konczeniu uzytkowania

Opcje i wersje

Zabrania sie jazdy wozkiem z roztozonym stopniem.

Stopni mozna uzywac tylko po zatrzymaniu woézka.

Aby roztozyé stopien:
» Przytrzymac go jedng rekg
« Obroci¢ go od punktu (A) do (B).

Aby ztozy¢ stopien:
» Przytrzymac go jedng rekg
» Obroci¢ go od punktu (B) do (A).

A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo poslizgu i spadniecia ze stop-
nia!

Aby zapewni¢ wiasciwg przyczepnosc¢ i zachowac
réwnowage podczas korzystania ze stopnia, nalezy
uzy¢ drazka do mocowania osprzetu dodatkowego
jako uchwytu.

Blokowanie ruchu widet lub kot podczas jazdy (opcjonalnie)

Dzieki tej opcji polecenie opuszczania widet

lub két jest nieaktywne podczas jazdy woz- @] WSKAZOWKA

kiem. Polecenie opuszczania widet lub kot W przypadku dokonania zmian ilub w celu

mozna aktywowac tylko po zatrzymaniu woz- uzyskania wigkszej ilosci informacji nalezy

ka. skontaktowac sie z auforyzowanym centrum
serwisowym.

T AR
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Przeglad

Opcije i wersje

Wskaznik poziomu elektrolitu w >
akumulatorze z diodg LED (op-
cja)

Dostepne sg dwie wersje diod LED:

« 1) Umieszczona na akumulatorze
« 2) Umieszczona obok wtyczki akumulatora.

Dioda LED wskazuje, czy istnieje koniecznosé
uzupetnienia wody destylowanej w akumulato-
rze.

Obstuga:

« Jesli dioda LED (1) lub (2) $wieci na zielo-
no, w akumulatorze wystepuje wystarczaja-
cy poziom elektrolitu. Nie wolno dolewac
wody destylowanej do akumulatora.

« Jesli dioda LED (1) lub (2) $wieci na czer-
wono, w akumulatorze wystepuje niewystar-
czajgcy poziom elektrolitu. Nalezy dola¢
wody destylowanej do akumulatora.

N I
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Przeglad

Kabina (opcja) >
Ciggnik moze by¢ wyposazony w kabine (1).

Opcje i wersje

Kabina moze zosta¢ dostarczona z lub bez
plastikowych drzwi bocznych (4) w celu ochro-
ny przed niekorzystnymi warunkami atmosfe-
rycznymi. Drzwi zamykajg sig i otwierajg za
pomoca specjalnych zawiaséw, ktore przesu-
wajg sie wzdtuz obwodu drzwi.

Wyjscie awaryjne

Dolne czesci plastikowych drzwi zamykajg sie
za pomocg magnesow, ktore przylegajg do
podwozia wozka. Strefa oznaczona kolorem
szarym (5) to droga ewakuacyjna uzywana w
razie niebezpieczenstwa podczas jazdy z za-
mknigtymi drzwiami.

Naklejka (6) na wewnetrznej stronie drzwi ka-
biny wskazuje droge ewakuacyjng w razie nie-
bezpieczenstwa.

Elementy sterowania przeznaczone dla
kabiny

Wewnatrz kabiny znajduja sie trzy wymienione
ponizej elementy sterujgce:

» (7) Przycisk wycieraczki przedniej szyby.
Pierwsze potozenie powoduje wigczenie
wycieraczki przedniej szyby (2). Ponowne
nacisnigcie przycisku powoduje wigczenie
spryskiwacza przedniej szyby.

« (8) Regulacja szybkosci pracy wycieraczek
przedniej szyby. Przycisk dostosowuje
predkos¢ pracy wycieraczki przedniej szyby
(tryb przerywany, predkosci jeden i dwa).

* (9) Przycisk wycieraczki tylnej szyby. Pierw-
sze potozenia powoduje wigczenie wycie-
raczki tylnej szyby (3). Ponowne nacisnigcie
przycisku powoduje witgczenie spryskiwa-
cza tylnej szyby. Jesli aktywowany jest
przycisk (9), wycieraczka tylnej szyby wig-
cza sie automatycznie podczas jazdy do ty-
tu.

— Aby sprawdzi¢ poziom ptynu do spryskiwa-
czy i/lub uzupetnic zbiornik, nalezy otworzy¢
klapke (10) znajdujaca sie wewnatrz kabiny.

STILL



Przeglad

Opcije i wersje

Ogdlne ostrzezenia dotyczace korzysta-
nia z wozkdéw z kabing

Ryzyko wypadku

Upewnic¢ sig, ze przednia szyba i okna sg zawsze
czyste i w dobrym stanie w celu zachowania odpo-
wiedniej widocznosci.

@ WSKAZOWKA

Przed uzyciem wycieraczek przedniej szyby,
sprawdzic czy w zbiorniku znafduje sfe ptyn do
spryskiwaczy. W celu zapewnienia dobrej wi-
docznosci i zapobiegniecia uszkodzeniom na-
leZy upewnic sfe, Ze wycieraczki przednief
szyby sq w dobrym stanie.

W Zadnych okolicznosciach kabiny nie moga
by¢ uznawane za odpowiednik dachu ochron-
nego. Dlatego wazne jest, aby przewozone fa-
dunki byty prawidtowo rozmieszczone, nieza-
leznie od wyposazenia zamontowanego w
ciggniku lub wézku.

Ryzyko wypadku

Przed przejazdem przez korytarze dostepowe nalezy
upewnic sie, ze wysoko$¢ ciggnika lub wozka wypo-

sazonego w kabing odpowiada wysokosci korytarza.

A UWAGA

Korzystajac z kabiny w wersji z plastikowymi drzwia-
mi bocznymi (zaleznie od wyposazenia) oraz z ele-
mentdw sterowania z podioza (zaleznie od wyposa-
zenia), operator musi pozostawi¢ plastikowe drzwi
otwarte z tej strony, po ktérej operator korzysta z ele-
mentow sterowania z podtoza znajdujacych sig z bo-
ku woézka.

Oznacza to, ze w razie potrzeby operator moze na-
cisna¢ przycisk zatrzymania awaryjnego znajdujacy
sig na tablicy rozdzielczej wewnatrz kabiny.

STILL
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Dzwignia blokady do akumulato- >
réw innych producentéw (opcjo-
nalnie)

Opcje i wersje

Dzwignia blokady akumulatora jest opcjonalna
i stuzy do blokowania réznych typéw akumula-
toréw. Blokada moze by¢ uzywana wraz z réz-
nymi typami akumulatoréw dzieki regulowane-
mu mocowaniu.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko uszkodzenia dzwigni i akumulatora!

Jezeli po zamknigciu dzwigni (1) wystepuja jakiekol-
wiek problemy, nie wolno probowaé rozwigzywac ich
samodzielnie — nalezy skontaktowa¢ sig z autoryzo-
wanym punktem serwisowym, ktéry jest uprawniony
do regulacji dzwigni. Takie problemy moga by¢ spo-
wodowane niekompletnym i nieprecyzyjnym za-
mknigciem dzwigni lub niezgodno$cig punktéw mo-
cowania dzwigni z podwoziem.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia palcéw! Patrz ety-
kieta (2)

Podczas zamykania dzwigni (1) nie zbliza¢ palcow
do obszaru zamykania. Dzwignia powinna zosta¢ za-
blokowana poprzez pchnigcie dtonig (3).

A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczeristwo wypadnigcia akumulatora i
spowodowanych tym obrazen!

Regulacja dzwigni blokady akumulatora i montaz
akumulatora to czynno$ci wymagajace precyzji, ktore
nalezy wykonaé zgodnie z przepisami technicznymi.
Tylko sprzedawcy autoryzowani przez producenta
majg prawo montowa¢ dzwignig blokady oraz aku-
mulator. Dzwignie nalezy regulowac po kazdej wy-
mianie akumulatora na nowy, w odstgpach czaso-
wych wyszczegolnionych w tabeli dotyczacej prze-
gladoéw okresowych. Zabezpieczy¢ przewody akumu-
latora przed tarciem i przygnieceniem, ktére moze
doprowadzi¢ do ich zuzycia i przeciecia. Producent
NIE ponosi odpowiedzialno$ci za obrazenia ciata ani
szkody spowodowane dziataniami nieupowaznionych
os6b trzecich. W takim przypadku nalezy skontakto-
wac sig z punktem obstugi autoryzowanym przez
producenta.

T AR
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Przeglad

Opcije i wersje

Aby otworzy¢ dzwignie:

» Zaparkowaé wozek na ptaskim podtozu i
wytgczy¢ go.

» Otworzy¢ pokrywe akumulatora.

» Pociagna¢ dzwignie (1) w kierunku (D), az
do odblokowania w celu otwarcia dzwigni
(A).

Aby zablokowaé dzwignie:

» Umiesci¢ dion na (3) i nacisngé (C), az do
catkowitego zablokowania (B).

» Sprawdzi¢, czy dzwignia jest catkowicie i
prawidtowo osadzona w gniezdzie w pod-
Woziu.

» Zamkna¢ pokrywe akumulatora.

STILL
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Dozwolone i bezpieczne uzytkowanie

Dozwolone i bezpieczne uzytkowanie

Przeznaczenie wozkéw widto-
wych
A UWAGA

Maszyna ta jest przeznaczona do transportu fadun-
kéw umieszczonych na paletach lub w pojemnikach
przemystowych przystosowanych do tych celéw, a
takze do umieszczania palet i zdejmowania palet z
miejsca sktadowania.

Rozmiary oraz pojemno$¢ palety lub pojemnika mu-
szg by¢ dostosowane do rodzaju transportowanego
fadunku oraz muszg zapewniac¢ stabilnos¢.

Tabela charakterystyki oraz wydajnosci dotagczona
do tej instrukcji pozwala uzyska¢ informacje potrzeb-
ne do upewnienia sig, ze sprzet jest odpowiednido
rodzaju wykonywanej pracy.

Kaze uzycie musi by¢ zaakceptowane przez przeto-
zonego; oszacowanie potencjalnego zagrozenia
zwigzanego z uzyciem pozwoli na zapewnienie do-
datkowych srodkéw bezpieczenstwa.

Instrukcje dotyczace bezpie-
czenstwa w zakresie korzystania
z wozka

Zachowanie w czasie jazdy

Operator musi przestrzega¢ w zaktadzie pracy
takich samych przepiséw jak podczas jazdy
na drodze. Operator musi jezdzi¢ z predkoscig
odpowiednig do warunkéw jazdy. Na przyktad
operator wozka powinien jecha¢ powoli na za-
kretach, a takze wjezdzajac w waskie prze-
jécia lub przejezdzajac przez waskie przejaz-
dy, przejezdzajac przez drzwi przesuwane,
poruszajgc sie w miejscach o ograniczonej wi-
docznosci lub na nieréwnych powierzchniach.
Operator musi w kazdej sytuacji zachowywac
bezpieczng odlegtos$é od pojazdéw i osdb
znajdujacych sie przed wozkiem oraz nigdy
nie dopuszcza¢ do utraty kontroli nad wéz-
kiem. Operator musi wybraé predkos$¢ jazdy
odpowiednig dla srodowiska pracy, zapewnia-
jaca wystarczajgcy ilo$¢ miejsca dla hamowa-
nia. Nalezy pamietac¢, ze droga hamowania
wydtuza sie nieproporcjonalnie do predkosci

STILL



Dozwolone i bezpieczne uzytkowanie

wozka i kota moga $lizgac sie po podtozu pod-
czas nagtego hamowania. Operator musi uni-

ka¢ nagtego hamowania, szybkich nawrotow i

wyprzedzania innych pojazdéw w potencjalnie
niebezpiecznych miejscach lub w miejscach o
stabej widocznosci. Operator musi by¢ skiero-
wany w kierunku jazdy i mie¢ odpowiednig wi-
docznos¢ drogi z przodu. Podczas transporto-
wania towarow, ktére ograniczajg widocznos¢

nalezy jecha¢ w przeciwnym kierunku.

Jazda podczas siedzenia w odpowiednim, opcjonal-
nym fotelu (zaleznie od wyposazenia) jest dozwolona
tylko w prawidtowej pozyciji

Siedzenie na jakiejkolwiek czesci wézka podczas
prowadzenia go jest zabronione.

Prosimy pamieta¢ o nastepujacych zasadach:
» Jechaé wozkiem w prawidtowym potozeniu
zgodnie z opisem w nastepujacych czes-

ciach.

* Nie nalezy uzywa¢ wozka w charakterze
drabiny.

» Wozek nie jest przeznaczony do przewoze-
nia innych os6b niz operator i nie wolno go
uzywac w tym celu.

» Operator powinien zawsze pozostawa¢ w
poblizu woézka.

» Nalezy pozostawac w strefie bezpieczen-
stwa (strefa robocza okres$lona przez produ-
centa).

« Zwracaé uwage na wystajgce przedmioty
(np. na potkach)

@ WSKAZOWKA

Korzystanie z telefonu lub radia w wozku jest
dozwolone, ale nalezy unika¢ korzystania z
tych urzadzen podczas jazdy, poniewaz mogg
one rozpraszaé operatora.

W czasie jazdy zabronione jest:
» Wysuwanie ramion i n6g
» Wychylanie sie poza krawedz wozka

» Przemieszczanie sie z jednego wozka na
drugi lub z wozka na konstrukcje stacjonar-
ne (regaty itp.)

T AR
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Dozwolone i bezpieczne uzytkowanie

Specyficzne zagrozenia: w przypadku
wozkéw wyposazonych tylko w widty

A NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko zranienial Wewnatrz obszaru zagrozenia
istnieje niebezpieczerstwo doznania obrazen ciata.
Niebezpieczenstwo $mierci wskutek uderzenia
przez spadajacy fadunek!

Nie stawa¢ na widtach wézka! (zaleznie od wyposa-
zenia)
Stawanie lub przechodzenie pod widtami wézka jest

surowo wzbronione, nawet jesli nie ma na nich ta-
dunku!

Obszar zagrozenia

A NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko zranienial Wewnatrz obszaru zagrozenia
istnieje niebezpieczenstwo doznania obrazen ciata.

Obszar zagrozenia obejmuje teren, w ktérym
znajdujace sie w poblizu osoby sg zagrozone
z powodu ruchéw woézka widtowego, jego wy-
posazenia roboczego i urzadzen podnosza-
cych (np. osprzetu) albo narazone na przy-
gniecenie tadunkiem. Obszar zagrozenia obej-
muje takze miejsca, w ktérych tadunek moze
spas¢ lub w ktérym moze dojs¢ do opuszcze-
nia lub opadnigcia wyposazenia roboczego.

Osoby w obszarze zagrozenia: przed urucho-
mieniem wozka w miejscu pracy upewni¢ sie,
ze nikt nie znajduje sie w obszarze zagroze-
nia. Jezeli jakakolwiek osoba jest zagrozona,
nalezy jg wyraznie ostrzec odpowiednio
wczesniej. Jesli wszystkie osoby nie opuszcza
obszaru zagrozenia pomimo ostrzezen, na-
tychmiast przerwa¢ prace wykonywang przy
uzyciu wozka.

Stan drogi

Nawierzchnia drég musi by¢ odpowiednio pta-
ska, czysta i pozbawiona lezgcych przedmio-
tow. Kanaty $ciekowe, przejazdy kolejowe
oraz inne podobne przeszkody muszg by¢ wy-
poziomowane, a w razie konieczno$ci wypo-
sazone w podjazdy, aby umozliwi¢ ich ptynne
pokonywanie przez wozek.

N I
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Dozwolone i bezpieczne uzytkowanie

Nalezy zachowa¢ odpowiednig odlegto$¢ po-
miedzy najwyzszg czescig wbzka lub tadunku
a konstrukcjami statymi znajdujgcymi sie w
otoczeniu. Wysokos¢ zalezy od wysokosci
podnoszenia i wymiaréw fadunku. Zapoznaé
sie z charakterystykg techniczna.

Zachowaé odpowiednig odlegto$¢ od wystaja-
cych przedmiotéw i potek.

Przepisy dotyczace ruchu drogowego i
obszaréw manewrowania

Mozna korzysta¢ wytacznie z drég zatwierdzo-
nych przez operatora lub jego przedstawiciela.
Na drogach nie mogg znajdowac sig prze-
szkody. adunki mozna wytadowywac i skta-
dowac tylko w miejscach do tego przeznaczo-
nych. Odpowiedzialnoscig operatora lub jego
przedstawiciela jest zapewnienie, aby zadna
nieupowazniona osoba nie zblizyta sie do ob-
szaru roboczego.

Zagrozenia

Zagrozenia wystepujgce na drogach powinny
by¢ sygnalizowane za pomoca standardowych
znakoéw drogowych lub w miare mozliwosci za
pomoca dodatkowych tablic ostrzegawczych.

STILL
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Dozwolone i bezpieczne uzytkowanie

Wézki do kompletowania zaméwien: opis zamierzonego zastosowa-

nia

Woézki do kompletowania zamoéwien opisane w
niniejszej instrukcji idealnie nadajg sie do
recznego podnoszenia i odktadania towaréw z
alejek i/lub potek magazynu (odbior).

Dopuszczalne jest rowniez uktadanie lub pod-
noszenie tadunkéw z pétek za pomocg widet
wozka, ale nalezy zawsze zachowac szcze-
go6Ing ostroznosé, poniewaz istniejg niebez-
pieczne sytuacje spowodowane nastepujacy-
mi zagrozeniami.

A UWAGA

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia czesci ciata lub
$mierci!

Podczas odktadania/podnoszenia tadunkéw z pétek
za pomocg widet istnieje ryzyko zranienia operatora.

Istnieje ryzyko powaznego zgniecenia operatora mie-
dzy potkami a kierownicg (kokpit) lub zranienia przez
kolizje z elementami poprzecznymi regatu, poprzecz-
nymi belkami lub innymi elementami konstrukcji nos-
nej magazynu.

— Rysunek z boku przedstawia przyktad za-
grozenia, jakie wystepuje podczas niewtas-
ciwego manewru, ktérego w zwigzku z tym
nie nalezy nasladowac¢ Podczas jazdy do
tytu istnieje niebezpieczenstwo kolizji ope-

ratora z metalowg belkg poprzeczng przy
wejsciu do regatu.

Pracodawca uzytkownika wozka jest odpowie-
dzialny za:

« zidentyfikowanie i wyeliminowanie wszel-
kich istniejgcych zagrozen

» wyeliminowanie zagrozen wystepujacych w
obszarach niebezpiecznych

« rozwazenie zakazu uzywania woézka w za-
stosowaniach innych niz opisane w szcze-
gotowej analizie ryzyka, jesli jest to koniecz-
ne

« poinformowanie operatoréw, ktorzy korzys-
tajg z wozka, o prawidtowych procedurach
obstugi, wydajac specjalne instrukcje

STILL
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Dozwolone i bezpieczne uzytkowanie

Korzystanie z wézka widtowego w chtodniach.

W temperaturze ponizej +5°C nalezy uzywaé
wozka ze specjalnym wyposazeniem do pracy
chiodniach.

Wodzek wyposazony odpowiednio do pracy w

zimnym klimacie lub w chtodniach moze by¢

uzytkowany:

» W temperaturze do -5°C w przypadku ciag-
tej obstugi

» W temperaturze od -5°C do -32°C w przy-
padku obstugi z przerwami

A UWAGA

Wozek nalezy zawsze wytaczaé i parkowac poza
chtodnig / obszarem o niskiej temperaturze.

A UWAGA

Jezeli wozek pracowat w otoczeniu o temperaturze
ponizej -5°C i zostat wyprowadzony z chtodni, przed
rozpoczeciem dalszej pracy nalezy odczeka¢ wystar-
czajaco dtugo, aby cata skroplina odparowata (przy-
najmniej 30 minut), lub wystarczajaco krétko, aby nie
doszto do powstania skroplin (maksymalnie 10 mi-
nut).

Nie nalezy dopuszczaé do osadzania sig lodu na
wozku!

A UWAGA

Nigdy nie nalezy wjezdzac¢ do chlodni, jesli na woz-
ku pojawity sie skropliny!




Transportowanie i podnoszenie wézka

Transportowanie i podnoszenie wozka

Transport wézka >

Woaézek transportowany jest przy uzyciu $rod-
kow transportu drogowego i kolejowego. Jesli
gabaryty wozka sprawia, ze przekoroczony
zostanie maks. dopuszczalny odstep izolacyj- e\ suuENEN
ny, podnosnik demontuje sie przed transpor-
tem. Za demontaz i ponowny montaz odpo-
wiedzialna jest sie¢ sprzedazy. W6zek musi
by¢ przymocowany do $rodka transportu za
pomoca odpowiednich systeméw unierucha-
miajgcych. W celu uniemozliwienia nawet naj-
mniejszego ruchu, nalezy zablokowacé kota kli-
nami.

OMO0747

Warunki klimatyczne podczas transportu i magazynowania

Woazek widtowy musi by¢ chroniony przed
czynnikami atmosferycznymi podczas trans-
portu i magazynowania.

N I
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Zatadunek i roztadunek wozka

Aby zatadowac lub roztadowac wézek, nalezy
uzy¢ mostku przetadunkowego lub podnos$ni-
ka (o nachyleniu i wytrzymato$ci zgodnej z pa-
rametrami i masg wozka podanymi przez pro-
ducenta). Wézek musi by¢ umieszczony w
prawidtowej pozycji i unieruchomiony. Patrz
odpowiednia czgs¢. Mozna takze uzy¢ dzwigu
lub suwnicy pomostowej.

Waézek musi byé odpowiednio zabezpieczony
przed warunkami atmosferycznymi podczas
transportu i magazynowania.

Podnoszenie przy uzyciu dzwigu lub
suwnicy pomostowej

A UWAGA

Bezwzglednie wylaczy¢ wdzek i odtgczy¢ akumula-
tor.

Nie wolno mocowa¢ ani podwiesza¢ wézka w punk-
tach, ktére nie sg do tego przeznaczone.

— Umiesci¢ zawiesie linowe w odpowiednich
przelotkach. UdZwig haka i zawiesia linowe-
go muszg by¢ wystarczajace, aby utrzymac
ciezar wozka (z akumulatorem). Miejsce
jest oznaczone symbolem haka €. Rozmie-
szczenie etykiet dla kazdego modelu wozka
znajduje sie w rozdziale 2.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Nalezy uzy¢ dzwigu o udzwigu odpowiadajacym
masie wézka, ktéra jest wskazana na tabliczce
identyfikacyjnej. Nalezy wzig¢ pod uwage mase
akumulatora (o ile jest zamontowany) podang na
odpowiedniej tabliczce identyfikacyjnej. Podnosze-
nie musi by¢ wykonywane przez wykwalifikowany
personel. NIE stawa¢ w granicach zasiegu dziata-
nia dzwigu ani w poblizu wézka. Nie stawac w stre-
fie zagrozenia pod podniesionym fadunkiem. Uzy-
waé zawiesi linowych NIEMETALICZNYCH. Uzy-
waé hakéw zabezpieczajacych. Upewnié sie, ze
wytrzymato$¢ zawiesi linowych jest odpowiednia w
stosunku do masy wézka z akumulatorem.

STILL
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A NIEBEZPIECZENSTWO

Dtugos$¢ zawiesi linowych powinna uniemozliwia¢
ich ocieranie si¢ w trakcie podnoszenia o obudowy
lub inne, dodatkowe elementy wyposazenia. W ra-
zie koniecznosci uzy¢ dzwigara. Zawiesia linowe
musza by¢ ciagniete pionowo.

A UWAGA

Zawiesia mogq uszkodzi¢ pokrywe lakierniczg woz-
ka.

Zawiesia mogq uszkodzi¢ powtoke lakierniczg po-
przez ocieranie lub $ciskanie powierzchni wozka. Za-
wiesia z twardego materiatu lub z ostrymi krawedzia-
mi, takie jak kable lub tancuchy, moga uszkodzi¢ po-
wierzchnie.

— W razie potrzeby uzywac¢ zawiesi tekstylnych, np.
taém do podnoszenia tadunku, wyposazonych w
zabezpieczenia krawedzi lub podobne rozwigza-
nia zabezpieczajace.




Docieranie

Zatadunek i roztadunek wozka
— dodatkowe uwagi dotyczace
modelu LTX-FF

Ten model nie jest wyposazony w odpowied-
nie przelotki po stronie widet do umieszczania
zawiesia linowego w celu podnoszenia przy
uzyciu dzwigu lub suwnicy pomostowe;.

W dwéch punktach (3) znajdujg sie otwory
gwintowane. Catkowicie wkreci¢ $rube oczko-
wa M16 do obu otworéw.

A UWAGA

Po odpowiednim zabezpieczeniu specjalnych przelo-
tek umiesci¢ zawiesie linowe w przelotkach $ruby
oczkowej (1).

Zabrania sig zaczepiania hakéw w punktach ozna-
czonych jako (2) w celu podnoszenia wozka.

Docieranie

Ten typ wozka widlowego nie wymaga spe-
cjalnych operacji docierania.

>
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Kolejnos¢ do przestrzegania w przypadku korzystania z wozka

Kolejnos¢ do przestrzegania w przypadku korzystania z wézka

» Przed rozpoczeciem uzytkowania nalezy
skrupulatnie wykona¢ wszystkie obowigzko-
we kontrole bezpieczenstwa (patrz lista
kontroli na nastepujacych stronach). Tylko
w przypadku BRAKU usterek mozna prze-
j$¢ do nastepujacych punktow.

Ustawi¢ wysokos$¢ kierownicy, oparcie fote-
la, fotel operatora i ci$nienie amortyzowanej
platformy zgodnie z budowg ciata operatora
(zaleznie od wyposazenia — jakakolwiek
regulacja jest opcjonalna). Szczegdtowe in-
strukcje na temat prawidtowego sposobu
wykonywania regulacji mozna znalez¢ w
nastepujgcych sekcjach.

Wejsc¢ na platforme (szczego6towe instrukcje
znajduja sie w nastepujacych rozdziatach).
Zajac prawidtowg pozycje w fotelu kierowcy
(odpowiednie instrukcje dotyczace prawid-

towych pozycji podczas jazdy zostaty przed-
stawione w nastgpujacych sekcjach).
Upewnic¢ sie, ze przycisk zatrzymania awa-
ryjnego nie jest nacisniety (patrz instrukcje
dotyczace wytgczania przycisku zatrzyma-
nia awaryjnego znajdujgce sie w nastepuja-
cych sekcjach)

Wiaczy¢ wozek (patrz szczegdtowe instruk-
cje dotyczace wigczania i wytgczania wozka
przedstawione w nastgpujacych rozdzia-
tach)

Sprawdzi¢ stan natadowania akumulatora
na odpowiednim wskazniku na wyswietla-
czu i w razie potrzeby natadowa¢ akumula-
tor.




Kontrole i dziatania przed oddaniem do eksploatacji

Lista czynno$ci kontrolnych przed uzyciem

A UWAGA

Uszkodzenia albo awarie woézka widtowego lub os-
przetu (wyposazenie specjalne) mogq doprowadzi¢
do wypadkow.

Jezeli podczas przeprowadzania ponizszych czyn-
nosci kontrolnych zostang wykryte uszkodzenia lub
awarie wézka widtowego albo osprzetu (wyposaze-
nie specjalne), to nie wolno uzywaé wézka do czasu
przeprowadzenia odpowiedniej naprawy. Nie wolno
usuwac ani dezaktywowac systemow i wytgcznikow
bezpieczenstwa. Nie wolno zmieniaé wstepnie usta-
wionych wartosci.

A UWAGA

Woiézka wolno uzywac tylko wtedy, gdy wszystkie os-
fony sa prawidtowo zatozone, a pokrywy i drzwiczki
odpowiednio zamknigte.

A UWAGA

Kontrole nalezy wykonywaé na ptaskiej nawierzchni.
Upewni¢ sie, ze w obszarze testowania przed woz-
kiem i/lub za wdzkiem nie ma zadnych oso6b ani
przedmiotéw.

A UWAGA

Podczas testow dziatania nalezy utrzymywaé bardzo
matg predkosc.

Przed uruchomieniem wozka sprawdzi¢, czy

jego stan umozliwia prace. Te kontrole nie za-

stepuja przegladow okresowych, a jedynie je

uzupetniaja.

» Sprawdzi¢, czy NIE ma wyciekdw oleju na
obszarze pod wézkiem

» Sprawdzi¢, czy odstoniete fragmenty giet-
kich i sztywnych przewodow hydraulicznych
sg wolne od uszkodzen i $ladéw wycieku
oleju

» Sprawdzi¢, czy zadne przedmioty (rézne
przewody, gwozdzie, sruby, kawatki taSmy
itp.) nie utrudniajg dziatania kot i rolek. Kota
i rolki fadunkowe muszg sie obracaé swo-
bodnie
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Na kotach nie moze by¢ zadnych $ladéw
uszkodzen ani wyraznego zuzycia. Muszg
by¢ one prawidtowo zamontowane
Sprawdzi¢, czy pokrywa baterii jest catkowi-
cie i prawidtowo zamknieta

Sprawdzi¢, czy wszystkie pokrywy i ostony
zabezpieczajace sg na miejscu oraz czy sg
prawidtowo zamontowane

Na wézku nie moze byé zadnych przedmio-
téw, ktére mogag ogranicza¢ widoczno$c
Sprawdzi¢, czy nie brakuje zadnych nakle-
jek i czy nie sg uszkodzone. Wymieni¢ usz-
kodzone lub uzupetnic¢ naklejki zgodnie z ta-
belg umiejscowienia oznaczen

Sprawdzi¢ wzrokowo, czy widty i inne ele-
menty odpowiadajgce za transport tadunku
nie nosza ZADNYCH widocznych uszko-
dzen (np. zgie¢, peknieé, znacznego zuzy-
cia)

Sprawdzi¢, czy wtyczka baterii i gniazdo sg
w petni sprawne i w dobrym stanie. Spraw-
dzi¢, czy dziatajg prawidtowo

Sprawdzi¢, czy kluczyk uruchamiania/wyta-
czania dziata poprawnie

Sprawdzi¢ wskazania na wyswietlaczu
Sprawdzi¢, czy sygnat dzwigkowy dziata
prawidtowo

Sprawdzi¢, czy wszystkie przyciski i ele-
menty sterowania jazda na kierownicy dzia-
tajg prawidtowo

Obroci¢ kierownice na oba boki i sprawdzic,
czy po zwolnieniu powraca automatycznie
do potozenia srodkowego

Pojedynczo naciska¢ i zwalnia¢ przyciski.
Sprawdzi¢, czy przyciski automatycznie po-
wracajg do poczatkowego potozenia. Przy-
ciski nie powinny pozostawaé wigczone lub
zablokowane

Obraci¢ element sterowania jazdg, a na-
stepnie zwolni¢ element sterowania jazda.
Sprawdzi¢, czy element sterowania jazdg
po zwolnieniu automatycznie powraca do
poczatkowego potozenia. Element sterowa-
nia jazdg nie powinien pozostawac¢ wigczo-
ny i zablokowany

Sprawdzi¢, czy wézek hamuje do zatrzyma-
nia po zwolnieniu elementu sterowania jaz-
dg

STILL
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Kontrole i dziatania przed oddaniem do eksploatacji

Sprawdzi¢, czy przycisk hamulca awaryjne-
go znajdujgcy sie na kierownicy dziata pra-
widtowo. Wykonac test w trakcie bardzo
wolnej jazdy i z dala od niebezpiecznych
miejsc

Sprawdzi¢, czy hamulec elektromagnetycz-
ny dziata prawidtowo

Sprawdzi¢ stan wigzki przewodéw akumula-
tora

Sprawdzi¢ poziom i gestosé elektrolitu
zgodnie z instrukcja akumulatora (kontrole
nalezy przeprowadzi¢ wytgcznie w przypad-
ku korzystania z akumulatoréw ofowiowych)
Operator musi posiadaé odpowiednie kwali-
fikacje do prowadzenia wozka. Operator
musi mie¢ swobodny dostep do elementéw
sterowania. Nie utrudnia¢ dostepu do ele-
mentéw sterowania

Sprawdzi¢ platforme operatora:

Sprawdzi¢ wzrokowo, czy platforma jest w
dobrym stanie

Sprawdzi¢, czy dziata prawidtowo

W przypadku braku trybu pieszego z opcja
kierownicy wykona¢ nastepujaca kontrole.
Wiaczyé wozek. Nastepnie operator musi
wysigs$¢é z kabiny operatora i stangé na zie-
mi obok woézka. Pozostawiajgc uktad kie-
rowniczy w ustawieniu do jazdy na wprost,
lekko obroci¢ elementy sterowania jazda na
kierownicy. Sprawdzi¢, czy wozek dziata
prawidtowo. Wézek musi sta¢ w miejscu i
nie moze by¢ napedzany.

Sprawdzi¢, czy mocowania akumulatora sg
w dobrym stanie oraz czy zostaty prawidfo-
wo zamocowane i zabezpieczone
Sprawdzi¢, czy akumulator jest stabilny i
prawidtowo zamocowany w odpowiedniej
komorze

Sprawdzi¢, czy wspornik mocujacy tancuch
podnosnika (jesli wystepuje) jest w dobrym
stanie i czy jest poprawnie przymocowany
Prowadnice rolek masztu (zaleznie od wy-
posazenia) musza by¢ pokryte widoczng
warstwg smaru.

tancuchy nie moga by¢ uszkodzone i mu-
szg by¢ réwnomiernie i odpowiednio napre-
zone (jesli wystepuja)

Ostona ochronna masztu musi byé nienaru-
szona i prawidtowo zamontowana (jesli wy-
stepuje)

Sprawdzi¢ wzrokowo, czy hak holowniczy
jest w dobrym stanie i czy jest prawidtowo
przymocowany do wézka. Sprawdzi¢, czy
hak holowniczy dziata prawidtowo (jesli wy-
stepuje)

Sprawdzi¢ wzrokowo, czy regulowany fotel
jest w dobrym stanie (zaleznie od wyposa-
zenia). Sprawdzi¢, czy fotel dziata prawidto-
wo

Nie prowadzi¢ wozka ze ztozonym sktada-
nym fotelem, gdy operator nie siedzi na fo-
telu.

Gdy operator opusci sktadany fotel, powi-
nien sie on automatycznie ztozyé.
Sprawdzi¢, czy brzeczyk sygnalizujacy jaz-
de wozka z widtami do przodu dziata po-
prawnie (jesli wystepuje)

Kontrola dziatania w trybie pieszym z opcjg
kierownicy (jesli wystepuije):

Wiaczy¢ wozek. Nastepnie zejs¢ z wozka
(bez jego wytaczania) i sprawdzi¢, czy kon-
trolki (F1) i (F2) s wiaczone i migajg pra-
widtowo.




Kontrole i dziatania przed oddaniem do eksploatacji

Kontrola i uzupetnienie zbiornika >

ptynu spryskiwaczy szyb (wyste-
puje wylacznie w wersiji z kabi-

na)

A UWAGA

Temperatura bliska zeru moze doprowadzi¢ do usz-
kodzenia uktadu spryskiwacza szyby przedniej.

— Zawsze nalezy uzywac ptynu do spryskiwaczy za-
wierajacego $rodek zapobiegajacy zamarzaniu.

Zbiornik spryskiwacza szyby przedniej i tylnej
znajduje sie za oparciem fotela operatora (1).

Nalezy postepowaé w nastepujacy sposob:

» Otworzy¢ korek zbiornika spryskiwacza szy-
by przedniej

+ Jesli poziom ptynu do spryskiwaczy jest w
widoczny spos6b wysoki, nie ma koniecz-
nosci uzupetiania ptynu. Zamkna¢ korek
zbiornika (1)

+ Jesli poziom ptynu do spryskiwaczy jest w
widoczny spos6b niski, uzupetni¢ ptyn w
zbiorniku, a nastepnie zamkna¢ korek
spryskiwacza szyby przedniej (1)

Uzytkowanie

STILL



STILL

Wymiary ergonomiczne

Po zajeciu prawidtowej pozycji jazdy operator
musi by¢ w stanie dosiegna¢ i obstugiwac
wszystkie elementy sterujgce w wozku, a tak-
ze urzgdzenia bezpieczenstwa/awaryjne. Po-
nadto operator musi mie¢ zapewniong dobrg
widocznos$¢, aby zapewni¢ prawidtowe podno-
szenie fadunkow, a takze prawidtowa kontrole
wozka podczas jazdy.

W zwiazku z tym wozek zostat zaprojektowa-

ny zgodnie z normg EN ISO 3411:

» Wysokos$¢ operatora (z uwzglednieniem
obuwia) od 1550 mm do 1905 mm.

» Waga operatora od 51,9 kg do 114,1 kg.

Operator, ktérego cechy fizyczne odbiegajg od
okreslonych powyzej, moze mie¢ trudnosci z
prawidtowa obstugg wézka. Dla takiego opera-
tora ergonomia jazdy moze réwniez nie by¢
optymalna.

Niezaleznie od sytuacji dyrektywa
2009/104/WE Parlamentu Europejskiego i
panstw cztonkowskich okresla, ze "pracodaw-
ca podejmie wszelkie niezbedne dziatania,

Wymiary ergonomiczne

aby zagwarantowac, ze sprzet roboczy udo-
stepniany pracownikom do wykonywania za-
dan nadaje sie do wykonywanej pracy lub jest
odpowiednio dostosowany do tego celu oraz
moze by¢ wykorzystywany przez pracownikow
bez narazania ich bezpieczenstwa i zdrowia".

"Wybierajgc sprzet roboczy, ktory proponuje
uzytkowaé, pracodawca ma obowigzek zwra-
cac¢ uwage na szczegoélne warunki i charakter
pracy oraz na zagrozenia, ktére wigzg sie z
wykonywaniem zadania, w szczegdlnosci w
miejscu pracy, pod katem bezpieczenstwa i
zdrowia pracownikéw, a takze na wszelkie do-
datkowe zagrozenia, ktére wynikajg z uzytko-
wania tego sprzetu"”.

Wozki z dachem ochronnym (opcja): ryzyko urazéw
gtowy.

Nalezy zapewni¢ wystarczajaca ilo$¢ przestrzeni dla
najwyzszego operatora, aby nie uderzat gtowg w do-
Ing cze$¢ dachu.




Opcjonalne regulacje fotela operatora

Opcjonalne regulacje fotela operatora

Whytyczne dotyczace bezpie-
czenstwa podczas regulacji fote-
la operatora (opisane w nastep-
nych sekcjach)

Nie wolno wykonywac¢ jakichkolwiek regulacji pod-
czas jazdy, poniewaz moze to doprowadzi¢ do utraty
kontroli nad wézkiem.

Nie wolno wykonywac¢ jakichkolwiek regulacji po wia-
czeniu wozka, aby unikngé¢ przypadkowego wiacze-
nia elementdéw sterujacych wozka.

Czynnosci regulacyjne nalezy wykonywac na ptaskiej
powierzchni i tylko wtedy, gdy wozek jest wytaczony.

Po zakonczeniu regulacji sprawdzié, czy komponent
jest prawidtowo ustawiony i zabezpieczony.

STILL



Uzytkowanie

Opcjonalne regulacje fotela operatora

Kierownica z regulacjg wysokos-
i-(opcjonalnie)

cy i gwarantuje operatorowi ergonomi 0

N\
Procedura regulacj Sci kierownicy:

» Odkreci¢ pokretto (1) poprzez obrocenie go
w lewo (B)

» Przytrzymujagc kierownice obiema rekami,
pchnac¢ ja w gore (C) w przypadku podno-
szenia lub pchna¢ jg w dot (D) w przypadku
opuszczania.

» Aby zablokowaé kierownice w zadanym po-
tozeniu, dokrecié pokretto (1), obracajac je
w prawo (A)

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia palcéw i rak pod-
czas regulacji wysokosci kierownicy

Nie nalezy umieszczacé rak w obszarze (E) prowad-
nic $lizgowych na podstawie kierownicy.




Opcjonalne regulacje fotela operatora

Oparcie fotela ze regulacjg wysokosci STANDARD (opcja)

Oparcie fotela z regulacjg wysokosci jest op-
cjonalne i umozliwia operatorowi dostosowa-
nie oparcia siedzenia do jego wzrostu w celu
poprawienia wtasciwosci ergonomicznych
podczas jazdy.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Istnieje niebezpieczenstwo odniesienia obrazen
przez operatoral

Operator musi pozostawa¢ wewnatrz wézka. Wysu-
wanie rgk, ramion, nég itp. poza wézek jest zabronio-
ne, poniewaz moga one uderzy¢ w péiki lub inne
przeszkody.

Prawidtowe ustawienie operatora w kabinie jest obo-
wigzkowe. Przechowywanie przedmiotéw (np. wkre-
takow, kluczy maszynowych) miedzy oparciem fotela
i plecami operatora jest zabronione.

Oparcie fotela jest regulowane w nastepujacy

sposob:

« Aby podnie$¢ oparcie fotela, nalezy po-
pchna¢ dzwignig (2) do gory (C) i jedno-
czesnie pociagnac oparcie fotela (1) lekko
w gore (A) drugg reka. Zwolni¢ dzwignie (2)
po osiggnigciu wymaganej wysokosci

« Aby opusci¢ oparcie fotela, nalezy po-
pchna¢ dzwignig (2) do gory (C) i w tym sa-
mym czasie popchnaé oparcie fotela (1) do
dotu (B) drugg reka. Zwolni¢ dzwignig (2)
po osiggnieciu wymaganej wysokosci

N I
STILL



Opcjonalne regulacje fotela operatora

Oparcie fotela z regulacjg wysokosci SLIM (opcja)

STILL

Oparcie fotela z regulacjg wysokosci jest op-
cjonalne i umozliwia operatorowi dostosowa-
nie do jego wzrostu w celu poprawienia ergo-
nomii jazdy.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko odniesienia obrazen przez operatora!

Operator musi pozostawa¢ wewnatrz wézka. Wysu-
wanie rgk, ramion, nog itp. poza wozek jest zabronio-
ne, poniewaz mogg one uderzy¢ w potki lub inne
przeszkody.

Prawidtowe ustawienie operatora w kabinie jest obo-
wigzkowe. Przechowywanie przedmiotéw (np. wkre-
takoéw, kluczy maszynowych) miedzy oparciem fotela
i plecami operatora jest zabronione.

Oparcie fotela jest regulowane w nastepujacy

sposéb:

« Aby podnie$c¢ oparcie fotela, nalezy pociag-
na¢ dzwignie (2) w kierunku (C) i jedno-
czesnie pociggng¢ oparcie fotela (1) lekko
w gore (A) drugq reka. Zwolni¢ dzwignie (2)
po osiggnieciu wymaganej wysokosci

« Aby opusci¢ oparcie fotela, nalezy pociag-
nac¢ dzwignie (2) w kierunku (C) i w tym sa-
mym czasie popchna¢ oparcie fotela (1) do
dotu (B) drugg reka. Zwolni¢ dzwignie (2)
po osiggnigciu wymaganej wysokosci




Uzytkowanie

Opcjonalne regulacje fotela operatora

Sktadany fotel (opcja)

Sktadany fotel jest opcjonalny i pozwala ope- A NIEBEZPIECZENSTWO

ratorowi na prowadzenie w pozycji siedzace;.
Lo . . s Istnieje niebezpieczerstwo odniesienia obrazen
* Aby roztozy¢ fotel, nalezy recznie obroci¢ przez operatoral

o0 od punktu (A) do (B).
9 P (") ® Operator musi zawsze pozostawac we wnetrzu woz-

+ Fotel (1) Skia{ia sig auto['na.tycznie z punktu ka. Wysuwanie rak, ramion, ndg itp. poza wozek jest
(B) do (A) po jego zwolnieniu. zabronione, poniewaz moga one uderzyé w potke itd.

* Po rozlozlenlu fPte'a nalezy zajac pranqu- Prawidtowe zajecie pozycji w fotelu kierowcy jest
wa pozycje do jazdy. Czujnik (2) weryfikuje, obowigzkowe. Zablokowanie fotela w potozeniu ot-
czy fotel (1) zostat prawidtowo otwarty. wartym (B) przy uzyciu przedmiotéw lub innych ele-

mentéw jest niedozwolone. Zabrania si¢ modyfiko-
wania czujnika (2), ktory sprawdza, czy siedzenie
jest odpowiednio otwarte.

N I
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A UWAGA

Dziatanie fotela

W przypadku catkowitego ztozenia fotela (A) opera-
tor musi jecha¢ wozkiem, stojac na platformie.

W przypadku catkowitego roztozenia fotela (B) ope-
rator musi jecha¢ wozkiem, siedzac w fotelu.

Gdy fotel znajduje sie w potozeniach posrednich mie-
dzy (A) a (B), wozek jest unieruchomiony.

Istnieje mozliwo$¢ regulaciji wysokosci fotela
operatora w celu poprawy wtasciwosci ergo-
nomicznych:

» Aby podniesc fotel, pchna¢ dzwignig kolan-
kowa (4) do géry (C) i jednocze$nie pociag-
naé oparcie siedzenia (3) delikatnie do gory
(D) za pomocg drugiej reki. Zwolni¢ dzwig-
nie kolankowg (4) po uzyskaniu wymaganej
wysokosci.

» Aby opuscic fotel, pchnaé¢ dzwignie kolan-
kowg (4) do gory (C) i jednoczesnie wcis-

STILL

Opcjonalne regulacje fotela operatora

na¢ oparcie siedzenia (3) do dotu (E) za po-
mocg drugiej reki. Zwolni¢ dzwignie kolan-
kowa (4) po uzyskaniu wymaganej wyso-
kosci.




Opcjonalne regulacje fotela operatora

Regulacja amortyzowanej plat-
formy operatora (opcja)

Aby zwigkszyé komfort jazdy i zmniejszyé po-
ziom drgan odczuwanych przez operatora, na-
lezy wyregulowac cisnienie w uktadzie amorty-
zujgcym zgodnie z wagg operatora.

Uzy¢ odpowiedniej sprezarki i dostosowac cis-
nienie, korzystajac z zaworu (1).

Regulacja jest opcjonalna i mozliwa tylko w
przypadkéw wozkow wyposazonych w platfor-
me operatora obcigzong sprezyng. Przeczyta¢
=>Rozdziat "Wytyczne dotyczace bezpieczen-
stwa podczas regulacji fotela operatora (opi-
sane w nastepnych sekcjach)", Strona 122

W poblizu zaworu znajduje sig etykieta, ktora
przedstawia ci$nienie regulacji w zaleznosci
od wagi operatora.

* 1,2 bar: ponizej 70 kg

* 1,7 bar: od 70 do 90 kg

e 2,2 bar: od 90 do 110 kg

* 2,6 bar: od 110 do 130 kg

>
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Wsiadanie i wysiadanie z wozka

A UWAGA

Niebezpieczenstwo zranienia podczas wsiadania lub
wysiadania z wézka na skutek poslizgu lub zaklino-
wania.

Niebezpieczenstwo odniesienia obrazen przez ope-
ratora z powodu uderzenia w czgsci wozka podczas
wsiadania lub wysiadania.

— Oceni¢ rozmiar przedziatu dostepu dla operatora
podczas wsiadania i wysiadania z wozka.

— Przed wysiadaniem z wozka sprawdzi¢, czy droga
jest wolna od poruszajgcych sie wézkdw, innych
pojazdéw lub operatoréw.

— Aby unikna¢ potknigcia na stopniu platformy, nale-
zy podnie$¢ stopy wystarczajgco wysoko podczas
wsiadania na platforme i schodzenia z niej.

— Aby unikng¢ obrazen ciata i kontuzji podczas wy-
siadania z wdzka, nalezy uwzgledni¢ wysoko$¢
platformy od podfoza i pewnie oraz bezpiecznie
rozstawi¢ stopy podczas schodzenia z wdzka.

Istnieje niebezpieczenstwo odniesienia obrazen
przez operatora ze wzgledu na poslizg podczas
wsiadania lub wysiadania z platformy.

— Upewnic sig, ze platforma jest wolna od oleju lub
innych $liskich substancji. Upewni¢ sie, ze na
wozku znajduje sie bezpieczny uchwyt.

— Operator nie moze zej$¢ z wozka podczas jazdy.
Operator moze zej$¢ z wdzka tylko po jego catko-
witym zatrzymaniu. Nie wskakiwa¢ lub nie wyska-
kiwa¢ z wézka. Do wozka nalezy wsiada¢ zawsze
przodem:

Noszenie ubran lub 0zddb, ktére mogg zostaé
wciagnigte, stwarza ryzyko spowodowania obrazen
u operatora. W przypadku zaklinowania sig odziezy
lub 0zdéb (np. zegarka, fancuszka lub obraczki) na
podzespole przy wsiadaniu lub wysiadaniu z wézka
moze doj$¢ do powaznych obrazen (np. operator
moze upas¢, zranic¢ sie w palec itp.).

— Nie wolno nosi¢ ozdéb w miejscu pracy.

— Nie nosi¢ luznej lub uszkodzonej odziezy robo-
czej.

Wsiadanie i wysiadanie z wozka

Ryzyko uszkodzenia wozka, jesli podzespoty nie be-
da uzywane prawidiowo. Podzespoty wozka, takie
jak kierownica, przycisk zatrzymania awaryjnego,
kluczyk itd., nie zostaty zaprojektowane w taki spo-
so6b, aby stuzyly do wsiadania i wysiadania z wézka
przez operatora i mogg ulec uszkodzeniu z powodu
niewtasciwego wykorzystywania.
— Podczas wsiadania i wysiadania z wézka nalezy
uzywacé tylko uchwytu(éw) na oparciu siedzenia.

Wchodzenie do wdzka

« Ustawic¢ sie przodem do prawej lub lewej
strony wozka.

« W celu zwigkszenia stabilnosci operatora,
zalecamy, aby przytrzymac jedng rekg uch-
wyt na oparciu fotela lub na kabinie

« Umiesci¢ jedng stope na antyposlizgowym,
bocznym elemencie platformy i wspig¢ sie
na wozek.

« Do wézka nalezy wsiada¢ zawsze przodem:

» Zajgc prawidtowa pozycje do jazdy (patrz
okreslone informacje w nastepujacych sek-
cjach).

Wysiadanie z wozka

« Wysigs¢ z wbzka z jego prawej lub lewej
strony.

» W celu zwigkszenia stabilnosci operatora,

zalecamy, aby przytrzymac¢ uchwyt(y) na
oparciu fotela za pomocg jedne;j reki.

A UWAGA

Przed opuszczeniem woézka poczekaé, az catkowicie
sie zatrzyma i sprawdzi¢, czy w obszarze wyjscia nie
znajdujg sie poruszajgce sig lub stojgce pojazdy,
przedmioty lub ludzie.

Nigdy nie wysiada¢ z wézka podczas jazdy.




Tryby jazdy i pozycje

Tryby jazdy i pozycje

Tryby jazdy i pozycje

Nastepujace tryby jazdy i pozycje mogg by¢
stosowane w zakresie korzystania z woézka (w
zaleznosci od wybranej wersji wyposazenia w
momencie zakupu). Aby uzyskac¢ wiecej infor-

macji na temat stosowania, nalezy odniesc¢ sig
do poszczegdlnych sekcji.

Jazda z operatorem na poktadzie wozka:
» Operator w pozycji stojacej
» Operator siedzacy w fotelu (opcjonalnie)

Jazda w trybie pieszym z operatorem znajdu-

jacym sie na podtozu obok wozka:

» Korzystanie z elementéw sterujgcych jazda
na oparciu siedzenia wozka (opcjonalnie)

« Korzystanie z elementdéw sterujgcych jazda
na kierownicy (opcjonalnie)

STILL
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Pozycja jazdy z operatorem na pokfadzie wézka

Ogélne informacije dotyczace jazdy z
operatorem na pokfadzie wézka
Operator powinien obstugiwa¢ woézek za po-

mocg elementdw sterowania znajdujgcych sie
na kierownicy i na tablicy rozdzielcze;.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo uderzenia polek lub przedmio-
toéw podczas jazdy.

Podczas jazdy wszystkie czesci ciata musza znajdo-
wacé sie wewnatrz wozka.

Operator STOJACY na poktadzie woz-
ka

Tryby jazdy i pozycje

A NIEBEZPIECZENSTWO

Wytaczenie lub modyfikowanie urzadzen zabezpie-
czajacych i ochronnych jest $cisle zabronione.

Mata (1), ktéra wykrywa obecno$¢ operatora musi
dziata¢ prawidtowo.

Nie wolno umieszcza¢ zadnych przedmiotéw na ma-
cie na platformie (1), ktére sg wystarczajaco cigzkie,

aby aktywowac¢ czujnik wykrywania obecnos$ci opera-
tora.

Mate platformy (1) wolno wigczy¢ tylko, gdy operator
znajduje sie w wozku. Zabrania sie uruchamiania
maty platformy (1) cze$ciami ciata lub przedmiotami,
gdy operator znajduje si¢ na podfozu.

Whtasciwa pozycja:
« Operator stojgcy na poktadzie maszyny

Fotel (opcjonalny) musi by¢ catkowicie zto-
zony.

Oparcie fotela musi znajdowac sie na odpo-
wiedniej wysokosci (tylko wtedy, gdy regu-
lator oparcia siedzenia jest zamontowany)
w celu uzyskania optymalnych wiasciwosci
ergonomicznych

Operator skierowany w strone przodu wéz-
ka

Obie stopy operatora muszg znajdowac sie
na macie wykrywania obecnos$ci operatora
(1) na platformie.

Plecy operatora oparte o oparcie siedzenia
Dtonie mocno trzymajgce pokretto kierowni-
cy (jesli jedna reka przytrzymuje paczki,
przedmioty itp., druga reka musi mocno
trzymac kierownice).




Tryby jazdy i pozycje

Operatora SIEDZACY w fotelu wézka wozka operator moze réwniez usig$¢ na woz-
(opcjonalnie) ku.
Whtasciwa pozycja:
@) « Operator siedzacy w fotelu na poktadzie
wozka

Fotel musi by¢ catkowicie otwarty

Fotel na prawidtowej wysokosci w celu za-
pewnienia optymalnych wtasciwosci ergo-
nomicznych

T \ Oparcie fotela musi znajdowac sie na odpo-

wiedniej wysokosci (tylko wtedy, gdy regu-

lator oparcia siedzenia jest zamontowany)

* mnn w celu uzyskania optymalnych wiasciwosci
ergonomicznych

Operator skierowany w strong przodu woz-

= ka

Obie stopy operatora muszg znajdowac sie

OM2387 na platformie.

Plecy operatora oparte o oparcie siedzenia
A NIEBEZPIECZENSTWO Dtonie mocno trzymajace pokretto kierowni-

. ! . . cy (jesli jedna reka przytrzymuje paczki,
W Zadnym wypadku hie wolno czaé urzadzen . . f
zabezpi)écz;\?écych i ochronnyc:l.y'a A przedmioty itp., druga reka musi mocno
trzymacé kierownice).

Fotel nie moze by¢ zablokowany w potozeniu otwar-
tym za pomocg przedmiotéw lub innych elementéw.

Zabrania sie modyfikowania czujnika fotela, ktry @ KAZ
sprawdza, czy siedzenie jest odpowiednio otwarte. ws OWKA

Aby uzyskac wiecej informacji, nalezy zapo-
W przypadku wersji wyposazonej w sktadany znac sie z gekch’ poswiecong skfadaniu fotela
fotel (opcjonalnie) lub stania na poktadzie na nastepujgcych stronach.

N I
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Uzytkowanie

Tryby jazdy i pozycje

Pozycja dla operatora i tryb jazdy z operatorem na podtozu obok
wozka korzystajacym z elementéw sterujgcych na oparciu fotela

(funkcja opcjonalna)

w1037

Typy elementéw sterowania jazda za-
montowanych na oparciu (jesli znajdujg
sie na wyposazeniu wozka)

Elementy sterowania jazdg zamontowane na
oparciu roznig sie w zaleznosci od modelu
wozka:

« Elementy sterowania i odpowiednie symbo-
le (9 - 10) sg charakterystyczne dla woz-
koéw, ktére mozna prowadzi¢ wytgcznie do
przodu

« Elementy sterowania i odpowiednie symbo-
le (11 - 12 - 13 - 14) sg charakterystyczne
dla wézkéw, ktdére mozna prowadzi¢ zarédw-
no do przodu, jak i do tytu

@] WSKAZOWKA

Przyciski (9) lub alternatywnie przyciski
(117 - 13) sg zamontowane po obu stronach
oparcia fotela. UmoZliwia to sterowanie
wozkiem w trybie pieszym z jednej lub dru-
giej strony wozka.

Podczas uzywania elementow sterowania
nalezy zachowac ostroznosc, zwtaszcza
wiedly, gdy nie jest sie zaznajomionym z 1g
funkcja

T AR
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Uzytkowanie
Tryby jazdy i pozycje

Korzystanie z elementéw sterowania
jazda z operatorem na wézku

@ WSKAZOWKA

Elementy sterowania jazdg zamontowane na
oparciu fotela (9 - 11 - 13) NIE DZIALAJA, je-
sli operator znajduje sie na platformie wozka.

Korzystanie z elementéw sterowania
jazda z operatorem na poditozu w trybie
pieszym

2408

m llustracje (A) i (B) przedstawiaja pozycje ope-

ratora w obu kierunkach jazdy.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko zranienia (patrz etykiety w C).

Utrzymuijac obie stopy na podtozu, popchnag¢ ele-
menty sterowania jazdg. Zachowac przy tym bez-
pieczng odlegtos¢ od krawedzi wozka, aby uniknaé
przygniecenia stop lub uderzenia ciata podczas jazdy
wozka.

Podczas uzywania elementéw sterowania operator
musi podazac obok wézka. Bezwzglednie zabrania
sie uzywania elementéw sterowania w przypadku,
gdy operator stoi przed lub za wozkiem. W kazdym
przypadku bezwzglednie zabrania sig¢ uzywania ele-
mentéw sterowania w sposob inny niz opisany.

OM2380

E « Ustawi¢ sie prawidtowo na podtozu wzdtuz
wobzka, a nastepnie:

- Aby przesung¢ wozek w kierunku wskaza-
nym przez strzatke (10), nacisng¢ przycisk
(9). Zwolni¢ przycisk, aby zatrzyma¢ wézek.
- Aby przesuna¢ wozek w kierunku wskaza-
nym przez strzatke (12), nacisngc¢ przycisk
(11). Zwolni¢ przycisk, aby zatrzymaé wo-
zek.

- Aby przesuna¢ wozek w kierunku wskaza-
nym przez strzatke (14), nacisngc¢ przycisk
(13). Zwolni¢ przycisk, aby zatrzymaé wo-
zek.

T
OM2381
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@ WSKAZOWKA

STILL

Jesli przyciski sterowania jazdg sg nacisnie-
te przez czas ok. 10 sekund, obwdd bezpie-
czernistwa zatrzymuje wozek. Jezeli fo na-
stapi, wystarczy zwolnic przycisk, a nastep-
nie ponownie nacisngc element sterowania
Jjazda.

Podczas korzystania z elementow sterowa-
nia jazdg dozwolone sg jedynie niewielkie
korekty ukfadu kierowniczego. Operator
musi wzigc pod uwage, Ze jesli kierownica
Zzostanie obrocona o kat skretu wigkszy niz

Tryby jazdy i pozycje

dozwolony przez producenta, wozek zosta-
nie unieruchomiony. Jesli wozek zostanie
unieruchomiony z powodu przekroczenia
dopuszczalnego kata skretu, jazde mozna
natychmiast rozpoczgc przez zmniefszenie
kata skretu kierownicy jedng rekg i przytrzy-
manie przycisku jazdy drugg rekg.

Za pomocg elementow sterowania jazdg
mozna prowadzic wozek w wybranym kie-
runku w trybie jazdy powolnej, aby umoZzli-
wic operatorowi towarzyszenie wozkowr
pieszo.




Jazda z uzyciem elementéw sterowania kierownicy (funkcja opcjonal-
na), gdy operator znajduje sie na ziemi obok wdzka

Srodki ostroznosci dotyczace uzytkowa- Kontrolki (F1) i (F2)
nia

2392

« Kontrolki (F1) i (F2) sg wylaczone podczas
jazdy z operatorem znajdujgcym sie na po-
kfadzie wozka

Kontrolki (F1) i (F2) migaja, gdy wozek jest
wigczony, ale operator nie znajduje sie w

kabinie operatora na poktadzie wozka (plat-
forma operatora wytgczona)
@ WSKAZOWKA
Gdy migajg kontrolki (F1) i (F2), oznacza fo,
Ze elementy sterowania jazdg na kierownicy
sg wigczone przy obstudze w trybie pieszym.

2410 Uwazac, aby nie przypadkowo wigczyc ele-

mentow sterujgcych jazdg na kierownicy.
A NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko obrazen (patrz etykiety 1 i 2)

Utrzymujac obie stopy na podtozu, popchna¢ ele-
menty sterowania jazdg. Zachowac przy tym bez-
pieczng odlegto$¢ od krawedzi wdzka, aby uniknaé
przygniecenia stop lub uderzenia ciata podczas jazdy
wozka.

Elementy sterowania jazdg

Podczas uzywania elementéw sterowania operator
musi podaza¢ obok wézka. Bezwzglednie zabrania
sie uzywania elementéw sterowania w przypadku,
gdy operator stoi przed lub za wézkiem. W kazdym
przypadku bezwzglednie zabrania sie uzywania ele-
mentdw sterowania w sposob inny niz opisany.

+ Gdy elementy sterowania jazda sg zwroco-
ne w kierunku (A), wozek jedzie do przodu
+ Gdy elementy sterowania jazda sg zwroco-
ne w kierunku (B), wézek jedzie do przodu

136 45878043468 PL - 11/2021 - 12
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STILL

@ WSKAZOWKA

Wodzek bedzie poruszat sig¢ w kierunku (A) lub
(B) tylko w przypadku korzystania z jednego
elementu sterowania jazdg na kierownicy. Wo6-
zek NIE rozpocznie jazdy, jesli oba elementy
sterujgce jazdg na kierownicy zostang nacis-
niete w tym samym czasie.

Predko$¢ jazdy

» Za pomocg elementéw sterowania jazdg
mozna z poziomu podioza prowadzi¢ wozek
w wybranym kierunku w trybie jazdy powol-
nej, aby umozliwi¢ operatorowi towarzysze-
nie wozkowi pieszo.

Ograniczenia stosowania i rozdzielczos-
Ci

« Jesli funkcja elementdéw sterujgcych jazda z
poziomu podtoza jest uzywana w sposéb
ciagly przez okoto dziesie¢ sekund, obwdd
bezpieczenstwa unieruchamiana wézek. W
takim przypadku wystarczy zwolni¢ stero-
wanie jazdg, a nastepnie obroci¢ je dwu-
krotnie w krétkich odstepach czasu.

» Podczas korzystania z elementéw sterowa-
nia jazdg dozwolone sg jedynie niewielkie
korekty uktadu kierowniczego. Operator
musi wzia¢ pod uwage, ze jesli kierownica
zostanie obrocona o kat skretu wigkszy niz
dozwolony przez producenta, wozek zosta-
nie unieruchomiony. Jesli wozek zostanie
unieruchomiony z powodu przekroczenia
dopuszczalnego kata skretu, jazde mozna
natychmiast rozpoczaé przez zmniejszenie
kata skretu kierownicy i state obracanie ele-
mentu sterowania jazda.

Tryby jazdy i pozycje

Jak opisano w tym rozdziale, aby zapewni¢ odpo-
wiedni poziom bezpieczenstwa podczas jazdy woz-
kiem, elementy sterowania jazdg nalezy obstugiwaé
ilub obracac¢ recznie podczas fazy przyspieszania i
zwalniania oraz podczas zatrzymywania wozka.

Automatyczny powrét elementéw sterowania jazdg
do potozenia neutralnego nie jest uwazany za ceche
normalnej jazdy wozka. Automatyczny powrot ele-
mentow sterujgcych jazdag ma na celu wytacznie za-
pewnienie, ze powrdcg one do potozenia neutralne-
go w kazdej sytuacji, w ktorej moga wystapi¢ przy-
padkowe dziatania, ktore wykraczajg poza prawidto-
we i zamierzone uzycie wozka.

Jazda do przodu z operatorem na pod-
tozu obok wézka

» Ustawic¢ sie prawidtowo na podiozu obok
wozka (X)

« Chwyci¢ kierownice z boku reka znajdujaca
sie blizej wozka

« Obroci¢ dwukrotnie w krotkich odstepach
czasu element sterowania jazdg znajdujacy
sie najblizej strony wozka, po ktorej stoi



Tryby jazdy i pozycje
operator. Konieczne jest obrdcenie go kolej-
no dwa razy, aby zapobiec przypadkowemu
wigczeniu sterowania jazda.
— Wykona¢ pierwszy petny obrét elementu
sterowania jazdg w kierunku (A)
— Przestawi¢ dZzwignie sterowania jazda w
potozenie neutralne
- Wykona¢ drugi obrot elementu sterowania
jazda w kierunku (A) — wézek rozpocznie
jazde do przodu

» Aby zatrzymac¢ wdzek, nalezy obroci¢ ele-
ment sterowania jazda, az do potozenia
neutralnego

» Ustawic sie prawidtowo na podfozu obok
wézka (Y)

« Chwycic¢ kierownice z boku rekg znajdujaca

. sie blizej wozka

Jazda d,o tytu z operatorem na podtozu » Obroci¢ dwukrotnie w krotkich odstepach

obok wozka czasu element sterowania jazdg znajdujacy

sie najblizej strony wdzka, po ktérej stoi

operator. Konieczne jest obrocenie go kolej-
no dwa razy, aby zapobiec przypadkowemu

wigczeniu sterowania jazda.

— Wykona¢ pierwszy petny obrét elementu

@ : sterowania jazda w kierunku (B)

0f
[

— Przestawi¢ dzwignig sterowania jazdg w
potozenie neutralne

L L * — Wykona¢ drugi obrét elementu sterowania
jazda w kierunku (B) — wézek rozpocznie
jazde do tylu

Aby zatrzymac wdzek, nalezy obroci¢ ele-
S w— ment sterowania jazdg, az do potozenia
neutralnego

OM2383
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Zatrzymywanie wozka w SY-
TUACJACH AWARYJNYCH

W sytuacji awaryjnej mozna wytgczy¢ wszyst-
kie funkcje wozka za pomoca przycisku za-
trzymania awaryjnego.

A UWAGA

Przycisk zatrzymania AWARYJNEGO powinien by¢
aktywowany tylko i wylacznie wtedy, gdy jest to ab-
solutnie konieczne. Jesli przycisk (1) zostanie akty-
wowany, wszystkie funkcje wozka zostang zabloko-
wane.

Potozenia przycisku zatrzymania awaryjnego:

* (A) - Przycisk dezaktywowany (nie wcisnie-
ty)

* (B) — Przycisk aktywowany (wci$niety)

Aktywacja przycisku zatrzymania awa-

ryjnego

Aby aktywowac przycisk i zablokowa¢ wszyst-

kie funkcje wozka:

» Zaczynajgc od potozenia (A), gdy przycisk
zatrzymania awaryjnego (1) zostanie wcis-
niety, przycisk zablokuje sie w potozeniu (B)

Dezaktywacja przycisku zatrzymania
awaryjnego

Aby dezaktywowacé przycisk i przywroci¢ stan

gotowosci do pracy:

+ Zlikwidowac przyczyne sytuacji awaryjnej

» Nastepnie, zaczynajac od potozenia (B),
odblokowacé przycisk zatrzymania awaryjne-
go (1), obracajgc go w prawo i podnoszac
go. Przycisk powraca do potozenia poczat-
kowego (A)
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Systemy wA./wyt.

Systemy wt./wyt.

Lista systemow wt./wyt.

Wézek moze by¢ wyposazony w jeden z po-

nizszych systemow wt. /wyt.:

» Za pomocg kluczyka
| = Aby wigczy¢ wozek
0 = Aby wytgczy¢ wozek

» Za pomocg klawiatury numerycznej (Pin
Code)

» Wézek moze by¢ wyposazony w system
FleetManager stuzgcy do monitorowania
stanow pracy. Z uktadem FleetManager wo-
zek jest wigczany i wytaczany za pomoca
kluczyka. Dodatkowo wézek mozna urucha-
mia¢ w nastepujgcy sposéb:

Za pomocg klawiatury numerycznej (Pin
Code)

Za pomocg transpondera (chip lub karta z
chipem)

N I
STILL



Kluczyk uruchamiania/wytgcza-
nia

Systemy wi./wyt.

Kluczyk ma dwa potozenia:

| = Aby wiaczy¢ wozek, nalezy przekrecic
kluczyk zaptonu do potozenia I. Obwadd
pod napieciem.

0 = Aby wylgczy¢ wozek, nalezy przekre-
ci¢ kluczyk zaptonu do potozenia 0. Brak
napiecia w obwodzie (pozycja wycigga-
nia kluczyka).

@ WSKAZOWKA

Wytgczy¢ wozek po kazdym uzyciu i w przy-
padku kazdego oddalenia si¢ od niego. Wiecej
informacji mozna znalez¢ w = Rozdziat "Par-
kowanie i zatrzymywanie wézka", Strona 153 .

Wiaczanie i wytgczanie wozka za pomocg kluczyka
zaptonu jest dozwolone wytgcznie podczas postoju.

Zabrania sig wytgczania wozka za pomoca kluczyka
w trakcie jazdy. W celu wytgczenia awaryjnego, nale-
zy uzywac tylko specjalnego przycisku zatrzymania
awaryjnego.

STILL



Systemy wA./wyt.

cja)

Klawiatura numeryczna — uruchamianie za pomocg kodu PIN (op-

1 WELACZENIE (tryb pracy) 4 Wadliwy klucz lub nieprawidtowy kod
2 WYLACZENIE i oczekiwanie na kod 5 Opdznienie automatycznego wytaczania
3 Tryb programowania aktywny
TRYB PRACY
Obstuga Przycisk Dioda LED Ostrzezenie
O czerwony wyt. ® zielo-
ny ciagty (1) (prawidtowy
WE [10203]4)5)#] (domysI- kod PIN) [213]4]5] domysiny
' nie) ® czerwony migajacy © kod PIN
zielony wyt. (4)(niepra-
widtowy kod PIN)
O czerwony wyt. @ zielo- S
WYL. 3s - Prosze wytaczy¢ wozek
#@Es) ny migajacy (2) e wylaczy
TRYB PROGRAMOWANIA — do wykonania na wylagczonym wézku (2)
Obstuga Kluczyk w stacyjce Stan diod LED Ostrzezenie
KOD ADMINI-

STRATORA Po zgasnieciu diod elek-
JEST ISTOTNY | (](9)(0)(0)(0) (0] (0] (0] (0] | ® czerwony ciagty ® zie- | troniczny klucz automa-
DLA WSZYST- | (#] (wartos¢ domysina) lony ciagty (3) tycznie powraca do "try-

KIQH USTA- bu pracy"

WIEN DIGICODE

O czerwony wyt. ® zielo-
Kod nowego ope- L _ | Przyktadowy kod nowe-
ratora (Lol JsJelz1e] A ny migajacy (2) (kod za go operatora: 45678

akceptowany)

Przvdzielanie ko- 0 czerwony wyt. ® zielo- | *2*: numer odniesienia

Y ( (# | ny migajacy (2) (kod za- dla operatora
dow operatora M

akceptowany) 10 opcji od 0 do 9

STILL



Systemy wi./wyt.

TRYB PROGRAMOWANIA — do wykonania na wytagczonym wézku (2)

Usuwanie kodow
operatora

0E@0®

O czerwony wyt. @ zielo-
ny migajacy (2) (usuwa-
nie zaakceptowane)

*2*: numer odniesienia
dla operatora (miedzy 0
a9)

Modyfikacja ko-
doéw operatora

U0E0WEEEE
QE@EM

O czerwony wyt. @ zielo-
ny migajacy (2) (kod za-
akceptowany)

Przywracanie po-
czatkowego kodu
administratora

W celu przywrécenia do-
mysinego kodu admini-
stratora (00000000)
skontaktowac¢ sie z
przedstawicielem lub
najblizszym dystrybuto-
rem.

Uruchamianie au-
tomatycznego wy-
taczania

00ROBE

® czerwony migajacy ®
zielony migajacy (5) (5's
przed wytgczeniem)

Zasilanie zostaje auto-
matycznie wytgczone po
uptywie 10 minut (600
sekund — ustawienie
domysine) bezczynnosci
wozka.

Ustawianie op6-
Znienia automa-

O czerwony wyt. @ zielo-

Przyktad: automatyczne
wytaczenie po uptywie 1
minuty (60 s) bezczyn-

czania

nie zaakceptowane)

tycznego wyla- OBOBEEPE | ny migajacy (2) (wartosé ~ nosci.
. zaakceptowana) Wartos¢ minimalna usta-
czania . Y
wienia = 10 s / wartos¢
maksymalna = 3000 s
Wytaczanie auto- O czerwony wyt. @ zielo-
matycznego wyta- (0E00OE ny migajacy (2) (polece-

Tryb czuwania

E]W%MNWA

Tryb czuwania jest dostepny wytgcznie w po-
taczeniu z opcja Digicode.

Aby zwigkszy¢ trwato$¢ akumulatora, mozna
uaktywni¢ funkcje przetaczania wozka w tryb
oszczedzania energii w czasie, gdy nie jest
uzywany.

Po okreslonym czasie bezczynnosci wozek
wytgczy sie.

Okres ten mozna ustawi¢ w zakresie miedzy 0
a 10 minut. Domy$Inie funkcja ta jest wytgczo-

na.

_——
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Mozliwa jest regulacja czasu pozostatego do
wytgczenia. Nalezy skontaktowac sie z autory-
zowanym przez producenta dziatem obstugi
technicznej.

Systemy wA./wyt.

N I
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Jazda

Jazda wozkiem

Wprowadzenie

Za pomocg elementow sterowania kierownicy

(11i2) mozna:

» Wybra¢ kierunek ruchu woézka (do przodu
lub do tytu)

» Zmieni¢ predkos¢ jazdy wozka.

Przed wykonaniem ponizszych krokéw doty-
czacych uzytkowania wozka nalezy upewnic
sie, ze ich kolejnosc¢ jest prawidtowa.
=>Rozdziat "Kolejnos¢ do przestrzegania w
przypadku korzystania z wozka", Strona 117

Instrukcja obstugi w zakresie ruszania i
przyspieszania wézkiem podczas jazdy
do przodu / do tytu

Ruszanie i przyspieszanie wézkiem podczas
jazdy do przodu

» Trzymajgc mocno kierownicg w wyznaczo-
nych punktach, uzy¢ kciuka tej samej dtoni,
aby obréci¢ element sterowania jazdg (1)
lub (2) w kierunku (A) i zwiekszy¢ kat obrotu
wzgledem potozenia neutralnego. Wozek
zacznie jechac do przodu z predkoscia pro-
porcjonalng do kata sterowania.

Ruszanie i przyspieszanie wézkiem podczas

jazdy do tylu

» Trzymajgc mocno kierownice w wyznaczo-
nych punktach, uzy¢ kciuka tej samej dtoni,
aby obrocic¢ element sterowania jazdg (1)
lub (2) w kierunku (B) i zwiekszy¢ kat obrotu
wzgledem potozenia neutralnego. Woézek
zacznie jechaé do tytu z predkoscig propor-
cjonalng do kata sterowania.

Zwalnianie wozkiem i zatrzymywanie go

« W ponizszej czesci opisano ukfady stuzace
do hamowania i zatrzymywania wozka za
pomocg elementéw sterowania kierownicy
(11i2) (=Rozdziat "Uktad hamulcowy woz-
ka", Strona 146 ).

@ WSKAZOWKA

» Gdy oba elementy sterowania jazdg (1) i (2)
sg obrécone w tym samym kierunku (A lub
B), priorytet zostanie nadany elementowi
sterowania z wiekszym zakresem katowym.

+ Obracanie obu elementéw sterowania jazdg
(1) i (2) w przeciwnych kierunkach jest przy-
ktadem nieprawidtowego uzycia i jest zabro-
nione. W takim przypadku wozek sig zatrzy-
ma, a jednoczesnie na wyswietlaczu pojawi
sie kontrolka w ksztatcie trojkata ostrzega-
wczego. Aby wytaczy¢ kontrolkeg i ponownie
uruchomi¢ wozek, nalezy przywrocic ele-
menty sterowania jazdg do potozenia neu-
tralnego.

A UWAGA

W przypadku probleméw z uruchomieniem woézka
nie wykonywaé zbyt wielu prob wiaczenia go, lecz
poszukac¢ przyczyny problemu.

Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie, elementy stero-
wania jazdg nalezy utrzymywac¢ w czystosci, aby za-
pobiec przedostaniu sie do nich ciat obcych, takich
jak pyt i zanieczyszczenia.

A UWAGA

Jak opisano w tym rozdziale, aby zapewni¢ odpo-
wiedni poziom bezpieczenstwa podczas jazdy woz-
kiem, elementy sterowania jazdg nalezy obstugiwaé
illub obraca¢ recznie podczas fazy przyspieszania i
zwalniania oraz podczas zatrzymywania wozka.

Automatyczny powrét elementéw sterowania jazdg
do potozenia neutralnego nie jest uwazany za ceche
normalnej jazdy woézka. Automatyczny powrét ele-
mentow sterujgcych jazda ma na celu wytacznie za-
pewnienie, ze powrdca one do potozenia neutralne-
go w kazdej sytuacji, w ktorej mogg wystapic przy-
padkowe dziatania, ktére wykraczajg poza prawidto-
we i zamierzone uzycie wozka.
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Jazda

Uktad hamulcowy wézka

Stan nawierzchni ma znaczny wptyw na droge hamo-
wania wozka.

Sliskie podtoze wptywa na wydtuzenie drogi hamo-
wania wdzka. Operator musi bra¢ pod uwage ten
czynnik podczas jazdy.

Hamowanie mozna wykonywaé na nastepuja-
ce sposoby:

» Obracajgc elementy sterowania jazda, co

umozliwia hamowanie na jeden z dwoch
sposobow
W celu uzyskania bardziej stopniowego
zmniejszania predkosci operator moze
recznie zmniejszy¢ kat obrotu elementow
sterowania jazdg wzgledem potozenia neu-
tralnego.
W celu szybszego zmniejszenia predkosci
operator moze obréci¢ element sterowania
jazdg poza potozenie neutralne w kierunku
przeciwnym wobec kierunku jazdy.

» Za pomocg przycisku hamulca zasadnicze-
go

Hamowanie za pomocg elementow ste-
rowania jazdg

Opis procesu zwalniania i zatrzymywania
wobzka poprzez reczne zmniejszenie kata ob-

rotu elementéw sterowania jazdg w wzgle-

dem potozenia neutralnego

« Trzymajgc mocno kierownice w wyznaczo-
nych punktach, zmniejszy¢ kat obrotu (doty-
czy zaréwno jazdy do przodu A, jak i jazdy
do tytu B) elementoéw sterowania (1) i (2)
wzgledem potozenia neutralnego. Spowo-
duje to stopniowe zmniejszenie predkosci
jazdy wozka. Po ustawieniu elementu stero-
wania jazdg w potozeniu neutralnym wézek
zostanie zatrzymany (predko$c¢ zerowa).

Opis procesu hamowania uzyskanego po-
przez obrécenie elementu sterowania jazda
poza potozenie neutralne w kierunku prze-
ciwnym wobec kierunku jazdy

« Podczas jazdy wozkiem nalezy obréci¢ ele-
ment sterowania jazdg poza potozenie neu-
tralne w kierunku przeciwnym wobec kie-
runku jazdy. Wézek zwolni bardziej ener-
gicznie, ale zatrzyma sie stopniowo. Gdy
wdzek zostanie zatrzymany (predko$c¢ zero-
wa), ustawi¢ element sterowania jazdg w
pofozeniu neutralnym. Uwaga: jezeli ele-
ment sterowania jazdg nie zostanie usta-
wiony w potozeniu neutralnym, wézek
wznowi jazde w przeciwnym kierunku. Wie-
cej informacji mozna znalez¢ w rozdziale
=>Rozdziat "Zmiana kierunku jazdy",

Strona 148

A UWAGA

Niebezpieczenstwo wywrécenia tadunku. Nie stoso-
waé hamowania poprzez odwrécenie podczas jazdy
z fadunkiem na widtach.

A UWAGA

Operator musi regulowa¢ element sterowania jazda,
dostosowujgc intensywno$¢ hamowania do rodzaju
przewozonego fadunku w celu uniknigcia utraty ta-
dunku.

STILL



STILL

Auwaca | Auweca

Aby zapewni¢ odpowiedni poziom bezpieczenstwa
podczas jazdy wozkiem, elementy sterowania jazdg
nalezy obstugiwacé i/lub obraca¢ recznie podczas fa-
zy przyspieszania i zwalniania oraz podczas zatrzy-
mywania wézka.

Automatyczny powrdt elementéw sterowania jazdg
do potozenia neutralnego nie jest uwazany za ceche
normalnej jazdy wozka. Automatyczny powrot ele-
mentow sterujgcych jazdg ma na celu wytgcznie za-
pewnienie, ze powrdcg one do potozenia neutralne-
go w kazdej sytuacji, w ktorej mogg wystapic przy-
padkowe dziatania, ktore wykraczajq poza prawidto-
we i zamierzone uzycie wozka.

Hamulec zasadniczy

2539

Jazda

W niebezpiecznych sytuacjach zawsze nalezy hamo-
waé za pomocg hamulca zasadniczego.

« Podczas jazdy nacisna¢ przycisk (3) hamul-
ca zasadniczego. Wézek zwolni bardzo
gwattownie, po czym sig¢ zatrzyma.

@ WSKAZOWKA

» Hamulec gfowny zatrzymuje wozek nawet
wiedy, gdy elementy sterowania jazdg sg
obrdcone

« Aby wznowic jazde po zatrzymaniu wozka
za pomocg hamulca zasadniczego, nalezy
najpierw obrocic elementy sterowania jazdg
do pofozenia neutralnego. Dopiero wow-
czas mozna aktywowac je ponownije.

Hamulec postojowy

— Hamulec elektromagnetyczny dziata pod-
czas postoju wdzka, po ustawieniu elemen-
téw sterowania jazdg w potozeniu neutral-
nym.




Zmiana kierunku jazdy

Jazda

Zmiana kierunku jazdy bez tadunku na A UWAGA
widtach . ) L
Operator musi regulowa¢ element sterowania jazda,
« W celu zmiany kierunku podczas przejazdu dostosqwujqc intensywno$c¢ hamqwgnia_l do rodzaju
bez tadunku na widtach nalezy obrécic przewozonego tadunku w celu unikniecia utraty fa-

. . . dunku.
przepustnice sterowania napedem w kie-

runku przeciwnym wobec kierunku jazdy.
Woézek ulegnie zatrzymaniu przy energicz-
nym lecz stopniowym hamowaniu i zacznie
poruszaé si¢ w odwrotnym kierunku.

Zmiana Kierunku jazdy z tadunkiem na
widtach

* W celu zmiany kierunku podczas przejazdu
z fadunkiem na widtach nalezy umiescic¢
przepustnice sterowania napgdem w poto-
zeniu neutralnym i zaczekac¢, az wozek sie
zatrzyma.

« Nastepnie obréci¢ przepustnice sterowania
napedem w kierunku jazdy przeciwnym
wzgledem poprzedniego.

N I
STILL
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Ograniczenia predkosci

Wartosci predkosci wozka podczas jazdy pod-
ane w czesci ,Arkusz danych (VDI)” rozdziatu
,Dane techniczne” przedstawiajg maksymalne
teoretyczne predkosci, ktére da sie osiagna¢ z
tadunkiem i bez niego. Operator musi wzig¢
pod uwage fakt, ze rzeczywista wydajnos$¢
wozka moze by¢ ograniczona z uwagi na zu-
zycie wozka lub jego czesci lub z powodu tar-
cia pomiedzy kotami wozka a podtoga.

A NIEBEZPIECZENSTWO

W zadnym wypadku nie wolno wytaczaé urzadzen
zabezpieczajgcych i ochronnych.

W zadnym wypadku nie wolno manipulowac przy
elementach zamontowanych przez producenta, ktére
automatycznie ograniczajg predkosé.

Waézki majg rézne automatyczne systemy og-
raniczenia predkosci, ktore opisano ponizej.

Standardowe ograniczenia predkosci

* W przypadku modeli OPX 20 / 25 i OPX
20/ 25 PLUS wozek ogranicza predkos¢
jazdy podczas przewozenia tadunku na wid-
tach. Automatyczne ograniczenie jest akty-
wowane tylko wtedy, gdy fadunek na wid-
tach przekracza dopuszczalng mase uktadu
hydraulicznego wodzka.

* W przypadku modeli OPX-L12 /L16 / L20S
wozek ogranicza predkos¢ jazdy w naste-
pujacych przypadkach:

* Podczas jazdy z widtami na wysokosci po-
nad ok. 300 mm od poziomu podtoza. Ogra-
niczenie predkosci jazdy jest wigczane za-
réwno z tadunkiem, jak i bez tadunku (brak
obcigzenia widet); w przypadku obcigzenia
widet fadunkiem nastgpi wigksze automa-
tyczne ograniczenie predkosci niz w przy-
padku jazdy bez tadunku.

» Podczas przewozenia tadunku na widtach.
Automatyczne ograniczenie predkosci woz-
ka zostanie zmniejszone proporcjonalnie do
masy tadunku na widtach; im wieksza ma-
sa, tym wieksze ograniczenie.

» W przypadku modeli OPX-L20 / D20 wozek
ogranicza predkos¢ jazdy w nastepujacych
przypadkach:

* Podczas jazdy z widtami na wysokosci po-
nad ok. 300 mm od poziomu podtoza. Ogra-

niczenie predkosci jazdy jest wigczane za-
réwno z tadunkiem, jak i bez tadunku (brak
obcigzenia widet); w przypadku obcigzenia
widet fadunkiem nastgpi wieksze automa-
tyczne ograniczenie predkosci niz w przy-
padku jazdy bez tadunku.

» Podczas przewozenia tadunku na widtach.
Automatyczne ograniczenie predkosci woz-
ka zostanie zmniejszone proporcjonalnie do
masy tadunku na widtach; im wieksza ma-
sa, tym wieksze ograniczenie.

* Podczas przewozenia tadunku na kotach.

W przypadku modeli LTX-FF wozek ogranicza
predkos¢ jazdy w nastepujacych przypadkach:

* Podczas jazdy z widtami na wysokosci po-
nad ok. 300 mm od poziomu podtoza. Ograni-
czenie predkosci jazdy jest wigczane zaréwno
z tadunkiem, jak i bez fadunku (brak obciaze-
nia widet); w przypadku obcigzenia widet ta-
dunkiem nastgpi wieksze automatyczne ogra-
niczenie predkosci niz w przypadku jazdy bez
tadunku.

* Podczas przewozenia tadunku na widtach.
Automatyczne ograniczenie predkosci wozka
zostanie zmniejszone proporcjonalnie do ma-
sy fadunku na widfach; im wieksza masa, tym
wigksze ograniczenie.

Opcjonalne ograniczenia predkosci

Inne ograniczenia predko$ci mogg obowigzy-
wac w przypadku wézka w zaleznosci od za-
montowanego wyposazenie opcjonalnego:

« W przypadku podnoszonego stopnia (zalez-
nie od wyposazenia) predkos¢ jazdy zostaje
automatycznie ograniczona, gdy stopien
zostanie podniesiony na wysokos$¢ wieksza
niz okoto 300 mm od poziomu podtoza.

* W przypadku elementow sterowania jazda,
gdy operator znajduje sie na podtozu (za-
leznie od wyposazenia), predkos¢ jazdy
zostanie automatycznie ograniczona po
wcisnieciu przyciskow.

* W przypadku czujnika opuszczenia widet
(zaleznie od wyposazenia) predkos¢ jazdy
zostaje automatycznie ograniczona, gdy
widty znajdg sie na wysokosci mniejszej niz
okoto 75 mm od poziomu podtoza.
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Posprzedazne ograniczenia predkos$ci

Jazda

@ WSKAZOWKA
Wézek moze by¢ wyposazony lub doposazo-

. . L Skontaktowac sie z autoryzowanym centrum
ny w nastepujgce rozwigzania:

obstugi technicznej producenta, aby uzyskac
» Dodatkowe ograniczenie predkosci jazdy wiecej informacyi.

wozka.
» Ostrzejsze ograniczenia predkosci jazdy,

niz standardowe.

N I
STILL



Uzytkowanie

Ukfad kierowniczy

Jazda

w0368

@ WSKAZOWKA

Przed zmiang kierunku jazdy naleZy zawsze
sie rozejrzec i upewnic sie, Ze mozna skrecac
bez przeszkdd. Jesli wozek jest wyposazony
w kierunkowskazy (strzatki), przed rozpocze-
ciem skretu naleZy wigczyc odpowiedni kie-
runkowskaz.

STILL

Kierownica stuzy do kierowania wozkiem. Na

ilustracji przedstawiono:

« (1) kierownica w potozeniu neutralnym

 (2) kierownica obrécona do oporu przeciw-
nie do ruchu wskazéwek zegara

* (3) kierownice obrécona do konca zgodnie
z ruchem wskazowek zegara

@ WSKAZOWKA

Gady kierownica zostanie zwolniona po obroce-
niu, to automatycznie powraca do pozycji neu-
tralnej (1)



Jazda

Obracanie podczas jazdy:

» Gdy sterownica jest obracana przeciwnie
do ruchu wskazéwek zegara (G) podczas
jazdy do przodu (A), wozek skreca w kie- ) ) ) i .
runku (C) Pomimo tej automatycznej funkcji operator musi do-

L . stosowac predko$¢ podczas pokonywania zakretow,
+ Gdy sterownica jest obracana przeciwnie ograniczajac jg w zaleznosci do rodzaju transporto-

do ruchu wskazéwek zegara (G) podczas wanego tadunku oraz kata skretu.
jazdy w tyt (B), wozek skreca w kierunku
(D)

Aby utatwi¢ jazde, wozek automatycznie zmniejsza
predko$¢ podczas pokonywania zakretow.

» Gdy sterownica jest obracana zgodnie z ru-
chem wskazowek zegara (H) podczas jazdy
do przodu (A), wozek skreca w kierunku (E)

» Gdy sterownica jest obracana zgodnie z ru-
chem wskazéwek zegara (H) podczas jazdy
w tyt (B), wozek skreca w kierunku (F)

N I
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Parkowanie i zatrzymywanie wozka

+ Parkowac w uprzednio przygotowanych i A NIEBEZPIECZENSTWO

wyznaczonych obszarach.

» Opusci¢ widty do podtoza (zaleznie od wy-
posazenia).

» Wytaczy¢ wozek:
- przekreci¢ kluczyk do pozycji ,0”, a na-

stepnie wyjac¢ go z wozka, aby zapobiec A NIEBEZPIECZENSTWO

uzywaniu wozka przez nieupowaznione

Jazda

Nigdy nie pozostawia¢ wézka z podniesionymi wid-
fami (jesli s zamontowane), niezaleznie od tego,
czy znajduje sie na nich tadunek, czy tez nie.

osoby Nie wolno parkowa¢ na pochylniach!

- alternatywnie, w zaleznosci od wyposaze- Jezeli jest to konieczne, w sytuacji awaryjnej nalezy
nia, wytaczy¢ wozek za pomoca klawiatury wigczy¢ hamulec postojowy i zablokowa¢ kota klina-
numeryczne;. m

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zaparkowaé wézek w taki spos6b, aby nie bloko-
wagé przejazdu i/lub urzadzen awaryjnych (np. gas-
nic i hydrantéw). Nie wolno parkowa¢ wézka na po-
chytosciach. Bez wyraznego polecenia operator nie
moze zostawia¢ kluczyka zaptonu ani alternatyw-
nych systeméw uruchamiania wézka innym oso-
bom.

STILL



Ruchoma platforma

Ruchoma platforma

Ogodlne $rodki ostroznosci dotyczace korzystania z ruchomej platfor-
my (zaleznie od wyposazenia)

A NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko spadnigcia z platformy

Nie wysiada¢ z wozka, gdy platforma jest podniesio-
na, a wozek sie porusza. Operator moze wysias¢ z
wozka tylko po catkowitym opuszczeniu platformy i
zatrzymaniu woézka.

Nalezy utrzymywac $rodek cigzkosci wewnatrz plat-
formy i uwazac¢, aby nie straci¢ rownowagi.

Uzy¢ elementéw sterowania, aby dostosowac szyb-
ko$¢ podnoszenia i opuszczania platformy w celu za-
chowania rownowagi na platformie.

Podczas podnoszenia ruchomej platformy trzymac¢
mocno kierownicg co najmniej jedna reka.

Nie wolno przechodzi¢ na inne wézki ani struktury,

_ takie jak pokki.
A NIEBEZPIECZENSTWO ) oo . .
tadunki przeniesione recznie musza by¢ zgodne z
Niebezpieczeristwo uderzenia i zmiazdzenia obowigzujacymi krajowymi przepisami.

Podczas podnoszenia i opuszczania ruchomej plat-

formy nalezy uwazag, aby zadne czesci ciata nie wy-
stawaty na zewnatrz wozka. Wszystkie czeSci ciata A\ NIEBEZPIECZENSTWO

operatora powinny znajdowac sie w obrebie wozka. Ryzyko zwiazane z reczng obslugg towaréw
Podczas korzystania z ruchome; platformy nalezy Podczas recznego przenoszenia towaréw nalezy
trzymac obie stopy na macie platformy, wewnatrz uwazac, aby nie uaktywni¢ elementow sterujacych
wozka. (przyciskow, klawiszy itp.).

Podczas korzystania z platformy nalezy uwazac, aby tadunki przeniesione recznie muszg byé zgodne z
nie uderzy¢ w przedmioty, ktére mogg wysuwac sie z obowigzujgcymi krajowymi przepisami.

potek lub zwisaé z sufitu, takie jak $wiatta lub suwni-
ce pomostowe. W razie niebezpieczenstwa zatrzy-
mac¢ podnoszenie i opuszczanie platformy.

Tylko jeden operator moze wej$¢ na platforme. Za-
bronione jest uzytkowanie wézka i platformy z wigk-
szq liczbg os6b. Podczas jazdy z podniesiong platforma unikaé os-
trych skretow i gwattownych zmian kierunku jazdy.
Jecha¢ ostroznie, aby uniknaé ryzyka zmniejszenia
stabilno$¢ operatora, wozek i przewozonego fadun-
Nie nalezy umieszczaé¢ zadnej cze$ci ciata pod ru- ku.

gh?m%platLormq. 'E\Iale;y _zavysie utrzymywac je z Platforma do podnoszenia zostata zaprojektowana w
ala od ruchomych czescl wozka. taki sposéb, aby umozliwia¢ prace w alejkach prze-
znaczonych do podnoszenia i odktadania towaréw
na pétkach. Z tego powodu woézek nalezy eksploato-
wac przy catkowicie opuszczonej platformie rucho-
mej podczas przebywania w miejscach innych niz
alejkach miejsc sktadowania towaréw na potkach.

Ograniczenia stosowania

Nie nalezy umieszczaé¢ zadnych przedmiotéw pod ru-
choma platforma.

N I
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Ruchoma platforma

(OPX20/25) (OPX 20/25 PLUS): korzystanie z platformy mobilne;j (je-
$li wystepuije)

Przyciski pokazane na ilustracji moga znajdowac sie
w innych miejscach w zalezno$ci od wersji. Zwracac
uwage na symbole na przycisku.

@ WSKAZOWKA

* Ponizsze elementy sterowania sg aktywne,
gady wozek jest wigczony, a operator stoi na
wozku w prawidfowej pozycji roboczej

» Predkosc platformy jest proporcjonalna do
Sity nacisku na przycisk

Podnoszenie ruchomej platformy

« Po naci$nieciu przycisku (1) ruchoma plat-
forma podniesie sie do maksymalnej wyso-
kosci

* Ruch ruchomej platformy mozna zatrzymaé
w kazdej chwili poprzez zwolnienie przyci-
sku (1). Platforma zatrzyma sie w osiggnie-
tej pozycji

T y
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Ruchoma platforma

Obstuga wézka z podniesiong platformag - Nacisng¢ przycisk (2) palcami. Zwolni¢
« Jesli elementy sterowania kierownicy sg przycisk, aby zatrzymac platforme w osigg-
uzywane przy podniesionej platformie, to nigtej pozycji.
wozek bedzie posuwat sie w wybranym kie- - Nacisna¢ barwny obszar (3) platformy sto-
runku ze zmniejszong predkoscig pami dwa razy pod rzad i przytrzymac je w
. . tym potozeniu. Zdja¢ stope z zaznaczonego
Opuszczanie ruchomej platformy kolorem obszaru (3), aby zatrzyma¢ platfor-
» Platforma moze by¢ opuszczona na dwa me w osiggnietej pozyciji.

sposoby opisane ponizej:

N T
STILL



Uzytkowanie

Ruchoma platforma

(OPX-L12/1L16/1L20/ L20S) (OPX-D20): korzystanie z ruchomej

platformy (jesli wystepuje)

Srodki ostroznosci dotyczace uzytkowa-
nia

|_h>300mm

h < 300 mm
h;,=160 mm

h;,> 300 mm

2510

Ograniczenia stosowania

Przed podniesieniem platformy na wysoko$¢ wigksza
niz 300 mm wzglgdem podtoza sprawdzi¢, czy widty
znajdujg sie na wysoko$ci mniejszej niz 300 mm
wzgledem podtoza. Jezeli wysoko$¢ widet przekra-
cza 300 mm od podtoza, przed podniesieniem plat-
formy opusci¢ widty na wysoko$¢ mniejsza niz

300 mm od podtoza.

Przed podniesieniem widet na wysoko$¢ wieksza niz
300 mm od podtoza sprawdzi¢, czy platforma jest w
peini opuszczona. Jezeli platforma jest podniesiona z
podfoza, catkowicie opusci¢ platforme przed podnie-
sieniem widet na wysoko$¢ wyzszg niz 300 mm od
podtoza.

Przyciski pokazane na ilustracji moga znajdowac¢ sie
w innych miejscach w zaleznosci od wersji. Zwraca¢
uwage na symbole na przycisku.

@ WSKAZOWKA

» PoniZsze elementy sterowania sg aktywne,
gady wozek jest wigczony, a operator stoi na
wozku w prawidfowej pozycji roboczej

» Predkosc platformy jest proporcjonalna do
Sity nacisku na przycisk




Ruchoma platforma

Podnoszenie ruchomej platformy

» Po naci$nieciu przycisku (1) ruchoma plat-
forma podniesie si¢ do maksymalnej wyso-
kosci

* Ruch ruchomej platformy mozna zatrzymaé
w kazdej chwili poprzez zwolnienie przyci-
sku (1). Platforma zatrzyma sie w osiggnie-
tej pozycji

Obstuga wozka z podniesiong platforma

« Jesli elementy sterowania kierownicy sg
uzywane przy podniesionej platformie, to
wozek bedzie posuwat sig¢ w wybranym kie-
runku ze zmniejszong predkoscig

Opuszczanie ruchomej platformy

 Platforma moze by¢ opuszczona na dwa
sposoby opisane ponizej:
- Nacisna¢ przycisk (2) palcami. Zwolni¢
przycisk, aby zatrzymac¢ platforme w osiag-
nietej pozyciji.
- Nacisnag¢ barwny obszar (3) platformy sto-
pami dwa razy pod rzad i przytrzymac je w
tym potozeniu. Zdja¢ stope z zaznaczonego
kolorem obszaru (3), aby zatrzymaé platfor-
me w osiagnietej pozycji.

STILL



Uzytkowanie
Ruchoma platforma

OXV: Uzywanie ruchomej platformy (jesli wystepuje)

Opis

[e)
5 @

2513

@ WSKAZOWKA

« Ponizsze elementy sterowania sg aktywne,
gady wozek jest wigczony, a operator stoi na
wozku w prawidlfowej pozycji roboczej

Podnoszenie platformy

» Po naci$nieciu przycisku (1) ruchoma plat-
forma unosi sie na maksymalng wysokos¢
okoto 300 mm od podtoza.

« Po naci$nieciu przycisku (4) ruchoma plat-
forma podniesie sig i moze osiggng¢ mak-
symalng wysokosc¢. Predko$¢ podnoszenia
osiggana za pomoca przycisku (4) bedzie
proporcjonalna do nacisku wywieranego na
niego.

* Ruch platformy ruchomej mozna zatrzymac¢
w dowolnym momencie, zwalniajgc przycisk
uzywany do jej podnoszenia, (1) lub (4).
Ruchoma platforma zatrzyma sig w bieza-
cym potozeniu.

T y
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Obstuga wézka z podniesiong platformag - Nacisng¢ pedat (3) platformy stopami. -
+ Jesli elementy sterowania kierownicy sg Zdjac stope z pedatu (3), aby zatrzymaé
uzywane przy podniesionej platformie, to platforme w zadanym potozeniu.

Ruchoma platforma

wozek bedzie posuwat sie w wybranym kie- - Nacisna¢ przycisk (5) palcami. Predkos¢
runku ze zmniejszong predkoscig opuszczania za pomocg przycisku (5) be-
. . dzie proporcjonalna do nacisku wywierane-
Opuszczanie ruchomej platformy go na niego. Zwolni¢ przycisk, aby zatrzy-
» Opuszczanie platformy jest dozwolone nie- mac platforme w zadanej pozycii.

zaleznie od jej potozenia. Platforme mozna
opusci¢ na dwa sposoby:

- Nacisna¢ przycisk (2) palcami. Zwolnié¢
przycisk, aby zatrzymaé opuszczanie plat-
formy.

N T
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Przesuniecie tadunku

Przesuniecie fadunku

Zasady bezpieczenstwa dotyczace obstugi tadunkéw

Zasady og6lne

Przed podnoszeniem fadunkéw doktadnie zapoznaé
sig z ponizszymi instrukcjami. Nigdy nie dotyka¢ ru-
chomych czesci wozka (np. urzadzen podnoszacych,
elementoéw wyposazenia lub akcesoriéw do podno-
szenia tadunkéw). Nie stawa¢ w poblizu ruchomych
cze$ci wozka.

Niebezpieczenstwo przygniecenia dtoni i stép pod-
czas uzywania podno$nika (jesli wystepuje).

Podczas uzywania podnosnika (jesli wystepuje) nie
nalezy zbliza¢ dtoni ani stop do ruchomych czgsci.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Przechodzenie pod widtami wézka jest zabronione.
Nie wolno przewozi¢ ani podnosi¢ oséb na widtach.

Nie zmienia¢ potozenia wozka, jezeli pod widtami lub
na widtach znajdujg sie jakie$ osoby. Nie zmienia¢
potozenia widet ani nie prowadzi¢ wozka.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Nosi¢ obuwie ochronne. Zawsze zachowywa¢ od-
powiednig odleglos¢ miedzy stopami a wézkiem.

Niebezpieczenstwo przygniecenia stép podczas ma-
newrowania wézkiem.

A UWAGA

W zadnym wypadku nie wolno przewozi¢ oséb na
woézku.

A UWAGA

Jazda lub skrecanie z widtami podniesionymi powy-
zej 300 mm nad podtozem sg zabronione (tylko w
przypadku wozkéw z masztem).

Dopuszczalna jest tylko przy zmniejszonej predkosci

podczas odktadania tadunku i/lub podnoszenia fa-
dunku z potek.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Przed podniesieniem tadunku nalezy upewni¢ sie,
Ze jego wymiary i masa mieszczg sie w ramach
specyfikacji wézka okreslonych w rozdziale ,DANE
TECHNICZNE".

A NIEBEZPIECZENSTWO

tadunki powinny byé rozmieszczone w taki sposéb,
aby nie mogty sig zsunggé, przewrécié ani upasé na
podtoze. W celu zapewnienia stabilnosci tadunku
nalezy upewnic sig, ze fadunek jest zrbwnowazony
i wyposrodkowany na widtach. Przed ruszeniem
wozka lub widet (jesli sg zamontowane) operator
musi upewni¢ sig, Zze ladunek jest prawidlowo usta-
wiony i stabilny, gdy wézek jest nieruchomy. Pod-
czas jazdy z wézkiem i podnoszenia widet (jesli wy-
stepuja) operator musi upewnic sig, ze tadunek jest
stabilny, zapobiegajac jego przewréceniu sie na
podioze.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Stawanie lub przechodzenie pod podniesionym fa-
dunkiem jest surowo zabronione. Upewni¢ sie, ze
nikt nie stoi pod podniesionym tadunkiem ani nie
znajduje si¢ w obszarze pracy wozka.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Nigdy nie pozostawia¢ wozka z podniesionymi wid-
fami, niezaleznie od tego, czy znajduje sig na nich
fadunek, czy tez nie.

Podczas podnoszenia tadunku nalezy zwréci¢ uwage
na wymiary masztu i tadunku.

Podczas czynno$ci podnoszenia nie wolno uderza¢
w sufit, regaty, tadunki ani inne obiekty w poblizu.




Przesuniecie fadunku

Kontrole, ktére nalezy wykonaé
przed podniesieniem fadunku

Nigdy nie przekracza¢ udzwigu wozka. Udzwig jest
okreslany na podstawie $rodka cigzkosci i wysokosci
podnoszenia tadunku.

Nalezy $cisle stosowac sig do informacji dot. udzwi-
gu znajdujace sie na tabliczkach opisowych i etykie-
tach! Nigdy nie przekracza¢ wskazanego maksymal-
nego udzwigu! W przeciwnym wypadku nie mozna
zagwarantowac stabilnosci wézka.

Zabronione jest przebywanie w wézku dodatkowych
0s6b (oprécz operatora) oraz dodawanie obcigzenia.
Udzwig wozka nie jest w ten sposob zwiekszany.

STILL



Uzytkowanie
Przesuniecie fadunku

Uzywanie elementéw sterowania widami montowanych na oparciu
(jesli wystepuja)

w0378

Typy elementéw sterowania widtami
montowanych na oparciu (jesli wystepu-
ja na wézku)

Elementy sterowania widtami zamontowane

na oparciu roéznig si¢ w zaleznosci od modelu

wozka:

» Elementy sterowania i odpowiednie symbo-
le (1- 2 - 5 - 6) sg specyficzne dla wézkéw Z
masztem podnosnika

» Elementy sterowania i odpowiednie symbo-
le (3 -4 -7 -8) sg specyficzne dla wozkow
BEZ masztu podnosnika

@ WSKAZOWKA
o Przyciski (1- 2 - 5 - 6) lub alternatywnie

przyciski (3 - 4 - 7 - 8) sg zamontowane po
obu stronach oparcia.

T y
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Przesuniecie fadunku

Korzystanie z elementéw sterowania
widtami z operatorem na platformie

2388

llustracja (A) przedstawia pozycje operatora
na poktadzie wozka podczas korzystania z
elementow sterujgcych widtami w oparciu.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem

Aby unikna¢ zmiazdzenia stép przez widty, operator
musi trzymaé obie stopy na platformie wozka w ob-
szarze wykrywania obecnosci operatora. Dociskanie
obszaru obecnoéci operatora za pomocg jednej sto-
py jest niedozwolone.

Aby unikna¢ przyciecia rak podczas korzystania z
elementow sterujgcych, operator musi trzymac rece i
inne czesci ciata z dala od ruchomych czesci wézka.

Podnoszenie widet

» Przy witgczonym woézku ustawié sie prawid-
fowo na platformie (A), a nastepnie:
- Aby podnies¢ widty, nacisnag¢ przycisk (1)
lub (3), w zaleznosci od modelu wozka.
Widty podniosg sie tak, jak wskazuje sym-
bol (5) lub (7). Zwolni¢ klawisz, aby zatrzy-
mac widly.

Opuszczanie widet

» Przy witgczonym woézku ustawié sie prawid-
fowo na platformie (A), a nastepnie:
- Aby opusci¢ widty, nacisna¢ przycisk (2)
lub (4), w zaleznosci od modelu wézka.
Widty opuszcza sie tak, jak wskazuje sym-

bol (6) lub (8). Zwolni¢ klawisz, aby zatrzy-
mac widty.

Korzystanie z elementow sterujacych
jazda w oparciu z operatorem na podto-
Zu obok wozka

2391

llustracja (B) przedstawia pozycje operatora
na poktadzie wozka podczas korzystania z
elementéw sterujgcych widtami w oparciu z
podtoza.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem

Aby uniknag¢ zmiazdzenia stép przez widly podczas
ich catkowitego opuszczania z poktadu wézka, ope-
rator musi trzymacé obie stopy na platformie wozka w
obszarze wykrywania obecnos$ci operatora. Dociska-
nie obszaru obecnos$ci operatora za pomocg jednej
stopy jest niedozwolone.

Aby unikna¢ przyciecia rak podczas korzystania z

elementow sterujacych, operator musi trzymac rece i
inne czesci ciata z dala od ruchomych czesci wozka.

Podnoszenie widet

« Gdy wozek jest wigczony, ustawi¢ sie odpo-
wiednio na podtozu obok wézka, a nastep-
nie:
- Aby podnies¢ widty, nacisngc¢ przycisk (1)
lub (3), w zaleznosci od modelu wozka.
Widty podniosg sie tak, jak wskazuje sym-
bol (5) lub (7). Zwolni¢ klawisz, aby zatrzy-
mac widty.

Y 4
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Przesuniecie fadunku

ustawienie pozwala zapobiega¢ zmiazdze-
niu stop lub innych czesci ciata operatora
pod widtami. Aby opusci¢ widly nizej, opera-

Opuszczanie widel w wézkach WYPOSAZO-
NYCH w maszt

» Gdy wozek jest wiaczony, ustawi¢ sie odpo-

STILL

wiednio na podtozu obok wézka, a nastep-
nie:

- Aby opusci¢ widty, nacisng¢ przycisk (2).
Widty opuszcza sie tak, jak wskazuje sym-
bol (6) Zwolni¢ przycisk, aby zatrzymac¢ wid-
ty na zadanej wysokosci.

- Widly nie opuszczg sie do poziomu podto-
za, lecz podczas ich opuszczania zatrzyma-
ja sie na wstepnie okreslonej wysokosci. To

tor musi sta¢ prawidtowo na platformie (A),
a nastepnie nacisna¢ przycisk (2).

Opuszczanie widet w wzkach BEZ masztu

» Elementy sterowania opuszczaniem widet
(4) NIE bedg dziataty, gdy operator znajduje
sie na podtozu obok wézka

» Aby opusci¢ widly, operator musi sta¢ pra-
widtowo na platformie (A), a nastepnie na-
cisngc przycisk (4).




Przesuniecie fadunku

Korzystanie z dodatkowych elementéw sterujgcych widtami (wytacz-
nie w przypadku modelu LTX FF)

1 Przycisk podnoszenia widet 5 Element sterujacy podnoszeniem/opuszcza-
2 Przycisk opuszczania widet niem przyczepy "LiftRunner”. Element steru-
3 Przycisk otwierania widet jacy jest opcjonalny i opisany w odpowied-
4 Przycisk zamykania widet niej czesci

N I
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@ WSKAZOWKA

PoniZzsze elementy sterujgce sg aktywne, gdy
wozek jest uruchomiony, a operator znajduje
sle w prawidfowej pozycji roboczej na platfor-
mie, tylko w przypadku, gdy element sterujgcy
nie o0siggnat pofoZzenia koricowego.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Stawanie na widtach jest zabronione!

Nie uzywa¢ elementow sterujgcych, stojac na wid-
fach.

mencie, zwalniajac przycisk. Widty zatrzy-
majg sie w biezacym potozeniu.

Otwieranie widet (3)

A NIEBEZPIECZENSTWO

Przed otwarciem widet upewnié¢ sig, ze dostgpna
przestrzen jest wystarczajaca i wolna od przedmio-
tow, polek, scian itp. Ze wzgledu na ryzyko zranie-
nia upewni¢ sig, ze w zagrozonym obszarze nie
znajduja si¢ zadne osoby. Jesli w promieniu otwie-
rana/zamykania widel znajdujq sie jakiekolwiek
przedmioty, otwieranie widet jest zabronione.

A UWAGA

Dotgczanie przyczepy jest dozwolone tylko wtedy,
gdy widly sg catkowicie zamknigte (catkowicie ztozo-
ne w pozycji pionowej).

We wszystkich innych przypadkach dotgczanie przy-
czepy jest zabronione.

A UWAGA
Nie wolno jednoczes$nie uzywaé wozka w trybie pra-
cy z przyczepa i w trybie uktadarki palet.

Holowanie przyczepy i uktadanie innego tadunku w
tym samym czasie jest zabronione.

Ponizsze elementy sterujace sg opisane poni-
zej:

» Podnoszenie widet

* Opuszczanie widet

« Otwieranie widet

» Zamykanie widet

Przechyt widet

Przechyt widet W GORE (1)

» Aby przechyli¢ widty w gore:
- Nacisng¢ jeden z przyciskow (1) umie-
szczonych w wiezyczkach kierownicy. Ruch
widet mozna zatrzyma¢ w dowolnym mo-
mencie, zwalniajgc przycisk. Widly zatrzy-
maja sie w biezgcym potozeniu.

Przechyt widet W DOL. (2)

» Aby przechyli¢ widly w dot:
- Nacisna¢ jeden z przyciskow (2) umie-
szczonych w wiezyczkach kierownicy. Ruch
widet mozna zatrzymaé w dowolnym mo-

Aby otworzy¢ widty:

« Catkowicie opusci¢ widty. Element sterujacy
otwieraniem widet jest wytgczony, gdy widty
znajdujg sie nad podtozem.

« Nacisna¢ i przytrzyma¢ dwa przyciski (3) w
tym samym czasie do momentu catkowite-
go otwarcia widet. Przyciski (3) znajduja sie
po prawe;j i po lewej stronie oparcia fotela

A UWAGA

Sprawdzi¢, czy widty sg catkowicie otwarte przed
rozpoczeciem jazdy. Jesli widty nie sg catkowicie ot-
warte, jazda wézkiem jest nadal mozliwa, lecz przy
automatycznie zmniejszonej predkosci. Podnoszenie
i opuszczanie widet jest dozwolone wytgcznie wtedy,
gdy widty sg catkowicie otwarte.

Zamykanie widet (4)

A NIEBEZPIECZENSTWO

Przed zamknigciem widet upewnic sig, ze dostepna
przestrzen jest wystarczajaca i wolna od przedmio-
tow, potek, Scian itp. Ze wzgledu na ryzyko zranie-
nia upewni¢ sie, ze w zagrozonym obszarze nie
znajduja si¢ zadne osoby. Jesli w promieniu otwie-
rana/zamykania widel znajdujq sie jakiekolwiek
przedmioty, zamykanie widet jest zabronione.

Aby zamkng¢ widty:

« Catkowicie opusci¢ widty. Element sterujacy
zamykaniem widet jest wytgczony, gdy wid-
ty znajduja sie nad podtozem

» Nastepnie nacisna¢ i przytrzymac dwa przy-
ciski (4) w tym samym czasie do momentu
catkowitego otwarcia widet. Przyciski (4)
znajduja sie po prawej i po lewej stronie
oparcia fotela
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Przesuniecie fadunku

_ Element sterujgcy podnoszeniem/

H LU n
Sprawdzi¢, czy widty sg catkowicie zamkniete przed opuszczaniem przyczepy LiftRunner’

rozpoczeciem jazdy. Jesli widty nie sg catkowicie za- (5)

mkniete, jazda wozkiem jest nadal mozliwa, lecz przy . X X L
automatycznie zmniejszonej predkosci. Podnoszenie Element sterujacy jest opcjonalny i opisany w
i opuszczanie widet jest dozwolone wytacznie wtedy, rozdziale = Rozdziat "Wprowadzenie do ukta-
gdy widly s3 catkowicie otwarte. du LiftRunner (jesli wystepuje)", Strona 189 .

A NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko zranienia
Reczne podnoszenie widet jest zabronione!

N T
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Podnoszenie tadunku

— Zblizy¢ sig do tadunku, zachowujac ostroz-
nosc¢ i jak najwigkszg precyzjg.

— Opusci¢ widly na tyle, aby mozna je byto
tatwo wsung¢ w palete.

— Powoli wprowadzi¢ widty na $rodku tadunku
przeznaczonego do podniesienia.

A UWAGA

Wsuna¢ widly, uwazajac, aby nie uderzy¢ w regat ani
w fadunek.

— Wsuna¢ widly mozliwie najdalej pod fadu-
nek. Jesli to mozliwe, widty powinny by¢

Sktadowanie palet

Transportowane moga by¢ wytgcznie palety
nieprzekraczajace okreslonych maksymalnych
wymiaréw. Nie wolno przechowywaé wadli-
wych pomocy zatadunkowych (palet) i niepra-
widtowo ztozonych jednostek fadunkowych.

tadunek nalezy umiesci¢ lub zamocowac na
pomocy zatadunkowe;j tak, aby uniemozliwi¢
jego przemieszczanie si¢ lub upadek.

Jednostki fadunkowe nalezy przechowywac w
taki sposéb, aby ustalone alejki nie zostaty po-
mniejszone o wystajace elementy.

Przesuniecie fadunku

wsunigte na tyle, aby tadunek opierat si¢ na
karetce widet. Srodek ciezkosci tadunku
musi zosta¢ wysrodkowany pomiedzy wid-
tami.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Nalezy uwaza¢ na cze$¢ widel, ktora wystaje z fa-
dunku przeznaczonego do podniesienia.
Nie wolno uderza¢ w $ciany, regaty lub inne tadunki

i/lub przedmioty znajdujgce sig za tadunkiem prze-
znaczonym do podniesienia.

— Podnies¢ tadunek kilka centymetréw na
podtoze i odczytaé czes¢ "Przewozenie ta-
dunkow".

1044_800-004




Przesuniecie fadunku

Przewozenie fadunkéw na wid- >
fach

Ogolna zasada méwi, ze jednostki tadunkowe
nalezy transportowaé pojedynczo (np. palety).
Przewozenie kilku fadunkéw jednoczes$nie jest
dozwolone tylko:

* po spetnieniu wymagan bezpieczenstwa
« na polecenie przetozonego

Operator musi upewnié sie, ze tadunek jest
odpowiednio opakowany. Tylko tadunki, ktére
zostaty prawidtowo opakowane i sg prawidto-
wo zabezpieczone, moga by¢ przenoszone.

W celu zachowania optymalnej widocznos$ci nalezy
zawsze jecha¢ przodem.

— Jazda w kierunku widet jest dozwolona tylko pod-
czas odktadania tadunku, poniewaz widoczno$é w
tym kierunku jest ograniczona.

Jesli wysoko$¢ lub wymiary tadunku moga zastonic¢
pole widzenia operatora, druga osoba idaca pieszo
musi pomaga¢ podczas manewrdw i ostrzegac ope-
ratora o przeszkodach. W takim przypadku jazda
wozkiem jest dozwolona tylko z predkos$cig pieszego
i z zachowaniem szczegdlnej ostroznosci. W przy-
padku utraty kontaktu z osobg pomagajaca nalezy
natychmiast zatrzymac¢ wézek.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Obnizyé¢ lub podnies¢ tadunek az do uzyskania wy-
starczajgcego przeswitu nad podtozem.

Nie wolno przewozi¢ fadunkéw z widtami podniesio-
nymi na wiekszg wysokos$¢, poniewaz woézek i prze-
wozony fadunek moga utraci¢ stabilno$é.

Nie dopuszczaé do przesuwania tadunku, palet lub
pojemnika po podtodze.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Podczas jazdy i przewozu tadunku nalezy zwraca¢
uwage ha odstep po bokach fadunku, zwltaszcza
podczas pokonywania zakretéw.

Unika¢ uderzania w regaly i obiekty na trasie.

0252_003-103
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A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo wywr6cenia tadunku
Unika¢ nagtego ruszania i zatrzymywania.

Powoli i ostroznie pokonywac zakrety.

— Opuszczac/podnosi¢ karetke widet na tyle, aby
unie$¢ widly nad podtoze.

tadunek nie moze by¢ podnoszony zbyt wysoko, po-
niewaz moze zablokowa¢ widoczno$¢ z tytu. Jezeli
tadunek ogranicza widocznos¢ z tytu, drugi operator
musi i$¢ w poblizu wozka i udziela¢ wskazowek pod-
czas cofania. W tej sytuacji nalezy zachowaé szcze-
gdIng ostrozno$é, prowadzac pojazd z bardzo matg
predkoscig. Nalezy natychmiast zatrzymac¢ wézek w
przypadku utraty kontaktu wzrokowego z operatorem
udzielajgcym wskazowek.

Odktadanie tadunku na podtoze

 Zblizy¢ sie do obszaru zlozenia tadunku.

» Opuscic widly, az fadunek zostanie ztozony
w zadanym miejscu. Nastepnie wyja¢ widty,
tak aby nie miaty zadnego kontaktu z paletg
lub pojemnikiem.

« Spojrze¢ za siebie przed rozpoczeciem co-
fania wozka

» Sprawdzi¢, czy na drodze przejazdu nie
znajdujg sie przedmioty, osoby i inne prze-
szkody.

» Spojrze¢ za siebie i jecha¢ do tytu bardzo
powoli, aby catkowicie wyjac widty z tadun-
ku.

Przesuniecie fadunku

A NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko zranienia i przygniecenia operatora! Nie-
bezpieczernstwo uszkodzenia wozka i towaréw

Przez caty czas rozmieszczania tadunku uwazac,
aby nie uderzy¢ w zadne przeszkody. Utrzymywac
bezpieczng odlegto$¢ od przeszkdd (np. innych pa-
let, wystajacych przedmiotéw, regatow itp.).

A NIEBEZPIECZENSTWO

Nigdy nie pozostawia¢ wozka z podniesionymi wid-
fami, niezaleznie od tego, czy znajduje sie na nich
fadunek, czy tez nie.




Przesuniecie fadunku

Jazda po pochytosciach
Instrukcje

Przed wjechaniem wézkiem na pochytosé
operator musi sprawdzi¢ nastepujace kwestie:

* W przypadku podjezdzania pod wzniesienie
lub zjezdzania z niego nie wolno przekra-
cza¢ wartosci pochytosci opisanych w aka-
picie "Dane techniczne". Wskazane wartos-
ci oznaczajg teoretyczne nachylenie maksy-
malne, na ktérym wozek moze pracowac z
obcigzeniem i bez obcigzenia. Operator
musi by¢ Swiadomy, ze rzeczywiste warto$-
ci moga by¢ nizsze w zaleznosci od stopnia
zuzycia wozka lub jego czesci, ksztattu kra-
wedzi wzniesienia oraz przyczepnosci kot
wabzka do powierzchni

Na powierzchni pochyto$ci nie moga znaj-
dowac sig zadne przedmioty i musi by¢ ona
odpowiednio o$wietlona

Powierzchnia pochytosci nie moze by¢ $li-
ska — wo6zek musi mie¢ zapewniong adek-
watng przyczepnos¢. Nalezy wzig¢ pod
uwage warunki otoczenia

Operator musi upewnic sie, ze fadunek i
czesci wozka nie bedg miaty stycznosci z
podtozem w gérnej i dolnej czesci pochytos-

‘ 9

Niebezpieczenstwo przewrdcenia i wypadku

Podczas jazdy w gore lub w dét pochytosci nalezy
zmniejszy¢ predkos$é i jechac ostroznie.

A NIEBEZPIECZENSTWO
Niebezpieczenstwo przewrécenia

Jadac w gére lub w dét pochytosci, nie wolno skre-
cac ani poruszac¢ sie w poprzek ptaszczyzny spadku.

Podczas jazdy w gore pochytosci z tadunkiem na
widtach tadunek musi by¢ skierowany w strone
szczytu wzniesienia.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem i ryzyko upadku

Nalezy utrzymywac¢ wozek w bezpiecznej odlegtosci
od krawedzi pochytosci.

A UWAGA

W niektorych przypadkach dozwolona jest jazda z
widtami skierowanymi w strong szczytu pochytosci,
nawet w przypadku jazdy bez tadunku.

W takich przypadkach nalezy prowadzi¢ wozek ze
zwigkszong ostroznoscig oraz unika¢ skrgcania, do-
poki wszystkie kota wozka nie znajda sig na ptaskim
podtozu.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem

Nie wolno parkowa¢ na pochyto$ciach. Jezeli jest to
konieczne, w sytuacji awaryjnej nalezy wigczy¢ ha-
mulec postojowy i zablokowac kota klinami.

Uzytkowanie wézka w windach

Uzytkowanie wozka w windach dopuszczalne
jest tylko wtedy, gdy winda ma odpowiedni
udzwig (sprawdzi¢ maksymalng mase wozka
wraz z akumulatorem) oraz tylko po otrzyma-
niu odpowiedniego upowaznienia.

Powoli wjecha¢ wézkiem do windy tak, aby
pierwszy wjechat fadunek.

Zabezpieczy¢ wozek w windzie, aby zadna je-
go czes$¢ nie stykata sie ze sciang windy. Na-
lezy bezwzglednie zachowa¢ minimalng od-
legtos¢ 100 mm miedzy Scianami windy a
wozkiem.

Woézek musi by¢ prawidtowo unieruchomiony tak,
aby nie mdgt sie przypadkowo poruszyé.

A UWAGA

Pracownicy jadacy w windzie razem z wézkiem mo-
ga wejs¢ do windy dopiero po zabezpieczeniu wézka
i musza jako pierwsi opusci¢ winde.

Y 4
STILL



Uzytkowanie wozka na mostku przeta-
dunkowym i wewnatrz kontenera

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem

Przed wjechaniem na mostek przetadunkowy opera-

tor musi sprawdzié, czy mostek jest odpowiednio za-

montowany i zabezpieczony oraz czy ma odpowiedni
udzwig.

Przez mostek przetadunkowy nalezy przejezdzac¢ po-
woli i ostroznie.

STILL

Przesuniecie fadunku

Operator musi sprawdzi¢, czy fadowany lub roztado-
wywany pojazd jest odpowiednio zabezpieczony, aby
wykluczy¢ ryzyko jego przemieszczenia, oraz spraw-
dzi¢, czy jest on w stanie wytrzymac¢ nacisk wywoty-
wany przez wozek.

Kierowca samochodu ciezarowego i operator wozka
widtowego muszg uzgodni¢ czas odjazdu samocho-
du ciezarowego.




Przesuniecie fadunku

Oparcie tadunku w przypadku > n
pionowego haka do palet (opcja)

Twarda ostona zabezpieczajaca (L):

» Nie demontowac ostony

 Przed rozpoczeciem korzystania z wozka
nalezy sprawdzi¢, czy ostona ochronna
znajduje si¢ na miejscu i czy jest ona
sprawna

System umozliwia transportowanie pustej pa-

lety w pozycji pionowej w nastepujacy sposéb:

» Patrz rysunek (1)- paleta (F) jest blokowana
przez zacisk (D)

 Patrz rysunek (2)- paleta (F) jest blokowana
przez zacisk (E)

Jesli paleta ma byé przewozona w spos6b

przedstawiony na ilustracji (1), zacisk (E) na-

lezy obroci¢ do tytu (H). Procedura:

» Wyciagna¢ drazek (G) do gory (B), aby

opusci¢ zaciski (D) i (E)

Odkreci¢ pokretto (C)

» Obroci¢ zacisk (E) do tytu (H)

» Catkowicie wkreci¢ pokretto (C)

» Powtorzy¢ powyzsze czynnosci dla drugie-
go zacisku (E)

» Wecisna¢ drazek (G) w dot (A), aby podnies¢
zaciski (D) i (E)

« Ustawic¢ palete w okreslonej pozyciji (1) i za-
mocowac jg migdzy zaciskami (D), pocigga-
jac drazek (G) w kierunku (B)

A UWAGA

Niebezpieczenstwo przygniecenia dtoni i stép

Podczas przesuwania drazka (G) w kierunku (A) lub
(B), trzymac dtonie z dala od zaciskéw (D - E) bloka-
dy palety.

W przypadku reczne ustawiania palety nalezy uwa-
zac, aby paleta nie upadta.

Jesli paleta ma by¢ przewozona w sposo6b
przedstawiony na ilustracji (2), zacisk (E) nale-
zy obréci¢ do przodu (l). Procedura:

» Wyciagna¢ drazek (G) do gory (B), aby
opusci¢ zaciski (D) i (E)

» Odkrecic pokretto (C)

» Obroci¢ zacisk (E) do przodu (1)

» Catkowicie wkreci¢ pokretto (C)

N I
STILL




Przesuniecie fadunku

» Powtérzy¢ powyzsze czynnosci dla drugie-
go zacisku (E)

» Wecisna¢ drazek (G) w dot (A), aby podnies¢
zaciski (D) i (E)

« Ustawic¢ palete w okreslonej pozycji (2) i za-
mocowac jg miedzy zaciskami (E), pociaga-
jac drazek (G) w kierunku (B)

A UWAGA

Niebezpieczenstwo przygniecenia dioni i stop

Podczas przesuwania drazka (G) w kierunku (A) lub
(B), trzymac dtonie z dala od zaciskéw (D - E) bloka-

dy palety.

W przypadku recznego ustawiania palety nalezy
uwazac, aby paleta nie upadta.

STILL



Obstuga przyczep

Holowanie przyczep

Wios4

Niniejsza instrukcja obejmuje zaréwno wozki
do kompletowania zamowien jak i ciggniki

Wézki BEZ haka holowniczego: holowa-
nie jest NIEDOZWOLONE

Woézki do kompletowania zamoéwien

» Wozki do kompletowania zamdwien nie sg
wyposazone w montowany przez producen-
ta hak holowniczy (ilustracja przedstawia
przyktad haka holowniczego)

» Wozki do kompletowania zamdwien nie sg
odpowiednie do holowania przyczep

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zabrania sie holowania przyczep za pomocg woz-
kéw do kompletowania zaméwien.

Wézki WYPOSAZONE w hak holowni-
czy: holowanie jest dozwolone

Ciagniki

+ Ciagniki sg wyposazone w montowany

przez producenta hak holowniczy (ilustracja
przedstawia przyktad haka holowniczego)

+ Ciagniki sg przeznaczone do holowania
przyczep
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@ WSKAZOWKA

Nastepne podrozdzialy opisujg sposob korzys-
tania z zaczepu holowniczego.

Sita uciggu haka holowniczego i wozka

Nominalna sita uciggu podczas holowania to
nominalna sita uciggu podana na tabliczce
identyfikacyjnej ciggnika. Maksymalna sita
uciggu to maksymalna sita, ktérg moze za-
pewni¢ ciggnik w celu pokonania oporu po-
czatkowego stawianego przez holowany tadu-
nek (tgcznej masy ciagnika, przyczep i fadun-
ku).

A UWAGA

Nalezy bra¢ pod uwage fakt, ze w trudnych warun-
kach, takich jak jazda na pochytosciach lub $liskiej
nawierzchni, sita uciggu wézka ANI tadownos$¢ przy-
czepy NIE MOGA decydowaé o tym, czy tadunek
moze by¢ holowany. Zamiast tego w celu unikniecia
wypadku nalezy bra¢ pod uwage mozliwo$¢ bez-
piecznego wyhamowania.

A UWAGA

Maksymalny dopuszczalny udzwig odnosi sig do ho-
lowania przyczep (bez uktadu hamulcowego) na pta-
skim podtozu. Maksymalny dopuszczalny udzwig na-
lezy zmniejszy¢ w przypadku holowania przyczep w

gore lub w dét pochytosci.

Zabrania sie zatadunku i roztadunku pojazdu stojgce-
go na pochytosci i zwréconego w gore lub w dét.
Przyczepa musi by¢ odpowiednia do przewozonego
fadunku. Ladunek musi by¢ réwnomiernie roztozony i
zamocowany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
Zapoznac sie z wartosciami holowania podanymi w
rozdziale dotyczacym danych technicznych.

A UWAGA

Zabrania sie podczepiania przyczep do szyn.

Hak jest przeznaczony wytacznie do holowania.
Pchanie przyczep jakiegokolwiek typu jest zabronio-
ne.

STILL



STILL

Holowanie: wytyczne dotyczace bezpie-
czenstwa

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie zycia!

Podtaczanie lub odtgczanie przyczepy na pochytosci
jest surowo zabronione. Czynnosci te powinny by¢
wykonywane na ptaskim podtozu. Nieprzestrzeganie
tych zalecen moze doprowadzi¢ do niebezpieczen-
stwa obrazen danej osoby lub do oséb trzecich.
Przyczepa lub wézek holowniczy moga zaczac¢ sie
poruszac¢ i nabra¢ pedu na pochytosci.

Przed przystgpieniem do podtgczania lub odtaczania
przyczepy nalezy upewni¢ sie, ze:

— Zaréwno wozek jak i przyczepa znajdujg sig na
poziomym podtozu

— Belka holownicza przyczepy i sprzeg wozka sa
zgodne

— Jezeli przyczepa jest wyposazona w uktad hamul-
cowy, ukfad jest wigczony lub zablokowano kota
przyczepy w celu unieruchomienia

Obstuga przyczep

A NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko zranienia

Stang¢ w bezpiecznym miejscu lub w oznaczonej
strefie doczepiania i odczepiania przyczepy. Pod-
czas wykonywania doczepiania i odczepiania opera-
tor nie jest wyraznie widoczny przez innych operato-
row wozkow widtowych: istnieje ryzyko uderzenia lub
kolizji.

Ryzyko braku réwnowagi

Doczepi¢ belke holowniczg przyczepy do wozka w
taki sposéb, aby drazek byt ustawiony jak najbardziej
pionowo.

Ryzyko przytrzasniecia

Podczas doczepiania i odczepiania nalezy zawsze
obstugiwaé przyczepe z ostroznoscia. Nalezy uwa-
zat, aby nie przytrzasna¢ palcéw oraz nie dopusci¢
do ich przytrzasniecia pomigdzy ciagnikiem i przy-
czepa.

Operator musi zosta¢ przeszkolony w zakresie
obstugi i manewrowania wozkiem widtowym z
lub bez przyczepy.




Uzytkowanie

Obstuga przyczep

Holowanie przyczepy >

A UWAGA

Postgpowac zgodnie z wymogami

Przyczepy nie wymagaja montazu hamulcow w przy-
padku tadunkéw wazgcych mniej niz 2,5 tony. W
przypadku tadunkéw o masie przekraczajgcej 2,5 to-
ny wszystkie przyczepy muszg by¢ wyposazone w
uktad hamulcowy. Na rampach nalezy zawsze uzy-
wacé przyczep wyposazonych w hamulce.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo wypadku i ryzyko przewrécenia
woézka

Nie wykonywa¢ manewrdw przyczepami na pochy-
fosci.

1047_003-024

Podczas holowania przyczep, a zwtaszcza podczas
pokonywania zakretow, operator musi ograniczy¢
predkos$¢ jazdy zaleznie od typu holowanego fadun-
ku i liczby holowanych przyczep.

@ WSKAZOWKA

Nalezy zapoznac sie z obsfugg mechanizmow
hamowania, ktore mogg byc zainstalowane w
przyczepach do holowania. Upewnic sie, Ze
fadunek do holowania jest zabezpieczony, sta-
bilny i rownomiernie roztoZony na kazdej przy-
czepie oraz Ze obcigZenie nie przekracza udz-
wigu znamionowego ciggnika. Ocenic promieri
skretu ciggnika. Jest to szczegdinie wazne ze A
wzgledu na pokonywanie zakretow. ’—|

1047_003-025

A UWAGA

Nie wolno NIGDY jezdzi¢ po drogach publicznych,
jesli lokalne przepisy ruchu drogowego nie sa prze-
strzegane.

@ WSKAZOWKA

W przypadku jazdy po drogach publicznych
nalezy upewnic sie, Ze tabliczki opisowe sg
zgodne z lokalnymi przepisami ruchu drogo-
wego.

— Zwolni¢ uktad hamulcowy pojazdu holujgce-
go i usung¢ wszelkie podporki spod kot.

N I
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— Sprawdzi¢ szerokos¢ przyczepy lub naj-
szerszy tadunek, aby wyznaczy¢ droge
przejazdu.

Obstuga przyczep

— Sprawdzi¢, czy na drodze przejazdu nie
znajdujg sie zadne przeszkody. Powoli je-
cha¢ ciggnikiem do przodu, aby usungé luz
miedzy ztgczami przyczep. Nastepnie stop-
niowo zwiekszac¢ predko$¢ do zadanej war-
tosci.

— Zblizajgc sie do miejsca docelowego, nale-
2y wczesniej zmniejszy¢ predkosé, aby
upewnié sie, ze ciggnik i przyczepy sie za-
trzymajg. Nagte zatrzymanie mogtoby do-
prowadzi¢ do przewrdcenia fadunku i zde-
rzenia przyczep.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Nigdy nie wolno przewozi¢ pasazeréw na przycze-
pie, o ile nie zostata ona specjalnie zaprojektowana
do tego celu.

Dotgczanie przyczepy
A UWAGA

Podczas podtgczania i odtaczania przyczep ciggnik i
przyczepy musza znajdowac sie na ptaskiej powierz-
chni. Sprawdzi¢, czy wszystkie elementy wigczajace
znajdujg si¢ w pozycji neutralnej oraz czy hamulec
postojowy jest zataczony.

Przed podiaczeniem przyczepy, sprawdzic,
czy ucho belki holowniczej przyczepy i hak ho-
lowniczy wozka widlowego sa zgodne. Upew-
ni¢ sie, ze hamulce przyczepy sa wiaczone,
lub sprawdzi¢, czy kota sg wtasciwie zabloko-
wane, aby zapobiec przypadkowemu rusze-
niu. Bardzo powoli podjecha¢ ciggnikiem do
tytu w kierunku przyczepy. Upewnic sie, ze
hak holowniczy i ucho belki holowniczej przy-
czepy sg wyréwnane z pozycji komory opera-
tora.

STILL



Obstuga przyczep

Jedno- lub wielopotozeniowy za-
czep holowniczy

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem. Jezeli podczas holowania
dojdzie do wypadniecia lub uszkodzenia trzpienia
zaczepu przyczepy, tadunek poluzuje sie, co spra-
wi, Ze nie bedzie mozliwosci kontrolowania go.

Nalezy uzywac¢ wytacznie oryginalnych kotkdw sprze-
gajacych do przyczep po sprawdzeniu ich stanu.

Sprawdzi¢, czy trzpieh zaczepu przyczepy jest wsu-
niety i prawidtowo zamocowany.

STILL



Potaczyé ciagnik i przyczepe >

Obstuga przyczep

— Wyciagna¢ przedtuzenie (1) lub sworzen
holowniczy (2) w zalezno$ci od rodzaju ha-
ka na wozku.

— Powoli wycofaé ciagnik.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Nikt nie powinien przebywaé migdzy ciagnikiem a
przyczepa podczas zblizania sie pojazdéw do sie-
bie. Nalezy zawsze podjecha¢ ciagnikiem w kierun-
ku przyczepy.

— Wsuna¢ ucho sterownicy w urzadzenie do
holowania (3) ciagnika.

@ WSKAZOWKA

WielopofoZeniowe urzgazenie do holowania
zapewnia trzy wysokosci holowania. Zaleca
sie wybranie wysokosci, na ktorej sterownica
znajduje sie w pozycji poziomey:

— Opusci¢ przedtuzenie (1) lub sworzen ho-
lowniczy (2) do urzgdzenia do holowania (3)
i obrocic¢ go 0 90°. Spowoduje to zabloko-
wanie sworznia holowniczego.

A UWAGA

Nalezy zawsze upewnic sig, ze zaczep holowniczy

zostat zablokowany po doczepieniu. \I

— Wyja¢ kliny spod kot przyczepy i zwolnié
hamulce przyczepy.

Odtaczanie ciggnika od przyczepy

— Zej$¢ z wbzka i zabezpieczyé przyczepe
przed przypadkowym ruchem za pomoca
klinéw lub hamulca przyczepy.

— Obrdci¢ sworzen holowniczy (2) lub przed-
tuzenie (1) 0 90° i wyciagna¢ je z urzadze-
nia do holowania (3).

1050_003-020

— Powoli podjecha¢ wdzkiem blizej.

— Wiozy¢ z powrotem sworzen holowniczy (2)
lub przedtuzenie (1) do urzadzenia do holo-
wania (3) i zablokowac je.

T AR
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Obstuga przyczep

Hak holowniczy z funkcjg auto-
matycznego zamykania

Typy hakdéw holowniczych z funkcjg au-
tomatycznego zamykania

W ciggniku mozna zamontowa¢ dwa typy ha-
kéw holowniczych z funkcjg automatycznego
zamykania:

« Standardowy hak holowniczy z funkcjg au-
tomatycznego zamykania

» Hak holowniczy z funkcjg automatycznego
zamykania i dzwignig obstugowg

Obie wersje sg opisane ponizej.

Ogédlne zalecenia dotyczace bezpie-
czenstwa podczas korzystania z haka
holowniczego z funkcjg automatyczne-
go zamykania

Ryzyko odniesienia obrazen, niebezpieczenstwo
zgniecenia

Nie nalezy wktada¢ rak, nédg ani ramion do otwartego
zaczepu.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Nikt nie powinien przebywaé migdzy ciagnikiem a
przyczepg podczas ich faczenia i odtgczania.

Nalezy podjecha¢ ciggnikiem w kierunku przyczepy,
a nie odwrotnie.

A UWAGA

Zwolni¢ hamulec osi przedniej przyczepy ze sterow-
nicg. Niezastosowanie sig do tego zalecenia moze
spowodowac uszkodzenie zaczepu holowniczego,
ucha zaczepu przyczepy i wspornika!

Podczas podtaczania przyczepy wyposazonej w sta-
fa sterownice ucho zaczepu przyczepy musi znajdo-
wac sie w srodku zaczepu holowniczego.

STILL



taczenie ciggnika i przyczepy (hak ho- D
lowniczy z funkcjg automatycznego za-
mykania i dzwignig obstugows)

Obstuga przyczep

— Otworzyc¢ trzpien blokujacy haka holowni-
czego, recznie przesuwajac dzwignie obstu-
gowa (1) z potozenia (A) do (B).

— Zabezpieczyé przyczepe przed porusze-
niem za pomocg klinéw pod kota lub hamul-
ca przyczepy.

— Powoli wycofa¢ ciagnikiem w kierunku przy-
czepy. Trzpien haka holowniczego automa-
tycznie blokuje sie po zetknieciu sie z
uchem zaczepu przyczepy. Trzpien haka
holowniczego blokuje sie réwniez poprzez
nacisnigcie dzwigni (2) za pomocg stopy.

Zabrania sig blokowania trzpienia haka holownicze-
go za pomocg dzwigni obstugowej (1) przesuwanej z
potozenia (B) do (A).

Odtaczanie ciggnika i przyczepy (hak

holowniczy z funkcjg automatycznego

zamykania i dZwignig obstugowa)

— Zejscie z wozka spowoduje aktywacje ha-
mulca postojowego.

— Zabezpieczyé przyczepe przed porusze-
niem za pomocg klinéw pod kota lub hamul-
ca przyczepy.

— Recznie przestawi¢ dzwignie obstugowg (1)
z potozenia (A) do (B).

— Powoli ruszy¢ ciagnikiem do przodu.

STILL



Obstuga przyczep

taczenie ciggnika i przyczepy (standar-
dowy hak holowniczy z funkcjg automa-
tycznego zamykania)

— Przestawi¢ dzwignie (3) do gory (C).

— Na naklejce (6) czerwony trzpien wystaje z
gniazda, aby poinformowa¢, ze zaczep nie
jest zablokowany. Nie umieszczaé rak, stép
ani innych czesci ciata w zaczepie!

— Powoli wycofa¢ ciggnikiem w kierunku przy-
czepy. Trzpien haka holowniczego automa-
tycznie blokuje sie po zetknieciu sie z
uchem zaczepu przyczepy. Trzpien haka
holowniczego blokuje sie rowniez poprzez
nacisnigcie dzwigni (4) za pomocg stopy.

— Zgodnie z etykietg (6) czerwony trzpien jest
schowany w gniezdzie, aby poinformowac,
ze zaczep jest prawidtowo zablokowany.

Odtaczanie przyczepy

— Zejscie z wbézka spowoduje aktywacje ha-
mulca postojowego.

— Zabezpieczy¢ przyczepe przed porusze-
niem za pomoca klinéw pod kota lub hamul-
ca przyczepy.

— Przestawi¢ dzwignie (3) do géry.

— Powoli ruszyé¢ ciagnikiem do przodu.

Zatadunek przyczep

@ WSKAZOWKA

PoniZej znajduje sie lista zaleceri. Lista ta nie
Jjest wyczerpujgca.

>

A Zaczep zablokowany
B Zaczep otwarty

N I
STILL



A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo wypadku

Obstuga przyczep

— Nigdy nie przekracza¢ maksymalnych warto$ci
cigzaru tadunku podanych na tabliczce! WartosSci
te odnoszg sig do zwartych i jednolitych tadunkéw

— Nieprawidtowe obcigzanie lub wchodzenie na
przyczepe jest niedozwolone.

— Upewni¢ sie, ze fadunki sa rownomiernie
roztozone w przyczepie i sprawdzic, czy sg
prawidtowo zabezpieczone. Nie przekra-
cza¢ dopuszczalnego obcigzenia.

— Ciezkie tadunki nalezy umiesci¢ na dole, a
Izejsze u gory.

— Srodek ciezkosci powinien znajdowaé sie
mozliwie jak najnizej.

— Nigdy nie fadowac¢ przyczepy na pochytosci.

— Nie wolno przekraczaé udzwigu wozka i
przyczepy.

— Nigdy nie przewozi¢ pasazeréw na przycze-
pie.

STILL



Obstuga przyczep

Korzystanie z wersji z naczepa
LTX-T

Przewozenie fadunkéw na naczepie

A UWAGA

Upewnic¢ sie, ze waga obcigzenia nie przekracza

udzwigu wozka.

— Maksymalny dopuszczalny fadunek, ktéry moze
by¢ transportowany na naczepie, wynosi 600 kg.
Transportowanie ciezszych tadunkoéw jest zabro-
nione.

— W przypadku umieszczenia tadunku na naczepie
maksymalna masa tadunku, ktéry mozna holowaé
na przyczepach, wynosi 2 t. Do jazdy po rampach
wymagane sg przyczepy wyposazone w hamulce.

Nalezy zawsze przestrzega¢ udzwigu znamionowe-

go podanego na odpowiedniej etykiecie wozka

=>Rozdziat "Tabliczka z informacjg o udzwigu LTX-T",

Strona 73 .

— Aby uzyska¢ wiecej informacji, nalezy zapozna¢
sie z sekcjg po$wiecong tabliczce z informacjami
0 udzwigu = Rozdziat "Tabliczka z informacjg o
udzwigu LTX-T", Strona 73 i holowaniu przyczepy
=Rozdziat "Holowanie przyczepy", Strona 178 .

Ostrzezenia, ktérych nalezy przestrzegac:

« Zaparkowac na ptaskim podtozu, ktére jest
przeznaczone do zatadunku i roztadunku
naczepy oraz przyczepy

» Wytaczy¢ wozek. Zejs¢ z wozka i upewnic
sie, ze w poblizu nie znajdujg sie zadne
osoby ani pojazdy

 Inne osoby, ktére mogtyby utrudni¢ wykona-
nie stosownych czynnosci, nie moga znaj-
dowac sie w poblizu podczas zatadunku lub
roztadunku

» Sprawdzi¢, czy tadunek nie jest uszkodzony
* Nie przewozi¢ zawieszonych tadunkow

» Sprawdzi¢, czy fadunek nie zastania swiatet
sygnatowych z tylu ciggnika

Upewnic sie, ze transportowany tadunek jest:

» Prawidtowo zamocowany (za pomoca piers-
cieni mocujgcych)

« Stabilny

« Wysrodkowany

« Roéwnomiernie roztozony

>

2422
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» Dostosowany do wymiaréw wozka i przy-
czepy

» Dostosowany do udzwigu znamionowego
ciggnika

A NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko zranienia
Nalezy nosi¢ obuwie ochronne.

Obstuga przyczep

Przewozenie 0s6b jest surowo zabronione.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo utraty stabilnosci.

Zblizajac sie do zakretu lub jezdzac po mokrej na-
wierzchni, nalezy obowigzkowo zwolnic.

Dostosowac styl jazdy do rodzaju transportowanego
fadunku oraz jego wymiaréw.

STILL



Obstuga przyczep

Uzyskiwanie dostepu do schowka umie- >

szczonego pod naczepg

Wersji z naczepa jest wyposazona w scho-
wek:

« Zaparkowac na ptaskim podtozu, ktére jest

przeznaczone do zatadunku i roztadunku
naczepy oraz przyczepy

Wytaczyé wozek. Zej$¢ z wozka i upewnié
sie, ze w poblizu nie znajdujg sie zadne
osoby ani pojazdy

Otwieranie pokrywy (1) pozwala uzyska¢ do-
step do schowka (4).

Aby otworzy¢ zamknietg pokrywe (A) (1), na-
lezy wykona¢ nastepujace kroki:

« Stang¢ z boku wozka

« Otworzy¢ zamek (5), obracajgc go w kierun-

ku (C)

Umiesci¢ dton na uchwycie (2) lub (3); wy-
bra¢ najblizszy uchwyt po danej stronie
wozka

Recznie otworzy¢ pokrywe (1)

tej przez sprezyny gazowe

A UWAGA

Podczas uzyskiwania dostepu do komory (4) zacho-

wacé ostrozno$é, aby nie uderzy¢ gtowa o pokrywe
silnika lub inne wystajace czesci wozka

Aby zamkng¢ pokrywe (1), nalezy wykona¢

nastepujace kroki:

« Stang¢ z boku wozka

« Umiesci¢ dton na uchwycie (2) lub (3); wy-
bra¢ najblizszy uchwyt po danej stronie
wozka

» Zamkna¢ zamek (5), obracajac go w kierun-

ku (D)

A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia dioni! Podczas
zamykania pokrywy hie nalezy wktada¢ palcéw w

uchwyt.

Nie nalezy wktadac rak ani palcow pod pokrywe pod-

czas jej zamykania.

Nie uzywa¢ woézka, gdy drzwiczki schowka sg otwar-

te lub nieprawidtowo zamkniete.

Pokrywa jest utrzymywana w pozycji otwar-

STILL
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LiftRunner (opcjonalnie)

LiftRunner (opcjonalnie)

Wprowadzenie do uktadu LiftRunner (jesli wystepuje)

Uktad Liftrunner jest opcjonalny. Uktad ten
umozliwia podnoszenie i opuszczanie przy-
czepy po jej odpowiednim podtgczeniu do
ciggnika.

Dwa typy LiftRunner sg dostepne jako alterna-

tywa i oba sg opcjonalne. W ponizszych aka-

pitach objasniono jego dziatanie:

» W pierwszym akapicie opisano dziatanie
sterowanego elektrycznie uktadu Liftrunner

» W drugim akapicie opisano dziatanie stero-
wanego hydraulicznie uktadu Liftrunner

@ WSKAZOWKA

Informacje o przyczepach i opcji Liftrunner,
kidre nie wystepujg w tej instrukcji obstugi,
mozna znaleZc w instrukcji obstugi danej przy-
czepy. Instrukcje obstugi przyczepy sg dostar-
czane klienfowi wraz z przyczepg.




LiftRunner (opcjonalnie)

Sterowany hydraulicznie uktadu LiftRunner (jesli wystepuje)

A UWAGA
Uzywac¢ wytacznie odpowiednich przyczep, ktore
zostaly zatwierdzone przez producenta wozka.

Scisle przestrzegaé instrukcji dostarczonych przez
producenta przyczepy.

Uktad Liftrunner jest opcjonalny. Uktad ten

umozliwia podnoszenie i opuszczanie przy-

czepy po jej odpowiednim podtgczeniu do

ciggnika.

Nastepujace punkty zostaty oméwione poni-

zej:

« Srodki ostroznosci, ktérych nalezy prze-
strzegac

Instrukcje dotyczace hydraulicznego podtg-
czenia ciggnika do przyczepy

Objasnienie dziatania i elementéw steruja-
cych

Instrukcje dotyczgce hydraulicznego odta-
czenia ciagnika od przyczepy

A NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko rozprysku oleju i odniesienia obrazen.

Nie wolno podtgczaé sztywnego przewodu przyczepy
do szybkoztaczki (1) ani odtgczac go, gdy ciggnik
pracuje. Wozek powinien zosta¢ wytaczony.

Nie wolno podtgczaé sztywnego przewodu przyczepy
do szybkoztaczki (1) ani odtaczac go, jesli przyczepa
nie znajduje sie w pozycji opuszczonej. Sprawdzic,
czy w poblizu przyczepy nie ma zadnych oséb. Na-
stepnie opusci¢ przyczepe.

Zabronione jest wsiadanie do ciagnika, gdy kto$ pra-
cuje na potaczeniu hydraulicznym miedzy ciggnikiem
i przyczepa. Nie wolno podtacza¢ przewodu sztyw-
nego do ciggnika, jesli na ciggniku znajduja sie lu-
dzie.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo przygniecenia przyczepy i
upadku operatora.

Wspinanie sie na przyczepg i chodzenie po niej jest
zabronione.

@ WSKAZOWKA

MoZliwe jest skonfigurowanie pracy przyczepy
w nastepujgcy sposob. ciggnik nie beazie sie
poruszat do momentu osiggniecia maksymar-
nej wysokosci przez przyczepe. Aby uzyskac
wiecej informacji, naleZy skontaktowac sie z
autoryzowanym centrum pomocy techniczney.

Podtgczanie przyczepy do uktadu Lif-
tRunner

0608-04-036
——

Zaparkowa¢ bezpiecznie ciggnik na ptaskiej
powierzchni.

Obraci¢ przetacznik do pozycji (B) w celu
wytaczenia uktadu LiftRunner.

— Wylaczy¢ wozek.
— Zej$é z ciggnika i podiaczy¢ zlgcze hydrau-

liczne przyczepy do szybkozigczki (1) z tytu
ciggnika.

Informacje dotyczgce szybkoztaczki (1):

« Maksymalna teoretyczna przepustowo$c
szybkoztaczki (1) zmienia sie w zaleznosci
od fadunku na przyczepach i wynosi od 5
do 9 I/min.

« Maksymalne teoretyczne ci$nienie szybkoz-
taczki, ktére moze zosta¢ dostarczone
przez pompe, wynosi okoto 180 bar.

» Szybkozigczka (1) to ztacze zenskie 3/8".

Y 4
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LiftRunner (opcjonalnie)

Obstuga — Obroci¢ przetacznik do pozycii (A), aby wia-
czy¢ uktad podnoszenia i opuszczania przy-

/ S \ czepy.

— Obrdcic¢ przetacznik do pozycji (B), aby wy-
\ \ taczyé uktad podnoszenia i opuszczania

/ \ ( S przyczepy.
7 Istniejg dwa typy pracy:

* AUTOMATYCZNE podnoszenie i opusz-
czanie przyczep

» Podnoszenie i opuszczanie przyczepy za
pomoca PRZYCISKU

A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo przygniecenia st6p, gdy przy-
czepy sg opuszczone.

W przypadku wersji z AUTOMATYCZNIE opuszcza-
nymi przyczepami przed pozostawieniem wézka
operator musi upewni¢ sie, ze w poblizu przyczepy
nie znajdujq sie zadne osoby.

}

W przypadku wersji z RECZNIE opuszczanymi przy-
czepami przed opuszczeniem przyczepy za pomocg
0OM2398 przycisku operator musi upewni¢ sig, ze w poblizu
nie znajdujg sie zadne osoby.

AUTOMATYCZNE podnoszenie i opuszcza-

nie przyczep

« Gdy operator wchodzi na platforme, system
automatycznie podnosi przyczepy

» Gdy operator schodzi z platformy, system
automatycznie opuszcza przyczepy

Podnoszenie i opuszczanie przyczepy za po-

mocg PRZYCISKU

» Nacisna¢ przycisk (1), aby podnies¢ przy-
czepy

« Nacisna¢ przycisk (2), aby opusci¢ przycze-
py

@ WSKAZOWKA

W zaleznosci od modelu zakupionego woézka
przyciski (1) i (2) moga znajdowac sie w stre-
fie (C) lub strefie (D).

OM2399

Odtaczanie ukiadu LiftRunner
— Uruchomié¢ ponownie ciggnik.

— Zaparkowac bezpiecznie ciggnik na ptaskiej
— Wej$¢ na platforme wozka. powierzchni.

— Catkowicie opusci¢ przyczepe.

TN y
STILL



LiftRunner (opcjonalnie)

— Obrdci¢ przetacznik do pozycji (B) w celu — Zej$¢ z ciggnika i odtgczy¢ ztacze hydrau-
wytgczenia uktadu LiftRunner. liczne przyczepy od szybkozigczki (1) z tytu
— ciagnika.
— Wylaczy¢ wozek.

N I
STILL



STILL

LiftRunner (opcjonalnie)

Sterowany elektrycznie uktad LiftRunner (jesli wystepuje)

A UWAGA

Uzywac¢ wytacznie odpowiednich przyczep, ktore
zostaty zatwierdzone przez producenta wozka.

Scisle przestrzegaé instrukcji dostarczonych przez
producenta przyczepy.

Uktad Liftrunner jest opcjonalny. Uktad ten
umozliwia podnoszenie i opuszczanie przy-
czepy po jej odpowiednim podtgczeniu do
ciggnika.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo przygniecenia przyczepy i
upadku operatora.

Wspinanie sie na przyczepe i chodzenie po niej jest
zabronione.

Podigczanie przyczepy do uktadu Lif-
tRunner

— Zaparkowa¢ bezpiecznie ciggnik na ptaskiej
powierzchni.

— Wytgczy¢ wozek.

— Wyjs¢ z wozka holowniczego i podiaczyé
gniazdo i wtyczke LiftRunner, ktére sg uzy-
wane do podigczenia wozka do przyczep.

Informacje dotyczace gniazda zasilania Lif-
tRunner, ktore wystepuje w wozku

« 85 A dla stykéw zasilania i 14,5 A dla sty-
kow sterujgcych.

Obstuga

AUTOMATYCZNE podnoszenie i opuszcza-

nie przyczep

« Gdy operator wchodzi na platforme, system
automatycznie podnosi przyczepy

» Gdy operator schodzi z platformy, system
automatycznie opuszcza przyczepy

A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo przygniecenia stp, gdy przy-
czepy sg opuszczone.

W przypadku wersji z AUTOMATYCZNIE opuszcza-
nymi przyczepami przed pozostawieniem wdzka
operator musi upewni¢ sie, ze w poblizu przyczepy
nie znajdujg sie zadne osoby.




Uzytkowanie

tadowanie akumulatora

t adowanie akumulatora

Dostep do akumulatora w wéz-
kach BEZ ruchomej platformy

Zaparkowa¢ woézek w odpowiednim obszarze

Prosze wytgczyé wozek

A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo przygniecenia dioni

Nie umieszczac rak pod pokrywa akumulatora (1).
Trzymacé rece z dala od punktéw zamknigcia miedzy
pokrywg a podwoziem. Niebezpieczenstwo zmiaz-
dzenia dfoni jest zasygnalizowane na etykiecie (3).

Otworzy¢ pokrywe akumulatora (1) w sposéb

opisany ponizej (patrz sasiadujgca ilustracja):

» Nacisng¢ przycisk (A) jeden raz, aby odblo-
kowaé pokrywe dostepu do akumulatora (1)

» Nastepnie przytrzymac przycisk (A), chwy-
ci¢ druga rekg uchwyt na pokrywie dostepu
do akumulatora (1) i jednocze$nie pocigg-
naé pokrywe w kierunku punktu (B) az do
catkowitego otwarcia

» Pociggna¢ gniazdo akumulatora (2) w kie-
runku punktu (C), aby odtgczyé go od wtyku
wozka.

» Aby zamkna¢ pokrywe akumulatora (1), na-
lezy postepowac w odwrotnej kolejnosci,
aby unikng¢ ryzyka zmiazdzenia dioni, nale-
zy zachowac szczegdlng ostroznos¢, aby
nie wktadac rak pod pokrywe akumulatora

A UWAGA

Niebezpieczenstwo uszkodzenia przewoddw wtyczki/
gniazda akumulatora oraz nastepujace po nim nie-
bezpieczenstwo zwarcia

Nie zgnie$¢ przewoddw podczas zamykania pokrywy
akumulatora

>
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OM2376
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tadowanie akumulatora

Dostep do akumulatora w wézkach wyposazonych w ruchomg plat-
forme (opcja)

» Nacisna¢ (A) przycisk (1) jeden raz, aby od-
blokowa¢ pokrywe dostgpu do akumulatora
)

« Nastepnie przytrzymac (A) przycisk (1),
chwyci¢ drugg rekg uchwyt na pokrywie do-
stepu do akumulatora (2) i jednoczes$nie po-
ciagna¢ pokrywe w kierunku punktu (B) az
do catkowitego otwarcia

— Otworzy¢ pokrywe akumulatora (3) w spo-
so6b opisany ponize;j:

2393

Pchna¢ dzwignig (4) wewnatrz gniazda (C),
aby odblokowac¢ pokrywe, a nastepnie otwo-
rzy¢ pokrywe (3) w przedstawiony sposéb (D).

Zaparkowa¢ wozek w odpowiednim obszarze — Natadowa¢ akumulator.
Wylaczy¢ wozek. + Odtgczy¢ gniazdo od ztgcza meskiego aku-
mulatora
A NIEBEZPIECZENSTWO — Zamkna¢ pokrywe akumulatora (3)

Pchna¢ pokrywe (3) w kierunku (E) az do

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia dioni
catkowitego zamkniecia

Nie umieszczac rgk pod pokrywa akumulatora (2).
Trzymacé rece z dala od punktéw zamknigcia miedzy

pokrywa a podwoziem. Niebezpieczenstwo zmiaz- A NIEBEZPIECZENSTWO

dzenia dfoni jest zasygnalizowane na etykiecie (5).
Niebezpieczenstwo zmiazdzenia dioni

— Otworzy¢ pokrywe akumulatora (2) w spo- 2"? UfzieSZCth?é rak Plgd_ PQknyYad(3)- TLZymaé recz z
5 ; i ala od punktéw zamkniecia migdzy pokrywa a pod-
s6b opisany ponizej: woziem. Niebezpieczenstwo zmiazdzenia dtoni jest
zasygnalizowane na etykiecie (5).

TN y
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tadowanie akumulatora

Uwaza¢, aby nie zgnie$¢ przewoddéw podczas zamy-
A uwAGA kania pokrywy akumulatora
Niebezpieczenstwo uszkodzenia przewoddw ztgcza
meskiego/zenskiego akumulatora oraz w konsek-
wencji niebezpieczenstwo zwarcia

N I
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tadowanie akumulatora otowiowego

A UWAGA

Akumulator nalezy tadowa¢ po wytgczeniu wozka i
przy otwartej pokrywie.

Wtyczke mozna wyja¢ z gniazda tylko po wytgczeniu
wozka.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Akumulator nalezy tadowaé w pomieszczeniach
spetniajacych wymagania obowigzujacych przepi-
s6w. Nalezy zapoznaé sie z procedurami tadowa-
nia, kontroli poziomu itp. zawartymi w instrukcjach
producenta akumulatora i tadowarki. Nalezy spraw-
dzi¢ rodzaj akumulatora (zelowy, ofowiowy itp.) i
upewnic sig, ze napiecie i natezenie jest prawidlo-
we. Zbyt wysokie natezenie pradu moze doprowa-
dzi¢ do uszkodzenia akumulatora i doprowadzi¢ do
niebezpiecznych sytuacii. Jesli chodzi o zalecenia
dotyczace bezpieczenstwa, nalezy przestrzegac
wskazéwek zamieszczonych w instrukcji akumula-
tora oraz w rozdziale "Zalecenia dotyczace bezpie-
czenstwa" zawartym w niniejszej instrukcji. Przed
fadowaniem nalezy sprawdzi¢ przewody akumula-
tora i tadowarki pod katem uszkodzer i w razie po-
trzeby je wymieni¢. Podczas tadowania nie wolno
umieszczac¢ zadnych przedmiotéw na akumulato-
rze.

tadowanie akumulatora

« Uzyskaé dostep do gornej czesci akumula-
tora i otworzy¢é pokrywe akumulatora. Po-
krywa powinna pozosta¢ otwarta.

« Podigczyc¢ tadowarke do akumulatora i roz-
pocza¢ tadowanie.

« Wigczy¢ zewnetrzna tadowarke.

« Po zakonczeniu fadowania wytgczy¢ tado-
warke.

» Odtgczyc¢ tadowarke.
« Ponownie podigczyé akumulator.
» Zamkna¢ pokrywe akumulatora

@ WSKAZOWKA

Aby uzyskac wiecej informacji, zapoznac sie z
instrukcjg obstugi akumulatora.




tadowanie akumulatora

tadowanie akumulatora za pomoca tadowarki poktadowej (opcjonal-

na)
A UWAGA

Akumulator nalezy tadowa¢ po wytaczeniu wozka,
wyjeciu kluczyka i przy otwartej pokrywie.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Akumulator nalezy tadowaé w pomieszczeniach
spetniajgcych wymagania obowigzujacych przepi-
s6w. Nalezy zapozna¢ sie z procedurami tadowa-
nia, kontroli poziomu itp. zawartymi w instrukcjach
producenta akumulatora i fadowarki. Nalezy spraw-
dzi¢ rodzaj akumulatora (zelowy, ofowiowy itp.) i
upewnié sig, ze napiecie i natgzenie jest prawidto-
we. Zbyt wysokie natezenie pradu moze doprowa-
dzi¢ do uszkodzenia akumulatora i doprowadzi¢ do
niebezpiecznych sytuacji. Jesli chodzi o zalecenia
dotyczace bezpieczenstwa, nalezy przestrzegac
wskazéwek zamieszczonych w instrukcji akumula-
tora oraz w rozdziale "Zalecenia dotyczace bezpie-
czenstwa" zawartym w niniejszej instrukcji.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Jesli wézek jest wyposazony w tadowarke poktado-
wa, podtagczanie akumulatora do zewnetrznej tado-
warki jest surowo zabronione.

A UWAGA

Upewnic¢ sie, ze zasilanie sieciowe jest zgodne z wy-
mogami dotyczacymi napigcia roboczego prostowni-
ka akumulatora.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Ukiad elektryczny podiaczony do wtyczki poktado-
wej tadowarki musi by¢ zgodny z obowigzujacymi
przepisami krajowymi oraz norma europejskg EN
60204-1.

Instrukcje:

1D

Etykieta (1) informuje operatora o stanie nata-
dowania wskazywanym przez diode LED (2):

» Kontrolka LED $wiecaca statym czerwonym
Swiattlem
Trwa tadowanie akumulatora

« Kontrolka LED $wiecaca statym zielonym
Swiattem

Akumulator jest w petni natadowany
» Kontrolka LED migajaca na czerwono

Alarm uktadu tadowania, nalezy skontakto-
wac sie z autoryzowanym centrum serwiso-
wym.

STILL



tadowanie akumulatora

Procedura tadowania: « Po petnym natadowaniu akumulatora (dioda
LED s$wiecaca na zielono) wyja¢ wtyczke fa-
dowarki akumulatora z gniazda zasilania.
Prawidtowo ustawi¢ wtyczke w obudowie,
uwazajac, aby nie przytrzasna¢ przewodoéw

» Zamkna¢ pokrywe akumulatora

» Uzyska¢ dostep do gérnej czesci akumula-
tora i otworzy¢ pokrywe akumulatora. Po-
krywa powinna pozostac otwarta.

» Podtaczy¢ wtyczke tadowarki poktadowe;j
do gniazda zasilania

STILL



tadowanie akumulatora
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Konserwacja

Informacje ogéine

Informacje ogdlne

Utrzymanie wozka w dobym stanie wymaga
przeprowadzania okreslonych prac serwiso-
wych w wyznaczonych terminach oraz za po-
mocg materiatdw do tego przeznaczonych, w
sposob okreslony na kolejnych stronach. Na-
lezy sie upewni¢, ze przeprowadzane prace
sg rejestrowane; jest to jedyny sposdb, aby
zachowa¢ wazno$¢ gwarancji.

Konserwacje podzielono na:

» Przeglad Okresowy (planowany przez uzyt-
kownika)

» Planowane prace konserwacyjne (wykony-
wane przez pracownikéw punktu serwiso-
wego autoryzowanego przez producenta)

A NIEBEZPIECZENSTWO

Planowane prace konserwacyjne i naprawcze mu-
szg by¢é wykonywane przez punkt serwisowy auto-
ryzowany przez producenta, tak aby zachowaé ma-
szyne w idealnym stanie, zgodnym ze specyfikacja
techniczng.

@ WSKAZOWKA

Skontaktowac sie z autoryzowanym punktem
obstugi w celu zawarcia umowy na konserwa-
cje, stosownej do danego wdozka widfowego.

A UWAGA

Okresy miedzyserwisowe zostaty zdefiniowane dla
standardowego uzytkowania. W nastepujacych przy-
padkach niezbedne jest skrocenie przerw pomiedzy
roznymi planowymi czynnos$ciami serwisowymi: uzyt-
kowanie w srodowisku o duzym zapyleniu lub zaso-
leniu, w skrajnie wysokiej lub niskiej temperaturze
otoczenia, przy wysokim poziomie wilgotnosci powie-
trza, do szczegdlnie intensywnych i trudnych zadan.
Moga tego réwniez wymagac stosowne przepisy kra-
jowe dotyczace wdzkow lub poszczegdinych ich ele-
mentow.

Czynnosci poprzedzajgce konserwacije

Przed przystapieniem do konserwacji nalezy

wykona¢ nastepujgce czynnosci:

» Umiesci¢ wozek na ptaskim podtozu i upew-
ni¢ sie, ze nie moze on przypadkowo ruszy¢
sie.

» Catkowicie opusci¢ widty.

» Wytaczyé pojazd.

» Nacisng¢ przycisk zatrzymania awaryjnego.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Przed dokonaniem interwencji w uktadzie elektrycz-
nym wyjaé odpowiednig wtyczke z gniazda akumu-
latora.

STILL



Konserwacja — co 1000 godzin

Przy stanie roboczogodzin

1.000 2.000 4.000 5.000 7.000 Wykonano
8.000 11.000 13.000 14.000 v x
Uwaga

4 = ¢o 1000 godzin lub przynajmniej co 12 miesiecy (zaleznie od tego, co nastapi
wczesniej), chyba ze obowigzujgce w danym miejscu przepisy prawa wymagajg
czestszej kontroli i serwisowania.

Naped

Przektadnia redukcyjna: sprawdzi¢, czy jest prawidtowo zamontowana

Przektadnia redukcyjna: sprawdzi¢ pod katem wyciekéw oleju

Silnik napedowy: sprawdzi¢, czy jest prawidlowo zamontowany
Widly

Sprawdzi¢ stan widet

Nasmarowac drazki i dzwignie (zaleznie od wyposazenia)

Nasmarowac¢ uktad otwierania i zamykania widet i sprawdzié, czy dziata poprawnie
(wytacznie w przypadku modelu LTX-FF)

Sprawdzic¢ tuleje i dzwignie

Uktad kierowniczy

Uktad kierowniczy: sprawdzi¢ mocowanie kierownicy "cockpit"

Uktad kierowniczy: sprawdzié, czy uktad dziata prawidtowo

Uktad kierowniczy: nasmarowaé dwa elementy sterowania jazdg na kierownicy

Uktad kierowniczy: sprawdzi¢, czy uktad regulacji kierownicy "cockpit” jest odpo-
wiednio zamontowany oraz czy funkcjonuje prawidtowo (zaleznie od wyposazenia)

Kota

Kofa i rolki: sprawdzi¢, czy nie ma uszkodzen, ciat obcych lub oznak zuzycia

Kota: sprawdzié, czy sg wiasciwie dokrecone

Rolki: sprawdzi¢, czy sa prawidtowo zamontowane

Hydrauliczne kota skretne: skontrolowaé poziom oleju oraz sprawdzi¢, czy kota dzia-
taja prawidtowo (zaleznie od wyposazenia)

Kofa skretne: sprawdzi¢ i wyregulowaé kota skretne (wylacznie w przypadku modelu
LTX FF)

Rolki podporowe: nasmarowac za pomoca odpowiednich smarowniczek (tylko dla
LTX)

Hamulec
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Przy stanie roboczogodzin
1.000 2.000 4.000 5.000 7.000 Wykonano

8.000 11.000 13.000 14.000 v | =

Hamulec elektromagnetyczny: sprawdzi¢, czy nie wystepuijg $lady zuzycia lub ja-
kichkolwiek regulacji

Sprawdzi¢, czy poszczegolne funkcje hamowania wozka dziatajg prawidtowo
Maska

Pokrywa akumulatora: sprawdzi¢ poprawno$c¢ dziatania oraz opér sprezyny gazowej
podpierajacej pokrywe

Pokrywa naczepy: sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania oraz opor sprezyny gazowej
podpierajacej pokrywe (wytacznie w przypadku modelu LTX-T)

Uktad elektryczny

Akumulator: sprawdzi¢ stan akumulatora i czy jest prawidlowo zamontowany

Akumulator: sprawdzi¢ stan przewodow i gniazd

Akumulator: sprawdzi¢ gestos¢ elektrolitu i okresli¢, czy akumulator nie jest uszko-
dzony

Akumulator: obstugiwa¢ akumulator zgodnie z zaleceniami producenta

Prostownik poktadowy (zaleznie od wyposazenia): oczysci¢

Prostownik poktadowy (zaleznie od wyposazenia): sprawdzi¢ prawidtowe dziatanie

Kable i ztgcza wozka: sprawdzic stan i potozenie

Wyposazenie elektryczne: wyczysci¢

Kontrolki i alarmy: sprawdzi¢, a nastepnie rozwigzaé wszelkie problemy

Oswietlenie: sprawdzi¢, czy Swiatta, kierunkowskazy i reflektory dziatajg prawidtowo
(zaleznie od wyposazenia)

Sprawdzic¢ izolacje miedzy podwoziem a silnikami elektrycznymi

Sprawdzic¢ izolacje miedzy podwoziem a elektronicznym uktadem sterowania

Sprawdzic¢ izolacje miedzy podwoziem a biegunami akumulatora

Prostownik poktadowy (zaleznie od wyposazenia): testy uziemienia i obwodow izo-
lacyjnych

Uktad hydrauliczny

Modut pompy: sprawdzi¢ stan ogoiny

Modut pompy: sprawdzi¢ stopien zuzycia szczotek silnika podnoszenia i cewki in-
dukcyjnej

Ukfad hydrauliczny: sprawdzi¢ poziom oleju

Uktad hydrauliczny: sprawdzi¢, czy nie ma zadnych wyciekéw z sitownikdéw i ztgczy
hydraulicznych
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Przy stanie roboczogodzin
1.000 2.000 4.000 5.000 7.000 Wykonano

8.000 11.000 13.000 14.000 v | %

Uktad hydrauliczny: sprawdzi¢ stan przewodéw sztywnych

Uktad hydrauliczny: nasmarowac profile masztu podnosnika

Platforma do podnoszenia operatora (zaleznie od wyposazenia)

tancuch platformy: sprawdzi¢ regulacje i konserwacje fancucha (czyszczenie, regu-
lacja, smarowanie) 4

Platforma: sprawdzi¢ mocowanie, stan i dziatanie

Sprezyna gazowa: sprawdzi¢ kalibracje ci$nienia

Sprezyna gazowa: sprawdzi¢ prawidtowe dziatanie

Hak holowniczy (zaleznie od wyposazenia)

Sprawdzic¢, czy hak holowniczy jest prawidtowo zamontowany

Sprawdzi¢, czy system blokowania/odblokowywania haka holowniczego dziata pra-
widtowo

Sprawdzi¢ i nasmarowac¢ automatyczny hak holowniczy

Resorowana platforma (zaleznie od wyposazenia)

Sprezyna gazowa: sprawdzi¢ kalibracje cisnienia

Sprezyna gazowa: sprawdzi¢ prawidtowe dziatanie

Kabina (zaleznie od wyposazenia)

Zbiornik spryskiwaczy wycieraczek przedniej szyby: sprawdzi¢ zbiornik spryskiwa-
czy wycieraczek przedniej szyby i uzupetni¢ ptyn

Szczotki wycieraczek przedniej szyby: sprawdzi¢ szczotki wycieraczek przedniej
szyby pod katem zuzycia

Kota skretne: sprawdzi¢ i wyregulowac kota skretne

Uktad podnoszenia (zaleznie od wyposazenia)

Maszt: sprawdzi¢, czy jest w dobrym stanie

Maszt: nasmarowac tory $lizgowe profili masztu

Maszt: sprawdzic¢, czy jest prawidtowo zamontowany

Sitowniki podnoszenia, tancuchy, rolki i ograniczniki koncowe: sprawdzi¢ stan, mo-
cowanie i dziatanie

tancuch podnosnika: sprawdzi¢ regulacje i konserwacji tancucha 4 (czyszczenie,
regulacja, smarowanie)

Uchwyt widet: sprawdzié, czy uchwyt widet jest w dobrym stanie, czy jest prawidto-
wo zamontowany i dziata prawidtowo
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Konserwacja

Konserwacja — co 1000 godzin

Przy stanie roboczogodzin
1.000 2.000 4.000 5.000 7.000 Wykonano

8.000 11.000 13.000 14.000 v | =

Urzadzenie zabezpieczajgce: sprawdzi¢ stan i mocowanie ostony zabezpieczajacej
przed przecieciami (zaleznie od wyposazenia)

Podwozie ruchome: sprawdzié, czy uchwyt widet jest w dobrym stanie, czy jest pra-
widtowo zamontowany i dziata prawidtowo

N I
STILL



Konserwacja

Konserwacja — co 3000 godzin

Konserwacja — co 3000 godzin

Przy stanie roboczogodzin

Wykonano

3.ooo| | e.ooo| | 9.ooo| | 12.ooo|

| 15.ooo|

v x

Uwaga

Wykonywac wszystkie prace konserwacyjne co 1000 godzin

Uktad hydrauliczny

Wymiana oleju hydraulicznego i filtra oleju hydraulicznego

Konserwacja masztu (zaleznie od wyposazenia)

STILL




Konserwacja

Konserwacja — co 10 000 godzin

Konserwacja — co 10 000 godzin

Przy stanie roboczogodzin
10.000) | 20000 | | ] || |
Uwaga

Wykonano
v x

Wykonywac¢ wszystkie prace konserwacyjne co 1000 godzin

Przeniesienie napedu

Wymieni¢ olej zespotu przektadni redukcyjnej

STILL
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Konserwacja

Przeglad Okresowy

Czyszczenie wbzka widtowego

Czyszczenie zalezy od rodzaju zastosowania
oraz miejsca pracy. Jesli wézek wchodzi w
kontakt ze sktadnikami wysoce korozyjnymi,
takimi jak stona woda, nawozy sztuczne, che-
mikalia, cement, itp., nalezy go bardzo doktad-
nie oczysci¢ po kazdym cyklu pracy. Zaleca
sie uzycie zimnego, sprezonego powietrza i
detergentéw. Do czyszczenia czesci korpusu
uzywac zwilzonych szmatek.

Przeglad Okresowy

A UWAGA

Nie czysci¢ wozka bezposrednio pod strumieniem
wody; NIE uzywaé rozpuszczalnikéw ani benzyny,
ktére moga doprowadzi¢ do uszkodzenia czesci woz-
ka.

Smarowanie i czyszczenie tanhcuchéw podnosnika

@ WSKAZOWKA

Wytaczyc wozek i wykonac wstepne czynnos-
¢l konserwacyjne.

Smarowanie tancuchéw podnosnika

Aby mie¢ pewnos¢, ze tancuchy dziatajg pra-
widtowo, nalezy dopilnowaé, aby zawsze byly
one wystarczajgco nasmarowane.

Smar zmniejsza tarcie i chroni tancuch przed utlenia-
niem spowodowanym otaczajgcym $rodowiskiem.

Jesli smar nie jest uzywany lub jest go zbyt mato,
fancuchy beda gtosniej pracowac (skrzypienie itp.) i
nastgpi spadek wydajnosci.

— Informacje dotyczace parametréow smaru do
tancuchoéw zawiera "tabela olejow i sma-
row" w rozdziale 6. Mozna réwniez skontak-
towac¢ sie z punktem sprzedazy autoryzo-
wanym przez producenta.

— Natlozy¢ cienka warstwe smaru na catej diu-
gosci tancucha za pomocg czystej szczotki.
Nasmarowac tancuch po wewnetrznej i
zewnetrznej stronie. Utatwi to wnikniecie
smaru w ogniwa fancucha.

— Jesli na fancuchu zebrat sie brud, nalezy go
doktadnie oczysci¢ przed nasmarowaniem
(patrz ponizsze instrukcje).

Czyszczenie tacuchéw podno$nika

Niebezpieczenstwo wypadku!

tancuchy podnosnika sg elementami stuzgcymi za-
pewnieniu bezpieczenstwa.

Uzywanie chemicznych $rodkéw czyszczacych lub
ptynéw o wtasciwosciach zracych albo zawierajgcych
kwas lub chlor moze spowodowa¢ uszkodzenie tan-
cuchow i w zwigzku z tym jest zabronione.

— Nalezy przestrzegac¢ zalecen producenta dotycza-
cych stosowania $rodkéw czyszczacych.

— Umiesci¢ naczynie o odpowiedniej pojem-
nosci pod masztem podnosnika.

— Oczysci¢ fancuch za pomocg produktow na-
ftopochodnych, takich jak benzyna.

— Wytrzeé tancuch czysta szmatka, a nastep-
nie nasmarowac go.

WSKAZOWKA DOTYCZACA SRODOWISKA

Plyn rozlany lub zebrany do pojemnika nalezy
zutylizowac w sposob bezpieczny dla srodowi-
ska. Przestrzegac aktualnie obowigzujgcych
przepisow.



Konserwacja

Konserwacja dorazna

Konserwacja dorazna

Przygotowanie

Personel wykonujacy konserwacje aku-
mulatoréw

Akumulatora moze zosta¢ wymieniony jedynie
przez odpowiednio przeszkolony personel,
zgodnie z instrukcjami producenta akumulato-
ra, prostownika i wozka. Nalezy postepowaéd
zgodnie z instrukcjami obstugi akumulatora.

Srodki bezpieczeristwa dotyczace zapo-
bieganiu pozarom

), Auwaea

i/
e Podczas obstugi akumulatoréw nie wol-

no pali¢ tytoniu ani uzywac otwartego
ognia. W miejscu przeznaczonym do
parkowania wozka w celu tadowania
akumulatora lub prostownika akumulato-
ra nie powinny znajdowac si¢ zadne ma-
teriaty tatwopalne ani substancje, ktére
moga powodowac iskrzenie w promieniu
co najmniej 2 metrow. Miejsce tadowa-
nia musi posiada¢ dobrg wentylacje. Na-
lezy mie¢ do dyspozycji gasnice.

Miejsce parkowania wézka

Przed przystgpieniem do wykonywania prac
przy akumulatorze nalezy bezpiecznie zapar-
kowaé wozek. Wozek moze byé uzytkowany
wytgcznie w sytuacji, gdy pokrywa akumulato-
ra jest zamknieta, a gniazdo akumulatora jest
wsuniete. Jesli wozek jest przystosowany do
wyjmowania akumulatora bokiem, mozna go
uzytkowaé, gdy akumulator zostanie prawidto-
WO zamocowany za pomocg uktadu blokowa-
nia akumulatora.

Obstuga serwisowa akumulatora

Pokrywy ogniw akumulatora musza by¢ suche
i czyste. Nalezy niezwtocznie zneutralizowaé
ewentualne wycieki kwasu akumulatorowego.
Zaciski i faczowki lutownicze musza by¢ czys-
te i lekko nasmarowane smarem do klem.

N I
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Konserwacja

Konserwacja dorazna

Typ akumulatora

W woézkach mozna montowaé rézne rodzaje
akumulatoréw. Nalezy postepowaé zgodnie z
instrukcjami podanymi na tabliczce akumula-
tora i przestrzegac specyfikacji technicznej
podanej w rozdziale "Dane techniczne".

Masa i rozmiary akumulatora wptywajg na stabilno$¢
wozka.

Nowy akumulator musi by¢ zgodny z masg podang
na tabliczce identyfikacyjnej woézka. Akumulator nale-
zy zamontowac¢ precyzyjnie i zgodnie z przepisami
technicznymi.

A UWAGA

Przy wymianie akumulatora nalezy zachowaé ostroz-
no$¢, aby nie uszkodzi¢ okablowania.

STILL



Konserwacja

Konserwacja dorazna

Odblokowywanie akumulatora
(przed wymiang)
Przed wymiang akumulatora:

« Otworzy¢ pokrywy w celu uzyskania doste-
pu do akumulatora zgodnie z instrukcjami
podanymi w rozdziale 4

» Odblokowa¢ akumulator zgodnie z ponizszg
instrukcja. Istniejg dwie wersje blokady aku-
mulatora:

Standardowa blokada akumulatora
Blokada akumulatora dla wersji z ruchomg
platformg

Odblokowywanie akumulatora w stan-
dardowej wersji wozka

A UWAGA

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia palcéw migdzy me-
chaniczng klamrg i akumulatorem.

Na wszystkich etapach nalezy zachowa¢ ostrozno$¢
i nie wktadac¢ rak pod mechaniczna klamre (1). Pod-

czas otwierania mechaniczng klamre mozna zwolni¢
tylko wtedy, gdy znajdzie si¢ ona w otwartym i stabil-
nym pofozeniu.

Recznie otworzyé mechaniczng klamre aku-
mulatora (1) poprzez odwrécenie jej w kierun-
ku (A) az do petnego otwarcia (B).

N

/

~~

o
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Konserwacja

Konserwacja dorazna
Odblokowywanie akumulatora w wersji > -
wédzka z mobilnym stopniem \
Pchnag trzpien (5) w kierunku (E), aby odblo- i
kowaé akumulator. W razie potrzeby wymieni¢ J //\
akumulator zgodnie z instrukcjami podanymi l
w odpowiednim rozdziale.

/A
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Konserwacja

Konserwacja dorazna

Wymiana akumulatora z demon-
tazem od géry

— Umiesci¢ haki zawiesia linowego w odpo-
wiednich otworach akumulatora. Zaczepi¢
akumulator (4) do dzwigu (3) za pomocg ot-
worow po bokach akumulatora.

— Unies¢ baterie i wymontowac.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Do podniesienia akumulatora nalezy uzy¢ dzwigu o
odpowiednim udzwigu. Podnoszenie musi by¢ wy-
konywane przez wykwalifikowany personel. NIE
stawaé w granicach zasiegu dziatania dzwigu ani w
poblizu wézka. Nie stawac w obszarze zagrozenia
pod podniesionym tadunkiem. Uzywac zawiesi lino-
wych NIEMETALICZNYCH. Upewni¢ sig, ze wy-
trzymalos$¢ zawiesi jest odpowiednia w stosunku do
masy akumulatora. Zawiesia linowe muszg by¢
ciagnigte pionowo. W celu uniknigcia zwar¢ zaleca
sie przykrycie gumowa mata akumulatoréw z zacis-
kami biegunowymi lub niezabezpieczonymi pota-
czeniami.

— Wiozyé akumulator i zamontowaé go, wyko-
nujac powyzsze czynnosci w odwrotnej ko-
lejnosci, z uwzglednieniem tych samych
$rodkéw ostroznosci wspomnianych
wczesnie;.

A UWAGA

W celu okreslenia, ktory typ akumulatora powinien
zostac uzyty, nalezy sprawdzi¢ charakterystyke aku-
mulatora zawartg w rozdziale ,DANE TECHNICZ-
NE”.

— Podczas montazu nowego akumulatora na-
lezy zachowa¢ szczegodlng ostroznosé na
etapie wktadania akumulatora.

w0383
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Konserwacja dorazna

A UWAGA

Nalezy zachowa¢ ostrozno$¢ podczas opuszczania
akumulatora! W celu uniknigcia uszkodzen nie po-
zwoli¢, aby akumulator uderzyt w czesci wozka. Os-
troznie umiesci¢ akumulator wewnatrz specjalnej ko-
mory i odpowiednio go wys$rodkowac. Akumulator nie
moze wystawaé z boku wozka. Po zamknigciu me-
chanicznej klamry akumulatora (1) sprawdzi¢, czy
nie ma luzu w komorze akumulatora lub czy luz jest
nieznaczny. Przy zamykaniu pokrywy akumulatora
zadbac¢ o poprawne umieszczenie przewodow ztgcza
meskiego akumulatora, tak aby ich nie uszkodzi¢.

STILL
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Konserwacja dorazna

Wymiana baterii z opcjg wyjmo-
wania z boku

Podnie$¢ akumulator wozka i wyjaé go
z boku

— Umiesci¢ przy wozku zatwierdzony przez
producenta uktad rolkowy akumulatora wy-
jmowanego bokiem; postawi¢ go tak, aby
byt nieruchomy i stabilny; wyregulowac¢ wy-
soko$¢ uktadu rolkowego, tak aby znajdo-
wat sie na réwnym poziomie ze spodem
akumulatora w komorze akumulatora

A NIEBEZPIECZENSTWO

"Niebezpieczenstwo przygniecenia dionil" Wyje-
ciem akumulatora powinna sie zajmowac tylko jed-
na osoba. Operator musi przestrzegaé instrukgji
obstugi podanych w niniejszej czesci i ustawié sie
po tej samej stronie, co uktad rolkowy akumulatora
wyjmowanego bokiem.

— Wyciagna¢ akumulator (5) na zewnatrz (C),
przesuwajgc go po rolkach na ramie wézka
i ustawiajac na wczesniej przygotowanym,
zewnetrznym uktadzie rolkowym (2).

STILL
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Zamontowanie nowego akumulatora
poprzez wtozenie go z boku

— Wymieni¢ akumulator i zamontowaé nowy,
wykonujac powyzsze czynno$ci w odwrot-
nej kolejnosci.

A UWAGA

W celu okreslenia, ktory typ akumulatora powinien
zosta¢ uzyty, nalezy sprawdzi¢ charakterystyke aku-
mulatora zawartg w rozdziale ,DANE TECHNICZ-
NE”.

— Przesuna¢ ukfad rolkowy (2) za pomoca
wdzka paletowego, aby wyréwnac akumula-
tor w celu umieszczenia w pustej komorze.
Mozna réwniez przemiesci¢ wbzek za po-
mocg odpowiedniego ukfadu wysuwania
akumulatora, aby wyréwna¢ akumulator w
celu umieszczenia w pustej komorze. Uktad
rolkowy musi zosta¢ ustawiony tak, aby byt
nieruchomy i stabilny. Wktadany akumulator
musi by¢ odpowiednio wyréwnany.

— Podczas montazu nowego akumulatora na-
lezy zachowac szczegding ostroznosé na
etapie wktadania akumulatora.

— Wecisng¢ akumulator (6) w kierunku (D), aby
ustawi¢ go w odpowiedniej komorze aku-
mulatora w wozku.

A NIEBEZPIECZENSTWO

"Niebezpieczenstwo przygniecenia dioni!" Wktada-
niem akumulatora powinna sig zajmowac tylko jed-
na osoba. Operator musi przestrzegag instrukcji
obstugi podanych w niniejszej czesci i ustawié sie
po tej samej stronie, co uktad rolkowy akumulatora
wyjmowanego bokiem.

A UWAGA

Ostroznie umiesci¢ akumulator wewnatrz specjalnej
komory i odpowiednio go wysrodkowac. Akumulator
nie moze wystawac z boku wozka. Po zamknieciu
mechanicznej klamry akumulatora (1) sprawdzi¢, czy
nie ma luzu w komorze akumulatora lub czy luz jest
nieznaczny. Przy zamykaniu pokrywy akumulatora
zadbac¢ o poprawne umieszczenie przewodow me-
skiego ztacza akumulatora, tak aby ich nie uszko-
dzic.

STILL
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Konserwacja dorazna

Wyjmowanie akumulatora z zewnetrz-
nego uktadu rolkowego za pomoca
dzwigu

— W przypadku podnoszenia i demontazu >
akumulatora za pomocg dzwigu po ustawie-
niu go na uktadzie rolkowym (2) nalezy
przestrzega¢ ponizszych ostrzezen.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Narzedzie do podnoszenia (dzwig) musi podnosi¢
baterig pionowo. Podczas podnoszenia nalezy
uzyé dzwigu o udzwigu odpowiednim do masy ba-
terii. Podnoszenie powinno byé wykonywane przez
wykwalifikowany personel. NIE stawa¢ w granicach
zasiggu dziatania dzwigu ani w poblizu wézka. Nie
stawaé w strefie zagrozenia pod podniesionym ta-
dunkiem. Uzywaé ZAWIESI NIEMETALICZNYCH.
Upewni¢ sig, ze wytrzymato$c¢ zawiesi jest odpo-
wiednia w stosunku do masy akumulatora. Zawie-
sia linowe muszg by¢ ciggnigte pionowo. W celu
unikniecia zwar¢ zaleca sig przykrycie gumowg
matg akumulatoréw z zaciskami biegunowymi lub wosss
niezabezpieczonymi potaczeniami. Zaczepy baterii

muszg byé przymocowane w taki sposéb, aby nie

mogty spasé na ogniwa baterii podczas fazy opusz-

czania dzwigu.

N I
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Bezpieczniki >
2F1

QrLe
Qo) Lo
Ta czesc stuzy wytacznie do celow informacyj- f ®
nych i nie upowaznia operatora do przeprowa- ®, A
dzania konserwacji uktadu elektrycznego. o) © ’/ 1F1
S
o

3F1
o — 6F1 ©
:=SVy="

Uzywanie niewtasciwych bezpiecznikéw moze spo- F1 —
wodowa¢é zwarcie elektryczne. Przed rozpoczeciem L 4F1
jakichkolwiek prac przy uktadzie elektrycznym nale- =
zy wylaczy¢ zasilanie wozka przez odlgczenie ztg- 2F2 NV
cza =

1 . —F2
Przed wymiang bezpiecznika nalezy usuna¢ przyczy- %/

@ WSKAZOWKA

-

1

O
/

<

ne, ktéra doprowadzita do jego przepalenia. W celu
wymiany bezpiecznikdéw nalezy skontaktowac¢ sie z

autoryzowanym przez producenta centrum obstugi 9F1
technicznej i uzywac tylko oryginalnych czesci za- 0OM2375
miennych. Producent NIE ponosi odpowiedzialno$ci
za wypadki, obrazenia itp. spowodowane przez oso-
by trzecie.

®
0

— Opis bezpiecznikéw:

Nazwa | Opis Wartosé
2F1 | Bezpiecznik podnoszenia 150 A
1F1 |Bezpiecznik napedu 225 A
3F1 | Bezpiecznik uktadu kierowniczego 30A
6F1 | Bezpiecznik MMS (opcjonalne gniazdo transmisji danych) 5A
F1 Bezpiecznik gtéwny podzespotéw pomocniczych 10A
4F1 |Bezpiecznik o$wietlenia 5A
2F2 | Bezpiecznik uktadu hydraulicznego 5A

F2 |Bezpiecznik réznych podzespotow 10 A
9F1 | Bezpiecznik réznych podzespotow 5A
9F2 | Bezpiecznik réznych podzespotow 10 A

STILL
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Wycofywanie z eksploatac;ji

Wycofywanie z eksploatacii

Informacje ogéine

W tym rozdziale przedstawiono czynnosci, wego wycofania z uzytku" oraz "Catkowitego
ktére nalezy wykonaé w przypadku "Czaso- wycofania z uzytku".

N I
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Holowanie wézka widtowego

W przypadku awarii, wozka nie mozna holo-
wac.

Woazek widtowy nalezy podnosi¢ z nalezyta
ostroznoscig, w sposéb opisany na kolejnych
stronach.

Tymczasowe wycofanie z uzytku

Jesli wozek widtowy nie bedzie eksploatowany
przez dituzszy czas, nalezy wykonac¢ nastepu-
jace czynnosci:

» Oczysci¢ wozek zgodnie ze wskazédwkami
zawartymi w rozdziale "Konserwacja" i
umiesci¢ w niezapylonym i suchym pomie-
szczeniu. -

» Opuscic widly.

» Nasmarowac lekko wszystkie niepomalowa-
ne czesci olejem lub smarem.

Wycofywanie z eksploatacji

« Wykona¢ czynnosci smarowania podane w
rozdziale na temat konserwacji.

» Wyja¢ akumulator i umiesci¢ w pomieszcze-
niu, w ktérym nie ma niebezpieczenstwa
zamarzniecia. Ladowaé akumulator przy-
najmniej raz w miesigcu.

» Podnies¢ wozek tak, aby kota nie dotykaty
podtoza; w przeciwnym razie kota spta-
szczg sie w miejscu kontaktu z posadzka.

« Zakry¢ wozek NIEplastikowa plandeka.

Kontrole i przeglady po dtuzszym okresie przestoju

A NIEBEZPIECZENSTWO

Przed rozpoczeciem eksploatacji wézka widtowego
nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:

» Gruntownie wyczysci¢ wozek widfowy.

» Sprawdzi¢ poziom natadowania akumulato-
ra i zamontowaé go ponownie w wozku, pa-
mietajgc o natozeniu wazeliny na zaciski.

» Nasmarowac¢ wszystkie cze$ci zawierajace
smarowniczki oraz tancuchy.

» Przeprowadzi¢ kontrole poziomu ptynow.

» Wykona¢ wszystkie funkcjonalne manewry
wézka oraz jego wyposazenia bezpieczen-
stwa z tadunkiem i bez tadunku.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Dla wspomnianych wyzej czynnosci postepowac
zgodnie z instrukcjami podanymi w rozdziale po-
Swieconym konserwaciji.

Catkowite wycofanie z uzytku (zniszczenie)

Zniszczenie wozka widtowego musi zostac
przeprowadzone zgodnie z obowigzujgcymi w
danym kraju przepisami. Skontaktowac sie z
autoryzowanym punktem obstugi lub autoryzo-
wanymi firmami, aby zeztomowaé woézek
zgodnie z obowigzujacymi w danym kraju
przepisami.

WSKAZOWKA DOTYCZACA SRODOWISKA

W szczegdinosci akumulatory, ptyny (oleje,
paliwa, srodki smarujgce itp.), podzespoty
elektryczne i elektroniczne oraz elementy gu-
mowe nalezy utylizowac zgodnie z okreslony-
mi przepisami prawa, obowigzujgcymi dla da-
nego rodzaju materiatu.



Konserwacja

Wycofywanie z eksploatac;ji

A NIEBEZPIECZENSTWO

Rozmontowywanie wézka widtowego w celu jego
zezlomowania jest niezwykle niebezpieczne.

N I
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Arkusz danych (VDI): OPX

Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX
Arkusz danych (VDI) OPX 20 i OPX 25
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OPX 20 OPX 25
1.3 |Naped Elektryczny Elektryczny
1.4 | Sposob obstugi Pozycja stojaca Pozycja stojaca
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

OPX 20 OPX 25
15 U.dZWIg Znamionowy / obcigze- QW 20 25
nie znamionowe
16 Odlegtos¢ srodka ciezkosci ta- c 1200 1200
dunku (mm)
18 OQIeg’fosc ’fadL_mku, _od $rodka X 1615 @ 1615 @
osi napedowej do widet (mm)
1.9 |Rozstaw osi y 2717 @ 27117 @
(mm)
21 Masa robocza (z akumulato- kg 1178 @ 1203 @
rem)
2.9 | Obciazenie osi z fadunkiem, kg 1120/2058 1188/2515
przod/tyt
23 Obc,lqzeme osi bez tadunku, kg 897/281 906/297
przéd/tyt
3.1 |Opony Poliuretan Poliuretan
3.2 |Rozmiar opon, przéd mm 254 x 102 254 x 102
3.3 |Rozmiar opon, tyt mm 85x 100 85 x 80
3.4 |Kota dodatkowe (wymiary) mm 150 x 50 150 x 50
35 50’(3, liczba z przodu / z tytu (x 1x-1/2 1x-1/4
= kota napedowe)
3.6 |Bieznik, przod b1o 474 474
(mm)
3.7 |Bieznik, tyt (:11;1) 348 (368/388/498) 348 (368/388/498)
o hq
4.2 | Wysokos¢, maszt opuszczony (mm) - -
4.3 |Swobodne podnoszenie h - -
(mm)
4.4 |Podnoszenie h 130 130
(mm)
o . hyg
4.5 |Wysokos$¢, maszt wysuniety (mm) - -
. hs
4.6 |Podnoszenie wstepne (mm) - -
48 Wysoko's'c W pozycji stojacej // hy 130 ©) 130 6)
wysokos¢ fotela (min./maks.) | (mm)
4.9 Wysolfo_sc belki zaczepowej w hqg 1250 () 1250 ()
pozycji jazdy, min./maks. (mm)
4.1 iy . . hg
0 Wysokos¢ ramion kot (mm) - -
41 Wysoko$¢ w pozycji stojacej, h
" | po podniesieniu 12 1197 1197
4 (mm)
z platformg podnoszaca
y 4
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Arkusz danych (VDI): OPX

OPX 20 OPX 25
4.1 o : hi3
5 Wysokos¢ opuszczonych widet (mm) 85 85
41 | Dlugosé calkowita I 3680 3680
9 (mm)
42 Dfugosc do przedniej czesci 3 1290 1290
0 |widet (mm)
4.2 o . b4
Szerokos¢ catkowita 800 800
1 (mm)
ar./
5% | Wymiary widet S804 61 (maks. 78)/172/2390 | 61 (maks. 78)117212390
(mm)
4.2 Szerokos$¢ karetki widet b3 - -
4 (mm)
4.2 | Odleglos¢ pomigdzy ramiona- | bs | 554 (540/560/670) 520 (540/560/670)
5 |miwidet (mm)
4.3 | Przeswit nad podtozem, z ta- mq ) }
1 |dunkiem, pod masztem (mm)
4.3 If’rzeswﬂ nad pod’:o;em na my 24/154 ) 24/154 3
2 | $rodku rozstawu osi (mm)
43 Szerokos¢ korytarza dla palet
4' 800 x lg wzdtuznie patrz tabela patrz tabela
widty uniesione
43 Szerokos¢ korytarza dla palet Ast
"7 11000 x 1200, poprzecznie patrz tabela patrz tabela
4.1 . (mm)
widty uniesione
43 Szerokos¢ korytarza dla palet Ast
"~ 1800 x 1200, poprzecznie patrz tabela patrz tabela
42 |7 ) (mm)
widly uniesione
‘5"3 Promien skretu (r‘;\’;) 2893 22786 23 2893 2)/2786 (2 ®)
Predkos¢ jazdy, z
51 tadunkiem/bez tadunku km/h 912 92
5.1. | Predkosé jazdy, z tadunkiem /
1 |beztadunku, do tylu km/h 8 81
5.2 | Fredkosc podnoszenia, zia- | o 0,070/0,111 0,064/0,089
dunkiem / bez fadunku
5.3 | Fredkos¢ opuszczania, zta- | 0,084/0,067 0,068/0,066
dunkiem / bez tadunku
Przejazd przez podtoze o
5.8 | maks. nachyleniu, z tadun- % 7%/12% (9)(10) 7%/12% (9)(10)
kiem / bez fadunku
Czas przyspieszenia, z tadun-
59 kiem / bez tadunku s 6,1/4.8 6,4/4.8
Ay
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Arkusz danych (VDI): OPX

OPX 20 OPX 25

8'1 Hamulec zasadniczy Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny

6.1 | Silnik jazdy, moc S2 = 60 min kW 3 3

6.2 | Silnik podnoszenia, moc S3 kW 2,2/5% 2,2/5%
Akumulator zgodny z normg . .

63 |DIN 43531/35/36, A, B, C, nie nie nie

6.4 |Napiecie/pojemnosé znamio- |\, ap 24/345-465 24/345-465
nowa akumulatora Ks

6.5 |Masa akumulatora +5% kg 402 402
Zuzycie energii zgodnie z DIN

6.6 EN 16796 kWh/h 0,45 0,48

2'6' Emisja odpowiednika CO, kg/h 0.2 0,3

8.1 |Elementy sterujgce jazdg Sterowanie klimatyzacjg | Sterowanie klimatyzacjg

10. |Poziom hatasu na poziomie dB (A) <70 <70

7 |uszu operatora

(1) z uchwytem dla pionowej palety 1365 /
765 mm

(2) z widtami o dtugo$ci 2390 mm / x = 1615

mm / wersjg z pretem ciggnacym; w przypad-
ku innych wymiaréw widet patrz ponizsza ta-

bela

(3) z podniesionymi ramionami tadunkowymi
lub widtami

(4) ze skrzynig 54 lub akumulatorem litowo-jo-
nowym + 114 mm

(5) z obowigzkowym oparciem tadunku
(1290 mm od widet do goéry w przypadku mo-
delu OPX-L 20 S i OPX-L 12; 1575 mm w
przypadku modelu OPX-L16)

(6) z opcjonalng platformg podnoszacg hy +30
mm; hqgq +87 mm

(7) z opcjonalng platformg podnoszacg +87
mm; z opcjq regulacji dyszla, zakres ustawien
hy4 =489 mm, -19 mm

(8) minimalny przeswit pod podwoziem z obo-
wigzkowag ostong stop

(9) na pochytosci z zaokraglonymi krawedzia-
mi, z podniesionymi widtami/ramionami, jesli
to mozliwe

T AR
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Arkusz danych (VDI): OPX

(10) w celu uzyskania informaciji o limicie geo-
metrycznym dla nachylen o niezaokraglonych
krawedziach nalezy zapoznac¢ sie z ponizszg
tabelg

(11) w nawiasie: minimalna granica geome-
tryczna na pochyto$ciach o niezaokraglonych
krawedziach bez oston stop lub z ostonami na
stopy (jesli sg rézne); ze wzgledu na toleran-
cje produkcji i montazu zaleca sie przewidze-
nie zmniejszenia wartosci nominalnych o co
najmniej 1%

(12) z 1000 kg na maszcie oraz 1000 kg na
podnoszeniu wstepnym przy maks. wysokosci
podnoszenia wstepnego

Przeglad widet OPX 20/ 25/ 20 Plus / 25

Plus
(a) (b)
| Cc X (@) y (c)
mm mm mm
mm

990 500 | 805 | 1907
1190 | 600 | 1005 | 2107
oret po-|_1480 | 750 | 1265 | 2367
pycha- | 1650 | 850 | 1465 | 2567
jacy | 1650 | 850 | 1105 | 2207
1800 | 900 | 1615 | 2717
2150 | 1100 | 1605 | 2707
2150 | 1100 | 1375 | 2477
2390(©) | 1200 | 1845 | 2947
2390 M| 1200 | 1615 | 2717
2390 | 1200 | 1845 | 2947
dggﬂé_ 2390 | 1200 | 1615 | 2717
o 2900 | 1500 | 2125 | 3227
3100 | 1600 | 2125 | 3227

Przeglad widet OPX 20/ 25/ 20 Plus / 25

Plus
stan
pret po- W, (b) | Ast (b) 9b0|a-
pycha- | |4 ®) (d) (d) zenia
j przy
Y mm MM | szero-
kosci

N I
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Arkusz danych (VDI): OPX

koryta-
rza
(alejki)
Ast
1 paleta
1000 x
1200,
po-
przecz-
nie
1 paleta
800 x
2480 | 2231 2904 | 1200,
wzdtuz-
nie
paleta
800 x g
2740 | 2489 | 3184 |wzdtuz-
nie (Is =
2xc)
paleta
800 x lg
2940 | 2688 | 3383 |wzdtuz-
nie (ls =
2xc)
paleta
800 x lg
2940 | 2330 | 3295 |wzdtuz-
nie (Is =
2xc)
paleta
800 x lg
3090 | 2837 | 3505 |wzdtuz-
nie (Is =
2xc)
paleta
800 x lg
3440 | 2827 | 3792 |wzdtuz-
nie (Is =
2xc)
paleta
800 x g
3440 | 2598 | 3766 |wzdtuz-
nie (Is =
2xc)

2280 | 2034 | 2885

I AR
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Arkusz danych (VDI): OPX

3 paleta
800 x
3680 3065 4122 | 1200,
poprzec
znie
2 palety
800 x
3680 2837 3969 | 1200,
wzdtuz-
nie
2 palety
800 x
3680 3015 3989 | 1200,
wzdtuz-
nie
2 palety
800 x
3680 2786 3964 | 1200,
wzdtuz-
nie
paleta
800 x Ig
4190 3293 4554 | wzdtuz-
nie (ls =
Cipret ~ 2xc)
agna;
cy 2 palety
800 x
1200
wzdtuz-
nie + 1
paleta
800 x
4390 3293 4819 1200
po-
przecz-
nie na
kon-
coOw-
kach
widet

(@) przy opuszczonych widtach; z widtami cat-
kowicie podniesionymi w wersji z pretem po-
pychajacym -57 mm; dla wersji z pretem cigg-
nacym -108 mm

(b) ze skrzynig 54 lub akumulatorem litowo-jo-
nowym + 114 mm

N I
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Arkusz danych (VDI): OPX

(c) dla wersji OPX 20 Plus i OPX 25 Plus + 3
mm

(d) wartosci przy catkowicie podniesionych
widtach; z widtami opuszczonymi Wa dla wer-
sji z pretem popychajgcym +57 mm; Wa dla
wersji z pretem ciggnacym +108 mm

(e)dtugi rozstaw osi odpowiedni do podnosze-
nia trzech palet Euro utozonych poprzecznie

(f) krotki rozstaw osi odpowiedni do podnosze-
nia dwoch palet Euro utozonych wzdtuznie

Geometryczna zdolnos¢ pokonywania wznie-
sien przez modele OPX 20 /25 /20 Plus / 25
Plus (@)

skrz
ynia
skrz | 54
ynia | lub
54 |aku-
skrz

ynia lub | mu-
skrz| 53 aku- Igtor
| c X . mu- | lito-
ynia| z ]

mm | mm | mm lator | wo

53 | os- | . A

lito- | jo-
Ior)q wo- | no-

stop io- | wy

no- | z
wy | os-
fong

pret .
be 112] 89 [10,7 S;O:
py- 3 3y 3y )
cha 990 | 500 | 805 % | % | % | %
jacy | 119 600 100987894 |74
0 5 % | % | % | %
145 126 18,7 |69 82| 6,6

0 ™00 5 | % | % | % | %

165 146 | 8,1 | 6,5|7,6 | 6,1

0 |80 5 % | % | % | %

165 110193 |74 189 |71

0 |80 5 % | % | % | %
180 16177 |62 |73]|58

0 |90 5 % % | % | %
215110160 | 7,8 | 6,2 | 7,3 | 5,8

0 0 5 % | % | % | %
215/1101137 |83 |66 | 7,9 | 6,3

0 0 5 Y% | % | % | %
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX
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pret

ciag
na-
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0
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0
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%
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%

7,0
%

5,6
%

239
0
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0
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5
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%

6,3
%

7,4
%

59
%
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0
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0
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5

7,0
%

5,6
%

6,6
%

5,3
%

310
0

160
0

212
5

7,0
%

5,6
%

6,6
%

5,3
%

(a) ze wzgledu na tolerancje produkcji i mon-
tazu zaleca sie przewidzenie zmniejszenia
wartosci nominalnych o co najmniej 1%
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

Arkusz danych (VDI) OPX 20 Plus i OPX 25 Plus

I
<
-
< c .
<
e e e e
N @ ™
S X )=
y
W,
\a‘
/%
[k T =
o 0 =
— - 0
ol = [ ol 8
e — o
K D >
N o
12 X min
100 I 100
A st
2346
OPX 20 Plus OPX 25 Plus
1.3 |Naped Elektryczny Elektryczny
1.4 | Sposodb obstugi Pozycja stojaca Pozycja stojgca
15 UqZWIg znamionowy / obcigzenie zna- QW 20 25
mionowe
y 4

STILL



Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

OPX 20 Plus OPX 25 Plus
1.6 | Odlegtosc¢ srodka ciezkosci fadunku (mcm) 1200 1200
18 Odleg%o§c Jfadl.Jnku, od $rodka osi na- X 1615 @ 1615
pedowej do widet (mm)
19 |Rozstaw osi (mym) 2720 @ 2720 @
2.1 |Masa robocza (z akumulatorem) kg 1218 () 1243 @
2.2 | Obcigzenie osi z tadunkiem, przod/tyt kg 1236/1982 1322/2421
2.3 | Obcigzenie osi bez tadunku, przéd/tyt kg 933/285 942/301
3.1 Opony Poliuretan Poliuretan
3.2 | Rozmiar opon, przéd mm 254 x 102 254 x 102
3.3 | Rozmiar opon, tyt mm 85 x 80 85x 80
3.4 |Kota dodatkowe (wymiary) mm 110 x 60 110 x 60
35 Kota, liczba z przodu / z tytu (x = kota 1X-2/4 1X-2/4
napedowe)
3.6 |Bieznik, przod (:;1[%) 547 547
3.7 |Bieznik, tyt (rtr)11n11) 348 (368/388/498) | 348 (368/388/498)
4.2 |Wysoko$¢, maszt opuszczony (r’:r!n) - -
4.3 |Swobodne podnoszenie (r:ﬁq ) - -
4.4 |Podnoszenie (r':rsn) 130 130
4.5 |Wysoko$¢, maszt wysuniety (r’:;) - -
4.6 |Podnoszenie wstepne (nr:;) - -
48 W¥§okoéé w ppzycji stojacej // wyso- h7 130 ) 130 ©®
ko$¢ fotela (min./maks.) (mm)
4.9 }Nysokos}é belki zaczepowej w pozyciji hq4 1250 () 1250 (7)
jazdy, min./maks. (mm)
4.10 |Wysoko$¢ ramion kot (r':gn) - -
Wysokos¢ w pozyciji stojgcej, po pod- h
4.14 |niesieniu (m1r$1) - -
z platforma podnoszaca
4.15 | Wysokos$¢ opuszczonych widet (:]1;) 85 85
419 | Dlugosé catkowita (n'11m) 3680 3680
ENEEE T
STILL



Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

OPX 20 Plus OPX 25 Plus
4.20 |Dtugos¢ do przedniej czesci widet (r'rlﬁn ) 1290 1290
4.21 | Szerokosc¢ catkowita (r::n) 800 800
gr./
. . szer./d| 61 (maks. 78)/ 61 (maks. 78)/
4.2 | Wymiary widet L 172/2390 172/2390
(mm)
4.24 | Szerokosc karetki widet (r:ﬁw) - -
4.25 |Odlegto$¢ pomiedzy ramionami widet (r:rsn) 520 (540/560/670) | 520 (540/560/670)
Przeswit nad podiozem, z tadunkiem, m4
4.31 - -
pod masztem (mm)
4.32 Przeswit .nad podtozem na $érodku roz- | my 24/154 (3) 24/154 (3)
stawu osi (mm)
Szerokos¢ korytarza dla palet 800 x lg
4.34 |wzdtuznie patrz tabela patrz tabela
widty uniesione
434 Szerokos¢ korytarza dla palet 1000 x Ast
7" 11200, poprzecznie patrz tabela patrz tabela
1 . Y (mm)
widty uniesione
434 Szerokos¢ korytarza dla palet 800 x Ast
711200, poprzecznie patrz tabela patrz tabela
2 ) L (mm)
widty uniesione
4.35 | Promien skretu (xvr?]) 2893 (2)/2786 (2 (3) | 2893 (2)/2786 (2) (3)
51 Predkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez fa- km/h 1114 1114
dunku
51.1 Predkos¢ jazdy, z tadunkiem / bez ta- km/h 8/11 8/11
dunku, do tytu
52 Predkos¢ podnoszenia, z tadunkiem / m/s 0,070/0,111 0,064/0,089
bez tadunku
53 Predkos¢ opuszczania, z tadunkiem / m/s 0,084/0,067 0,068/0,066
bez tadunku
Przejazd przez podtoze o maks. na- o o/ 1150 o/ 1150
58 chyleniu, z tadunkiem / bez tadunku L 7%/12% (9)(10) 7%I12% (9)(10)
59 Czas przyspieszenia, z tadunkiem / s 6.1/4.8 6.2/4.8
bez tadunku
510 |Hamulec zasadniczy Elektrorr:]aygnetycz- EIektrorr:]aygnetycz-
6.1 |[Silnik jazdy, moc S2 = 60 min kW 3 3
6.2  |Silnik podnoszenia, moc S3 kW 2,2/5% 2,2/5%

T AR
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

OPX 20 Plus

OPX 25 Plus

Akumulator zgodny z normg DIN

6.3 43531/35/36, A, B, C, nie

nie

nie

Napiecie/pojemnos$¢ znamionowa aku-

64 mulatora Ks

V/Ah

24/345-465

24/345-465

6.5 |Masa akumulatora +5%

kg

402

402

Zuzycie energii zgodnie z DIN EN

66 | 16796

kWh/h

0,45

0,48

6.6.2 | Emisja odpowiednika CO,

kg/h

0.2

0.3

8.1 Elementy sterujgce jazdg

Sterowanie klimaty-
zacjg

Sterowanie klimaty-
zacjg

Poziom hatasu na poziomie uszu ope-

10.7
ratora

dB (A)

<70

<70

(1) z uchwytem dla pionowej palety 1365 /
765 mm

(2) z widtami o dtugosci 2390 mm / x = 1615
mm / wersjg z pretem ciggngcym; w przypad-
ku innych wymiaréw widet patrz ponizsza ta-
bela

(3) z podniesionymi ramionami tadunkowymi
lub widtami

(4) ze skrzynig 54 lub akumulatorem litowo-jo-
nowym + 114 mm

(5) z obowigzkowym oparciem tadunku
(1290 mm od widet do goéry w przypadku mo-
delu OPX-L 20 Si OPX-L 12; 1575 mm w
przypadku modelu OPX-L16)

(6) z opcjonalng platformg podnoszacg hy +30
mm; hqgq +87 mm

(7) z opcjonalng platforma podnoszacg +87
mm; z opcja regulacji dyszla, zakres ustawien
hq4 =+89 mm, -19 mm

(8) minimalny przes$wit pod podwoziem z obo-
wigzkowg ostong stop

(9) na pochytosci z zaokraglonymi krawedzia-
mi, z podniesionymi widtami/ramionami, jesli
to mozliwe

(10) w celu uzyskania informaciji o limicie geo-
metrycznym dla nachylen o niezaokraglonych
krawedziach nalezy zapozna¢ sie z ponizszg
tabelg

STILL




Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

(11) w nawiasie: minimalna granica geome-
tryczna na pochyto$ciach o niezaokraglonych
krawedziach bez oston stép lub z ostonami na
stopy (jesli sg rozne); ze wzgledu na toleran-
cje produkcji i montazu zaleca sie przewidze-
nie zmniejszenia wartosci nominalnych o co
najmniej 1%

(12) z 1000 kg na maszcie oraz 1000 kg na
podnoszeniu wstepnym przy maks. wysokosci
podnoszenia wstepnego

Przeglad widet OPX 20/ 25/ 20 Plus / 25

Plus
(a) (b)
| C X (@) y (c)
mm mm mm
mm

990 500 805 | 1907
1190 | 600 | 1005 | 2107
oret po- 1450 | 750 | 1265 | 2367
pycha- | 1650 | 850 | 1465 | 2567
jacy | 1650 | 850 | 1105 | 2207
1800 | 900 | 1615 | 2717
2150 | 1100 | 1605 | 2707
2150 | 1100 | 1375 | 2477
2390(®)| 1200 | 1845 | 2947
2390 0| 1200 | 1615 | 2717
2390 | 1200 | 1845 | 2947
dg;ik 2390 | 1200 | 1615 | 2717
Py 2900 | 1500 | 2125 | 3227
3100 | 1600 | 2125 | 3227

Przeglad widet OPX 20/ 25/ 20 Plus / 25
Plus

stan

obcig-

zenia
przy

pret po- W, (b) | Ast(®

pycha- |1 (b) (ad) (d) szero-

ac mm mm kosci
jacy koryta-

rza
(alejki)
Ast

T AR
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

2280

2034

2885

1 paleta
1000 x
1200,
po-
przecz-
nie

2480

2231

2904

1 paleta
800 x
1200,

wzdtuz-

nie

2740

2489

3184

paleta
800 x Ig
wzdiuz-
nie (s =

2xc)

2940

2688

3383

paleta
800 x Ig
wzdtuz-
nie (ls =

2xc)

2940

2330

3295

paleta
800 x Ig
wzdtuz-
nie (ls =

2xc)

3090

2837

3505

paleta
800 x Ig
wzdhuz-
nie (ls =

2xc)

3440

2827

3792

paleta
800 x Ig
wzdtuz-
nie (ls =

2xc)

3440

2598

3766

paleta
800 x Ig
wzdhuz-
nie (s =

2xc)

3680

3065

4122

3 paleta
800 x
1200,

po-
przecz-
nie

STILL



Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

2 palety
800 x
3680 2837 3969 | 1200,
wzdtuz-
nie
2 palety
800 x
3680 3015 3989 | 1200,
wzdtuz-
nie
2 palety
800 x
3680 2786 3964 | 1200,
wzdtuz-
nie
paleta
800 x lg
4190 3293 4554 | wzdtuz-
nie (Is =
Cipret ~ 2x0)
agna:
cy 2 palety
800 x
1200
wzdtuz-
nie + 1
paleta
800 x
4390 3293 4819 1200
po-
przecz-
nie na
kon-
cow-
kach
widet

(a) przy opuszczonych widtach; z widtami cat-
kowicie podniesionymi w wersji z pretem po-
pychajacym -57 mm; dla wersji z pretem cigg-
ngcym -108 mm

(b) ze skrzynig 54 lub akumulatorem litowo-jo-
nowym + 114 mm

(c) dla wersji OPX 20 Plus i OPX 25 Plus + 3
mm

(d) wartosci przy catkowicie podniesionych
widtach; z widtami opuszczonymi Wa dla wer-
sji z pretem popychajagcym +57 mm; Wa dla
wersji z pretem ciggngcym +108 mm

TN AR
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

(e)dtugi rozstaw osi odpowiedni do podnosze-
nia trzech palet Euro utozonych poprzecznie

() krotki rozstaw osi odpowiedni do podnosze-

nia dwoch palet Euro utozonych wzdtuznie

Geometryczna zdolno$¢ pokonywania wznie-
sien przez modele OPX 20/ 25/ 20 Plus / 25

Plus @
skrz
ynia
skrz | 54
ynia | lub
skrz 54 | aku-
ynia lub | mu-
skrz| 53 aku- Ielltor
| c X nial z mu- | lito-
mm | mm | mm y lator | wo-
53 | os- i )
ito- | jo-
fong
. | wo- | no-
stop | .
Jo- | wy
no- | z
wy | os-
tong
stop
11,21 8,9 |10,7| 8,5
r;)roe_t 990 | 500 | 805 % | o | % | 9%
119 100(98 |78 (94|74
py- ) ) ) )
chal 0 1801 5 % | % | % | %
jacy | 145 750 126 | 8,7 | 6,9 | 8,2 | 6,6
0 51 % | % | % | %
165 146 1 8,1 |65 |76 | 6,1
0 (80 5 | % | % | % | %
165 110193 |74 189 |71
0 |80 5 % % | % | %
180 16177627358
0 |90 5 % % | % | %
215|110 160 | 7,8 | 6,2 | 7,3 | 5,8
0 0 51 % | % | % | %
215110137 (83 | 6,6 | 7,9 | 6,3
0 0 51 % | % | % | %
23911201184 |73 159 |69 |55
0 0 51 % | % | % | %
23912016179 6,3 |74 |59
0 0 51 % | % | % | %

STILL



Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

pret
ciag
nac

239
0
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0

184
5

7,4
%

59
%

7,0
%

5,6
%

239
0
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0
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5

7,9
%

6,3
%

7,4
%

59
%

290
0

150
0
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5

7,0
%

5,6
%

6,6
%

53
%

310
0

160
0

212
5

7,0
%

56
%

6,6
%

53
%

(a) ze wzgledu na tolerancje produkgji i mon-
tazu zaleca sie przewidzenie zmniejszenia
warto$ci nominalnych o co najmniej 1%
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

Arkusz danych OPX-D 20 (VDI)

A
£
S d ®
© H —
a3 [
o
£
£ I _
ES p
= ] -
2 f < s
<t -
8 = = =
= P
N
N
AN — ™
ElE y <
%7\
i
0
~ o -~
ol 5 = 8 3
12 |
100 11 100
A st
2347
OPX-D 20
1.3 Naped Elektryczny
14 Spos6b obstugi Pozycja stojaca
15 Udzwig znamionowy / obcigzenie znamionowe Q1) 2,0(1,0 na giownym pod-
nosniku)
y 4
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

OPX-D 20
1.6 Odlegtosé srodka ciezkosci tadunku ¢ (mm) 600
18 Siddlztg;iosc tadunku, od $rodka osi napedowej do X (mm) 044/816 @
1.9 Rozstaw osi y (mm) 2260/2132 A4
21 Masa robocza (z akumulatorem) kg 1476
2.2 Obciazenie osi z fadunkiem, przod/tyt kg 1278/2198
2.3 Obcigzenie osi bez tadunku, przod/tyt kg 1024/452
3.1 Opony Poliuretan
3.2 Rozmiar opon, przéd mm 254 x 102
3.3 Rozmiar opon, tyt mm 85 x 60
34 Kotfa dodatkowe (wymiary) mm 150 x 50
3.5 Kota, liczba z przodu / z tytu (x = kota napedowe) 1x-1/4
36 | Bieznik, przod bio 474
(mm)
37 | Bieznik tyt b1 1 380
(mm)
4.2 Wysoko$¢, maszt opuszczony h{ (mm) | patrz ponizsza tabela
4.3 Swobodne podnoszenie hy (mm) | patrz ponizsza tabela
4.4 Podnoszenie hz (mm) 1580
4.5 Wysokos$¢, maszt wysuniety hg (mm) | patrz ponizsza tabela
4.6 Podnoszenie wstgpne hs (mm) 130
4.8 Wysokosc w pozycji stojacej // wysokos¢ fotela hy (mm) 130 ©)
(min./maks.)
4.9 Wysokos$¢ belki zaczepowej w pozycji jazdy, min./ hig 1250 ()
maks. (mm)
4.10 Wysoko$¢ ramion kot hg (mm) 85
Wysoko$¢ w pozycji stojacej, po podniesieniu hqo
4.14 1197
z platforma podnoszaca (mm)
i . hqs
415 Wysoko$¢ opuszczonych widet (mm) 91
419 | Diugosé catkowita l1 (mm) 2653 (4)
420 |Diugosé do przedniej czesci widet lp (mm) 1503 4)
4.21 Szerokos¢ catkowita b4 (mm) 800
ar./
4.22 Wymiary widet szer./dt. 55/180/1150
(mm)
4.24 Szerokos$¢ karetki widet bz (mm) 711
4.25 Odlegtosé pomigdzy ramionami widet bs (mm) 560
431 Przeswit nad podtozem, z tadunkiem, pod ma- my (mm) 19/143 3
sztem
4.32 | Przeswit nad podtozem na érodku rozstawu osi | my (mm) 25/155 (3

T AR
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

OPX-D 20

434 Sgerokoéé !(orytarza dla palet 800 x lg wzdtuznie 3067 B@)

widty uniesione

Szerokos$¢ korytarza dla palet 1000 x 1200, po-

. Ast
4.34.1 |przecznie -
. o (mm)
widty uniesione
Szerokos$¢ korytarza dla palet 800 x 1200, po-
. Ast
4.34.2 |przecznie -
. o (mm)

widty uniesione
4.35 | Promien skretu W, (mm) 2440/2313 3 (4)
5.1 Predkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h 9/12
5.1.1 ::redkosc jazdy, z tadunkiem / bez fadunku, do ty- km/h 8/11
52 Predkos¢ podnoszenia, z tadunkiem / bez fadunku | m/s 0,15/0,25
5.3 Predko$¢ opuszczania, z fadunkiem / bez tadunku m/s 0,19/0,25

Przejazd przez podtoze o maks. nachyleniu, z fa- o 8%/15%) (8,9%:; 7,1%)
5.8 . % 11

dunkiem / bez tadunku an
5.9 Czas przyspieszenia, z tadunkiem / bez tadunku s 6,6/5,3
5.10 Hamulec zasadniczy Elektromagnetyczny
6.1 Silnik jazdy, moc S2 = 60 min kw 3
6.2 Silnik podnoszenia, moc S3 kW 2,215%

Akumulator zgodny z normg DIN 43531/35/36, A, .
6.3 ) nie

B, C, nie
6.4 Napigcie/pojemnos¢ znamionowa akumulatora K5 | V/Ah 24/345-465
6.5 Masa akumulatora 5% kg 402
6.6 Zuzycie energii zgodnie z DIN EN 16796 kWh/h 0,39
6.6.2 |Emisja odpowiednika CO, kg/h 0.2
8.1 Elementy sterujgce jazda Sterowanie klimatyzacjg
10.7 Poziom hatasu na poziomie uszu operatora dB (A) <70
(1) z uchwytem dla pionowej palety 1365 /
765 mm
(2) z widtami o dtugosci 2390 mm / x = 1615
mm / wersjg z pretem ciggnacym; w przypad-
ku innych wymiaréw widet patrz ponizsza ta-
bela
(3) z podniesionymi ramionami tadunkowymi
lub widtami
(4) ze skrzynig 54 lub akumulatorem litowo-jo-
nowym + 114 mm
(5) z obowigzkowym oparciem tadunku
(1290 mm od widet do goéry w przypadku mo-
delu OPX-L 20 S i OPX-L 12; 1575 mm w
przypadku modelu OPX-L16)

ENEETE T
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

(6) z opcjonalng platformg podnoszacag hy +30
mm; hqq +87 mm

(7) z opcjonalng platforma podnoszacg +87
mm; z opcjg regulacji dyszla, zakres ustawien
hq4 =489 mm, -19 mm

(8) minimalny przes$wit pod podwoziem z obo-
wigzkowag ostong stop

(9) na pochytosci z zaokraglonymi krawedzia-
mi, z podniesionymi widtami/ramionami, jesli
to mozliwe

(10) w celu uzyskania informaciji o limicie geo-
metrycznym dla nachylen o niezaokraglonych
krawedziach nalezy zapoznac¢ sie z ponizszg

tabelg

(11) w nawiasie: minimalna granica geome-
tryczna na pochyto$ciach o niezaokraglonych
krawedziach bez oston stop lub z ostonami na
stopy (jesli sg rozne); ze wzgledu na toleran-
cje produkcji i montazu zaleca sie przewidze-
nie zmniejszenia warto$ci nominalnych o co
najmniej 1%

(12) z 1000 kg na maszcie oraz 1000 kg na
podnoszeniu wstepnym przy maks. wysokosci
podnoszenia wstepnego

OPX-D 20 DODATKOWA tabela | OPX-D
masztoéw 20
Tele-
skopo-
wy

Typ
masztu

Wyso-
kos¢
masztu,
po
opusz-
czeniu
Wyso-
kosé
masztu,
SWo- hq: mm 1351
bodne
podno-
szenie

h4 mm 1276

STILL
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Arkusz danych (VDI): OPX

Swo-
bodne
podno- hy mm 150
szenie
(a)
Wyso-
kos¢ hy | mm |1580(0)
podno-
szenia
Wyso-
kosé
masztu, he | mm | 2066
masz
podnie-
siony
stan-
dardo- mm 2200
wy
z
_ |opusz-
X\é}éséo czong
wozka, ﬂatf°" mm | 2250
maszt poe!ino-
opusz- szaca
czony (b)
z uch-
wytem mm )
do palet
(b)
stan-
dardo- mm 2200
wy
z
Wyso- | OPUSZ-
ko}éé czong
wozka, pmlatfor- mm | 2250
maszt oazino-
podnie- Zzaca
siony | )
z uch-
wytem mm }
do palet
(b)

(a) ze zwiekszong wysokoscig masztu hq:

STILL
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Arkusz danych (VDI): OPX
(b) z obowigzkowym zabezpieczeniem ekranu
na uchwycie na akcesoria po stronie wysokie-

go obcigzenia

Arkusz danych OPX-L 20 (VDI)

€
S Ll
@© ] fimi]
a : |
2 € - @ J
E <
=< - <
£ = . Qg =
2 o
8 CUTNTIITIITITTIIIIIIIIE <
& _.';L T T J/(;
N~ ~
3 < g E =
N y
A st* (with holder for vertical pallet)
100 X* min 100
165 1200 1200
X
= - = \
— - v @
ol o e}
| EiT 4
&
1295 1200
12 X min |
100 11 100
A st
2348
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

OPX-L 20
1.3 Naped Elektryczny
1.4 Sposob obstugi Pozycja stojaca
1.5 Udzwig znamionowy / obcigzenie znamionowe Q (1) 2,071, na podnoszeniu
gtéwnym
16 | Odleglosé srodka ciezkosci tadunku o (mm) | 1248/600 na podnosze-
niu gféwnym
18 Sgl;g’foéé tadunku, od $rodka osi napedowej do X (mm) 1910/1782 @
1.9 Rozstaw osi y (mm) 3225/3097 3)4)
2.1 Masa robocza (z akumulatorem) kg 1567
2.2 Obcigzenie osi z fadunkiem, przdd/tyt kg 1539/2028
2.3 Obcigzenie osi bez tadunku, przod/tyt kg 1170/397
3.1 Opony Poliuretan
3.2 Rozmiar opon, przéd mm 254 x 102
3.3 Rozmiar opon, tyt mm 85 x 80
34 Kota dodatkowe (wymiary) mm 150 x 50
3.5 Kota, liczba z przodu / z tytu (x = kota napedowe) 1x-1/4
36 Bieznik, przod b1o 474
(mm)
37  |Bieznik, tyt b11 370
(mm)
42 Wysoko$¢, maszt opuszczony h4 (mm) | patrz ponizsza tabela
4.3 Swobodne podnoszenie hy (mm) | patrz ponizsza tabela
44 Podnoszenie hz (mm) 800
4.5 Wysokos$¢, maszt wysuniety hg (mm) | patrz ponizsza tabela
4.6 Podnoszenie wstgpne hs (mm) 130
48 Wysokoéé w pozycji stojacej // wysoko$¢ fotela hy (mm) 130 ©)
(min./maks.)
4.9 Wysokos$¢ belki zaczepowej w pozycji jazdy, min./ hi4 1250 (7)
maks. (mm)
4.10 Wysoko$¢ ramion két hg (mm) 85
414 Wysoko$¢ w pozycji stojgcej, po podniesieniu hq2 1197
’ z platforma podnoszgca (mm)
. . h
4.15 Wysokos¢ opuszczonych widet (m1r$1) 91
419 | Diugosé catkowita Iy (mm) 4005 4
420 |Dtugosé do przedniej czesci widet Io (mm) 1503 (4)
4.21 Szerokos$¢ catkowita b4 (mm) 800
gr./
4.22 Wymiary widet szer./dt. | 60 (maks. 72)/200/1295
(mm)
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

OPX-L 20
4.24 Szerokos$¢ karetki widet bz (mm) 711
4.25 Odlegtos¢ pomigdzy ramionami widet bs (mm) 570
431 Przes$wit nad podtozem, z fadunkiem, pod ma- my (mm) 13/100 @)
sztem
432 | Przeswit nad podiozem na $rodku rozstawu osi | my (mm) 25/155 (3)
434 S;eroko§c !(orytarza dla palet 800 x lg wzdtuznie Patrz tabela
widly uniesione
Szerokos$é korytarza dla palet 1000 x 1200, po-
: Ast
4.34.1 |przecznie (mm) -
widty uniesione
Szerokos$¢ korytarza dla palet 800 x 1200, po- A
. st
4.34.2 |przecznie (mm) -
widly uniesione
435 | Promien skretu W, (mm) 3399/3271 (3)4)
5.1 Predko$¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h 9/12
511 Eredkosc jazdy, z tadunkiem / bez tadunku, do ty- km/h 8/11
5.2 Predko$¢ podnoszenia, z tadunkiem / bez tadunku |  m/s 0,159/0,253
5.3 Predkos¢ opuszczania, z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,218/0,240
Przejazd przez podtoze o maks. nachyleniu, z ta- o 7%/12%9) (6,6%; 5,3%)
5.8 . /0 (11)
dunkiem / bez tadunku
5.9 Czas przyspieszenia, z tadunkiem / bez tadunku s 6,5/5,3
5.10 Hamulec zasadniczy Elektromagnetyczny
6.1 Silnik jazdy, moc S2 = 60 min kw 3
6.2 Silnik podnoszenia, moc S3 kW 2,2/5%
6.3 Akumulator zgodny z normg DIN 43531/35/36, A, .
. . nie
B, C, nie
6.4 Napiecie/pojemnos¢ znamionowa akumulatora Ks | V/Ah 24/345-465
6.5 Masa akumulatora £5% kg 402
6.6 Zuzycie energii zgodnie z DIN EN 16796 kWh/h 0,39
6.6.2 |Emisja odpowiednika CO, kg/h 0.2
8.1 Elementy sterujgce jazdg Sterowanie klimatyzacjg
10.7 Poziom hatasu na poziomie uszu operatora dB (A) <70

(1) z uchwytem dla pionowej palety 1365 /
765 mm

(2) z widtami o dtugos$ci 2390 mm / x = 1615
mm / wersjg z pretem ciggnacym; w przypad-
ku innych wymiaréw widet patrz ponizsza ta-
bela

(3) z podniesionymi ramionami tadunkowymi
lub widtami
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

(4) ze skrzynig 54 lub akumulatorem litowo-jo-
nowym + 114 mm

(5) z obowigzkowym oparciem tadunku
(1290 mm od widet do géry w przypadku mo-
delu OPX-L 20 S i OPX-L 12; 1575 mm w
przypadku modelu OPX-L16)

(6) z opcjonalng platformg podnoszacg h7 +30
mm; hqgq +87 mm

(7) z opcjonalng platformg podnoszacg +87
mm; z opcjq regulacji dyszla, zakres ustawien
hy4 =489 mm, -19 mm

(8) minimalny przeswit pod podwoziem z obo-
wigzkowaq ostong stop

(9) na pochytosci z zaokraglonymi krawedzia-
mi, z podniesionymi widtami/ramionami, jesli
to mozliwe

(10) w celu uzyskania informaciji o limicie geo-
metrycznym dla nachylen o niezaokraglonych
krawedziach nalezy zapoznaé¢ sie z ponizszg
tabelg

(11) w nawiasie: minimalna granica geome-
tryczna na pochytosciach o niezaokrgglonych
krawedziach bez oston stop lub z ostonami na
stopy (jesli sa rézne); ze wzgledu na toleran-
cje produkcji i montazu zaleca sie przewidze-
nie zmniejszenia wartosci nominalnych o co
najmniej 1%

(12) z 1000 kg na maszcie oraz 1000 kg na
podnoszeniu wstgpnym przy maks. wysokosci
podnoszenia wstgpnego

OPX-L 20 DODATKOWA ta-

] OPX-L 20
bela masztéow

Typ Tele- | Tele-
ma- sko- | sko-
sztu powy | powy
Wyso-
kosé
ma-
sz, hy | mm | 1276 | 1276
po
opusz
cze-
niu
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

Wyso-
kosc¢
ma-
sztu,
swo-
bodne hy mm | 1351 | 1351
pod-
no-
sze-
nie
Swo-
bodne
pod- hy | mm | 150 | 150
no-
sze-
nie (@
Wyso-
kosc¢
pod- h 800 | 1580
no- 3 | MM () (b)
sze-
nia
Wyso-
kos¢
ma-
sz, he | mm | 1676 | 2066
masz
pod-
nie-
siony
stan-
dar- mm | 2200 | 2200
dowy
z
Wyso- opusz
.. |czong
kos¢
WOz- plat-
ka forma mm | 2250 | 2250
’ pod-
maszt
no-
opusz
szaca
czony (b)
z uch-
wytem mm | 2200 | 2200
do pa-
let ()
Wyso- | stan-
koé¢ |dar- mm | 2200 | 2200
wozka | dowy
Ay
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

maszt
pod-
nie-
siony

z

opusz
czong

plat-

forma
pod-

no-

szaca

(b)

mm

2250

2250

z uch-
wytem
do pa-

let (b)

mm

2334

3114

(a) ze zwiekszong wysokoscig masztu hq:

(b) z obowigzkowym zabezpieczeniem ekranu
na uchwycie na akcesoria po stronie wysokie-

go obcigzenia

WYMI)

OPX-L 20 SZEROKOSC KORYTARZA (Z
PODNIESIONYMI RAMIONAMI L ADUNKO-

diu-
gosc
widet

mm

Wy_
mia-

pale-
ty
pio-
no-
wej
mm

diu-
goscé
ra-
mion
fa-
dun-
ko-
wych
mm

Ast
(c)

stan
ob-
cig-
ze-
nia
przy
sze-
ro-
kosci
kory-
tarza
(alej-
ki)
Ast

1295

1207

1782

3271

4289

2 pa-
leta
800
X
1200

wzdt
uz-
nie

1295

165

1137

1617

3271

4350

2 pa-
leta
800

X
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

1200

wzdt
uz-
nie

(c) ,c” ze skrzynig 54 lub akumulatorem lito-
wo-jonowym + 114 mm
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

Arkusz danych OPX-L 20 S (VDI)
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OPX-L20 S
1.3 Naped Elektryczny
1.4 Sposob obstugi Pozycja stojgca
1.5 Udzwig znamionowy / obcigzenie znamionowe Q (t) 2.0
1.6 Odlegtos¢ srodka ciezkosci tadunku ¢ (mm) 1200
ENETETE T
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

OPX-L20S
18 \(A)IiddI:;_:]’foéé tadunku, od $rodka osi napedowej do X (mm) 14741310 @
1.9 Rozstaw osi y (mm) 2661/2497 A4
21 Masa robocza (z akumulatorem) kg 1456
22 Obcigzenie osi z fadunkiem, przéd/tyt kg 1140/2316
2.3 Obciazenie osi bez tadunku, przéd/tyt kg 1020/436
3.1 Opony Poliuretan
3.2 Rozmiar opon, przéd mm 254 x 102
3.3 Rozmiar opon, tyt mm 85 x 80
34 Kofa dodatkowe (wymiary) mm 150 x 50
3.5 Kofa, liczba z przodu / z tytu (x = kota napgdowe) 1x-1/4
3.6 Bieznik, przod b10 474
(mm)
3.7 Bieznik, tyt b1 1 368
(mm)
4.2 Wysoko$¢, maszt opuszczony hy (mm) 1375 )
43 Swobodne podnoszenie hy (mm) -
4.4 Podnoszenie hz (mm) 700
45 Wysoko$¢, maszt wysuniety hs (mm) 2075
4.6 Podnoszenie wstepne hg (mm) -
48 W}fsokos’é w pozycji stojacej // wysokos¢ fotela hy (mm) 130 6)
(min./maks.)
4.9 Wysoko$¢ belki zaczepowej w pozycji jazdy, min./ hq4 1250 ()
maks. (mm)
4.10 Wysokos¢ ramion kot hg (mm) -
Wysoko$¢ w pozycji stojacej, po podniesieniu hqo
4.14 1197
z platforma podnoszaca (mm)
iy . h
415 Wysokos$¢ opuszczonych widet (m1r$1) 85
419 | Diugosé catkowita l1 (mm) 3764 4
420 | Diugosé do przedniej czesci widet o (mm) 1374 4)
4.21 Szerokos¢ catkowita b4 (mm) 800
ar./
4.22 Wymiary widet szer./dt. 75/172/2390
(mm)
424 | Szerokosé karetki widet bs (mm) 792 )
4.25 Odlegtos¢ pomigdzy ramionami widet bs (mm) 540
4.31 Przeswit nad podtozem, z tadunkiem, pod ma- my (mm) 18 ®
sztem
4.32 | Przeswit nad podtozem na érodku rozstawu osi | my (mm) 10/710 )
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

OPX-L20 S

434 Sgeroko§c !(orytarza dla palet 800 x lg wzdtuznie 4036 )

widty uniesione

Szerokos$¢ korytarza dla palet 1000 x 1200, po-

. Ast
4.34.1 |przecznie -
. o (mm)
widty uniesione
Szerokos$¢ korytarza dla palet 800 x 1200, po-
. Ast
4.34.2 |przecznie -
. o (mm)

widty uniesione
4.35  |Promien skretu W, (mm) 2838/2675 A4
5.1 Predkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h 9/12
5.1.1 ::redkosc jazdy, z tadunkiem / bez fadunku, do ty- km/h 8/11
52 Predkos¢ podnoszenia, z tadunkiem / bez fadunku | m/s 0,095/0,176
5.3 Predko$¢ opuszczania, z fadunkiem / bez tadunku m/s 0,13/0,13
58 Przejgzd przez podtoze o maks. nachyleniu, z ta- % 7%/12% (2,7%)(11)

dunkiem / bez fadunku
5.9 Czas przyspieszenia, z tadunkiem / bez tadunku s 6,8/5,4
5.10 Hamulec zasadniczy Elektromagnetyczny
6.1 Silnik jazdy, moc S2 = 60 min kw 3
6.2 Silnik podnoszenia, moc S3 kW 2,215%

Akumulator zgodny z normg DIN 43531/35/36, A, .
6.3 ) nie

B, C, nie
6.4 Napigcie/pojemnos¢ znamionowa akumulatora K5 | V/Ah 24/345-465
6.5 Masa akumulatora 5% kg 402
6.6 Zuzycie energii zgodnie z DIN EN 16796 kWh/h 0,39
6.6.2 |Emisja odpowiednika CO, kg/h 0.2
8.1 Elementy sterujgce jazda Sterowanie klimatyzacjg
10.7 Poziom hatasu na poziomie uszu operatora dB (A) <70
(1) z uchwytem dla pionowej palety 1365 /
765 mm
(2) z widtami o dtugosci 2390 mm / x = 1615
mm / wersjg z pretem ciggnacym; w przypad-
ku innych wymiaréw widet patrz ponizsza ta-
bela
(3) z podniesionymi ramionami tadunkowymi
lub widtami
(4) ze skrzynig 54 lub akumulatorem litowo-jo-
nowym + 114 mm
(5) z obowigzkowym oparciem tadunku
(1290 mm od widet do goéry w przypadku mo-
delu OPX-L 20 S i OPX-L 12; 1575 mm w
przypadku modelu OPX-L16)
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

(6) z opcjonalng platformg podnoszacag hy +30
mm; hqq +87 mm

(7) z opcjonalng platforma podnoszacg +87
mm; z opcjg regulacji dyszla, zakres ustawien
hq4 =489 mm, -19 mm

(8) minimalny przes$wit pod podwoziem z obo-
wigzkowag ostong stop

(9) na pochytosci z zaokraglonymi krawedzia-
mi, z podniesionymi widtami/ramionami, jesli
to mozliwe

(10) w celu uzyskania informaciji o limicie geo-
metrycznym dla nachylen o niezaokraglonych
krawedziach nalezy zapoznac¢ sie z ponizszg

tabelg

(11) w nawiasie: minimalna granica geome-
tryczna na pochyto$ciach o niezaokraglonych
krawedziach bez oston stop lub z ostonami na
stopy (jesli sg rozne); ze wzgledu na toleran-
cje produkcji i montazu zaleca sie przewidze-
nie zmniejszenia warto$ci nominalnych o co
najmniej 1%

(12) z 1000 kg na maszcie oraz 1000 kg na
podnoszeniu wstepnym przy maks. wysokosci
podnoszenia wstepnego

STILL



Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX
Arkusz danych OPX-L 12 (VDI)
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OPX-L 12
1.3 Naped Elektryczny
14 Spos6b obstugi Pozycja stojaca
1.5 Udzwig znamionowy / obcigzenie znamionowe Q(t) 1.2
1.6 Odlegtosé srodka ciezkosci tadunku ¢ (mm) 600
ENETETE T
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

OPX-L 12
18 O.dleg’foéé tadunku, od $rodka osi napedowej do X (mm) 670
widet
1.9 Rozstaw osi y (mm) 1823 4)
21 Masa robocza (z akumulatorem) kg 1308
22 Obcigzenie osi z fadunkiem, przéd/tyt kg 920/1588
2.3 Obciazenie osi bez tadunku, przéd/tyt kg 875/433
3.1 Opony Poliuretan
3.2 Rozmiar opon, przéd mm 254 x 102
3.3 Rozmiar opon, tyt mm 85 x 60
34 Kofa dodatkowe (wymiary) mm 150 x 50
3.5 Kofa, liczba z przodu / z tytu (x = kota napgdowe) 1x-1/4
3.6 Bieznik, przod b10 474
(mm)
. b
3.7 Bieznik, tyt (m1n11) (348) 388
4.2 Wysoko$¢, maszt opuszczony hy (mm) 1375 )
43 Swobodne podnoszenie hy (mm) -
4.4 Podnoszenie hz (mm) 700
45 Wysoko$¢, maszt wysuniety hs (mm) 2075
4.6 Podnoszenie wstepne hg (mm) -
48 W}fsokos’é w pozycji stojacej // wysokos¢ fotela hy (mm) 130 6)
(min./maks.)
4.9 Wysoko$¢ belki zaczepowej w pozycji jazdy, min./ hq4 1250 ()
maks. (mm)
4.10 Wysokos¢ ramion kot hg (mm) -
Wysoko$¢ w pozycji stojacej, po podniesieniu hqo
4.14 1197
z platforma podnoszaca (mm)
iy . h
415 Wysokos$¢ opuszczonych widet (m1r$1) 86
419 | Diugosé catkowita l1 (mm) 2532 4)
420 | Diugosé do przedniej czesci widet o (mm) 1342 4)
4.21 Szerokos¢ catkowita b4 (mm) 800
ar./
4.22 Wymiary widet szer./dt. 55/172/1190
(mm)
424 | Szerokosé karetki widet bs (mm) 796
4.25 Odlegtosé pomiedzy ramionami widet bs (mm) (520) 560
4.31 Przeswit nad podtozem, z tadunkiem, pod ma- my (mm) )
sztem
4.32 Przeswit nad podtozem na $rodku rozstawu osi my (mm) 30
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

OPX-L 12

434 Sgeroko§c !(orytarza dla palet 800 x lg wzdtuznie 2871 @)

widty uniesione

Szerokos$¢ korytarza dla palet 1000 x 1200, po-

. Ast
4.34.1 |przecznie -
. o (mm)
widty uniesione
Szerokos$¢ korytarza dla palet 800 x 1200, po-
. Ast
4.34.2 |przecznie -
. o (mm)

widty uniesione
4.35 | Promien skretu W, (mm) 2007 4
5.1 Predkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h 9/12
5.1.1 ::redkosc jazdy, z tadunkiem / bez fadunku, do ty- km/h 8/11
5.2 Predkos¢ podnoszenia, z tadunkiem / bez tadunku m/s 0,135/0,218
5.3 Predko$¢ opuszczania, z fadunkiem / bez tadunku m/s 0,130/0,122
58 Przejgzd przez podtoze o maks. nachyleniu, z ta- % 7,8%/15% (6,2%) (11)

dunkiem / bez fadunku
5.9 Czas przyspieszenia, z tadunkiem / bez tadunku s 5,8/4,9
5.10 Hamulec zasadniczy Elektromagnetyczny
6.1 Silnik jazdy, moc S2 = 60 min kw 3
6.2 Silnik podnoszenia, moc S3 kW 2,215%

Akumulator zgodny z normg DIN 43531/35/36, A, .
6.3 ) nie

B, C, nie
6.4 Napigcie/pojemnos¢ znamionowa akumulatora K5 | V/Ah 24/345-465
6.5 Masa akumulatora 5% kg 402
6.6 Zuzycie energii zgodnie z DIN EN 16796 kWh/h 0.30
6.6.2 |Emisja odpowiednika CO, kg/h 0.2
8.1 Elementy sterujgce jazda Sterowanie klimatyzacjg
10.7 Poziom hatasu na poziomie uszu operatora dB (A) <70
(1) z uchwytem dla pionowej palety 1365 /
765 mm
(2) z widtami o dtugosci 2390 mm / x = 1615
mm / wersjg z pretem ciggnacym; w przypad-
ku innych wymiaréw widet patrz ponizsza ta-
bela
(3) z podniesionymi ramionami tadunkowymi
lub widtami
(4) ze skrzynig 54 lub akumulatorem litowo-jo-
nowym + 114 mm
(5) z obowigzkowym oparciem tadunku
(1290 mm od widet do goéry w przypadku mo-
delu OPX-L 20 S i OPX-L 12; 1575 mm w
przypadku modelu OPX-L16)
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

(6) z opcjonalng platformg podnoszacag hy +30
mm; hqq +87 mm

(7) z opcjonalng platforma podnoszacg +87
mm; z opcjg regulacji dyszla, zakres ustawien
hq4 =489 mm, -19 mm

(8) minimalny przes$wit pod podwoziem z obo-
wigzkowag ostong stop

(9) na pochytosci z zaokraglonymi krawedzia-
mi, z podniesionymi widtami/ramionami, jesli
to mozliwe

(10) w celu uzyskania informaciji o limicie geo-
metrycznym dla nachylen o niezaokraglonych
krawedziach nalezy zapoznac¢ sie z ponizszg

tabelg

(11) w nawiasie: minimalna granica geome-
tryczna na pochyto$ciach o niezaokraglonych
krawedziach bez oston stop lub z ostonami na
stopy (jesli sg rozne); ze wzgledu na toleran-
cje produkcji i montazu zaleca sie przewidze-
nie zmniejszenia warto$ci nominalnych o co
najmniej 1%

(12) z 1000 kg na maszcie oraz 1000 kg na
podnoszeniu wstepnym przy maks. wysokosci
podnoszenia wstepnego
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

Arkusz danych OPX-L 16 (VDI)
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OPX-L 16
1.3 Naped Elektryczny
1.4 Sposoéb obstugi Pozycja stojaca
1.5 Udzwig znamionowy / obcigzenie znamionowe Q(t) 1.6
1.6 Odlegtos¢ srodka ciezkosci tadunku ¢ (mm) 1200
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

OPX-L 16
18 OQIeg+osc tadunku, od srodka osi napedowej do x (mm) 1093
widet
1.9 Rozstaw osi y (mm) 2279 4)
21 Masa robocza (z akumulatorem) kg 1585
22 Obcigzenie osi z fadunkiem, przéd/tyt kg 944/2241
2.3 Obciazenie osi bez tadunku, przéd/tyt kg 1041/544
3.1 Opony Poliuretan
3.2 Rozmiar opon, przéd mm 254 x 102
3.3 Rozmiar opon, tyt mm 85 x 80
34 Kofa dodatkowe (wymiary) mm 150 x 50
3.5 Kofa, liczba z przodu / z tytu (x = kota napgdowe) 1x-1/4
3.6 Bieznik, przod b1 474
(mm)
3.7 Bieznik, tyt b1 1 375
(mm)
4.2 Wysoko$¢, maszt opuszczony hy (mm) 1665 )
43 Swobodne podnoszenie hy (mm) -
4.4 Podnoszenie hz (mm) 700
45 Wysoko$¢, maszt wysuniety hs (mm) 2365
4.6 Podnoszenie wstepne hg (mm) -
48 W}fsokosc w pozycji stojacej // wysokos¢ fotela hy (mm) 130 6)
(min./maks.)
4.9 Wysoko$¢ belki zaczepowej w pozycji jazdy, min./ hq4 1250 ()
maks. (mm)
4.10 Wysokos¢ ramion kot hg (mm) -
Wysoko$¢ w pozycji stojacej, po podniesieniu hqo
4.14 1197
z platforma podnoszaca (mm)
. . h1s
415 Wysokos$¢ opuszczonych widet (mm) 90
419 | Diugosé catkowita l1 (mm) 3763 4
420 | Diugosé do przedniej czesci widet o (mm) 1373 4
4.21 Szerokos¢ catkowita b4 (mm) 800
ar./
4.22 Wymiary widet szer./dt. | 70 (maks. 85)/190/2390
(mm)
424 | Szerokosé karetki widet bs (mm) 796
4.25 Odlegtos¢ pomigdzy ramionami widet bs (mm) 570
4.31 Przeswit nad podtozem, z fadunkiem, pod ma- my (mm) )
sztem
4.32 Przeswit nad podtozem na $rodku rozstawu osi my (mm) 30
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

OPX-L 16

434 Sgeroko§c !(orytarza dla palet 800 x lg wzdtuznie 4026 )

widty uniesione

Szerokos$¢ korytarza dla palet 1000 x 1200, po- A

. st
4.34.1 |przecznie -
. o (mm)
widty uniesione
Szerokos$¢ korytarza dla palet 800 x 1200, po-
. Ast
4.34.2 |przecznie -
. o (mm)

widty uniesione
4.35 | Promien skretu W, (mm) 2459 4
5.1 Predkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h 9/12
5.1.1 ::redkosc jazdy, z tadunkiem / bez fadunku, do ty- km/h 8/11
52 Predkos¢ podnoszenia, z tadunkiem / bez fadunku | m/s 0,102/0,178
5.3 Predko$¢ opuszczania, z fadunkiem / bez tadunku m/s 0,123/0,123
58 Przejgzd przez podtoze o maks. nachyleniu, z ta- % 6,0%/15% (5,0%) (11)

dunkiem / bez fadunku
5.9 Czas przyspieszenia, z tadunkiem / bez tadunku s 6,4/5,3
5.10 Hamulec zasadniczy Elektromagnetyczny
6.1 Silnik jazdy, moc S2 = 60 min kw 3
6.2 Silnik podnoszenia, moc S3 kW 2,215%

Akumulator zgodny z normg DIN 43531/35/36, A, .
6.3 ) nie

B, C, nie
6.4 Napigcie/pojemnos¢ znamionowa akumulatora K5 | V/Ah 24/345-465
6.5 Masa akumulatora 5% kg 402
6.6 Zuzycie energii zgodnie z DIN EN 16796 kWh/h 0,52
6.6.2 |Emisja odpowiednika CO, kg/h 0.3
8.1 Elementy sterujgce jazda Sterowanie klimatyzacjg
10.7 Poziom hatasu na poziomie uszu operatora dB (A) <70
(1) z uchwytem dla pionowej palety 1365 /
765 mm
(2) z widtami o dtugosci 2390 mm / x = 1615
mm / wersjg z pretem ciggngcym; w przypad-
ku innych wymiaréw widet patrz ponizsza ta-
bela
(3) z podniesionymi ramionami tadunkowymi
lub widtami
(4) ze skrzynig 54 lub akumulatorem litowo-jo-
nowym + 114 mm
(5) z obowigzkowym oparciem tadunku
(1290 mm od widet do goéry w przypadku mo-
delu OPX-L 20 S i OPX-L 12; 1575 mm w
przypadku modelu OPX-L16)

ENETET T
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OPX

(6) z opcjonalng platformg podnoszacag hy +30
mm; hqq +87 mm

(7) z opcjonalng platforma podnoszacg +87
mm; z opcjg regulacji dyszla, zakres ustawien
hq4 =489 mm, -19 mm

(8) minimalny przes$wit pod podwoziem z obo-
wigzkowag ostong stop

(9) na pochytosci z zaokraglonymi krawedzia-
mi, z podniesionymi widtami/ramionami, jesli
to mozliwe

(10) w celu uzyskania informaciji o limicie geo-
metrycznym dla nachylen o niezaokraglonych
krawedziach nalezy zapoznac¢ sie z ponizszg

tabelg

(11) w nawiasie: minimalna granica geome-
tryczna na pochyto$ciach o niezaokraglonych
krawedziach bez oston stop lub z ostonami na
stopy (jesli sg rozne); ze wzgledu na toleran-
cje produkcji i montazu zaleca sie przewidze-
nie zmniejszenia warto$ci nominalnych o co
najmniej 1%

(12) z 1000 kg na maszcie oraz 1000 kg na
podnoszeniu wstepnym przy maks. wysokosci
podnoszenia wstepnego

STILL



Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): LTX

Arkusz danych (VDI): LTX
Arkusz danych LTX 50 (VDI)
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Side view LTX 50 chassis with optional cabin 2345
1.2 Oznaczenie typu producenta LTX 50
1.3 Naped Elektryczny
1.4 Sposob obstugi Pozycja stojaca

y 4
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): LTX

1.2 Oznaczenie typu producenta LTX 50
1.5 Udzwig znamionowy / obcigzenie znamionowe Q () 5.0
1.7 Znamionowa sita uciagu F (N) 1000
1.9 Rozstaw osi y (mm) 1133 (20Q)
21 Masa robocza (z akumulatorem) kg 1223
2.2 Obciagzenie osi z fadunkiem, przod/tyt kg -
2.3 Obcigzenie osi bez tadunku, przéd/tyt kg 607/616
3.1 Opony Guma
3.2 Rozmiar opon, przéd mm 254 x 102
3.3 Rozmiar opon, tyt mm 250 x 85
3.4 Kota dodatkowe (wymiary) mm -G
3.5 Kofa, liczba z przodu / z tytu (x = kota napedowe) 1x/2®)
36 Bieznik, przod b1o -0
(mm)
ierni b11
3.7 Bieznik, tyt (mm) 604
47 Wysoko$é dachu ochronnego (kabina) hg (mm) 2245 (3) (5)
48 Wysokoscw pozyciji stojgcej / wysokos¢ fotela hy (mm) 150 3)// 905 / 1094
(min./maks.)
4.9 Wysokos$¢ belki zaczepowej w pozyciji jazdy, min./ hq4 1270 3 ©6)
maks. (mm)
412 | Wysokosé sprzegu (rm) 190/245/300/355/410
413 Wysokos$¢ zatadunku, bez obcigzenia his -
(mm)
4.16 Dtugos$¢ powierzchni zatadunkowej I3 (mm) -
4.17 Zwis I5 (mm) 195
4.18 Szerokos¢ powierzchni tadunkowej bg (mm) -
. ugosc¢ catkowita 1 (mm
419 | Dhugosé catkowi | 1512 @)
4.21 Szerokos¢ catkowita b1 (mm) 800
432 |Przeswit nad podtozem na $rodku rozstawu osi (:11%) 70 @)
4.35 | Promien skretu Wa 1480 @)
(mm)
5.1 Predkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h 8/14
5.1.1 | Predkosc¢ jazdy, z tadunkiem / bez tadunku, do tytu | km/h 6/6
55 iulls uciggu, z tadunkiem / bez tadunku S2 = 60 N 1000
56 Maksyinalna_\ sita uciggu, z fadunkiem / bez tadun- N 3400 ()
ku 82 =5 min
58 Przejazd przez podtoze o maks. nachyleniu, z fa- % patrz schemat

dunkiem / bez tadunku
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): LTX

1.2 Oznaczenie typu producenta LTX 50
5.9 Czas przyspieszenia, z tadunkiem / bez tadunku S 7,1/5,1
5.10 Hamulec zasadniczy Elektromagnetyczny
6.1 Silnik jazdy, moc S2 = 60 min kw 3
6.3 Akumulator zgodny z norma DIN 43531/35/36, A, .
: B, C, nie ne
6.4 Napigcie/pojemnos¢ znamionowa akumulatora K5 | V/Ah 24/345-465
6.5 Masa akumulatora 5% kg 402
6.6 Zuzycie energii zgodnie z DIN EN 16796 kWh/h 1.40
6.6.2 |Emisja odpowiednika CO2 kg/h 0.8
6.7 Obroét wyjsciowy t/h 475
6.8 Wydajno$¢ obrotéw zgodnie z VDI 2198 kWh/h 123
8.1 Elementy sterujace jazdg Sterowanie klimatyzacjg
10.7 Poziom hatasu na poziomie uszu operatora dB (A) <70

(1) W zastosowaniach tgczonych, patrz tabela
udzwigu transportera

(2) ze skrzynig 54 lub akumulatorem litowo-jo-
nowym + 114 mm

(3) z przeswitem nad podtozem my = 100 mm:
dwa dodatkowe kota 100 x 40, b4g = 580 mm,
y = 1150 mm (ze skrzynig 54 lub akumulato-
rem litowo-jonowym + 114 mm), hg = 2275
mm, h7=180 mm, h44 = 1300 mm, W, = 1497
mm (ze skrzynig 54 lub akumulatorem litowo-
jonowym + 114 mm)

(4) Uwaga zarezerwowana dla warto$ci masy
roboczej wozkéw LTX 20 i LTX-T 04 w inter-
netowej karcie katalogowej: patrz arkusz uwag
LTX VDI 07-19 w tym pliku

(5) wyposazenie opcjonalne

(6) z opcja regulacji dyszla, zakres ustawien
hy4 =489 mm , -19 mm

(7) z akumulatorem otowiowo-kwasowym; z
akumulatorem litowo-jonowym = 1750 N.

(8) z tadunkiem 0,6 t na poktadzie lub tadun-
kiem 0,6 t na poktadzie + obcigzenie podczas
holowania 2 tlub 5 t
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): LTX

Arkusz danych LTX -T06 (VDI)
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1.2 Oznaczenie typu producenta LTX-T 06
1.3 Naped Elektryczny
1.4 Spos6b obstugi Pozycja stojgca
L ) S . 5,0 (holowanie) / 0,6
1.5 Udzwig znamionowy / obcigzenie znamionowe Q (t) (maks. na pokladzie) (1

TN A
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): LTX

1.2 Oznaczenie typu producenta LTX-T 06
1.7 Znamionowa sita uciagu F (N) 1000
1.9 Rozstaw osi y (mm) 1453 (2)
2.1 Masa robocza (z akumulatorem) kg 1207
2.2 Obciazenie osi z fadunkiem, przéd/tyt kg 707 /1100
2.3 Obcigzenie osi bez tadunku, przéd/tyt kg 7151492
3.1 Opony Guma
3.2 Rozmiar opon, przod mm 254 x 102
3.3 Rozmiar opon, tyt mm 250 x 85
34 Kota dodatkowe (wymiary) mm 100 x 40
3.5 Kota, liczba z przodu / z tytu (x = kota napgdowe) 1x-2/2
36 |Bieznik, przod b1o 580
(mm)
3.7 Bieznik, tyt b1 620
(mm)
47 Wysoko$¢ dachu ochronnego (kabina) hg (mm) 2275
48 Wysokoscw pozyciji stojacej / wysokos¢ fotela hy (mm) 1807935/ 1124
(min./maks.)
4.9 Wysokos$¢ belki zaczepowej w pozycji jazdy, min./ hq4 1300 (6)
maks. (mm)
e h10
412 Wysokos$¢ sprzegu (mm) 220
413 Wysokos$¢ zatadunku, bez obcigzenia (:11n11) 430
4,16 Dtugos¢ powierzchni zatadunkowej I3 (mm) 638
417 Zwis I5 (mm) 422
4,18 Szerokos¢ powierzchni tadunkowej bg (mm) 765
419 | Diugosé catkowita Iy (mm) 2059 @
4.21 Szerokos$¢ catkowita b4 (mm) 800
4.32 Przeswit nad podtozem na $rodku rozstawu osi (:]E]) 100
435 | Promien skretu Wa 1640 @
(mm)
5.1 Predkosc¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h 10/10
5.1.1 Predkos¢ jazdy, z tadunkiem / bez tadunku, do tytu | km/h 6/6
55 ?fﬁ uciagu, z tadunkiem / bez tadunku S2 = 60 N 1000
56 MaksyTaInq sita uciggu, z tadunkiem / bez fadun- N 3400 ()
ku 82 =5 min
Przejazd przez podtoze o maks. nachyleniu, z fa- o
58 dunkiem / bez fadunku g patrz schemat
5.9 Czas przyspieszenia, z tadunkiem / bez tadunku s 52-59-66©7/48
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): LTX

1.2 Oznaczenie typu producenta LTX-T 06
5.10 Hamulec zasadniczy Elektromagnetyczny
6.1 Silnik jazdy, moc S2 = 60 min kW 3
63 Akumulator zgodny z normg DIN 43531/35/36, A, .
’ B, C, nie nie
6.4 Napigcie/pojemnos¢ znamionowa akumulatora K5 | V/Ah 24/345-465
6.5 Masa akumulatora +5% kg 402
6.6 Zuzycie energii zgodnie z DIN EN 16796 kWh/h -
6.6.2 |Emisja odpowiednika CO, kg/h -
6.7 Obrot wyjsciowy t/h 410
6.8 Wydajnos¢ obrotéw zgodnie z VDI 2198 kWh/h 174
8.1 Elementy sterujace jazda Sterowanie klimatyzacjg
10.7 Poziom hatasu na poziomie uszu operatora dB (A) <70

(1) W zastosowaniach tgczonych, patrz tabela
udzwigu transportera

(2) ze skrzynig 54 lub akumulatorem litowo-jo-
nowym + 114 mm

(3) z przeswitem nad podtozem my = 100 mm:
dwa dodatkowe kota 100 x 40, byg = 580 mm,
y = 1150 mm (ze skrzynig 54 lub akumulato-
rem litowo-jonowym + 114 mm), hg = 2275
mm, h7=180 mm, h44 = 1300 mm, W, = 1497
mm (ze skrzynig 54 lub akumulatorem litowo-
jonowym + 114 mm)

(4) Uwaga zarezerwowana dla warto$ci masy
roboczej wozkéw LTX 20 i LTX-T 04 w inter-
netowej karcie katalogowej: patrz arkusz uwag
LTX VDI 07-19 w tym pliku

(5) wyposazenie opcjonalne

(6) z opcja regulacji dyszla, zakres ustawien
hy4 =489 mm  -19 mm

(7) z akumulatorem ofowiowo-kwasowym; z
akumulatorem litowo-jonowym = 1750 N.

(8) z tadunkiem 0,6 t na poktadzie lub tadun-
kiem 0,6 t na pokfadzie + obcigzenie podczas
holowania 2 t lub 5 t
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): LTX

Arkusz danych LTX-FF (VDI)
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1.2 | Oznaczenie typu producenta LTX-FF 05 LTX-FF 10
1.3 |Naped Elektryczny Elektryczny
1.4 | Sposéb obstugi Pozycja stojgca | Pozycja stojaca
15 U.dZWIg znamionowy / obcigze- Q ¢ 05 10

nie znamionowe
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): LTX

::'5' Cigzar przyczepy Q t 5.0 5.0

16 Sﬂiﬁ"osc srodka cigzkosci fa- ¢ mm | (400) 500 (600) | (400) 500 (600)

1.7 |Znamionowa sita uciaggu F N 1000 1000

18 Ocﬂegloso ladgnku, _od srodka X mm 165 () 165 ()
osi napedowej do widet

1.9 |Rozstaw osi y mm 1168 1282

21 Masa robocza (z akumulato- kg 1565 1677
rem)

2 |Obciazenie osiz tadunkiem, kg 527/1538 417/2260
przodityt

23 Ob(;lazeme osi bez tadunku, kg 833/732 907/770
przod/tyt

3.1 | Opony Poliuretan Poliuretan

3.2 | Rozmiar opon, przéd mm 254 x 102 254 x 102

3.3 |Rozmiar opon, tyt mm 250 x 80 250 x 80

3.4 |Kofa dodatkowe (wymiary) mm - -

35 fo’fa, liczba z przodu / z tytu (x 1x/2 1x/ 2
= kota napedowe)

3.6 |Bieznik, przod bqg mm - -

3.7 |Rozstaw kot tylnych bq1 mm 604 604
Przechylenie karetki widet o

4.1 do przodu / do tytu alb 055 0/5
Wysokos¢

4.2 maszt opuszczony h1 mm 1776 1776

4.3 | Swobodne podnoszenie hy mm - -

4.4 |Podnoszenie h3 mm 1204 1204
Wysokos¢

4.5 maszt wysuniety ha mm 1776 1776
Wysokos$¢ w pozycji stojacej /

4.8 |wysoko$¢ fotela h7 mm 150 // 905/1094 | 150 // 905/1094
min./maks.
Wysokos$¢ belki zaczepowej w

4.9 |pozycji jazdy hq4 mm 1270 1270
min./maks.

iy 245/300/355 245/300/355

4.12 | Wysokos¢ sprzegu hqo mm (520 maks.) @ | (520 maks.) @

415 Wysokos$¢ widet hi mm 55 55
opuszczonych

4.17 | Zwis Is mm 192 192

(©) ®
4.19 | Dtugo$¢ catkowita l4 mm 1544 (4)/ 2504 | 1695 (4)/ 2655
y 4
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): LTX

Diugo$¢ do przedniej czesci wi-

420 | 1o Iy mm 1514 () 1665 (1
4.21 | Szerokos$¢ catkowita b4 mm 800 800
r/ 45/110/(790) / 45/110/(790)
4.22 | Wymiary widet szgr'/dl mm 990/ 11990 //
o (1190) (1190)
4.24 | Szerokos¢ karetki widet b3 mm 500 500
4.5 VOViddI;gbsc pomigdzy ramionami bs mm 500 500
431 Prze§W|t nad podiozem, z ta- my mm 70 70
dunkiem, pod masztem
432 I?rzeswit nad podlo?em na my mm 70 70
Srodku rozstawu osi
Szerokos¢ korytarza dla palet
4-34 1800 x 1200, poprzecznie Ast mm 3124 3291
4.34 | Szerokos$¢ korytarza dla palet
1 1000 x 1200, poprzecznie Ast mm 3268 3433
4.34 | Szerokos$¢ korytarza dla palet
2 |800 x 1200, wzdtuznie Ast mm 331 3470
4.35 | Promien skretu W, mm 1516 1653
Predkos¢ jazdy
51 z tadunkiem/bez zatadunku km/h 7,513 7.5113
5.1. | Predkos¢ jazdy,
1 z fadunkiem/bez zatadunku km/h a/4 4/4
Predkos$¢ podnoszenia
52 z fadunkiem/bez zatadunku m/s 0.17/0,23 0,12/0,23
Szybko$¢ opuszczania
53 z tadunkiem/bez zatadunku m/s 0,28/0.26 0,23/0,26
Sita uciggu, z tadunkiem / bez
55 Jadunku S2 = 60 min N 1000 1000
Maksymalna sita uciggu, z ta-
5.6 |dunkiem /bez fadunku S2 =5 N 3400 ® 3400 )
min
Przejazd przez podioze o maks.
5.8 |nachyleniu, % 1%/15% © | 6,5% /15 % ©
z fadunkiem/bez zatadunku
Czas przyspieszenia
59 z fadunkiem/bez zatadunku s 5.9/5.0 6,0/5,0
510 | Hamulec zasadnicz Elektromagne- | Elektromagne-
’ Y tyczny tyczny
6.1 |Silnik jazdy, moc S2 = 60 min kw 3 3
6.2 |Silnik podnoszenia, moc S3 kW 2,2/5% 2,2 /5%
Akumulator zgodny z normg . .
63 | DIN 43531/35/36, A, B, C, nie ne nie
ENEEE T
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): LTX

Napiecie/pojemnos¢ znamiono-

64 wa akumulatora Ks

V/IAh

24/345-465

24/560-620

6.5 |Masa akumulatora £5%

kg

402

515

6.6 Zuzycie energii zgodnie z DIN
"~ |EN 16796

kWh/h

6.6.

2 Emisja odpowiednika CO,

kg/h

Obrot wyjsciowy zgodnie z VDI

6.7 12108

t’h

43 ()

Wydajnos¢ obrotéw zgodnie z

68 |vDi2198

t/kWh/h

387

8.1 |Elementy sterujace jazda

Sterowanie kli-
matyzacja

Sterowanie kli-
matyzacjg

Poziom hatasu na poziomie

10.7
uszu operatora

dB (A)

<70

<70

* (1) ze wszystkimi sprzegami, z wyjatkiem
sprzegu Rockingera i jednopoziomowego
sprzegta z automatyczng blokada, ktére wy-
stajg 26 mm / 58 mm z otwartych widet

* (2) z zaczepem przyczepy, trzy pozycje

* (3) -4 mm z widtami o dtugosci | = 790 mm;
+4 mm z widtami o dtugosci | = 1190 mm;
LTX-FF 10 jest standardowo wyposazony w
stalowg ostone przeciwkolizyjng po stronie
napedu

* (4)-200 mm, z widtami o dtugosci | = 790
mm; +200 mm, z widtami o dtugosci | =
1190 mm

* (5) z akumulatorem otowiowo-kwasowym; z
akumulatorem litowo-jonowym = 1750 N.

* (6) do uzytkowania jako uktadarka; do uzyt-
kowania jako ciggnik, patrz schemat

* (7) tryb uktadarki

LTX-FF 05/LTX-FF 10 MAST

Typ masztu

Pojedyn-
czy

Pojedyn-
czy

Wysoko$¢ masztu,
po opuszczeniu

mm

1776

2326

Swobodne podno-
szenie

hz2

mm 1204

1754

Wysokos$¢ podno-
szenia

h3

mm 1204

1754

Wysoko$¢ masztu,
masz podniesiony

hq

mm 1776

2326
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): LTX

¢ =400 mm Qres kg 500 500

o LTXFFO05 | c=500mm | Qus | kg 500 500
ng:";;;"x:gt c=600mm@ | Qe | kg 450 450
kosci znamionowe c=400mm | Qus | kg 1000 | 1000
LTX-FF10| c=500mm | Qes | kg 1000 | 1000

c=600mm®@ | Qs | kg 830 830

odlegtos¢ od srodka ciezkosci fadunku niedo-
zwolona przy diugosci widet L = 790 mm

Wykres wydajnosci dla modeli LTX50 / LTX-T06 / LTX-FF

N

_—

——-w&mkmm(::)
— - speed limit for
\ the - T models

——distance km @

®

Speed km/h - Permissible distance km
©

2 2
/

IS
A

2 \-Q\
— — 3 @
! N Q—D~ ®: <
G =S 3
: \©\ :o 5.0t
®§,|: ©7:D) CE¥><®\ H ZQ'SI’;@
a £ —25t
Ok i5:=6
: I
H
18

i ®

2431

tadunek holowany/tadunek holowany + tadu-
nek pokfadowy:

« A=0t
+ B=05t
«+ C=1t
+ D=15t

N I
STILL



Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): LTX

» E =2t (maksymalna masa przyczepy dla
modeli LTX-T w potgczeniu z fadunkiem do
600 kg na pokiadzie)

« F=25t

« G=3t

c H=4t%

« 1=5t1

» L = predkos¢ (km/h)

* M = odlegtos¢ (km)

* N = patrz przyktad ponizej

» O = predko$¢ w km/h — dopuszczalna od-
legto$¢ (km)

+ P = pochylenie rampy (%)

+ Q = sita kota napedowego (N)

* R = ogranicznik predkosci dla modeli LTX-T

Przyktad na ilustracji przedstawia N:

» Holowanie ciggnika --> 2 t

+ Korzystanie na rampie --> 4%

* 4% maksymalnej mozliwej predkosci jazdy
--> 6,6 km/h

» Dtugosc¢ rampy --> 4,40 km

STILL



Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OXV

Arkusz danych (VDI): OXV
Arkusz danych OXV 07 (VDI)

OXV 07

1.3 |Naped

Elektryczny

1.4 | Sposob obstugi

Pozycja stojaca

STILL



Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OXV

OXV 07
15 Udzwig znamionowy / obcigzenie znamio- Qw 07
nowe
1.6 | Odlegtos¢ srodka ciezkosci tadunku c (mm) 500
18 Od_IegIoé_é tadunku, od $rodka osi napedo- X (mm) 97
wej do widet
1.9 |Rozstaw osi y (mm) 1152
21 l(\:l:cie:l{: t;oz:’kzl?mulatorem) kg 1264
2.2 | Obcigzenie osi z tadunkiem, przod/tyt kg 390/1574
2.3 | Obcigzenie osi bez tadunku, przéd/tyt kg 766/498
3.1 |Opony Poliuretan
3.2 |Rozmiar opon, przéd mm 230 x 90
3.3 |Rozmiar opon, tyt mm 120 x 50
3.4 '(DV;’yd;f'a‘fy";’e kota mm 100 x 40
35 Ko’f_a, liczba z przodu/z tytu 1x-2/4
(x = kota napedowe)
3.6 |Bieznik, przéd b4g (mm) 552
3.7 |Bieznik, tyt bqq (mm) 534
4.2 | Wysokos¢, maszt opuszczony hq (mm) 1373
4.4 | Podnoszenie hz (mm) 1050
4.5 | Wysoko$¢, maszt wysuniety hg (mm) 2423
4.8 | Wysoko$¢ w pozycji stojacej h7 (mm) 145
4.9 Wyso_koéé belki zaczepowej w pozycji jaz- hyq (mm) 1258
dy, min./maks.
4.10 |Wysoko$c¢ ramion kot hg (mm) 80
4.11 | Dodatkowy podno$nik hg (mm) -
414 Vyyspkoéé w pozycji stojgcej, po podnie- hy (mm) 1195
sieniu
4.15 | Wysoko$¢ opuszczonych widet hq3 (mm) 95
4.19 | Dlugosc¢ catkowita l1 (mm) 2582
4.20 |Diugosc do przedniej czesci widet lo (mm) 1432
4.21 | Szerokosc¢ catkowita b4 (mm) 800
ar./
4.22 | Wymiary widet szer./dt. 57/186/1150
(mm)
4.24 | Szerokos¢ karetki widet bz (mm) -
4.25 | Odlegto$¢ pomigdzy ramionami widet bs (mm) 564
4.26 | Odlegto$¢ pomigdzy ramionami kot by (mm) -
432 svlfzi\{vit nad podiozem na $rodku rozsta- my (mm) 30

T AR
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OXV

OXV 07

434 Szerol§o§c korytarza dla palet 800 x 1200, Ast (mm) 2902
wzdtuznie

4.34. | Szerokos¢ korytqrza dla palet 1000 x Ast (mm) 2806

1 1200, poprzecznie

4.35 | Promien skretu W, (mm) 1345

5.1 |Predkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h 9/10 @

511 Predkos¢ jazdy, z tadunkiem / bez tadun- km/h 8/8 @
ku, do tytu

52 Predkos$¢ podnoszenia, z tadunkiem / bez mis 0.16/0.23
fadunku

53 Predkos¢ opuszczania, z tadunkiem / bez mls 0,34/0,26
fadunku

58 P_rzejazd przez podtoze o maks. nachyle- % 59%/10% @
niu, z tadunkiem / bez tadunku

59 Czas przyspieszenia, z tadunkiem / bez fa- s 57/5,2
dunku

5.10 |Hamulec zasadniczy Elektromagnetyczny

6.1 | Silnik jazdy, moc S2 = 60 min kw 2.3

6.2 |Silnik podnoszenia, moc S3 kw 2,2/6%

63 Akumulator zgodny z norma DIN nie

’ 43531/35/36, A, B, C, nie

6.4 Napiecie/pojemnos$¢ znamionowa akumu- V/Ah 24/345-375
latora Ks

6.5 |Masa akumulatora +5% kg 295

6.6 |Zuzycie energii zgodnie z DIN EN 16796 kWh/h 0.44

6.6.2 | Emisja odpowiednika CO, kg/h 0.2

8.1 |Elementy sterujgce jazdg Sterowanie klimatyzacjg

107 II;ozmm hatasu na poziomie uszu operato- dB (A) <70

(1) z regulowanymi widtami; dla platformy ze
statymi widtami h43 = 65 mm; gr./szer./dt. =
60/180/1150 mm; bz = 700 mm; bs = 560 mm

(2) do wysokosci platformy 300 mm nad pod-
tozem

(3) w nawiasach: (predkos¢ widet)

(4) na pochytosci z zaokraglonymi krawedzia-
mi; limit geometryczny dla nachylen o nie-
zaokraglonych krawedziach wynosi 7%

N I
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OXV

odlegtos¢ ,c” hiath
Pojemnosc resztkowa | Srodka cigz- 1?1
przy wysokosci mak- | kosci fadunku ﬁ..mg
symalnej mm mm

500 |600 |-
OO7XV Qes |kg 700 |600 |1145
A
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OXV

Arkusz danych OXV 08 (VDI)

OXV 08

1.3  |Naped Elektryczny

1.4 | Sposob obstugi Pozycja stojaca

15 Udzwig znamionowy / obcigzenie znamio- Q 0.8

nowe
1.6 | Odlegtosc¢ srodka ciezkosci tadunku ¢ (mm) 500
ENETETE T
STILL



Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OXV

OXV 08
18 Od!eg’:oéf: tadunku, od $rodka osi napedo- X (mm) 121
wej do widet
1.9 |Rozstaw osi y (mm) 1380
21 l(\lllafcsziirg tzx;lclft?mulatorem) kg 1576
2.2 | Obcigzenie osi z tadunkiem, przod/tyt kg 512/1864
2.3 | Obciazenie osi bez tadunku, przod/tyt kg 892/684
3.1 | Opony Poliuretan
3.2 |Rozmiar opon, przéd mm 230 x 90
3.3 |Rozmiar opon, tyt mm 120 x 50
34 '(?;’ydnif:?y";’e kofa mm 100 x 40
o [0 e o
3.6 |Bieznik, przéd b1o (mm) 552
3.7 |Bieznik, tyt b14 (mm) 534
4.2 | Wysoko$¢, maszt opuszczony h4 (mm) 1373
4.4 | Podnoszenie hz (mm) 1050
4.5 | Wysokos¢, maszt wysuniety hg (mm) 2423
4.8 | Wysokos$¢ w pozycji stojacej h7 (mm) 145
4.9 Wyso!(oé(: belki zaczepowej w pozycji jaz- hya (mm) 1258
dy, min./maks.
4.10 | Wysokos¢ ramion kot hg (mm) 80
4.11 | Dodatkowy podno$nik hg (mm) 762
4.14 V\/yspkoéé w pozycji stojacej, po podnie- hyp (mm) 1195
sieniu
4.15 | Wysokos¢ opuszczonych widet hq3 (mm) 55 (1)
4.19 | Dlugo$c¢ catkowita I1 (mm) 2887
4.20 |Diugosc do przedniej czesci widet lo (mm) 1687
4.21 | Szerokos¢ catkowita b4 (mm) 800
ar./
4.22 | Wymiary widet szer./dt. 40/80/1200 (1)
(mm)
4.24 | Szerokos¢ karetki widet bz (mm) 800 (1)
4.25 | Odlegto$¢ pomigdzy ramionami widet bs (mm) 205/733 (1)
4.26 | Odlegtos¢ pomiedzy ramionami kot bg (mm) -
432 Przeéyvit nad podtozem na $rodku rozsta- mp (mm) 30
Wwu osi
434 Szerol'(o'éé korytarza dla palet 800 x 1200, Ast (mm) 3149
wzdtuznie

T AR
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OXV

OXV 08
4.34. | Szerokosc¢ koryta}rza dla palet 1000 x Ast (mm) 3139
1 1200, poprzecznie
4.35 | Promien skretu W, (mm) 1569
5.1 | Predko$¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h 9/10 @
511 Predkos¢ jazdy, z tadunkiem / bez tadun- km/h 8/8 @
ku, do tytu
52 Predkos$¢ podnoszenia, z tadunkiem / bez mis 0,15/0,21 (0,15/0,22)3
fadunku
53 Predkos¢ opuszczania, z tadunkiem / bez mis 0,34/0,33 (0,30/0,13)3
fadunku
58 P.rzejazd przez podtoze o maks. nachyle- % 79%/10% @
niu, z fadunkiem / bez fadunku
59 Czas przyspieszenia, z fadunkiem / bez ta- s 6.2/5.6
dunku
5.10 |Hamulec zasadniczy Elektromagnetyczny
6.1 | Silnik jazdy, moc S2 = 60 min kW 2.3
6.2 | Silnik podnoszenia, moc S3 kW 2,2/6%
6.3 Akumulator zgodny z normg DIN nie
’ 43531/35/36, A, B, C, nie
6.4 Napiecie/pojemnos$¢ znamionowa akumu- V/Ah 24/400-500
latora Ks
6.5 |Masa akumulatora 5% kg 377
6.6 |Zuzycie energii zgodnie z DIN EN 16796 kWh/h 0.44
6.6.2 | Emisja odpowiednika CO, kg/h 0.2
8.1 |Elementy sterujgce jazdg Sterowanie klimatyzacjg
107 II;ozwm hatasu na poziomie uszu operato- dB (A) <70

(1) z regulowanymi widtami; dla platformy ze
statymi widtami h43 = 65 mm; gr./szer./dt. =
60/180/1150 mm; bz = 700 mm; bs = 560 mm

(2) do wysokosci platformy 300 mm nad pod-
tozem
(3) w nawiasach: (predkos¢ widet)

(4) na pochytosci z zaokraglonymi krawedzia-
mi; limit geometryczny dla nachylen o nie-
zaokraglonych krawedziach wynosi 7%

. . odlegtos¢ ,c”
Pojemnosc¢ rgs_ztkowa $rodka ciez- hiz+h
przy wysokosci mak- kosci tadunku 3thg
symalnej mm

mm ‘ mm

N I
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Arkusz danych (VDI): OXV

500 |600 |-

1865/

oogv Qs |kg  |800 |700 |1877
(@)

(a) dla opcjonalnej platformy ze statym widta-
mi

Arkusz danych OXV 10 (VDI)

2536
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OXV

OXV 10
1.3  |Naped Elektryczny
1.4 | Sposob obstugi Pozycja stojaca
15 Udzwig znamionowy / obciazenie znamio- Qw 10

nowe
1.6 | Odlegtosc¢ srodka ciezkosci tadunku ¢ (mm) 600
18 Sg;zgg()viic;#ee;dunku, od $rodka osi napedo- X (mm) 309
1.9 |Rozstaw osi y (mm) 1554
21 ?I/I:csziirg tioetx:kzljj‘mulatorem) kg 1266
2.2 | Obcigzenie osi z fadunkiem, przod/tyt kg 694/1572
2.3 |Obcigzenie osi bez tadunku, przéd/tyt kg 890/376
3.1 |Opony Poliuretan
3.2 |Rozmiar opon, przéd mm 230 x 90
3.3 |Rozmiar opon, tyt mm 85x 90
3.4 (E"I;’;’rif':r’y")ve kota mm 150 x 50
35 |G ol napadons) x-1/2
3.6 |Bieznik, przéd b4g (mm) 478
3.7 |Bieznik, tyt bqq (mm) 378
4.2 | Wysoko$¢, maszt opuszczony h4 (mm) 1373
4.4 |Podnoszenie h3 (mm) 1050
4.5 | Wysoko$¢, maszt wysuniety hg (mm) 2423
4.8 | Wysoko$¢ w pozycji stojacej h7 (mm) 145
4.9 \é\)/lysr:‘)io/smc:keslkl zaczepowej w pozycji jaz- hyg (mm) 1258
4.10 | Wysoko$¢ ramion kot hg (mm) 80
4.11 | Dodatkowy podno$nik hg (mm) -
414 V\_/ys_okoéé W pozycji stojacej, po podnie- hy (mm) 1195
sieniu
4.15 |Wysoko$c¢ opuszczonych widet hq3 (mm) 95
4.19 | Diugosc catkowita l1 (mm) 2582
4.20 |Dtugosc do przedniej czesci widet I (mm) 1432
4.21 | Szerokosc¢ catkowita b4 (mm) 800
ar./
4.22 | Wymiary widet szer./dt. 57/186/1150
(mm)
4.24 | Szerokos¢ karetki widet bz (mm) -
4.25 | Odlegtos¢ pomiedzy ramionami widet bs (mm) 564
4.26 | Odlegto$¢ pomiedzy ramionami kot by (mm) 253
ENE TR T
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Dane techniczne

Arkusz danych (VDI): OXV

OXV 10

432 Przesyvlt nad podtozem na $rodku rozsta- my (mm) 30
wu osi

4.34 Szerol.<o.sc korytarza dla palet 800 x 1200, Ast (mm) 2919
wzdtuznie

4.34. | Szerokosc¢ kowtgrza dla palet 1000 x Ast (mm) )

1 1200, poprzecznie

4.35 | Promien skretu Wy (mm) 1742

5.1 |Predko$é jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h 10/10 @

51.1 Predkos¢ jazdy, z tadunkiem / bez tadun- km/h 8/8 @
ku, do tytu

52 Predkos¢ podnoszenia, z tadunkiem / bez mis 0.15/0,23
tadunku

53 Predkos¢ opuszczania, z tadunkiem / bez mis 0,34/0,26
tadunku

58 P'rzejazd przez podtoze o maks. nachyle- % 89%/10% @
niu, z tadunkiem / bez tadunku

59 Czas przyspieszenia, z tadunkiem / bez ta- s 6.2/5.4
dunku

5.10 |Hamulec zasadniczy Elektromagnetyczny

6.1 | Silnik jazdy, moc S2 = 60 min kW 2.3

6.2 | Silnik podnoszenia, moc S3 kW 2,2/6%

6.3 Akumulator zgodny z normg DIN nie

’ 43531/35/36, A, B, C, nie

6.4 Napiecie/pojemnos$¢ znamionowa akumu- V/Ah 24/345-375
latora K5

6.5 |Masa akumulatora +5% kg 295

6.6 |Zuzycie energii zgodnie z DIN EN 16796 kWh/h 0.44

6.6.2 | Emisja odpowiednika CO, kg/h 0.2

8.1 |Elementy sterujgce jazdg Sterowanie klimatyzacjg

10.7 Il’:’aozmm hatasu na poziomie uszu operato- dB (A) <70

(1) z regulowanymi widtami; dla platformy ze
statymi widtami h43 = 65 mm; gr./szer./dt. =
60/180/1150 mm; b3 = 700 mm; bs = 560 mm

(2) do wysokosci platformy 300 mm nad pod-

fozem

(3) w nawiasach: (predkos$¢ widet)

(4) na pochytosci z zaokraglonymi krawedzia-
mi; limit geometryczny dla nachylen o nie-
zaokraglonych krawedziach wynosi 7%

STILL



Dane techniczne

Wymagania w zakresie ekoprojektu dot. silnikow elektrycznych i napedéw o zmiennej

predkosci

odlegtos¢ ,c”
Pojemnosé resztkowa | Srodka ciez- hl?:h
przy wysokosci mak- | Kosci tadunku ?nmg
symalnej mm |mm

500 (600 |-
?8(\/ Qus |kg  |1000 |1000 |1145

Wymagania w zakresie eko-
projektu dot. silnikow elek-
trycznych i napedéw o zmien-
nej predkosci

Wszystkie silniki w tym wdzku przemystowym
sg wylaczone z rozporzadzenia (UE)
2019/1781, poniewaz silniki te nie spetniajg
opisu podanego w art. 2 "Zakres", pkt 1 lit. a)
oraz z uwagi na przepisy w art. 2 ust. 2 lit. h)
"Silniki w urzadzeniach bezprzewodowych lub
zasilanych akumulatorowo" oraz w art. 2 ust. 2
lit. o) "Silniki zaprojektowane specjalnie do na-
pedzania pojazdéw elektrycznych".

Wszystkie napedy o zmiennej predkosci w tym
wodzku przemystowym sa wytaczone z rozpo-
rzadzenia (UE) 2019/1781, poniewaz te nape-
dy o zmiennej predkosci nie spetniajg opisu
podanego w art. 2 "zakres", pkt 1 lit. b).

STILL



Dane techniczne

Tabele olejéw i sSrodkéw sma-
rujgcych

A NIEBEZPIECZENSTWO

Toksyczne produkty!

Oleje i inne materiaty eksploatacyjne sg toksyczne.
Zapoznac¢ sie z zasadami bezpieczenstwa dotycza-
cymi materiatéw roboczych w rozdziale 2.

A UWAGA

Tylko $rodki smarujgce wymienione ponizej zostaty

zatwierdzone przez producenta. Stosowanie miesza-

nek olejéow lub ptynéw hydraulicznych, ktére nie sg
zalecane, moze doprowadzi¢ do uszkodzen wozka i
usterek.

Nie nalezy uzywac¢ srodkéw smarujgcych innych niz
zatwierdzone przez producenta. Aby uzyskac wiecej
informacji, nalezy skontaktowac¢ sie z centrum serwi-
sowym.

Tabele olejéw i sSrodkéw smarujgcych

OPX 20/ OPX 25/ OPX 20 PLUS / OPX 25 PLUS

Typ
llosé [1] Wersja do pracy w
Sy chtodniach
Uktad hydrauliczny 1,8 HLF 32 EQUIVIS XV32
Zespot zwolnicy 15 TUTELA TRANSMISSION W9O/LA
(do maja 2018)
Zesp6t przektadni reduk-
cyjnej OWD 0,98 SAE 75W-90 (API GL-5)
(od czerwca 2018)
Kota skretne
(tylkoPLUS) 0,35 IDRAULICAR AP31
Smar do )
pokretet kontroli trakcji / KLUBERSYNTH LI 44-22
(cockpit)
Ogolny srodek smarujacy / TUTELA MP02 STATERMELF EP2
Smar do taincucha / STRUCTOQVIS EHD STRUCTOVIS FHD
OPX-L16/OPX-L20 S
Typ
llosé 1] Wersja do pracy w
ST chtodniach

STILL




Dane techniczne

Tabele olejow i srodkéw smarujgcych

Uktad hydrauliczny 25 HLF 32 ‘ EQUIVIS XV32
Zespot zwolnicy 15 TUTELA TRANSMISSION W90/LA
(do maja 2018)
Zespdt przektadni reduk-
cyjnej OWD 0,98 SAE 75W-90 (API GL-5)
(od czerwca 2018)
Smar do 3
pokretet kontroli trakcji / KLUBERSYNTH LI 44-22
(cockpit)
Ogolny srodek smarujacy / TUTELA MP02 STATERMELF EP2
Smar do tancucha / STRUCTOVIS EHD | STRUCTOVIS FHD

LTX 50 /LTX-T 06 / LTX-FF 05/ LTX-FF 10 / OPX-L 12 / OPX-L 20 / OPX-D 20

Typ
Objetosé [I] Wersja do pracy w
S chtodniach
Uktad hydrauliczny 3 HLF 32 EQUIVIS XV32
Zespot zwolnicy 15 TUTELA TRANSMISSION W9O0/LA
(do maja 2018)
Zesp6t przektadni reduk-
cyjnej OWD 0,98 SAE 75W-90 (API GL-5)
(od czerwca 2018)
Smar do 3
pokretet kontroli trakcji / KLUBERSYNTH LI 44-22
(cockpit)
Ogdliny srodek smarujacy / TUTELA MP02 STATERMELF EP2
Smar do tancucha / STRUCTOVIS EHD STRUCTOVIS FHD
OXV 07 / OXV 08
Typ
Objetosé [I] Wersja do pracy w
S chtodniach
Uktad hydrauliczny 3 HLF 32 EQUIVIS XV32
TARAL DEGOL GS 220
Zespot zwolnicy 1,1 FUCHS RENOLIN PG 220
SHELL OMALA S4 WE 220
Smar do )
pokretet kontroli trakgji / KLUBERSYNTH LI 44-22
(cockpit)
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Tabele olejéw i sSrodkéw smarujgcych

Ogolny srodek smarujacy / TUTELA MP02 STATERMELF EP2
Smar do tancucha / STRUCTOVIS EHD | STRUCTOVIS FHD
y 4
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Dane techniczne

Tabele olejow i srodkéw smarujgcych

N I
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Potozenie etykiet. . .. .......... 43, 58, 60
Potozenie etykiet LTX-FF............. 55
Potozenie etykiet LTX-T............... 52
Potozenie etykiet w modelu LTX50. . . . .. 49
Potozenie etykiet w modelu OPX-L20 i

OPX-D20..........cciiiiii.. 47
Potozenie etykiet w modelu OPX-L

(12/16/208). . . .o 45
Pozostate niebezpieczenstwa. . ........ 19
Prawa autorskie i znaki handlowe. . . ... .. 4
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