
first in intralogistics

OPX 20/Li-Ion/iGo neo

OPX 25/Li-Ion/iGo neo

OPX 20 Plus/Li-Ion

OPX 25 Plus/Li-Ion

OPX-D 20/Li-Ion

OPX-L 20/Li-Ion/iGo neo

OPX-L 20 S/Li-Ion/iGo neo

OPX-L 12/Li-Ion/iGo neo

OPX-L 16/Li-Ion

OPX Dane Techniczne 
Wózek do kompletacji poziomej
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Poniższe dane techniczne zgodnie z wytycznymi VDI 2198 oraz 3597 określają tylko wartości techniczne dla urządzenia standardowego.  
Odmienne ogumienie, inne rodzaje masztów lub dodatkowy osprzęt zmieniają parametry techniczne wózka.

OPX Wózek do kompletacji poziomej  
Zachwycająca dynamika

Oz
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1.1 Producent STILL STILL STILL STILL STILL STILL STILL STILL STILL
1.2 Typoszereg (oznaczenie producenta) OPX 20/Li-Ion OPX 25/Li-Ion OPX 20 Plus/Li-Ion OPX 25 Plus/Li-Ion OPX-D 20/Li-Ion OPX-L 20/Li-Ion OPX-L 20 S/Li-Ion OPX-L 12/Li-Ion OPX-L 16/Li-Ion
1.3 Napęd Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny
1.4 Obsługa Stojąc Stojąc Stojąc Stojąc Stojąc Stojąc Stojąc Stojąc Stojąc
1.5 Udźwig/ładunek Q kg 2000 2500 2000 2500 1000/1000 (2000) 1000/1000 (2000) 2000 1200 1600

1.6 Środek ciężkości ładunku c mm 1200 1200 1200 1200 600 1248/600 w przypadku 
skoku masztu 1 1200 600 1200

1.8 Odległość grzbietu wideł do osi koła x mm 1615 2 1615 2 1615 2 1615 2 944/816 3 1910/1782 3 1474/1310 3 670 1093
1.9 Rozstaw osi kół y mm 2717 2 2717 2 2720 2 2720 2 2260/2132 3, 4 3225/3097 3, 4 2661/2497 3, 4 1823 4 2279 4

M
as

y 2.1 Masa własna wraz z akumulatorem kg 1178 2 1203 2 1218 2 1243 2 1476 1567 1456 1308 1585
2.2 Nacisk na oś z ładunkiem od strony napędu/ładunku kg 1120/2058 1188/2515 1236/1982 1322/2421 1278/2198 1539/2028 1140/2316 920/1588 944/2241
2.3 Nacisk na oś bez ładunku od strony napędu/ładunku kg 897/281 906/297 933/285 942/301 1024/452 1170/397 1020/436 875/433 1041/544

Ko
ła

/p
od

wo
zie

3.1 Ogumienie Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe
3.2 Rozmiar ogumienia od strony napędu mm ⌀ 254 x 102 ⌀ 254 x 102 ⌀ 254 x 102 ⌀ 254 x 102 ⌀ 254 x 102 ⌀ 254 x 102 ⌀ 254 x 102 ⌀ 254 x 102 ⌀ 254 x 102
3.3 Rozmiar ogumienia od strony ładunku mm ⌀ 85 x 100 ⌀ 85 x 80 ⌀ 85 x 80 ⌀ 85 x 80 ⌀ 85 x 60 ⌀ 85 x 80 ⌀ 85 x 80 ⌀ 85 x 60 ⌀ 85 x 80
3.4 Koła dodatkowe (wymiary) mm ⌀ 150 x 50 ⌀ 150 x 50 ⌀ 110 x 60 ⌀ 110 x 60 ⌀ 150 x 50 ⌀ 150 x 50 ⌀ 150 x 50 ⌀ 150 x 50 ⌀ 150 x 50
3.5 Liczba kół (x = napędowe) od strony napędu/ładunku 1x - 1/2 1x - 1/4 1x - 2/4 1x - 2/4 1x - 1/4 1x - 1/4 1x - 1/4 1x - 1/4 1x - 1/4
3.6 Rozstaw kół od strony napędu b10 mm 474 474 547 547 474 474 474 474 474
3.7 Rozstaw kół od strony ładunku b11 mm 348 (368/388/498) 348 (368/388/498) 348 (368/388/498) 348 (368/388/498) 380 370 368 (348) 388 375
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4.2 Wysokość stan wsunięty h1 mm - - - - Patrz tabela masztów Patrz tabela masztów 1375 4 1375 4 1665 4

4.3 Wolny skok wideł h2 mm - - - - Patrz tabela masztów Patrz tabela masztów - - -
4.4 Wysokość podnoszenia wideł h3 mm - - - - 1580 800 700 700 700
4.5 Wysokość stan wysunięty h4 mm - - - - Patrz tabela masztów Patrz tabela masztów 2075 4 2075 4 2365 4

4.6 Unoszenie wstępne h5 mm 130 130 130 130 130 130 - - -
4.8 Wysokość od podłoża platformy h7 mm 130 5 130 5 130 5 130 5 130 5 130 5 130 5 130 5 130 5

4.9 Wysokość kierownicy STILL Easy Drive z pozycji operatora min./maks. h14 mm 1250 6 1250 6 1250 6 1250 6 1250 6 1250 6 1250 6 1250 6 1250 6

4.10 Wysokość ramion kół h8 mm - - - - 85 85 - - -

4.14 Wysokość od podłoża platformy, stan wysunięty z podnoszonym 
stanowiskiem operatora h12 mm 1197 1197 - - 1197 1197 1197 1197 1197

4.15 Wysokość wideł, stan opuszczony h13 mm 85 85 85 85 91 91 85 86 90
4.17 Długość sprzęgu l5 mm - - - - - - - - -
4.19 Długość całkowita l1 mm 3680 3680 3680 3680 2653 4 4005 4 3764 4 2532 4 3763 4

4.20 Długość łącznie z grzbietem wideł l2 mm 1290 1290 1290 1290 1503 4 1503 4 1374 4 1342 4 1373 4

4.21 Szerokość całkowita b1 mm 800 800 800 800 800 800 800 800 800
4.22 Wymiary wideł s/e/l mm 61/172/2390 61/172/2390 61/172/2390 61/172/2390 55/180/1150 60/200/1295 75/172/2390 55/172/1190 70/190/2390
4.24 Szerokość karetki wideł b3 mm - - - - 711 711 792 4 796 4 796 4

4.25 Rozstaw zewnętrzny wideł b5 mm 520 (540/560/670) 520 (540/560/670) 520 (540/560/670) 520 (540/560/670) 560 570 540 (520) 560 570
4.31 Prześwit dolny, stan załadowany, pod masztem m1 mm - - - - 19/143 3 13/100 3 18 11 - -
4.32 Prześwit dolny, centralnie między osiami m2 mm 24/154 3 24/154 3 24/154 3 24/154 3 25/155 3 25/155 3 10/710 3 30 30

4.34.1 Szerokość korytarza roboczego w przypadku palety 1000 x 1200 
poprzecznie stan uniesiony Ast mm Patrz wymiary dodatkowe Patrz wymiary dodatkowe - - - - -

4.34.2 Szerokość korytarza roboczego w przypadku palety 800 x 1200 
poprzecznie stan uniesiony Ast mm Patrz wymiary dodatkowe Patrz wymiary dodatkowe - - - - -

4.34.3 Szerokość korytarza roboczego w przypadku palety 800 x l6 podłużnie stan uniesiony Ast mm Patrz wymiary dodatkowe Patrz wymiary dodatkowe 3067 3, 4 Patrz tabela masztów 4036 4 2871 4 4026 4

4.35 Zewnętrzny promień skrętu Wa mm 2893 2/2786 2, 3 2893 2/2786 2, 3 2893 2/2786 2, 3 2893 2/2786 2, 3 2440/2313 3, 4 3399/3271 3, 4 2838/2675 3, 4 2007 4 2459 4

Os
iąg

i

5.1 Prędkość jazdy z ładunkiem/bez ładunku km/h 9/12 9/12 11/14 11/14 9/12 9/12 9/12 9/12 9/12
5.1.1 Prędkość jazdy, wstecz z ładunkiem/bez ładunku km/h 8/11 8/11 8/11 8/11 8/11 8/11 8/11 8/11 8/11
5.2 Prędkość podnoszenia z ładunkiem/bez ładunku m/s 0,070/0,111 0,064/0,089 0,070/0,111 0,064/0,089 0,15/0,25 0,159/0,253 0,095/0,176 0,135/0,218 0,102/0,178
5.3 Prędkość opuszczania z ładunkiem/bez ładunku m/s 0,084/0,067 0,068/0,066 0,084/0,067 0,068/0,066 0,19/0,25 0,218/0,240 0,13/0,13 0,130/0,122 0,123/0,123
5.8 Maks. zdolność pokonywania wzniesień, widły uniesione z ładunkiem/bez ładunku % 7/12 (6,9) 9, 10 7/12 (6,9) 9, 10 7/12 (6,9) 9, 10 7/12 (6,9) 9, 10 8/15 9 (8,9) 9 7/12 9 (6,6) 9 7/12 (2,7) 9 7,8/15 (6,2) 9 6,0/15 (5,0) 9

5.9 Czas przyspieszania na odcinku 10 m z ładunkiem/bez ładunku s 6,1/4,8 6,4/4,8 6,1/4,8 6,2/4,8 6,6/5,3 6,5/5,3 6,8/5,4 5,8/4,9 6,4/5,3
5.10 Hamulec eksploatacyjny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny

Si
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try
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ny 6.1 Silnik napędowy, moc S2 = 60 min kW 3 3 3 3 3 3 3 3 3
6.2 Silnik układu podnoszenia, moc przy S3 kW 2,2/5 % 2,2/5 % 2,2/5 % 2,2/5 % 2,2/5 % 2,2/5 % 2,2/5 % 2,2/5 % 2,2/5 %
6.4 Napięcie akumulatora/pojemność znamionowa K5 V/Ah 24/345 - 465 24/345 - 465 24/345 - 465 24/345 - 465 24/345 - 465 24/345 - 465 24/345 - 465 24/345 - 465 24/345 - 465
6.5 Masa akumulatora ±5 % kg 402 402 402 402 402 402 402 402 402
6.6 Zużycie energii według cyklu VDI kWh/h 0,46 0,52 0,46 0,52 0,65/0,53 8 0,55/0,53 8 0,83 0,54 0,72
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8.1 Rodzaj sterowania jazdą Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC

10.7 Poziom hałasu (na wysokości uszu operatora) dB(A) <70 <70 <70 <70 <70 <70 <70 <70 <70

1	 Z uchwytem paletowym 1365/765 mm
2	 Z długością wideł 2390 mm/x = 1615 mm/zestaw drążków pociągowych; więcej wartości zawiera tabela
3	 Z podniesionym unoszeniem wstępnym lub widłami
4	 Z trogiem baterii 54 lub z baterią Li-Ion +114 mm
5	 Z kratą ochronną ładunku (wys. 1290 mm nad widłami dla OPX-L 20 S oraz OPX-L 12; 1575 mm dla OPX-L 16) 
6	 Z podnoszonym stanowiskiem operatora h7 +30 mm; h14 +87 mm
7	 Z podnoszonym stanowiskiem operatora +87 mm; regulowaną kierownicą, h14 zakres regulacji = +89 mm/-19 mm
8	 Dla ładunku 1000 kg na maszcie oraz 1000 kg na maksymalnej wysokości unoszenia wstępnego
9	 W nawiasie: limit geometryczny
10	�Z widłami długości 2390 mm; dla innych wymiarów wideł limit geometryczniy mieści się w granicach 6,6 % (dla wideł długosci 3100 mm)  

oraz 10,7 % (dla wideł długości 990 mm)
11	Minimalny prześwit od podłoża pod ramą wózka z obowiązkową ochroną stóp

Rzut z boku OPX 20/25/OPX 20 Plus/OPX 25 Plus Rzut z góry OPX 20/25/OPX 20 Plus/OPX 25 Plus
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OPX Wózek do kompletacji poziomej  
Rysunki techniczne

Rzut z boku OPX-L 12

Rzut z boku OPX-L 20

Rzut z boku OPX-L 16

Rzut z góry OPX-L 12

Rzut z góry OPX-L 20

Rzut z góry OPX-L 16

Ast* z uchwytem do pionowego ustawienia palety
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a Z podwyższoną wysokością konstrukcyjną h1'
b Z osłoną przechwytu na pałąku dodatkowym po stronie napędowej, wysokim

OPX-D 20 OPX-L 20
Maszt Teleskopowy Teleskopowy Teleskopowy
Wysokość masztu w stanie złożonym h1 mm 1276 1276 1276
Wysokość z wykorzystaniem unoszenia wstępnego h1' mm 1351 1351 1351
Unoszenie wstępne a h2 mm 150 150 150
Wysokość podnoszenia h3 mm 1580 b 800 b 1580 b

Wysokość masztu, w stanie wysuniętym h4 mm 2066 1676 2066

Wysokość konstrukcyjna masztu w stanie 
złożonym

Standard mm 2200 2200 2200
Z podnoszonym stanowiskiem 
operatora, opuszczonym b mm 2250 2250 2250

Z uchwytem na paletę b mm - 2200 2200

Wysokość konstrukcyjna masztu w stanie 
wysuniętym

Standard mm 2200 2200 2200
Z podnoszonym stanowiskiem 
operatora, opuszczonym b mm 2250 2250 2250

Z uchwytem na paletę b mm - 2334 3114

Tabela masztów OPX-D 20/OPX-L 20
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OPX Wózek do kompletacji poziomej  
Rysunki techniczne

Długość 
wideł 
l

Środek ciężkości 
ładunku 
c

Odległość grzbietu 
wideł do osi koła 
x a

Rozstaw osi kół 
y a, b, c

Długość całkowita 
l1 b

Zewnętrzny promień 
skrętu 
Wa

 b, d

Szerokość korytarza 
roboczego 
Ast

 b, d

Zestaw 
drązków 
popychowych

mm mm mm mm mm mm mm
990 500 805 1907 2280 (iGo neo: 2451) 2034 (iGo neo: 2208) 2885 (iGo neo: 3059)
1190 600 1005 2107 2480 (iGo neo: 2651) 2231 (iGo neo: 2408) 2904 (iGo neo: 3081)
1450 750 1265 2367 2740 (iGo neo: 2911) 2489 (iGo neo: 2668) 3184 (iGo neo: 3363)
1650 850 1465 2567 2940 (iGo neo: 3111) 2688 (iGo neo: 2868) 3383 (iGo neo: 3563)
1650 850 1105 2207 2940 (iGo neo: 3111) 2330 (iGo neo: 2508) 3295 (iGo neo: 3473)
1800 900 1615 2717 3090 (iGo neo: 3261) 2837 (iGo neo: 3018) 3505 (iGo neo: 3686)
2150 1100 1605 2707 3440 (iGo neo: 3611) 2827 (iGo neo: 3008) 3792 (iGo neo: 3973)
2150 1100 1375 2477 3440 (iGo neo: 3611) 2598 (iGo neo: 2778) 3766 (iGo neo: 3946)
2390 e 1200 1845 2947 3680 (iGo neo: 3851) 3065 (iGo neo: 3248) 4122 (iGo neo: 4305)
2390 f 1200 1615 2717 3680 (iGo neo: 3851) 2837 (iGo neo: 3018) 3969 (iGo neo: 4150)

Zestaw 
drążków 
pociągowych

2390 1200 1845 2947 3680 (iGo neo: 3851) 3015 (iGo neo: 3197) 3989 (iGo neo: 4171)
2390 1200 1615 2717 3680 (iGo neo: 3851) 2786 (iGo neo: 2967) 3964 (iGo neo: 4145)
2900 1500 2125 3227 4190 (iGo neo: 4361) 3293 (iGo neo: 3477) 4554 (iGo neo: 4738)
3100 1600 2125 3227 4390 (iGo neo: 4561) 3293 (iGo neo: 3477) 4819 (iGo neo: 5003)

a Z opuszczonymi widłami; z kompletnie podniesionymi widłami dla zestawu drążków popychowych –57 mm; dla zestawu drążków popychowych –108 mm
b Z trogiem bateryjnym 54 lub bateriami litowo-jonowymi –114 mm
c Dla OPX 20 Plus oraz OPX 25 Plus +3 mm
d �Z kompletnie podniesionymi widłami; z opuszczonymi widłami Wa dla zestawu drążków popychowych +57 mm, Wa dla zestawu drążków popychowych +108 mm
e Długi rozstaw osi kół odpowiedni do przyjęcia do 3 europalet poprzecznie
f Krótki rozstaw osi kół odpowiedni do przyjęcia do 2 europalet podłużnie

Długość wideł Wartość z paletą 
postawioną do góry

Długość ramion 
kół

Odległość grzbietu wideł do 
osi koła 
x

Zewnętrzny promień skrętu 
Wa

 a

Szerokość korytarza 
roboczego 
Ast

 a

mm mm mm mm mm mm
1295 - 1207 1782 3271 (iGo neo: 3455) 4289 (iGo neo: 4473)
1295 165 1137 1617 3271 (iGo neo: 3455) 4350 (iGo neo: 4534)

a Z trogiem baterii 54 lub z baterią Li-Ion +114 mm

Tabela wideł OPX 20/25/20 Plus/25 Plus/20 iGo neo/25 iGo neo

Szerokość korytarza roboczego OPX-L 20 oraz OPX-L iGo neo (z uniesionymi ramionami kół)

Rzut z boku OPX-D 20 Rzut z góry OPX-D 20
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Rzut z boku OPX-L 20 S Rzut z góry OPX-L 20 S
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OPX Wózek do kompletacji poziomej  
Zachwycająca dynamika

Wysoka wydajność przeładunkowa dzięki udźwigowi do 2500 kg

Znakomita wydajność przeładunkowa dzięki wysokiej dynamice

Równoczesne kierowanie, podnoszenie i jazda bez odrywania rąk od 
kierownicy STILL Easy Drive

Nieograniczona wytrzymałość dzięki masywnej konstrukcji 
i metalowej osłonie

Najlepszą ergonomię zapewnia opcjonalne amortyzowane 
pneumatycznie stanowisko operatora oraz regulowana kierownica 
STILL Easy Drive

Wysoka dostępność dzięki opcjonalnej bocznej wymiany akumulatora 
oraz technologii litowo-jonowej

OPX 20/25

Niezależnie, czy do handlu detalicznego, przemysłu motoryzacyjnego 
czy spożywczego: wózek do kompletacji poziomej STILL OPX o udźwigu 
do 2,5 ton to innowacyjna i uniwersalna maszyna. Szereg wariantów 
zapewni Państwu optymalny pojazd do każdego profilu zastosowania. 
Zawsze wydajny, zawsze niezawodny i zawsze zachwycający dynamiką. 
Koncepcja obsługi tego wózka to największe osiągnięcie ewolucji 
od czasów wynalezienia koła: proszę wypróbować samemu nową 
kierownicę STILL Easy Drive z wbudowanym wyświetlaczem oraz 
regulowaną wysokością. Obsługa wózka do kompletacji jeszcze nigdy 
nie była równie intuicyjna i komfortowa. Także przy maksymalnej 
prędkości 12 km/h. I to wszystko bez odrywania rąk od kierownicy. 

Na życzenie model OPX uskrzydli Państwa również w znaczeniu 
dosłownym – ponieważ jest wyposażony w podnoszone stanowisko 
operatora. Podniesie nie tylko Państwa na wysokość kompletacji 
2,80 m, lecz również kierownicę STILL Easy Drive. Z tej wysokości 
można wykonywać manewry pojazdem i przejeżdżać do następnego 
punktu pobrania ładunku oszczędzając wartościowy czas. Pojemności 
baterii do 620 Ah czynią model OPX prawdziwym specjalistą od długich 
tras. Ponadto wszystkie modele są dostępne w technologii litowo-
jonowej wtedy wystarczą krótkie przerwy na doładowanie, aby wózek 
był stale gotowy do pracy.

OPX 20/25 Plus

Szukają Państwo szczególnie szybkiego wózka do kompletacji poziomej 
z dynamiką jazdy najlepszą spośród dostępnych na rynku? Model 
STILL OPX 20/25 Plus będzie właściwym wyborem. Umożliwia on 
bowiem precyzyjny transport ładunków do 2,5 tony z maks. prędkością 
14 km/h. Na pięć gwiazdek zasługuje podwozie na pięciu kołach 
gwarantujące bezkonkurencyjne wrażenia podczas jazdy. Bezpieczne i 
sprawne skręcanie zapewnia system Curve Speed Control: w zależności 
od kąta skrętu kierownicy następuje automatyczna redukcja prędkości 

– najwyższe bezpieczeństwo jazdy na zakrętach gwarantowane! 
Właśnie w przypadku dłuższych prac opcjonalne, amortyzowane 
pneumatycznie stanowisko operatora jest odczuwalnym atutem. 
Amortyzacja dopasowana indywidualnie do ciężaru operatora oferuje 
najniższe wartości wibracji dla organizmu w tej klasie urządzeń. 
Naturalnie model OPX 20/25 Plus jest wyposażony w wersji seryjnej 
w innowacyjną kierownicę STILL Easy Drive, której intuicyjna obsługa 
zachwyci każdego.
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OPX Wózek do kompletacji poziomej  
Zachwycająca dynamika

Duży udźwig 1200 kg na potrzeby ciężkich ładunków

Wysoka zwrotność podczas przewożenia dwóch palet

Odpowiedni do najwęższych przejazdów roboczych dzięki 
kompaktowym wymiarom

Najwyższe bezpieczeństwo obsługi i transport zabezpieczający 
ładunek dzięki podnoszonej wraz z widłami kracie ochronnej 
ładunku – po uruchomieniu podnoszenia masztu

Przyjazna dla pleców kompletacja do 1600 kg

Palety można podnosić wzdłużnie i w poprzek dzięki krótkim 
ramionom wspierającym i długim widłom

OPX-L 12

Siła, ergonomia i zwrotność to znaki firmowe modelu OPX-L 12: jego 
maszt pozwala na podnoszenie kompletowanych towarów o masie 
całkowitej do 1200 kg na optymalną wysokość roboczą 786 mm, 
zapewniając plecom ergonomiczną pozycję. Przyciski podnoszenia i 
opuszczania zapewniają jeszcze większy komfort. Wózek umożliwia 
podnoszenie i opuszczanie palety dopasowując jej wysokość aktualnej 

kompletacji. To znacząco wpływa na ergonomię i pracę bez zmęczenia. 
Ponadto funkcja podnoszenia daje możliwość piętrowania palet 
w kierunku podłużnym. W połączeniu z dużą zwrotnością pojazdu 
można wykorzystać swoje dostępne miejsce magazynowe do 
ostatniego centymetra.

OPX-L 16

OPX-L 16 łączy zdolność transportu dwóch palet zachowując 
jednocześnie minimalny promień skrętu. Te cechy sprawiają, że 
wózek idealnie wykorzystuje przestrzeń magazynową i sprawdza się 
przy wydajnej kompletacji. W połączeniu z innowacyjną kierownicą 
STILL Easy Drive mogą Państwo w pełni wykorzystać siłę precyzyjnej 
zwrotności i wykonując sprawne manewry przewieźć szybko i 

bezpiecznie dwie załadowane do pełna palety na miejsce docelowe. 
Krótkie ramiona kół z długimi widłami dają następną korzyść: mogą 
również układać palety w stosy! W dodatku wzdłużnie i poprzecznie 
do wysokości 790 mm. Model OPX-L 16 to również prawdziwa 
wielofunkcyjna maszyna.
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OPX Wózek do kompletacji poziomej  
Zachwycająca dynamika

Przyjazna dla pleców kompletacja dwóch palet

Transport długich towarów

Krata ochronna ładunku dostępna w wyposażeniu seryjnym zapewnia 
najwyższe bezpieczeństwo obsługi

OPX-L 20 S

Model OPX-L 20 S podnosi morale pracy – podnośnik nożycowy 
pozwala na łatwe ustawienie optymalnej ergonomicznie wysokości 
roboczej do 785 mm – w zależności od wzrostu i stanu załadowania 
palety. Praca przyjazna dla pleców to tylko jedna z licznych zalet 
tego wózka: długość wideł 2390 mm modelu OPX-L 20 S pozwoli 
podnieść dwie europalety jednocześnie. Równocześnie model ten jest 

wystarczająco mocny do transportu ładunków do 2000 kg. Długie widły 
oraz kierownica STILL Easy Drive sprawiają, że ten innowacyjny wózek 
do kompletacji poziomej jest idealny do transportu długiego towaru, np. 
w przemyśle meblarskim. A propos długości: dzięki dużej pojemności 
akumulatorów i opcjonalnej technologii litowo-jonowej może pracować 
jeszcze dłużej.

Specjalna konstrukcja gwarantuje większą wydajność przeładunkową i 
wyższy komfort pracy

Wysoka dynamika jazdy na zakrętach dzięki optymalnemu położeniu 
środka ciężkości

Opcja podnoszonego stanowiska operatora do prac kompletacyjnych 
na pierwszym poziomie

OPX-L 20

Co zrobić, jeżeli pierwsza paleta jest załadowana do pełna? Z modelem 
OPX-L 20 można po prostu podejść do drugiej i kontynuować 
kompletację – zawsze z najkrótszą drogą do palety. A tak to działa: 
należy załadować wózek dwoma pustymi paletami. Jedną paletę należy 
położyć przy grzbiecie wideł pionowo do góry i podjechać do niej drugą. 
Teraz można rozpocząć załadunek pierwszej palety. Po wykonanej 
pracy należy po prostu opuścić załadowaną paletę i ruszyć pojazdem 

do przodu, do osiągnięcia przez paletę wierzchołka wideł. Następnie 
należy opuścić paletę przy grzbiecie wideł na wolną powierzchnię 
i kontynuować pracę. Równocześnie zmienna wysokość robocza do 
891 mm zapewnia wygodne i przyjazne dla zdrowia kompletowanie do 
2000 kg. Wysoka stabilność jazdy związana z nisko położonym punktem 
ciężkości sprawi, że towar zostanie dostarczony krętymi trasami szybko 
i bezpiecznie do celu.
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OPX Wózek do kompletacji poziomej  
Zachwycająca dynamika

Wysoka wydajność przeładunkowa podczas transportu palet nie 
nadających się do piętrowania do 2000 kg

Kompaktowe wymiary umożliwiają najwyższą zwrotność

Najwyższe bezpieczeństwo zapewnia opcjonalne inteligentne światło 
LED do jazdy dziennej

OPX-D 20

Podwójna wydajność: model OPX-D 20 łączy wszystkie zalety 
typoszeregu OPX – i jeszcze pozwoli umieścić paletę na górze. 
Z kompaktowym pojazdem do piętrowego składowania można 
przewozić dwie nałożone oddzielnie na widły palety równocześnie. 
Idealne rozwiązanie w przypadku towarów wrażliwych na zgniecenie, 
np. jogurtów lub owoców. Operator ma nie tylko dobrą widoczność 
do przodu, lecz również skorzysta z minimalnego promienia skrętu, 

ponieważ model OPX-D 20 przewozi dwie palety o masie do 1000 kg 
w układzie jedna nad drugą, a nie jedna za drugą. Pojemności 
akumulatorów do 620 Ah oraz prędkość maksymalna 12 km/h 
gwarantują nieprzerwaną eksploatację i długie czasy pracy. Opcjonalna 
technologia litowo-jonowa STILL zapewnia gotowość do pracy nawet 
przez całą dobę.
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OPX Wózek do kompletacji poziomej  
Zdjęcia detali

Jedyna w swoim rodzaju kierownica STILL Easy Drive dla najlepszego uczucia jazdy i 
obsługi wszystkich funkcji bez puszczania kierownicy

Opcjonalny składany stopień wejściowy dla sporadycznego kompletowania na 
pierwszym poziomie

Opcjonalne światła STILL Safety Light dla zwiększenia widoczności pojazdu 
i wyższego bezpieczeństwa

Obustronna funkcja prowadzenia wózka pieszo dla zwiększonej wydajności 
przeładunkowej przy wysokiej częstotliwości pobierania towaru

Najwyższa ergonomia dzięki regulowanej wysokości kierownicy i poprawionemu 
kątowi skrętu

Opcjonalne składane siedzenie dla większego komfortu jazdy na dłuższych 
odcinkach

Szereg możliwości kontroli dostępu: dostęp opcjonalny przez FleetManager lub kod 
PIN oraz dostęp w wersji seryjnej przez włącznik kluczykowy

Opcjonalna boczna wymiana baterii gwarantuje najwyższą dostępność i najlepszą 
ergonomię dla użytkownika
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OPX Wózek do kompletacji poziomej  
Zachwycająca dynamika
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OPX iGo neo Autonomiczny wózek do kompletacji 
Inteligentna droga

Oz
na

ko
wa

nie

1.1 Producent STILL STILL STILL STILL STILL
1.2 Typoszereg (oznaczenie producenta) OPX 20 iGo neo OPX 25 iGo neo OPX-L 20 iGo neo OPX-L 20 S iGo neo OPX-L 12 iGo neo
1.3 Napęd Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny Elektryczny
1.4 Obsługa Stojąc Stojąc Stojąc Stojąc Stojąc
1.5 Udźwig/ładunek Q kg 2000 2500 2000/1000 podniesione widły 2000 1200
1.6 Środek ciężkości ładunku c mm 1200 1200 1248/600 podniesione widły 1 1200 600
1.8 Odległość grzbietu wideł do osi koła x mm 1615 2 1615 2 1910/1782 3 1474/1310 3 670
1.9 Rozstaw osi kół y mm 2717 2 2717 2 3225/3097 3, 4 2661/2497 3, 4 1823 4

M
as

y 2.1 Masa własna wraz z akumulatorem kg 1265 2 1290 2 1654 1543 1395
2.2 Nacisk na oś z ładunkiem od strony napędu/ładunku kg 1211/2054 1279/2511 1629/2025 1231/2312 1015/1580
2.3 Nacisk na oś bez ładunku od strony napędu/ładunku kg 988/277 997/293 1260/394 1111/432 967/428

Og
um

ien
ie/

po
dw

oz
ie 3.1 Ogumienie Poliuretan Poliuretan Poliuretan Poliuretan Poliuretan

3.2 Rozmiar ogumienia od strony napędu mm ⌀ 254 x 102 ⌀ 254 x 102 ⌀ 254 x 102 ⌀ 254 x 102 ⌀ 254 x 102
3.3 Rozmiar ogumienia od strony ładunku mm ⌀ 85 x 100 ⌀ 85 x 80 ⌀ 85 x 80 ⌀ 85 x 80 ⌀ 85 x 60
3.4 Dodatkowe koła (wymiary) mm ⌀ 150 x 50 ⌀ 150 x 50 ⌀ 150 x 50 ⌀ 150 x 50 ⌀ 150 x 50
3.5 Liczba kół (x = napędowe) od strony napędu/ładunku 1x - 1 / 2 1x - 1 / 4 1x - 1 / 4 1x - 1 / 4 1x - 1 / 4
3.6 Rozstaw kół od strony napędu b10 mm 474 474 474 474 474
3.7 Rozstaw kół od strony ładunku b11 mm 348 (368/388/498) 348 (368/388/498) 370 368 (348) 388

W
ym

iar
y p

od
st

aw
ow

e

4.2 Wysokość, maszt w stanie opuszczonym h1 mm - - Patrz tabela masztów 1375 5 1375 5

4.3 Wolny skok wideł h2 mm - - Patrz tabela masztów - -
4.4 Wysokość unoszenia h3 mm 130 130 800 700 700
4.5 Wysokość, maszt w stanie wysuniętym h4 mm - - Patrz tabela masztów 2075 5 2075 5

4.6 Unoszenie wstępne h5 mm - - 130 - -
4.8 Wysokość od podłoża platformy h7 mm 130 130 130 130 130
4.9 Wysokość kierownicy w położeniu jazdy min./maks. h14 mm 1250 6 1250 6 1250 6 1250 6 1250 6

4.10 Wysokość ramion kół h8 mm - - 85 - -
4.14 Wysokość od podłoża platformy, stan wysunięty z podnoszonym stanowiskiem operatora h12 mm 1197 1197 1197 1197 1197
4.15 Wysokość opuszczonych wideł h13 mm 85 85 91 85 86
4.19 Długość całkowita l1 mm 3851 3851 4176 4 3935 4 2703 4

4.20 Długość łącznie z grzbietem wideł l2 mm 1461 1461 1674 4 1545 4 1513 4

4.21 Szerokość całkowita b1 mm 830 830 830 830 830
4.22 Wymiary wideł s/e/l mm 61 (78 maks.)/172/2390 61 (78 maks.)/172/2390 60 (72 maks.)/200/1295 75/172/2390 55/172/1190
4.24 Szerokość karetki wideł b3 mm - - 711 792 5 796 5

4.25 Rozstaw zewnętrzny wideł b5 mm 520 (540/560/670) 520 (540/560/670) 570 540 (520) 560
4.31 Prześwit od podłoża, stan załadowany, pod masztem m1 mm - - 13/100 3 18 7 -
4.32 Prześwit od podłoża, centralnie między osiami m2 mm 24/154 3 24/154 3 25/155 3 10/710 3 30
4.34 Szerokość korytarza roboczego dla palety 800 x l6 podłużnie podniesione unoszenie wstępne Ast mm Patrz wymiary dodatkowe Patrz wymiary dodatkowe Patrz wymiary dodatkowe 4216 4 3045 4

4.34.1 Szerokość korytarza roboczego dla palety 1000 x 1200 poprzecznie podniesione unoszenie wstępne Ast mm Patrz wymiary dodatkowe Patrz wymiary dodatkowe - - -
4.34.2 Szerokość korytarza roboczego dla palety 800 x 1200 poprzecznie podniesione unoszenie wstępne Ast mm Patrz wymiary dodatkowe Patrz wymiary dodatkowe - - -
4.35 Promień skrętu Wa mm 3075 2/2967 2, 3 3075 2/2967 2, 3 3583/3455 3, 4 3019/2855 3, 4 2181 4

Os
iąg

i

5.1 Prędkość jazdy w trybie tradycyjnym z ładunkiem/bez ładunku km/h 9/12 9/12 9/12 9/12 9/12
5.1.1 Prędkość jazdy w trybie tradycyjnym, wstecz z ładunkiem/bez ładunku km/h 8/11 8/11 8/11 8/11 8/11
5.1.2 Prędkość jazdy w trybie autonomicznym z ładunkiem/bez ładunku km/h 7,2 7,2 7,2 7,2 7,2
5.2 Prędkość podnoszenia z ładunkiem/bez ładunku m/s 0,070/0,111 0,064/0,089 0,159/0,253 0,095/0,176 0,135/0,218
5.3 Prędkość opuszczania z ładunkiem/bez ładunku m/s 0,084/0,067 0,068/0,066 0,218/0,240 0,13/0,13 0,130/0,122
5.8 Maks. zdolność pokonywania wzniesień z ładunkiem/bez ładunku % 7/12 8 7/12 8 7/12 8 (6,6; 5,3) 9 7/12 (2,7) 9 7,8/15 (6,2) 9

5.9 Czas przyspieszania z ładunkiem/bez ładunku s 6,1/4,8 6,4/4,8 6,5/5,3 6,8/5,4 5,8/4,9
5.10 Hamulec roboczy Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny Elektromagnetyczny

Si
lni

k e
lek

try
cz

ny

6.1 Silnik napędowy, moc S2 = 60 min kW 3 3 3 3 3
6.2 Silnik układu podnoszenia, moc przy S3 kW 2,2/5 % 2,2/5 % 2,2/5 % 2,2/5 % 2,2/5 %
6.3 Akumulator według DIN 43531/35/36; A, B, C, nie Nie Nie Nie Nie Nie
6.4 Napięcie akumulatora / pojemność znamionowa K5 V/Ah 24/345-465 24/345-465 24/345-465 24/345-465 24/345-465
6.5 Masa akumulatora ±5 % kg 402 402 402 402 402
6.6 Zużycie energii według cyklu VDI kWh/h 0,46 0,52 0,55/0,52 10 0,83 0,54

Po
zo

st
ał

e

8.1 Rodzaj sterowania jazdą Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC Sterowanie AC

10.7 Poziom hałasu (na wysokości uszu operatora) dB(A) <70 <70 <70 <70 <70

1	 Z uchwytem do palet pionowych 1365/765 mm
2	 Z długością wideł 2390 mm/x = 1615 mm/wersja z drążkiem pociągowym, inne widły, patrz tabela na dole strony 5
3	 Z ramiona załadowczymi lub uniesionymi widłami
4	 Z trogiem akumulatora 54 lub akumulatorem litowo-jonowym +114 mm
5	 Z obowiązkową kratą ochronną ładunku (wys. 1290 mm nad widłami)
6	 Z możliwością regulacji wysokości kierownicy STILL Easy Drive, zakres regulacji h14 = +89 mm/-19 mm
7	 Minimalny prześwit od podłoża pod podwoziem z obowiązkową ochroną stóp
8	 Na pochyłości ze skośną krawędzią z uniesionymi widłami/ramionami (w miarę możliwości)
9	 W nawiasie: limit geometryczny
10	� Dla ładunku 1000 kg na maszcie oraz 1000 kg na maksymalnej wysokości unoszenia wstępnego

W tym arkuszu danych technicznych, sporządzonym według wytycznych Związku Inżynierów Niemieckich (VDI) 2198, podane są tylko wartości 
techniczne urządzenia standardowego. Zastosowanie innego ogumienia, innych wersji masztów, urządzeń dodatkowych itp. może spowodować zmianę 
parametrów technicznych.
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OPX iGo neo Autonomiczny wózek do kompletacji 
Rysunki techniczne

Rzut z boku OPX-L 20 S iGo neo

Rzut z boku OPX 20 iGo neo

Rzut z góry OPX-L 20 S iGo neo

Rzut z góry OPX 20 iGo neo

x min

x min
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OPX iGo neo Autonomiczny wózek do kompletacji 
Autonomiczne rozwiązania transportowe

Bezpieczne i niezawodne rozpoznawanie operatora dzięki 
hybrydowemu systemowi śledzenia, nawet podczas kompletacji 
naprzemiennej

Większa wydajność kompletacji dzięki autonomicznemu wspomaganiu 
operatora

Nawet o 75 % rzadsze wchodzenie na wózek i schodzenie z wózka 
podczas kompletacji

OPX iGo neo

Autonomiczny wózek do kompletacji poziomej OPX iGo neo jest 
niezawodnym pomocnikiem, który reaguje na potrzeby i pomaga 
zmniejszyć nakład pracy. Dzięki najnowocześniejszym czujnikom pojazd 
monitoruje operatora, otoczenie, przeszkody i odległości.  
Koncepcja wielostopniowego bezpieczeństwa i układ ochrony pieszych 
zapewniają, że wózek OPX iGo neo chroni ludzi, ładunki i sprzęt w 
magazynie. Pojazd podejmuje decyzje na podstawie przesyłanych 
danych i zdefiniowanych algorytmów. W ten sposób omija przeszkody 
lub zatrzymuje się, jeżeli droga jest całkowicie zablokowana. Wózek 
dostosowuje prędkość do sytuacji, gdy przed nim znajduje się inny, 
wolniejszy pojazd lub w razie wystąpienia zatoru. Gdy droga jest 

ponownie drożna, wózek OPX iGo neo znów przyspiesza. Ze względów 
bezpieczeństwa pojazd pokonuje skrzyżowania wyłącznie na polecenie 
operatora. Naturalnie operator może w każdej chwili obsługiwać pojazd 
manualnie. O aktualnie włączonym trybie informuje dioda LED. Wózek 
OPX iGo neo znacząco zwiększa wydajność kompletacji i zmniejsza 
liczbę pomyłek. Z jednej strony wynika to z faktu, że autonomiczny 
pomocnik przejmuje kontrolę nad prowadzeniem i manewrowaniem, 
pozwalając operatorowi całkowicie skupić się na pracy. Z drugiej 
strony aż o 75 % ograniczono czasochłonne i męczące wchodzenie i 
schodzenie oraz istotnie zmniejszono potrzebę ręcznego przenoszenia 
ładunków.

Słowo „autonomiczny” odnosi się do możliwości niezależnej pracy. 
Nadszedł czas, aby do gry wkroczyły autonomiczne rozwiązania 
transportowe – pojazdy, które samodzielnie poruszają się, manewrują, 
przyspieszają i hamują.  
Jakie inne zalety oferują pojazdy autonomiczne? Oprócz zmniejszania 
nakładu pracy, znacząco poprawiają bezpieczeństwo pracowników: 
pozwalają uniknąć uszkodzeń, a nawet w pełni zapobiec nieszczęśliwym 
wypadkom. Akumulator litowo-jonowy i koncepcja profesjonalnej 

obsługi marki STILL wydłużają czas pracy i zapewniają maksymalną 
dostępność wózka przez całą dobę. Ponadto można pomóc chronić 
środowisko, ponieważ wózki oferują maksymalną energooszczędność 
i niższe zużycie energii. Co najlepsze, autonomicznych wózków STILL 
można używać natychmiast, bez żadnych dodatkowych wymogów 
instalacyjnych. Nie trzeba przystosowywać magazynu ani infrastruktury 
informatycznej.
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OPX iGo neo Autonomiczny wózek do kompletacji 
Zdjęcia detali

Nowy wymiar bezpieczeństwa: opcjonalna przednia kamera 3D wózka OPX iGo neo 
wykrywa przeszkody na całej wysokości pojazdu

Stały dostęp do informacji: diody LED informują operatora o aktualnie włączonym 
trybie pojazdu

Intuicyjna obsługa: oprócz pilota zdalnego sterowania do obsługi można używać 
bocznego zestawu przycisków

Wszystko pod kontrolą: dzięki pilotowi zdalnego sterowania operator może 
obsługiwać wszystkie ważne funkcje pojazdu bez zmiany bieżącej pozycji

Właściwy poziom: wózek OPX-L 20 S iGo neo w wersji umożliwiającej dowolną 
regulację wysokości podnoszenia dodatkowo zwiększa ergonomię

Stała baczność: bezpieczne i niezawodne rozpoznawanie operatora dzięki 
hybrydowemu systemowi śledzenia

Maksymalny poziom bezpieczeństwa: układ ochrony pieszych (PPE) aktywuje 
zatrzymanie awaryjne w potencjalnie niebezpiecznych sytuacjach

Transport nośników ładunku o szerokości do 1000 mm pozwala na szeroki zakres 
zastosowań
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OPX iGo neo Autonomiczny wózek do kompletacji 
Inteligentna droga

Uwzględnianie indywidualnych preferencji w zakresie kompletacji: wózek 
OPX iGo neo można zatrzymać w dowolnym miejscu. Pojazd zatrzymuje się 
samodzielnie w takiej odległości od regału, jaką określił operator. W przypadku 
przekroczenia bezpiecznego odstępu 500 mm wózek poprawi błąd podczas 
ponownego podjazdu. Położenie pojazdu względem operatora i ustawienie do 
regału można regulować zdalnie, zmniejszając pokonywane odcinki drogi.

Wydajna kompletacja zamówień: operator może określić, czy wózek ma ustawić się 
w położeniu pierwszej palety, drugiej palety, czy w położeniu pośrednim.

Precyzja w pokonywaniu przeszkód: wózek OPX iGo neo autonomicznie unika 
utrudnień i dostosowuje się do sytuacji. Pojazd omija przeszkody, objeżdża je w 
kolumnie lub zatrzymuje się, jeżeli droga jest całkowicie zablokowana.

Niezawodność procesu — nawet w przypadku pustych regałów lub skrzyżowań: 
wózek OPX iGo neo rozpoznaje i omija puste regały. Odpowiednio wcześnie 
rozpoznawane są również korytarze poprzeczne. Pojazd przejeżdża przez nie 
samodzielnie dopiero po uzyskaniu zezwolenia od operatora, gdy droga jest wolna.

Funkcja zapobiegania kolizjom Easy Protect: wózek wykrywa potencjalne kolizje z pojazdami lub przeszkodami podczas obsługi ręcznej i automatycznie wyhamowuje 
maszynę, w zależności od odległości od przeszkody.
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OPX Wózek do kompletacji poziomej  
Filozofia „Simply Efficient“: parametry zwiększające efektywność

 Simply easy

■  �Duży komfort jazdy dzięki elektrycznie sterowanej kierownicy z 
możliwością regulacji wysokości i automatycznym ustawianiem 
położenia neutralnego

■  �Prostota obsługi dzięki intuicyjnemu ekranowi i intuicyjnej jednostce 
sterowania

■ �Swoboda ruchu dzięki szerokiej platformie operatora z opcjonalnym 
wąskim oparciem

■  �Maksymalna oszczędność energii dzięki trybowi jazdy ECO
■  �Pojazdy iGo neo samodzielnie poruszają się, manewrują, 

przyspieszają i hamują, towarzysząc operatorowi na każdym kroku

 Simply powerful

■ �Wydajny transport dzięki udźwigowi do 2500 kg
■  �Potężny, niezawodny i łatwy w utrzymaniu trójfazowy silnik napędowy 

prądu przemiennego o mocy 3 kW
■ �Szybki transport ładunków dzięki potężnemu przyspieszeniu i 

prędkości jazdy do 14 km/h
■ �Stabilność na zakrętach i optymalna trakcja dzięki opcjonalnemu 

5-kołowemu podwoziu
■  �iGo neo: nawet o 75 % rzadsze wchodzenie na wózek i schodzenie 

z wózka w celu odciążenia operatora oraz znaczne zwiększenie 
wydajności kompletacji w porównaniu z kompletacją tradycyjną

 Simply safe

■  �Komfortowe wchodzenie i schodzenie dzięki nisko umieszczonemu 
wejściu

■  �Doskonała widoczność dzięki oświetleniu LED do jazdy dziennej, 
Safety Light i Safety Light 4Plus 
 

■  �Większe bezpieczeństwo na zakrętach dzięki układom 
Curve Speed Control i Dynamic Drive Control

■  �Ograniczone zużywanie się wideł dzięki zmniejszeniu prędkości 
podczas jazdy z opuszczonymi widłami

■  �Wózek iGo neo oferuje maksymalną ochronę osób w magazynie 
dzięki unikatowej koncepcji wielostopniowego bezpieczeństwa

■  �Minimalizacja uszkodzeń spowodowanych uderzeniami, nawet gdy 
wózek OPX iGo neo pracuje w trybie obsługi ręcznej

 Simply flexible

■  �Duża wydajność kompletacji bez wchodzenia na wózek i schodzenia z 
wózka dzięki możliwości obsługi podczas poruszania się pieszo

■ �Szybka kompletacja zamówień na pierwszym poziomie dzięki 
składanemu stopniowi i podnoszonej platformie operatora

■ �Zapobieganie bólom kręgosłupa dzięki opcjonalnej amortyzacji 
pneumatycznej stanowiska operatora ze składanym fotelem

■  �Elastyczne użytkowanie akumulatorów dostępnych w firmie dzięki 
komorze na akumulatory innych producentów

■ �Wózki OPX iGo neo są dostępne w różnych wariantach 
przystosowanych do indywidualnych wymogów kompletacji

 Simply connected

■ �Opcje zarządzania operatora, wykrywanie kolizji i kontroli dostępu 
dzięki oprogramowaniu FleetManager 4.x

■  �Wczesne wykrywanie niskiego stanu naładowania akumulatora dzięki 
sygnałom wysyłanym przez oświetlenie LED do jazdy dziennej

■  �Integracja z procesami klientów za pośrednictwem interfejsu 
automatyzacji i systemu zarządzania MMS

■  �iGo neo: niezawodne rozpoznawanie operatora dzięki hybrydowemu 
śledzeniu nawet podczas kompletacji naprzemiennej
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OPX Wózek do kompletacji poziomej  
Warianty wyposażenia

▯ Standard     ○ Opcja     ─ Niedostępne 
 
1 Funkcja niedostępna w wersji iGo neo 
2 Funkcja dostępna opcjonalnie w wersji iGo neo

OPX 20/25 OPX 20/25 
Plus OPX-L 20 OPX-L 20 S OPX-L 12 OPX-L 16 OPX-D 20

M
iej

sc
e p

ra
cy

 o
pe

ra
to

ra

Stanowisko operatora z małym oparciem ○ 1 ○ ─ ─ ─ ─ ─
Regulacja wysokości kierownicy ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
Amortyzowana pneumatycznie platforma operatora do obsługi na 
stojąco ○ 1 ○ ○ 1 ○ 1 ○ 1 ○ ○
Składane siedzenie ○ 1 ○ ○ 1 ○ 1 ○ 1 ○ ○
Stopień do kompletacji i uchwyt ○ 1 ○ ○ 1 ○ 1 ○ 1 ○ ○
Dodatkowy pałąk po stronie napędowej – niski ○ 1 ○ ○ 1 ○ 1 ○ 1 ○ ○
Dodatkowy pałąk po stronie napędowej – wysoki ○ 1 ○ ○ 1 ○ 1 ○ 1 ○ ○
Dodatkowy pałąk po stronie napędowej –  
wysoki, z elementem poprzecznym ○ 1 ○ ○ 1 ○ 1 ○ 1 ○ ○
Dodatkowy pałąk po stronie ładunkowej – niski ○ 1 ○ ○ 1 ○ 1 ○ 1 ○ ○
Dodatkowy pałąk po stronie ładunkowej – wysoki ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
Dodatkowy pałąk po stronie ładunkowej – wysoki,  
z elementem poprzecznym ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
Regulowana podkładka do pisania DIN-A4 ○ 1 ○ ○ 1 ○ 1 ○ 1 ○ ○
Ładowarka typu gniazdo zapalniczki 12 V ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○

Uk
ła

d 
kie

ro
wn

icz
y Funkcja prowadzenia wózka pieszo przez wyłączniki  

przy kierownicy ○ 1 ○ ○ 1 ○ 1 ○ 1 ○ ○
Funkcja prowadzenia wózka pieszo przez wyłączniki  
przy kierownicy i przyciski boczne ○ 1 ○ ○ 1 ○ 1 ○ 1 ○ ○
Funkcja prowadzenia wózka pieszo przez przyciski boczne  
przy oparciu ○ 1 ○ ○ 1 ○ 1 ○ 1 ○ ○

W
ym

iar
y w

ide
ł Szerokość zewnętrzna wideł b5 = 520 mm ▯ ▯ ─ ─ ─ ─ ─

Szerokość zewnętrzna wideł b5 = 540 mm ○ ○ ─ ▯ ─ ─ ─
Szerokość zewnętrzna wideł b5 = 560 mm ○ ○ ─ ─ ─ ─ ▯
Szerokość zewnętrzna wideł b5 = 570 mm ─ ─ ▯ ─ ▯ ▯ ─
Szerokość zewnętrzna wideł b5 = 670 mm ○ ○ ─ ─ ○ ─ ─

Ba
te

ria

Komora na baterie 345–465 Ah,  
możliwość wymiany przy użyciu dźwigu ▯ ▯ ▯ ▯ ▯ ▯ ▯
Komora na baterie 345–465 Ah, wymiana boczna ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
Komora na baterie 560–620 Ah,  
możliwość wymiany przy użyciu dźwigu ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
Komora na baterie 560–620 Ah, wymiana boczna ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
Komora na baterie litowo-jonowe 205–410 Ah,  
możliwość wymiany przy użyciu dźwigu/wymiana boczna ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
Adapter korytkowy do baterii innych producentów ○ 1 ○ ○ 1 ○ 1 ○ 1 ○ ○
Wbudowany prostownik ○ 1 ○ ○ 1 ○ 1 ○ 1 ○ ○

Ur
zą

dz
en

ia 
do

da
tk

ow
e

Rolki wideł po wewnętrznej stronie dla łatwego wjazdu/wyjazdu ○ ○ ─ ─ ─ ─ ─
Gumowa osłona dolna ○ 1 ○ ○ 1 ○ 1 ○ 1 ○ ○
Stalowa osłona wokół silnika napędowego ○ 1 ○ ○ 1 ○ 1 ○ 1 ○ ○
Osłona stalowa, wysoka ○ 1 ○ ○ 1 ○ 1 ○ 1 ○ ○
Stalowa osłona wokół silnika napędowego oraz  
gumowa osłona dolna ○ 1 ○ ○ 1 ○ 1 ○ 1 ○ ○
Podnoszone stanowisko operatora (zasięg kompletacji 2800 mm) ○ 1 ─ ○ 1 ○ 1 ○ 1 ○ ○
Stopień wejściowy i uchwyt/rączka ○ 1 ○ ○ 1 ○ 1 ○ 1 ○ ○
Wersja chłodni do –30 °C w przypadku pracy zmiennej ○ 1 ○ ○ 1 ○ 1 ○ 1 ○ ○
Uchwyt do rolek z folią, po stronie napędowej ○ 1 ○ ○ 1 ○ 1 ○ 1 ○ ○
Uchwyt do rolek z folią, po stronie ładunku ○ 1 ○ ─ ─ ─ ─ ─
Przygotowanie MMS ○ 1 ○ ○ 1 ○ 1 ○ 1 ○ ○
Transmisja danych za pomocą Bluetooth ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
Transmisja danych za pomocą GPRS ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
Wózek OPX iGo neo umożliwia transport nośników ładunku 
o szerokości do 1000 mm ○ ─ ○ ○ ○ ─ ─

Be
zp

iec
ze

ńs
tw

o 
i o

sią
gi

Podnośnik z blokadą opuszczania podczas jazdy (115 mm) ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
Krata ochronna ładunku o wysokości 1875 mm ○ ○ ─ ─ ─ ─ ─
Krata ochronna ładunku o wysokości 1290 mm ─ ─ ─ ▯ ▯ ─ ─
Krata ochronna ładunku o wysokości 1570 mm ─ ─ ─ ─ ─ ▯ ─
Krata ochronna ładunku o wysokości 1450 mm ─ ─ ─ 2 ○ 1 ─ ─ ○
Krata ochronna ładunku o wysokości 1700 mm ─ ─ ─ ─ ─ ─ ○
Krata ochronna ładunku o wysokości 1450 mm –  
i mocowanie palety (pionowo) ─ ─ ○ ─ ─ ─ ─

Wierzchołki wideł do zatrzymania wózków ○ ○ ─ ─ ─ ─ ─
Proporcjonalne podnoszenie/opuszczanie  
przy użyciu dźwigienki wyłącznikowej STILL Easy Move ─ ─ ▯ ○ ○ ○ ▯
Ograniczenie prędkości przy opuszczonych widłach ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
Światło Safety Light, przód ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
Safety Light 4Plus, przód ○ ○ ○ ○ ○ ○ ○
Easy Protect: wózek OPX iGo neo oferuje funkcję unikania kolizji 
podczas pracy w trybie obsługi ręcznej ○ ─ ○ ○ ○ ─ ─

Easy Protect 3D: kamera 3D umożliwia zaawansowaną 
ochronę przed kolizją podczas obsługi ręcznej i wspomagania 
autonomicznego (obszar monitorowania obejmuje niemal cały 
przód wózka OPX iGo neo)

○ ─ ○ ○ ○ ─ ─
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STILL Polska Sp. z o.o. 

ul. Składowa 6, Żerniki 

62-023 Gądki 

Telefon: +48 61 668 61 00 

Infolinia serwisowa: 801 055 501 

info@still.pl

Więcej informacji znajdą  

Państwo na  

www.still.pl

STILL posiada certyfikaty w 
następujących obszarach: 
zarządzanie jakością, 
bezpieczeństwo pracy, ochrona 
środowiska oraz zarządzanie energią.




