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Przedmowa

Adres producenta oraz dane >
kontaktowe -

STILL GmbH 5 T I l I
Berzeliusstrale 10

22113 Hamburg, Niemcy

Tel. +49 (0) 40 7339-0

Faks: +49 (0) 40 7339-1622

E-mail: info@still.de

Strona internetowa: http://www.still.de

Zasady dla firmy uzytkujacej
wozki przemystowe

Oprocz niniejszej instrukcji obstugi dostepny
jest réwniez kodeks postepowania z dodatko-
wymi informacjami dla firm uzytkujgcych wozki
przemystowe.

Niniejsza instrukcja zawiera informacje doty-

czace obstugi wézkéw przemystowych:

» Wskazdwki do stworzenia obowigzkowe;j
oceny ryzyka

« Informacje na temat wyboru odpowiednich
wézkdw przemystowych dla danego obsza-
ru zastosowan

» Warunki bezpiecznej obstugi wozkéw prze-
mystowych

+ Informacje na temat uzytkowania wozkow
przemystowych

« Informacje na temat transportu, wstepnego
przekazania do eksploatacji i przechowywa-
nia wézkow przemystowych
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Adres strony internetowej i kod QR >

W dowolnej chwili mozna uzyskac¢ dostep do
informaciji, wklejajac adres https://m.still.de/
vdma w wyszukiwarce lub skanujgc kod QR.
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Twoje iGo neo

Twoje iGo neo

Inteligentne kompletowanie zaméwien — iGo neo

Woézek iGo neo wspdipracuje z operatorem ja-
ko autonomiczny partner. Towarzyszy mu na
kazdym etapie procesu kompletacji zaméwien
i jest zawsze w zasiegu reki. Intuicyjnie dosto-
sowuje sie do rytmu pracy cztowieka.

Funkcja pracy autonomicznej stata sie¢ mozli-
wa dzieki opracowaniu przez firme STILL sys-
temu $ledzenia ruchu. Dwa wysoko wydajne
czujniki z widokiem obwodowym o zakresie
360° monitorujg caty obszar wokét wézka. In-
teligentne oprogramowanie $ledzi wszystkie
ruchy operatora, co sprawia, ze iGo neo jest
pierwszym wézkiem do kompletowania z
umiejetno$ciami poznawczymi.

Wymierny wzrost wydajnosci

Woézek iGo neo jest oparty na koncepcji "Auto-
mation on Demand". Operator moze obstugi-
wac wozek recznie lub w dowolnym momen-
cie wybra¢ opcje autonomiczna, zaleznie od
sytuacji. W odréznieniu od konwencjonalnych
rozwigzan zautomatyzowanych nie potrzeba
skomplikowanej konfiguracji.

Po ustawieniu potozenia startowego w punk-
cie poczatkowym adaptacyjny wézek iGo neo
jest od razu gotowy do pracy. Wézek wyko-
rzystuje czujniki do nawigacji w okreslonej od-
legtosci od regatow. Inteligentnie dostosowuje
sie do ruchu, biorgc pod uwage warunki lokal-
ne i doskonale dopasowujac sie do biezgcego
przeptywu materiatu. Woézek iGo neo bierze
pod uwage skrzyzowania, przeszkody oraz
ruch wézkdw autonomicznych i konwencjonal-
nych. Oznacza to, ze autonomiczne i konwen-
cjonalne wozki po raz pierwszy moga bez-
piecznie jecha¢ w konwoju.

Operator moze sie swobodnie poruszaé wokot
wdzka podczas zatadunku i roztadunku. Nie
ma znaczenia, czy kompletuje on zaméwienia
po stronie prawej, lewej czy po obu stronach.
Oszczedza to czas zwykle potrzebny na wsia-
danie i wysiadanie. Przechodzenie wzdtuz nie-
potrzebnych tras to juz przesztosé. Szybki i
bezproblemowy system kompletowania kieruje
sie prosto do pozycji $rodkowej.

Efektem jest wymierny wzrost poziomu bez-
pieczenstwa i wydajnosci.
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Przede wszystkim bezpieczenstwo

Wozek iGo neo wykorzystuje inteligentny sys-
tem nawigacji i niezawodny system monitoro-
wania bezpieczenstwa dla zachowania bez-
piecznej odlegtosci od przeszkdd. Otoczenie i
osoby znajdujace sie w poblizu sg catkowicie
bezpieczne.

Woézek iGo neo niezaleznie rozpoznaje uktad
catego magazynu za pomocg laserowego sys-
temu rozpoznawania otoczenia. Podobnie jak
regaty i przeszkody system wykrywa takze
operatora i wszystkie inne osoby w poblizu.

Laserowy skaner bezpieczenstwa na przedzie
gwarantuje bezpieczenstwo podczas jazdy
dzieki weczesnemu wykrywaniu i inteligentnej
ocenie przeszkéd. Komputer wozka przetwa-
rza dane skanera na stabilny styl jazdy, ktory
mozna w dowolnym momencie zmodyfikowac.
Skutecznie zapobiega przy tym uszkodzeniom
fadunku podczas hamowania z petng moca.

Znak zgodnosci z normami

Producent wykorzystuje znak zgodnosci z nor-
mami do udokumentowania zgodnosci wozka
widtowego z odpowiednimi dyrektywami w
momencie wprowadzania do obrotu:

» CE: w Unii Europejskiej (UE)

» UKCA: w Wielkiej Brytanii

« EAC: w Euroazjatyckiej Unii Gospodarcze;j

Znak zgodnosci z normami znajduje sie na
tabliczce znamionowej. Deklaracja zgodnosci
jest wydawana dla rynkéw UE i Wielkiej Bryta-
nii.

Nieupowaznione wprowadzanie zmian lub do-
dawanie elementéw do struktury wozka prze-
mystowego moze doprowadzi¢ do naruszenia
jego bezpieczenstwa, powodujgc uniewaznie-
nie deklaracji zgodnosci.

>

Mniej znaczy wigcej

Woézek iGo neo to rewolucja takze pod wzgle-
dem komunikaciji z operatorem.

Innowacyjna koncepcja iGo eliminuje potrzebe
stosowania ztozonych, chaotycznych wskazni-
kéw stanu pracy. Proste kody $wietlne i sym-
bole przekazujg operatorowi wszystkie infor-
macje potrzebne podczas pracy. Kody swietl-
ne sg wy$wietlane za posrednictwem innowa-
cyjnej listwy LED. Zastosowanie niewerbalne-
go interfejsu operatora sprawia, ze system iGo
neo pokonuje bariery jezykowe, kulturowe i
zwigzane z wiekiem.

Pierwszy w intralogistyce

Woézek STILL iGo neo pozwala na intuicyjng
wspotprace miedzy pojazdem a operatorem,
torujac droge bezpiecznej i wydajnej intralo-

gistyce.

UK
CA

il

conformity symbols
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Deklaracja zgodno$ci z dyrekty-
wa maszynowag WE

Twoje iGo neo

Deklaracja zgodnosci z dyrektywg maszynowg
WE zawarta w oryginalnej instrukgji obstugi
wozka produkowanego seryjnie dotyczy takze
wozka iGo neo.

Ay
N STILL
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Korzystanie z uktadu iGo neo

Korzystanie z uktadu iGo neo

Przeznaczenie

System iGo neo jest oparty na sterowanym
recznie seryjnym wozku firmy STILL, ktéry wy-
posazono w dodatkowe podzespoty nawiga-
cyjne i zabezpieczajace.

Waézek moze by¢ uzytkowany w dwéch réz-
nych trybach: Manual (recznym)iAssis-
tance (wspomagania).

W trybie Manual (recznym) wozek obstuguje
sie w taki sam sposob jak wdzki produkowane
seryjnie:

* Obstuga reczna w trybie jazdy

Tryb Assistance (wspomagania) to dodat-

kowy tryb pracy systemu iGo neo.

» Wozek wykrywa potozenie operatora i obrys
alejki magazynowej. Podczas kompletowa-
nia zamoéwien wozek niezaleznie podaza za
operatorem wzdtuz tego obrysu. Umozliwia
to operatorowi zatadowania i roztadowania
wozka widtowego bez zbednych przesto-
jow. Wozek zachowuije bezpieczng odleg-
to$¢ od pozycji pojedynczych palet i prze-
szkod

» Operator moze réwniez sterowa¢ funkcjami
wbzka w trybie Assistance (wspomaga-
nia) za pomocgy pilota zdalnego sterowania.

Woézek widtowy moze byé eksploatowany tylko
zgodnie ze swoim przeznaczeniem, opisanym
w tej instrukcji obstugi. Ponadto zastosowanie
majg takze wytyczne zawarte w oryginalnej in-
strukcji obstugi woézka produkowanego seryj-
nie.

Jesli wozek ma by¢ uzywany do celéw innych
niz opisane w instrukcji obstugi, konieczne jest
— w celu wyeliminowania zagrozen bezpie-
czenstwa — wczesniejsze uzyskanie zgody
producenta oraz, w niektorych przypadkach,
odpowiednich organéw nadzorczych.

Wozek jest przeznaczony wytacznie do trans-
portu wewnetrznego w firmie w trybie Ma -
nual (recznym) i Assistance (wspomaga-
nia). Zakres zastosowan wdzka jest ograni-
czony do branzy handlowej i przemystowe;j.

Pomimo zastosowania urzgdzen zabezpiecza-
jacych to operator jest zawsze odpowiedzialny

T y
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Korzystanie z uktadu iGo neo

za bezpieczng obstuge wozka — takze w try-
bie Assistance (wspomagania).

Uzytkowanie niezgodne z prze-
znaczeniem

Odpowiedzialno$¢ za wszelkie zagrozenia wy-
nikajgce z niezgodnego z przeznaczeniem
uzytkowania wdzka ponosi operator lub uzyt-
kownik — nie producent.

Niedozwolone jest uzywanie wozka do celéow
innych niz opisane w niniejszej instrukcji ob-
stugi.

Niedozwolone jest uzytkowanie wézka:

* Na lub przy drogach publicznych

* W miejscach zagrozonych wybuchem

» Do przewozu towaréw niebezpiecznych

» Do przewozu osob lub zwierzat w charakte-
rze tadunku

Wymagania dotyczgce miejsca uzytkowania

Wymagania dotyczgce miejsca uzytkowania
wozka odpowiadajg wymaganiom opisanym w
oryginalnej instrukcji obstugi wézka produko-
wanego seryjnie.

Ponadto zastosowanie majg nastepujace og-
raniczenia:

« Wozek nie moze by¢ uzytkowany w
pomieszczeniach wymagajacych
szczegolnej sterylnosci i obszarach
wolnych od wszelkich zanieczyszczen.

« Wozek moze by¢ uzytkowany jedynie wew-
natrz budynkoéw, ktére zapewniajg ochrone
przed warunkami atmosferycznymi.

. Specjalne elementy sterujace stuzg do pra-
cy w chtodniach i temperaturach ponizej
+5°C (patrz rozdziat zatytutowany "Zastoso-
wanie w chtodni")

Dozwolone warunki pracy dla wozka:

Dopuszczalne temperatury

Uzytkowanie Min. (°C) Maks. (°C)
Obstuga 0 40
Przechowywanie 5 45

N I
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Korzystanie z uktadu iGo neo

Dopuszczalna wilgotno$¢ powietrza

Uzytkowanie Min. (%) Maks. (%, bez kondensaciji)
Obstuga 5 95

Przechowywanie 5 95

Uzytkowanie naprzemienne w réznych
zakresach temperatury

A UWAGA

Niebezpieczenstwo wynikajgce z zaparowania op-
tycznych systemoéw bezpieczenstwa podczas prze-
mieszczania si¢ pomiedzy obszarami cieptymi i zim-
nymi

Podczas uzytkowania wozka w trybie Assistance
(wspomagania) nalezy sprawdza¢, czy ostony op-
tyczne (okienka kontrolne) na czujnikach $ledzenia
ruchu i na laserowym skanerze bezpieczenstwa nie
sg zaparowane.

Jesli ostona optyczna laserowego skanera bezpie-
czenstwa zaparuje, wozek moze zareagowac zatrzy-
maniem awaryjnym.

— Oczysci¢ zaparowane ostony optyczne przed roz-
poczeciem pracy w trybie Assistance (wspo-
magania) (patrz rozdziat zatytutowany ,Czyszcze-
nie”).

Problem ten nie dotyczy wézka podczas pracy w try-

bie Manual (recznym).

Zastosowanie w chtodni (wa-
riant)
Woadzek musi byé wyposazony w specjalne wy-

posazenie do pracy w chtodniach w tempera-
turach ponizej +5°C.

Jesli wyposazenie do pracy w chtodni jest za-
montowane, wézek mozna réwniez stosowacé
w temperaturach od 0°C do +5°C.

A UWAGA

Woézka nie wolno wytgczaé ani parkowaé¢ w chtod-
niach.

— Zawsze przed zaparkowaniem i wytgczeniem
wozka nalezy opusci¢ chiodnie.

T y
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Korzystanie z uktadu iGo neo

A UWAGA

Niebezpieczenstwo wynikajace z kondensacji wody
po opuszczeniu chtodni

Po opuszczeniu chtodni pozostawi¢ wozek na co naj-

mniej 30 minut, aby skroplona para wodna wyparo-

wata.

— Nigdy nie nalezy wjezdzac¢ do chtodni wézkiem,
na ktérym znajdujg sie skropliny.

— Nalezy unika¢ osadzania sig lodu na wozku.

A UWAGA

Niebezpieczenstwo wynikajgce z zaparowania op-
tycznych systemoéw bezpieczenstwa podczas prze-
mieszczania si¢ pomiedzy obszarami cieptymi i zim-
nymi

Podczas uzytkowania nalezy sprawdza¢, czy ostony
optyczne (okienka kontrolne) na czujnikach $ledze-
nia ruchu, na czujnikach zabezpieczenia stop i na la-
serowym skanerze bezpieczenstwa nie sg zaparo-
wane.

Jesli ostona optyczna laserowego skanera bezpie-
czenstwa zaparuje, wozek moze zareagowac zatrzy-
maniem awaryjnym.

— Oczysci¢ zaparowane ostony optyczne przed roz-
poczeciem pracy w trybie Assistance (wspo-
magania) (patrz rozdziat zatytutowany ,Czyszcze-
nie”).

Wymagania dotyczgce nosnikow
i fadunkéw

W trybie Assistance (wspomagania) nie
wolno przewozi¢ no$nikéw (palet, skrzynek,
wodzkdw) o szerokosci wiekszej niz szerokos¢
wozka (maks. 80 cm).

@ WSKAZOWKA

Opcjfonalnie wozki mozZna doposazyc lub do-
stosowac do uzywania nosnikow fadunku o
szerokosci do 100 cm. Patrz rozdziat zatytufo-
wany "Przedfuzenie podwozia dla szerokich
palet (wariant)".

Masa i rodzaj fadunku muszg by¢ zgodne ze
specyfikacjg zawartg w oryginalnej instrukcji
obstugi wézka produkowanego seryjnie.
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Korzystanie z uktadu iGo neo

Nosnik tadunku nie moze przekracza¢ obrysu [>
wozka z boku (1). tadunek nie moze wysta-

wac poza obrys nos$nika tadunku z géry ani z
boku (2).

Masa i wysokos$¢ tadunku nie mogg stanowi¢
zagrozenia dla stabilno$ci wézka, np. podczas
pokonywania zakretéw.

tadunek nalezy zabezpieczy¢ w taki sposéb,
aby nie spadt z wézka ani nie zeslizgnat sie i
nie wystawat poza obrys poprzeczny wézka
podczas pokonywania zakretow. Ladunek na-
lezy ostroznie umieszczaé na wézku w taki
sposob, aby jego $rodek ciezkosci znajdowat
sie mozliwie jak najnizej.

Nosniki i tadunki, ktére nie spetniajg tych wy-
magan, mozna przewozi¢ w trybie Assis-
tance (wspomagania) wylgcznie wtedy, gdy
urzadzenia zabezpieczajgce wozka zostaty
uprzednio wtasciwie dostosowane przez pro-
ducenta. Regulacje tego typu moze przepro-
wadzaé wytgcznie wykwalifikowany personel
w placowce producenta, ktéry zostat odpo-
wiednio przeszkolony do wykonania takich
czynnosci.
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Korzystanie z uktadu iGo neo

Przedtuzenie podwozia dla sze-
rokich no$nikéw tadunku (wa-
riant)

W trybie Assistance (wspomagania) moz-
na transportowac wytgcznie no$niki tadunku o
szerokosci nie wiekszej niz szerokos$¢ wozka.
Przedtuzenia podwozia (1) zwiekszajg szero-
ko$¢ wozka z 80 cm do 100 cm.

Woézki z przedtuzeniem podwozia (2) mogg
transportowac nosniki tadunku o maksymalnej
szerokosci 100 cm w trybie Assistance.

Wazki bez przedtuzenia podwozia (3) nie mo-
ga transportowaé nosnikow o szerokosci wiek-
szej niz 80 cm.

Pola ochronne laserowego skanera bezpie-
czenstwa sg dostosowane do wozkow z
"przedtuzeniem podwozia dla wariantu z sze-
rokimi nosnikami fadunku".

Ryzyko obrazen stép przez nosniki tadunku, ktére sg
szersze niz wozek

W trakcie rozpoczynania jazdy w trybie Assistan-
ce (wspomagania) stopy operatora moga zostac¢
zmiazdzone przez nos$niki tadunku szersze niz wo-
zek.

>
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Korzystanie z uktadu iGo neo

Wymagane bezpieczne odlegtos- >

ci w alejce .

Przed uzyciem wézka iGo neo uzytkownik mu-
si sie upewni¢, ze obstuga wdzka w trybie Y2
Assistance (wspomagania) nie stanowi dla
nikogo zagrozenia. Szerokos¢ alejki musi
umozliwia¢ zachowanie wymaganej bezpiecz-
nej odlegtosci pomigdzy wozkiem a regatami
lub jakimikolwiek przeszkodami na drodze.

Obszar zacieniowany przedstawia minimalne
bezpieczne odlegtosci (X1, Y1, z4), ktore woé-
zek iGo neo musi utrzymywaé. W autoryzowa-
nym centrum serwisowym mozna ustawic

wieksze bezpieczne odlegtosci (X, Yo, zo) W .
zaleznosci od wymogoéw dotyczacych uzytko-

wania.

Woaézek iGo neo utrzymuje nastepujace bez-
pieczne odlegtosci od przedmiotéw w alejce
podczas pracy w trybie Assistance (wspo-
magania):

L

Przyktad: ustawienie wézka NA PRAWO

Bezpieczne odlegtosci (przyktad: "ustawienie wézka NA PRAWQO")
Odleglos¢ od obrysu regatu i X4 |50 cm (minimalna odlegtos¢)
przeszkéd na prawo Xo  |Regulowana

Y1 |50 cm (minimalna odlegto$é)
Y2 |Regulowana

Odlegtos¢ od przeszkdd (przéd)

Odlegtos¢ od obrysu regatu i

przeszkéd na lewo z 5 cm* (minimalna odlegtos¢)

Wézek zawsze utrzymuje odlegtos¢ (X4) co
najmniej 50 cm od obrysu regatu po stronie
drogi, na ktorg jest ustawiony. Ten korytarz
jest przeznaczony do zapewnienia bezpie-
czenstwa oséb w srodowisku pracy. Ze wzgle-
doéw bezpieczenstwa zaleca sie ustawienie mi-
nimalnej odlegto$ci wynoszacej co najmniej
50 cm z obu stron wézka (X4, Z1).

Jesli ustawiona odlegto$é (Z) po stronie drogi
przeciwnej do tej, wzgledem ktorej ustawiony
jest wozek, wynosi mniej niz 50 cm, moga by¢
potrzebne odpowiednie $rodki zapobiega-
wcze.

T y
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Korzystanie z uktadu iGo neo

Odpowiednie $rodki zapobiegawcze mogg
obejmowac nastepujace elementy:

» Oznaczenia na podtozu

 Tabliczki ostrzegawcze

Specyficzna dla klienta konfigu-
racja przez autoryzowane cen-
trum serwisowe

Autoryzowane centrum serwisowe moze skon-
figurowac tryb Assistance (wspomagania),
aby uwzgledni¢ specyficzne warunki uzytko-
wania. Miedzy innymi, mozna ustawi¢ naste-
pujace parametry:

+ Unikanie kolizji "Easy Protect"

» Tryb "naprzemiennego kompletowania za-
mowien" (w przypadku czestego zmieniania
stron w alejce)

» Dynamiczna i maksymalna predkos$¢ pro-
graméw jazdy

+ Pozycje Start/Stop podczas kolejnych trans-
portéw kilku palet

» Czas trwania pracy (system robotyki) po
wytgczeniu wozka

* Minimalna odlegtos¢ do regatu w trybie As -
sistance (wspomagania)

» Minimalna szeroko$¢ drogi poprzeczne;j
(wykrywanie poprzecznej drogi)

» Minimalna odlegto$é boczna od jakiejkol-
wiek przeszkody na drodze

* Minimalna odlegtos¢ do wozkéw z przodu,
ze zwisem

» Preferowane ustawienia wozka
» Dostosowanie do dtugosci widet wozka
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Korzystanie z uktadu iGo neo

Klauzula praw autorskich dla programéw Open Source

Firma STILL wykorzystuje oprogramowanie
Open Source do obstugi iGo neo zgodnie z li-
cencjg udzielong przez witascicieli odpowied-
nich praw. Uzywane oprogramowanie Open
Source moze zosta¢ udostepnione do zasto-
sowan ogolnych, jednak z wylgczeniem jakiej-
kolwiek odpowiedzialnosci. To wykluczenie
odpowiedzialnosci obejmuje niejawng gwaran-
cje przydatnosci handlowej lub przydatnosci
oprogramowania do okreslonego uzytku.
Szczegotowe informacje mozna znalez¢é w po-
szczegdlnych dokumentach licencyjnych.

Na zyczenie tekst licencji mozna udostepnic
drukiem.

Aby uzyskac¢ wiecej informacji prosimy o kon-
takt:

DE: www.still.de/igo-opx-lizenz
EN: www.still.de/igo-opx-licence

Deklaracja zgodno$ci z dyrekty-
wa dotyczacq sprzetu radiowego
2014/53/UE

Producenci urzadzen radiowych zainstalowa-
nych w wozku widtowym o$wiadczajg, ze
urzgdzenia radiowe spetniajg wymogi dyrekty-
wy dotyczacej sprzetu radiowego 2014/53/UE.
Deklaracje zgodnosci mozna przegladaé pod
nastepujgcym adresem internetowym:

https://www.still.de/eu-declarations.html
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Drogi

Drogi

Wymagania dotyczace stanu na-
wierzchni drég

Woazek jest wyposazony w kota jezdne i kota
napedowe wykonane z materiatu Vulkollan.
Stan nawierzchni dr6g ma wptyw na dtugos$¢
drogi hamowania (np. podczas zatrzymania
awaryjnego) i tym samym wptywa réwniez na
bezpieczenstwo osoéb i wyposazenia.

Drogi, na ktérych bedzie uzywany wozek z
systemem iGo neo, muszg by¢ wystarczajgco
ptaskie, zapewnia¢ wystarczajgcg przyczep-
nos¢ (odpowiednig chropowatosc) oraz wy-
starczajgca nosnos¢. Wymagania dotyczace
warunkéw podtoza zostaty okreslone w in-
strukcji obstugi wozkow produkowanych seryj-
nie.

— Gdy stan nawierzchni drog budzi zastrzeze-
nia, nalezy skontaktowac¢ sie z autoryzowa-
nym centrum serwisowym.

Odpowiednie drogi

W trybie Assistance (wspomagania) wo-
zek moze by¢ uzytkowany wytgcznie na odpo-
wiednich drogach.

Wymagania dotyczace drég opisane w orygi-
nalnej instrukcji obstugi wozka produkowane-
go seryjnie majg zastosowanie réwniez w
przypadku wézkéw wyposazonych w dodatko-
wy tryb Assistance (wspomagania).

Ponadto zastosowanie majq nastepujace wy-
tyczne:
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Dodatkowe wymagania dotyczgce drdg
dla wézka wyposazonego w tryb "Assis-
tance" (wspomagania)

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem na skutek zanieczyszcze-
nia drég

Drogi

Drogi nalezy zawsze utrzymywaé w czysto$ci. Zanie-
czyszczenia spowodowane wilgocig, olejami, smara-
mi, kurzem, wiérami itp. moga by¢ przyczyna usterek
i zmniejszy¢ bezpieczenstwo.

— Drogi nalezy zawsze utrzymywac w czystosci.

— Do czyszczenia drég nie nalezy uzywac srodkow
czyszczacych ani produktéw pielegnacyjnych wy-
gtadzajacych powierzchnie.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem na pochytych powierz-
chniach lub nachyleniach wystepujacych na drodze

W trybie Assistance (wspomagania) wozek nie
sprawdza drogi pod katem réznic wysokosci (np. po-
chylych powierzchni, schodoéw, platform, ramp i na-
chylen). Moze to prowadzi¢ do wywrocenia sie lub
spadniecia wozka.

— Nalezy zachowa¢ bezpieczng odlegtos¢ od réznic
wysokosci wystepujacych na drodze podczas pra-
cy wozka w trybie Assistance (wspomagania).

— Podczas jazdy po trudnych drogach nalezy za-
wsze uzywac trybu Manual (recznego).

Drogi muszg spetnia¢ wymagania opisane w
EN 1525 A.9.

Drogi muszg by¢ wolne od uszkodzen, takich
jak dziury, wyztobienia lub ubytki nawierzchni.

Wodzek nie moze wjezdza¢ w gore ani w dot
po dtugich nachyleniach w trybie Assistan-
ce (wspomagania). Po drogach tego typu na-
lezy przemieszczac sie wozkiem wytgcznie w
trybie Manual (rgcznym).
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Informacje o dokumentagc;ji

Informacje o dokumentac;i

Wazno$¢ suplementu do instruk-
Cji obstugi

Niniejszy suplement do instrukcji obstugi jest
dodatkiem do instrukcji obstugi wozka produ-
kowanego seryjnie, w zwigzku z czym obyd-
wie instrukcje powinny by¢ traktowane jako
oryginalne instrukcje obstugi. Zawarte w stan-
dardowej instrukcji obstugi informacje dotycza-
ce obstugi oraz bezpieczenstwa uzytkowania
zachowujg petng waznos$¢, chyba ze w niniej-
szym suplemencie wyraznie zaznaczono ina-
czej.

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem!

Nalezy pamietac, aby zwréci¢ uwage na informacje
zawarte w niniejszym suplemencie do instrukcji ob-
stugi réznigce sie trescig od informacji zawartych w
instrukcji obstugi wozka produkowanego seryjnie!

Przechowywanie instrukcji obstugi

Niniejszy suplement do instrukcji obstugi musi
by¢ przechowywany z instrukcjg obstugi pro-
dukowanego seryjnie wozka tak, aby operato-
rzy i uzytkownik mogli uzyskac dostep do tych
instrukcji w dowolnym momencie. W razie za-
gubienia instrukcji firma uzytkujgca powinna
niezwtocznie zamdwi¢ nowy egzemplarz u
producenta. Instrukcja obstugi znajduje sie w
wykazie czesci zamiennych i mozna jg zamoé-
wi¢ ponownie tak jak czesci zamienne.

Wystarczajgca ilo$¢ dokumentacja powinna
by¢ réwniez dostepna do celéw szkolenia pra-
cownikow.

Data wydania i aktualnos¢ in-
strukcji obstugi

Data wydania niniejszej instrukcji obstugi znaj-
duje sie na stronie tytutowe;j.

Firma STILL nieustannie pracuje nad poprawg
jakosci swoich wozkow. Niniejsza instrukcja
obstugi moze podlega¢ zmianom, w zwigzku z
czym wszelkie roszczenia oparte na

N I
STILL



Wstep

Informacje o dokumentagc;ji

informacjach i/lub ilustracjach zawartych w ni-
niejszej instrukcji nie bedg uznawane.

Jezeli potrzebne jest wsparcie techniczne w
zakresie obstugi wozka, prosimy o kontakt z
autoryzowanym centrum serwisowym.

Prawa autorskie i znaki handlo-
we

Powielanie, ttumaczenie i udostepnianie ni-
niejszej instrukcji obstugi stronom trzecim - w
tym jej fragmentéw - bez wyraznej pisemnej
zgody producenta jest zabronione.

Objasnienia uzytych symboli in-
formacyjnych

A NIEBEZPIECZENSTWO

Wskazuje procedury, ktérych nalezy Scile prze-
strzegaé, aby nie dopusci¢ do wypadkéw $miertel-
nych.

Wskazuje procedury, ktorych nalezy Scisle przestrze-
gac, aby nie dopusci¢ do wypadkow.

A UWAGA

Wskazuje procedury, ktorych nalezy écisle przestrze-
gac, aby nie dopusci¢ do powstania szkéd material-
nych i/lub zniszczen.

@ WSKAZOWKA

W przypadku wymogow technicznych o spe-
cjalnym znaczeniu.

WSKAZOWKA DOTYCZACA SRODOWISKA

W celu ochrony srodowiska naturalnego.

T y
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Informacje o dokumentagc;ji

Termin "regatl” w niniejszej in-
strukcji obstugi

W trybie Assistance (wspomagania) sys-
tem iGo neo automatycznie prowadzi wozek
wokot zewnetrznego konturu alejki. Terminy
regatu i alejki sg uzywane w tym kontekscie w
ich ogolnym rozumieniu. Instrukcja obstugi od-
nosi sie rowniez do sytuacji w magazynie, gdy
wozek jedzie wzdtuz obrysu utworzonego
przez inne no$niki tadunku (np. palety).
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Zagadnienia zwigzane z ochrong srodowiska

Zagadnienia zwigzane z ochrong srodowiska

Pozbywanie sie¢ komponentéw
wykorzystywanych w trybie "As-
sistance" (wspomagania)

Zalecenia dotyczace pozbywania sie podzes-
potow wozka w sposéb przyjazny dla srodowi-
ska, ktore zostaty opisane w instrukcji obstugi
wozka produkowanego seryjnie, dotycza réw-
niez podzespotéw wykorzystywanych w trybie
Assistance (wspomagania).
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Zagadnienia zwigzane z ochrong srodowiska
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Definicje terminéw dla os6b odpowiedzialnych

Definicje terminéw dla os6b odpowiedzialnych
Obowiagzki uzytkownika

Uzytkownik to osoba fizyczna lub prawna, kto-
ra uzywa wozka lub na rzecz ktorej wozek jest
uzywany.

Uzytkownik musi dopilnowa¢, aby z wozka ko-
rzystano zgodnie z jego przeznaczeniem oraz
zgodnie z przepisami bezpieczenstwa zawar-
tymi w niniejszej instrukcji obstugi i instrukcji
obstugi wézka produkowanego seryjnie.

Uzytkownik musi dopilnowac, aby wszyscy
pracownicy przeczytali i zrozumieli przepisy
bezpieczenstwa zawarte w niniejszej instrukcji
obstugi i instrukcji obstugi wozka produkowa-
nego seryjnie. Obie instrukcje obstugi musza
by¢ przez caly czas dostepne dla operatora
wozka.

Uzytkownik jest odpowiedzialny za zaplano-
wanie i prawidtowe przeprowadzanie regular-
nych kontroli bezpieczenstwa, w tym kontroli
bezpieczenstwa komponentéw wykorzystywa-
nych w trybie Assistance (wspomagania).

Wymagania wzgledem uzytkownika — jak
réwniez prawa, obowigzki oraz zasady poste-
powania dla uzytkownika — opisane w in-
strukcji obstugi wozka produkowanego seryj-
nie dotyczg rowniez wézkéw z dodatkowym
trybem pracy: Assistance (wspomagania).

Ponadto zastosowanie majg nastepujace wy-
tyczne:

« W ramach szkolenia w zakresie bezpie-
czenstwa uzytkownik musi poinstruowac
operatora, w jaki sposéb obstugiwac wézek
w trybie Assistance (wspomagania). In-
formacja ta dotyczy w szczegdlnosci roz-
nych metod obstugi wézka w trybie Ma -
nual (recznym) lub Assistance (wspo-
magania).

» Uzytkownik musi poinstruowa¢ wszystkich
zatrudnionych pracownikéw w zakresie bez-
piecznej obstugi wozka w trybie Assis-
tance (wspomagania).

» Uzytkownik jest odpowiedzialny za zapew-
nienie bezpiecznego stanu drég i na-
wierzchni (patrz rozdziat "Drogi").

« Uzytkownik musi zapewnic¢, aby wozek byt
obstugiwany wytacznie przez osoby, ktore
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Bezpieczenstwo

Definicje terminéw dla os6b odpowiedzialnych

zostaty przeszkolone w zakresie pracy w
trybie Assistance (wspomagania).

» Uzytkownik musi zadba¢, aby maksymalna
nastawiona predko$¢ woézka byta dopusz-
czalna w obszarze roboczym i odpowiednia
w kontekscie bezpieczenstwa pracy.

» Uzytkownik musi sprawdzi¢, czy obszar
pracy wozka jest odpowiednio o$wietlony.
Jesli oswietlenie w miejscu pracy jest nie-
wystarczajgce, nalezy zainstalowaé $wiatta
robocze na wézku i wigczac je, tak aby ope-
rator miata zawsze adekwatng widocznosci.

» Do obowigzkéw uzytkownika wézka nalezy
ustanowienie prawa pierwszenstwa przejaz-
du dla iGo neo.

Uzytkownik musi przestrzega¢ obowigzuja-
cych przepiséw prawa krajowego i przepisow
dotyczacych zapobiegania wypadkom.

Obowiazki operatora

Operator steruje wézkiem w trybie Manual
(recznym) lub trybie Assistance (wspoma-
gania).

Wymagania wzgledem kierowcy — jak row-

niez prawa, obowigzki i zasady postepowania

dla kierowcy — opisane w instrukcji obstugi

wozka produkowanego seryjnie dotyczg row-

niez kierowcow wozkoéw z dodatkowym trybem

pracy: Assistance (wspomagania).

Operator musi spetnia¢ nastepujgce wymaga-

nia:

* Minimalny wiek: 18 lat

» Wazne uprawnienia do jazdy wozkiem da-
nej klasy

» Pisemna zgode firmy uzytkujacej.

W ramach szkolenia w zakresie bezpieczen-

stwa operator musi zosta¢ poinstruowany

przez uzytkownika, w jaki sposéb obstugiwac

wozek produkowany seryjnie oraz wozek iGo

neo.

Ponadto zastosowanie majg nastepujace wy-
tyczne:
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Szczegdblna odpowiedzialno$¢ operato-
ra za zdalne sterowanie

Podczas wykonywania swojej pracy operator
nigdy nie moze pozostawiac pilota zdalnego
sterowania bez nadzoru ani przekazywa¢ go
osobom trzecim. Pilot zdalnego sterowania
moze by¢ obstugiwany wytacznie przez opera-
tora.

Po witgczeniu wozka pilot zdalnego sterowania
nalezy przechowywaé w bezpiecznym miejs-
cu, aby zapobiec jego niezamierzonemu uru-
chomieniu. Pilot zdalnego sterowania moze
zostac przypadkowo uruchomiony, np. jesli
jest noszony w kieszeni spodni / kurtki lub jesli
znajduja sie na nim inne przedmioty. Podczas
pracy wozka pilot zdalnego sterowania musi
byé zawsze przechowywany w uchwycie.

Po zakonczeniu pracy operator musi upewni¢
sie co do braku mozliwosci dostepu do pilota
zdalnego sterowania przez nieupowaznione
osoby.

Dodatkowe wymagania dotycza-
ce autoryzowanego centrum ser-
wisowego

Prace konserwacyjne przy podzespotach wy-
korzystywanych w trybie Assistance
(wspomagania) mogg by¢ wykonywane wyta-
czenie przez autoryzowane centrum serwiso-
we producenta.

Pracownik serwisu musi odby¢ specjalne
szkolenie u producenta dotyczace obstugi pro-
cesow, technologii i wykonywania czynnosci
naprawczych w zakresie wozkoéw z systemem
iGo neo. Inne osoby nie mogg wykonywacé
prac przy podzespotach wykorzystywanych w
trybie Assistance (wspomagania). Nie do-
tyczy to czyszczenia podzespotéw, ktdre nie
znajduja sie wewnatrz wézka; patrz rozdziat
,Czyszczenie”.

Nastepujace podzespoty sg wykorzystywane
w trybie Assistance (wspomagania):

« Laserowy skaner bezpieczenstwa
 Czujniki $ledzenia ruchu

» Elementy sterujgce
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Definicje terminéw dla os6b odpowiedzialnych

 Elektroniczny uktad sterowania i oprogra-
mowanie sterujgce

« Wytgcznik bezpieczenstwa
» Sygnalizator LED
« Przetgczniki

* Pilot zdalnego sterowania (w tym kompo-
nenty odbiorcze)

« Kamery ukfadu unikania kolizji (wariant)
 Czujniki zabezpieczenia stop (wariant)

Specjalista

Mianem osoby wykwalifikowanej okresla sie
pracownika serwisu lub osobe spetniajgca na-
stepujace wymagania:

» Uzyskane wyksztatcenie zawodowe, ktére
w sposéb oczywisty potwierdza profesjonal-
ne kwalifikacje specjalisty. Potwierdzeniem
powinien by¢ dyplom zawodowy lub podob-
ny dokument.

» Doswiadczenie zawodowe wskazujace na
zdobyte przez wykwalifikowang osobe prak-
tyczne doswiadczenie w zakresie wozkéw
widtowych w udokumentowanym okresie
pracy. W tym czasie osoba ta jest zaznajo-
mita sie z szerokg gamg objawow, ktore wy-
magajg przeprowadzenia przegladéw, np.
na podstawie wynikéw oceny ryzyka lub co-
dziennej kontroli.

» Niezbyt odlegta w czasie praca zawodowa
w dziedzinie wspomnianych testow wozkow
widtowych oraz odpowiednie kwalifikacje
dodatkowe maja kluczowe znaczenie. Spe-
cjalista musi posiada¢ doswiadczenie w za-
kresie prowadzenia wspomnianych testow
lub prowadzania podobnych testéw. Ponad-
to osoba taka musi réwniez zna¢ najnowsze
zagadnienia technologiczne dotyczace tes-
towania i oceny ryzyka zwigzanego z woz-
kami widtowymi.

STILL



Podstawowe zasady dotyczgce bezpiecznej obstugi

Podstawowe zasady dotyczgce bezpiecznej obstugi
Zmiany i modernizacje
A UWAGA

Zmiany wprowadzane bez wymaganego zatwierdze-
nia wydanego przez producenta lub wtasciwe organy
skutkujg uniewaznieniem deklaracji zgodnosci CE/
UKCA producenta.

Jesli modyfikacja wozka jest przeprowadzana
w celu realizacji prac niewymienionych w ni-
niejszej instrukcji lub instrukcji obstugi wozka
produkowanego seryjnie, przed jej wykona-
niem nalezy uzyska¢ zgode producenta.
Wszelkie modyfikacje konstrukcji moga nega-
tywnie wptyng¢ na bezpieczng prace wozka w
trybie Assistance (wspomagania) i powo-
dowac¢ wypadki.

Modyfikacje komponentéw wykorzysty-
wanych w trybie "Assistance" (wspoma-
gania)

Modyfikacje komponentéw wykorzystywanych
w trybie Assistance (wspomagania) moga
by¢ dokonywane wytacznie po uzyskaniu zgo-
dy producenta. W razie potrzeby nalezy uzys-
ka¢ zgode odpowiednich organow.

Niedozwolone sg zwlaszcza:

» Modyfikacje komponentéw uzywanych w
trybie Assistance (wspomagania) (lase-
rowego skanera bezpieczenstwa, czujnikdw
$ledzenia ruchu, elementéw sterujgcych,
elektronicznego uktadu sterowania i opro-
gramowania sterujgcego, wytgcznikdéw bez-
pieczenstwa, sygnalizatora LED, przefacz-
nikéw, przedniej kamery 3D (wariant), czuj-
nikdw zabezpieczenie stdp (wariant) i pilota
zdalnego sterowania/komponentéw odbior-
czych).

Korzystanie z cze$ci osprzetu

Elementy osprzetu mozna zamontowaé wy-
tacznie po uzyskaniu zgody producenta, po-
niewaz mogg one negatywnie wptyna¢ na
funkcje bezpieczenstwa wozka. Zatwierdzone
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Podstawowe zasady dotyczace bezpiecznej obstugi

czesci osprzetu nie mogg wystawac poza ob-
rys wozka ani ogranicza¢ pola widzenia ska-
neréw laserowych.

Niedozwolone sg zwtaszcza:

« dodatkowe, nieautoryzowane czesci os-
przetu (np. reflektory, elementy mocowania
wspornika terminala/monitora, dodatkowe
potki).

» Nie wolno wykonywa¢ zadnych dodatko-
wych otworéw w elementach zabezpiecza-
jacych i podwoziu wozka.

Modyfikacje geometrii widet i wozka

Niedozwolone sg zwtaszcza:

» stosowanie przediuzen widet;

» modyfikacje rozstawu widet;

» modyfikacje geometrii wozka (np. dtugosci,
szerokosci, wysokosci wozka, nadbudowki,
wprowadzanie dodatkowych powierzchni i
obcigzen, montowanie przedtuzen podwo-
zia).

Modyfikacje parametréw wézka

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem z powodu wytgczenia
wszystkich funkcji bezpieczenstwa
Zabronione sg modyfikacje przez nieupowaznione

osoby parametréw wykorzystywanych przez urza-
dzenia zabezpieczajace.

Modyfikacje parametrow wozka lub podzespo-
tow moga zostac¢ dokonane wytgcznie przez
wykwalifikowany personel, ktory zostat odpo-
wiednio przeszkolony do wykonania takich
czynnosci! Wszystkie modyfikacje nalezy udo-
kumentowac.

Ostrzezenie dotyczace nieorygi-
nalnych czesci zamiennych

Oryginalne czes$ci zamienne, komponenty i
akcesoria, w tym réwniez elementy wykorzys-
tywane w trybie Assistance (wspomaga-
nia), zostaty opracowane specjalnie dla tego
wozka. Nalezy zwrdcié szczego6lng uwage na
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Podstawowe zasady dotyczgce bezpiecznej obstugi

fakt, ze czesci, komponenty i akcesoria pro-
dukgiji innych firm nie zostaty przetestowane i
zatwierdzone przez firme STILL.

A UWAGA

W zwigzku z tym zamontowanie i/lub uzywanie ta-
kich produktéw moze mie¢ negatywny wptyw na ce-
chy konstrukcyjne woézka, a co za tym idzie — pro-
wadzi¢ do pogorszenia w pewnych okolicznosciach
poziomu bezpieczenstwa aktywnego i/lub pasywne-
go zwigzanego z jego prowadzeniem.

Prace przy komponentach wykorzystywanych w try-
bie Assistance (wspomagania) moze wykonywaé
wytgcznie autoryzowane centrum serwisowe. Produ-
cent nie ponosi zadnej odpowiedzialno$ci za szkody
spowodowane przez uzycie nieoryginalnych czesci i
akcesoriow bez jego zgody.

Uszkodzenia, usterki i niewtasci-
we uzywanie systemow bezpie-
czenstwa

Operator musi niezwtocznie powiadomié prze-
tozonych o wszelkich uszkodzeniach lub us-
terkach komponentéw wykorzystywanych w
trybie Assistance (wspomagania). Dopoki
usterki nie zostang catkowicie usuniete, wozek
moze byé uzywany wytgcznie w trybie Ma -
nual (recznym). Komponenty uzywane w try-
bie Assistance (wspomagania) obejmujg
laserowy skaner bezpieczenstwa, czujniki $le-
dzenia ruchu, czujniki zabezpieczenia stép
(wariant), przednig kamere 3D (wariant), ele-
menty sterujace, elektroniczny uktad sterowa-
nia i oprogramowanie sterujace, wytgczniki
bezpieczenstwa, sygnalizator LED, przetgczni-
ki i pilota zdalnego sterowania.

Woazki, ktérych eksploatacja lub uzytkowanie
podczas jazdy nie sg bezpieczne, nie moga
by¢ uzywane do czasu catkowitego usunigcia
usterki.

Nie wolno demontowac¢ ani wytgczac urza-
dzen i przetacznikéw odpowiedzialnych za
bezpieczenstwo.

Nie wolno wykonywaé zadnych dodatkowych
otworéw w elementach zabezpieczajgcych i
podwoziu wozka.
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Podstawowe zasady dotyczace bezpiecznej obstugi

Umowne wartosci ustawione dla trybu As -
sistance (wspomagania) moga zostac
zmienione jedynie przez wykwalifikowany per-
sonel, ktéry zostat odpowiednio przeszkolony
do wykonania tej czynnosci.

Modyfikacje uktadu elektrycznego (np. montaz
dodatkowych reflektoréw itp.) sa dozwolone
wylgcznie po uzyskaniu pisemnej zgody pro-
ducenta. Nalezy udokumentowac wszelkie
prace przeprowadzone w obrebie ukfadu elek-
trycznego.

Sprzet medyczny

W urzadzeniach medycznych moga wystapi¢ zaktd-
cenia elektromagnetyczne!

Uzywac¢ wylacznie sprzetu, ktory jest wystarczajaco
zabezpieczony przed zaktéceniami elektromagne-
tycznymi.

W trakcie eksploatacji wézka urzadzenia me-
dyczne, takie jak rozruszniki serca lub aparaty
stuchowe, moga nie dziataé prawidtowo.

— Prosimy o kontakt z lekarzem lub producen-
tem sprzetu medycznego w celu potwier-
dzenia, czy sprzet ten jest wystarczajgco
zabezpieczony przed zakioceniami elektro-
magnetycznymi.

STILL
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Zagrozenia
Zagrozenia

Dodatkowe zagrozenia i czynniki
ryzyka

Eksploatacja wozka widlowego w trybie As -
sistance (wspomagania) z zachowaniem
ostroznosci oraz zgodnie z obowigzujgcymi
standardami i przepisami nie eliminuje catko-
wicie zagrozen zwigzanych z uzytkowaniem
wozka.

Komponenty uktadu wykorzystywanego w try-
bie Assistance (wspomagania) sg zgodne
z aktualnymi wymogami dotyczgcymi bezpie-
czenstwa. Nie da sie jednak wykluczy¢ pew-
nych zagrozen, nawet w przypadku uzytkowa-
nia wézka zgodnie z przeznaczeniem i wszel-
kimi instrukcjami.

Nawet poza waskimi obszarami zagrozenia
dla samego wozka nie mozna wykluczy¢ pew-
nych czynnikéw ryzyka podczas pracy w trybie
Assistance (wspomagania). Osoby i ope-
ratorzy innych wozkéw przebywajacy w pobli-
zu wozka muszg zachowywaé podwyzszony
poziom uwagi, aby moc natychmiast zareago-
waé w razie jakiejkolwiek awarii, wypadku,
uszkodzenia itp.

Wszystkie osoby przebywajace w poblizu wézka wid-
fowego nalezy poinstruowac¢ w zakresie zagrozen
wynikajacych z pracy wozka w trybie Assistance
(wspomagania).

Ponadto nalezy zapozna¢ si¢ ze wskazéwkami doty-
czacymi bezpieczenstwa zawartymi w niniejszej in-
strukgji obstugi.

Dodatkowe zagrozenia, ktére moga wystapi¢

podczas pracy w trybie Assistance (wspo-

magania), obejmuja:

» Zagrozenie wypadkiem z powodu prze-
szkod na drogach lub $lepych uliczek

» Zagrozenie wypadkiem spowodowane sta-
ba widocznoscig obszaru roboczego z
miejsca operatora

» Zagrozenie wypadkiem z powodu nieodpo-
wiednich warunkéw pracy, ktérych nie jest
w stanie wykry¢ skaner, np. praca w nieod-
powiednich alejkach magazynowych
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» Zagrozenie wypadkiem z powodu wystaja-
cych obiektéw na drodze, ktérych nie jest w
stanie wykry¢ laserowy skaner bezpieczen-
stwa (np. przedmiotéw znajdujgcych sie po-
wyzej lub ponizej zakresu skanowania)

» Przypadkowe uzycie pilota zdalnego stero-
wania przez operatora, np. jesli pilot jest no-
szony w kieszeni spodni / kurtki lub jesli
znajdujg si¢ na nim inne przedmioty

» Zagrozenie wypadkiem w waskich gardfach
(np. w przypadku przewezen w alejce, prze-
szkdd na drodze), jesli ustawiony jest maty
odstep bezpieczenstwa po stronie drogi
przeciwnej do tej, wzgledem ktorej ustawio-
ny jest wézek

» Btad ludzki wynikajacy z nieprzestrzegania
przepisow bezpieczenstwa

« Nienaprawione uszkodzenia lub uszkodzo-
ne i zuzyte podzespoty

» Wykonywanie prac przy podzespotach ukfa-
du przez nieupowaznione osoby

» Niedostateczng konserwacje i testy elemen-
tow zabezpieczajgcych

* Przekroczenie terminéw przegladéw ele-
mentéw zabezpieczajgcych

» Zagrozenie wypadkiem z powodu ponowne-
go automatycznego rozpoczecia jazdy
przez wozek po zatrzymaniu awaryjnym
podczas pracy w trybie Assistance
(wspomagania)

» Zagrozenie wypadkiem, gdy czujniki zabez-
pieczenia stop nie wykryjg przedmiotéw w
niedopuszczalnych lub ztych warunkach
otoczenia

Zagrozenia

Producent nie ponosi zadnej odpowiedzialnos-
ci za wypadki z udziatem woézka spowodowa-
ne celowym lub nieumysinym nieuwzglednie-
niem tych zagrozen przez uzytkownika badz
operatora.

Przeglad zagrozen i Srodkéw zaradczych

@ WSKAZOWKA

PoniZsza tabela ma na celu pomdc operato-
rom w ocenie zagrozern wystepujacych pod-
czas pracy w trybie Assistance (wspoma-
gania). Tabela nie wyczerpuje wszystkich
moZliwosci.
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— Przestrzegaé przepis6w obowigzujacych w
kraju uzytkowania wozka.

Zagrozenia

Adnotacja
Zagrozenie Przebieg dziatania + Zrobione Uwagi
- Nie dotyczy
Dotyczy systemow transportu z uktadem wspomagania, przeznaczonych do pracy w trybie auto-
matycznym
Nieodpowiednia jako$¢ drogi Oczysci¢/zapewni¢ przejezd- BetrSichVO
nos$¢ drég przejazdowych (Rozporza-
dzenie
(0] o bezpie-
czenstwie
miejsca pra-
cy)
Nieodpowiedni sprzet do podno- | Ponownie utozy¢ tadunek na BetrSichVO
szenia tadunku; fadunek moze palecie (Rozporza-
sie zsung¢ dzenie
o} o0 bezpie-
czenstwie
miejsca pra-
cy)
Nieoczekiwane zachowanie pod- | Szkolenie pracownika BetrSichVO
czas jazdy (Rozporza-
dzenie
(0] 0 bezpie-
czenstwie
miejsca pra-
cy)
Drogi przejazdowe zablokowane |Oznaczy¢ drogi BetrSichVO
lub zamkniete (tymczasowo) Utrzymywac przejezdnosé (Rozporza-
drog przejazdowych dzenie
(0] o bezpie-
czenstwie
miejsca pra-
cy)
Pokonywanie skrzyzowania w Ustanowi¢ prawo pierwszen- BetrSichVO
mieszanym trybie pracy Assis- |stwa przejazdu (Rozporza-
tance (wspomagania) / Ma - dzenie
nual (recznym) (6] 0 bezpie-
czenstwie
miejsca pra-
cy)
Ograniczenia funkcji wykrywania | Szkolenie pracownika BetrSichVO
o0so6b spowodowane przez ska- 0 (Rozporza-
ner srodowiska w trybieAssis- dzenie
tance (wspomagania)
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Adnotacja
Zagrozenie Przebieg dziatania + Zrobione Uwagi
- Nie dotyczy
0 bezpie-
czenstwie
miejsca pra-
cy)
Przeszkody takie jak drabiny i Zamkna¢ drogi lub obszary BetrSichVO
platformy robocze w obszarze ru- |robocze, po ktérych porusza (Rozporza-
chu wozka, np. do wykonywania |sie wozek, za pomoca pa- dzenie
napraw lub czynnosci konserwa- | chotkow. Wozki automatycz- o} o0 bezpie-
cyjnych w alejce ne nie moga sie znajdowaé w czenstwie
zamknigtym obszarze. miejsca pra-
cy)
Zagrozenie wypadkiem, gdy czuj- | Okresli¢ warunki stosowania
niki zabezpieczenia stép nie wy- |zgodnie z niniejszg instrukcjg
kryja przedmiotéw w niedopusz- |obstugi
czalnych lub ztych warunkach Szkolenie pracownika
pracy, np. zanieczyszczony lub
nieréwny obszar uzytkowania,
mgta lub inne opary zaktécajace
widocznos$é¢, brak noszenia bu-
téw roboczych lub noszenie zbyt
matych butéw roboczych
Przeszkody, ktére sg utozone w | Szkolenie pracownika BetrSichVO
poprzek drogi lub ktére wystaja (Rozporza-
na droge i nie sg wykrywane dzenie
przez systemy bezpieczenstwa (6] o bezpie-
wozka. czenstwie
miejsca pra-
cy)
Waskie gardta (np. przewezenia |Szkolenie pracownika BetrSichVO
w alejkach, przeszkody na dro- | Odpowiednie $rodki zapobie- (Rozporza-
dze), jesli ustawiony jest maty gawcze w poblizu waskich dzenie
odstep bezpieczenstwa po stro- | gardet mogg obejmowac na- (0] o bezpie-
nie drogi przeciwnej do tej, stepujgce elementy: czenstwie
wzgledem ktorej ustawiony jest |- Oznaczenia na podtozu miejsca pra-
woézek. — Tabliczki ostrzegawcze cy)

Zagrozenie dla pracownikéw
podczas uzywania trybu "Assis-

tance" (wspomagania)

Zgodnie z niemieckim rozporzadzeniem o
bezpieczenstwie miejsca pracy (BetrSichVO) i
przepisami dotyczacymi bezpieczenstwa oraz
higieny pracy (BHP) (ArbSchG) firma
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uzytkujaca jest zobowigzana okresli¢ i oceni¢
zagrozenia moggce wystapi¢ podczas pracy,
a takze ustanowi¢ wymagania wzgledem pra-
cownikéw, dotyczgce zachowania bezpieczen-
stwa i higieny pracy (BHP) (BetrSichVO). Kon-
trola musi obejmowac wszelkie zagrozenia,
ktore wystepujg podczas korzystania z trybu
Assistance (wspomagania). Dlatego tez
do obowigzkdw uzytkownika nalezy sporza-
dzenie odpowiednich instrukcji obstugi (§ 6
ArbSchG) i udostepnienie ich operatorowi. Na-
lezy wyznaczy¢ osobe odpowiedzialng.

Zagrozenia

@ WSKAZOWKA

NaleZy przestrzegac definicji nastepujacych
0s06b odpowiedzialnych: "uzytkownik" i "opera-

"

for”.

Konstrukcja i wyposazenie wézka odpowiada-
ja Dyrektywie maszynowej 2006/42/WE i w
zwigzku z tym sg oznaczone symbolem CE.
Elementy te nie sg zatem zawarte w ocenie
ryzyka. Osprzet ma swoje wiasne etykiety CE
i w zwigzku z tym nie zostat uwzgledniony.
Uzytkownik musi jednak dobrac¢ typ oraz wy-
posazenie wozkdéw w taki sposéb, aby byty
zgodne z lokalnymi przepisami dotyczgcymi
warunkdéw bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas eksploataciji wozkow.

Wyniki muszg zosta¢ udokumentowane (§ 6
ArbSchG). W przypadku zastosowan wozka
zwigzanych z sytuacjami stwarzajgcymi pod-
obne zagrozenie, dozwolone jest podsumowy-
wanie rezultatow. Przeglad w rozdziale zatytu-
fowanym "Przeglad zagrozen i srodkéw zarad-
czych" zapewnia pomoc w uzyskaniu zgod-
nosci z tymi przepisami. Przeglad wyszczegol-
nia gtéwne zagrozenia, ktore w razie zanied-
bania stanowig najczestsze przyczyny wypad-
kéw. W przypadku wystepowania innych zna-
czacych zagrozen, wynikajgcych ze szczegol-
nych warunkéw pracy, nalezy réwniez uwz-
glednic¢ te zagrozenia.

Warunki eksploatacji wézka sg zasadniczo
podobne w wielu zaktadach, dlatego zagroze-
nia mozna uja¢ w jednym podsumowaniu. W
sprawach dotyczacych tego tematu nalezy
przestrzegaé informacji przekazanych przez
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odpowiednie towarzystwo ubezpieczeniowe
pracodawcow.

Zagrozenia

STILL
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Testy bezpieczenstwa

Testy bezpieczenstwa

Regularne kontrole bezpieczen-
stwa wézka widtowego

Kontrola bezpieczernstwa w oparciu o
harmonogram i w nagtych wypadkach

Uzytkownik ma za zadanie dopilnowa¢, aby
wykwalifikowana osoba przynajmniej raz do
roku skontrolowata woézek lub przeprowadzita
kontrole po kazdym nadzwyczajnym zdarze-
niu.

W ramach procedury testowania catego woz-
ka nalezy rowniez sprawdzi¢ stan i dziatanie
komponentow wykorzystywanych w trybie
Assistance (wspomagania).

Testowanie tych komponentéw moze zosta¢
przeprowadzone wytgcznie przez autoryzowa-
ne centrum serwisowe. Pracownik przeprowa-
dzajacy testowanie w autoryzowanym centrum
serwisowym musi dysponowac wystarczajaca
wiedzg i doswiadczeniem, aby moéc ocenic
stan wozka i sprawnos$¢ poszczegdinych urza-
dzen zgodnie z normami technicznymi i zasa-
dami kontroli wézkéw przemystowych. Podsta-
we do przeprowadzenia dodatkowych testéw
stanowi oddzielny dziennik testéw trybu "As-
sistance" (wspomagania).

Oprocz dziennika testow dla catego wézka,
autoryzowane centrum serwisowe przygoto-
wuje oddzielny dziennik testéw trybu "Assis-
tance" (wspomagania). Dziennik testéw trybu
"Assistance" (wspomagania) zawiera wyniki
testow komponentéw wykorzystywanych w
trybie Assistance (wspomagania). Nalezy
przechowywaé wyniki co najmniej dwéch os-
tatnich kontroli.

Uzytkownik jest odpowiedzialny za natych-
miastowe usuniecie usterek przez autoryzo-
wane centrum serwisowe.
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Emisje

Emisje

@ WSKAZOWKA
Wartosci emisji oapowiadajg wartosciom wy-

szczegdlnionym w standardowey instrukcji ob-
stugl.

Umiejscowienie etykiet

( N

(Seey Provect ) i u

<« N
. J . J . J
1 Znak ostrzegawczy: Podnoszenie oséb za 3 Znak ostrzegawczy: ryzyko zmiazdzenia
pomocg widet jest zabronione stép przez podnoszenie pantografu (OPX-L

2 Znak informacyjny: uktad unikania kolizji 20 S)
"Easy Protect" (wariant)
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Umiejscowienie etykiet

N I
STILL



3

Elementy wchodzace w sktad systemu iGo
neo



Elementy wchodzgce w sktad systemu iGo neo
Przeglad komponentéw wykorzystywanych w trybie "Assistance" (wspomagania)

Przeglad komponentéw wykorzystywanych w trybie "Assistan-
ce" (wspomagania)

( 7

3

. J
1 Sygnalizatory LED 8 Dodatkowe wytaczniki bezpieczenstwa (po
2 Czujniki $ledzenia ruchu (po lewej i prawej lewej i prawej stronie wdzka)

stronie wdzka) 9 Klawiatura (po lewej i po prawej stronie woz-
3 Kamera 3D, np. dla uktadu "Easy Protect ka):

3D" (wariant) Av Podnoszenie/opuszczanie karetki widet
4 Laserowy skaner bezpieczenstwa <> Zmiana pozycji zatrzymania w poblizu
5 Przedtuzenie podwozia dla szerokich palet operatora

(wariant) 10 Przycisk IGO neo (po lewej i prawej stronie
6 Czujniki zabezpieczenia stép (wariant) wozka)
7 Platforma operatora

N I
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Elementy wchodzace w skiad systemu iGo neo

Sygnalizatory LED

Sygnalizatory LED

Sygnaly informacyjne i ostrzegawcze wyswietlane przez sygnalizato-

ry LED.
. J
Sygnat Sygnalizacja funkcji wézka
Strefa o$wietlenia wskazuje ustawie- Wozek w trybie Assistance (wspomagania)
o nie wozka ® \Wézek ustawia sie w jednej linii z wyswietlang
strong alejki
. . . . Woazek w trybie Manual (recznym)
(2] Strefa oSwietlenia powoli pulsuje ® Operator znajduje sie na platformie operatora i
(ok. 1 x na sekundg)
’ steruje wozkiem w trybie recznym
Pilot zdalnego sterowania nie jest podtgczony do
wozka
3} Strefa o$wietlenia $wieci w spos6b ® Pilot zdalnego sterowania jest wytaczony lub aku-
ciagty mulator jest roztadowany
® Potgczenie nie byto aktywne przez dtugi czas i
musi zosta¢ ponownie nawigzane
Zatrzymanie awaryjne
o Sygnat $wietlny szybko miga ® \Wézek zostat zatrzymany przez laserowy skaner
(ok. 10 x na sekunde) bezpieczenstwa lub nacisnigcie wytgcznika bezpie-
czenstwa
y 4

STILL




Elementy wchodzgce w sktad systemu iGo neo

Sygnalizatory LED

@ WSKAZOWKA

"Easy Protect" (wariant) w celu unikniecia ko-

lizji:

» Obserwowac dodatkowe sygnaty LED w try-
bieManual (recznym(, patrz rozdziat zaty-
tutowany "Ukiad unikania kolizji Easy Pro-
tect (wariant)".

N I
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Elementy wchodzace w skiad systemu iGo neo

Sygnalizatory LED

Sprawdzié ustawienia wézka na sygnalizatorach LED

-

fmun

()

T 2

> mun

Ustawienie wdzka to bok alejki, wzgledem kto-
rej wozek jest ustawiony w trybie Assis-
tance (wspomagania). Operator moze uzy¢
pilota zdalnego sterowania do ustawienia
PRAWEJ, LEWEJ i SRODKOWEJ pozycji
wozka.

Ruchomy punkt $wietiny na sygnalizatorze
LED wskazuje wybrane ustawienie wézka.

Sygnat Sygnalizacja funkcji wézka

Ustawienie wozka NA LEWO

® Wozek utrzymuje statg odlegto$¢ od obry-
su regatu po lewej stronie

Ustawienie wozka NA PRAWO

® Wozek utrzymuje statg odlegto$¢ od obry-
su regatu po prawe;j stronie

Ustawienie wozka NA SRODKU

® \Wozek porusza sie na $srodku migdzy dwo-
ma obrysami regatéw

1) Punkt $wietlny przesuwa sie w lewo wzdtuz
strefy o$wietlenia

2) Punkt $wietlny przesuwa sie w prawo wzdtuz
strefy o$wietlenia

Punkt $wietlny przesuwa sie do $rodka
(3] . AP
wzdiuz strefy oswietlenia

T y
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Elementy wchodzgce w sktad systemu iGo neo

Wykrywanie obecnosci operatora

Wykrywanie obecno$ci operatora

Uktadu wykrywania obecno$ci operatora

nnmmp

o

Aby sledzenie ruchu operatora byto w stanie
dziata¢, wozek musi rozpoznac operatora i
sledzi¢ jego biezacg pozycje.

W tym celu dwa uktady wozka muszg wspét-
pracowad:
© Czujniki $ledzenia ruchu

@ Sledzenia potozenia pilota zdalnego ste-
rowania

Aby chroni¢ pilota zdalnego sterowania, pod-
czas pracy wozka w trybie Assistance
(wspomagania) musi by¢ on przenoszony w
dostarczonym uchwycie

STILL



Elementy wchodzace w skiad systemu iGo neo

Wykrywanie obecnosci operatora

Czujniki $ledzenia ruchu >

Waézek wykorzystuje dwa czujniki $ledzenia
ruchu (1) w celu $ledzenia pozycji operatora.
W potaczeniu z $ledzeniem potozenia pilota
zdalnego sterowania, system gwarantuje nie-
zawodne wykrywanie operatora.

Czujniki rejestruja obszar wokot wozka w za-
kresie widzialnym o maks. promieniu 15 m.
Swiatto z czujnikéw nie stanowi zagrozenia
dla ludzkich oczu.

Sygnaty LED z czujnikdw $ledzenia ruchu
wskazujg stan trybu Assistance (wspoma-
gania). Wyswietlane symbole zawsze wskazu-
ja w kierunku operatora.

Sygnaty diod LED z czujnikéw $ledzenia ruchu

%1"1

(2]

10

Operator wykryty Operator nie wykryty
Symbole wypetnione kolorem biaty Symbole z biatg obwodkag
Symbol/znaczenie Informacje

Tryb Assistance (wspomagania) AK-
@ | TYWNY Woazek podaza za operatorem.

(Symbol "oka")

Tryb Assistance (wspomagania)
© | WSTRZYMANY Wozek nie podaza za operatorem.
(Symbol "pauzy")

T y
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Elementy wchodzgce w sktad systemu iGo neo

Wykrywanie obecnosci operatora

Symbol/znaczenie Informacje

Woézek podaza za operatorem.

® Brak doktadnego podejécia do wybranego po-

tozenia zatrzymania obok operatora. Wozek za-

wsze zatrzymuje sie obok operatora na wyso-

kosci kierunkowskazéw bocznych

® Gdy operator zostanie ponownie wykryty: nor-

malny tryb Assistance jest AKTYWNY

0 . Wozek nie podgza za operatorem.

(4] perator nie rozpoznany. ® Gdy operator zostanie ponownie wykryty: tryb
(Symbol/kontur "pauzy") y op ; P yryly- 1y

Assistance jest WSTRZYMANY.

o Operator nie rozpoznany.
(Symbol/kontur "oka")

Sledzenia potozenia pilota zdal- >
nego sterowania

Woézek wykorzystuje $ledzenie potozenia pilo-
ta zdalnego sterowania w celu identyfikacji i
$ledzenie pozycji operatora. W potgczeniu z
czujnikami $ledzenia ruchu, system gwarantu-
je niezawodne wykrywanie operatora w kazdej
chwili.

Pilot zdalnego sterowania wyposazony jest w
nadajnik. Potozenie tego nadajnika jest nieus-
tannie okreslane przez cztery odbiorniki (1) na
woézku. Wézek wykorzystuje sygnat do identy-
fikacji osoby niosgcej pilot zdalnego sterowa-
nia jako operatora.

Funkcja sledzenia potozenia wykrywa opera-
tora w promieniu maks. 15 m wokot wézka.

N I
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Elementy wchodzace w skiad systemu iGo neo

Skaner laserowy

Skaner laserowy

Dziatanie laserowego skanera D> |
bezpieczenstwa

Laserowy skaner bezpieczenstwa (1) wykrywa
obrysy regatéw i otoczenie. Za pomocg da-
nych przestrzennych wézek moze automa-
tycznie podgzac¢ za operatorem wzdtuz obrysu
regatow.

Podczas ruchu woézka laserowy skaner bez-
pieczenstwa sprawdza, czy na drodze nie
znajduja sie przeszkody.

« Jesli skaner wykryje przeszkode na drodze
po stronie wybranego ustawienia wozka, L )
wébzek ominie jg automatycznie. Nastepnie
wozek bedzie kontynuowat jazde po swoim
torze

 Jesli przeszkoda jest zbyt duza i nie mozna
jej oming¢, wozek zatrzyma sie. Po usunie-
ciu przeszkody wozek bedzie kontynuowat
jazde po swoim torze.

« Jesli w polu ochronnym laserowego skane-
ra bezpieczenstwa zostanie wykryta prze-
szkoda, nastgpi zatrzymanie awaryjne woz-
ka.

Laserowy skaner bezpieczenstwa nie stwarza
zadnego ryzyka uszkodzenia ludzkiego oka.

Zakres i potozenie monitorowanego obszaru
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Elementy wchodzgce w sktad systemu iGo neo

Laserowy skaner bezpieczenstwa (1) monito-

ruje obszar (2) znajdujacy sie przed wozkiem.

» Zakres monitorowanego obszaru w kierun-
ku jazdy zalezy od aktualnej predkosci.
Przy wyzszych predkosciach monitorowany
obszar (3) znajdujacy sie przed wozkiem
zwigksza sie.

» Monitorowany obszar z boku (4) siega poza
obrys wozka.

Skaner laserowy

Laserowy skaner bezpieczenstwa wykrywa >
obiekty w poziomie na wysokosci 9 cm nad
podtozem.

— Nalezy przestrzegac¢ wskazowek zawartych 19
w rozdziale zatytutowanym "Unikanie koliz-
ji / ograniczenia wykrywania przeszkod".

-
=
|

H/ "\

TQcm
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Elementy wchodzace w skiad systemu iGo neo

Czujniki zabezpieczenia stép

Czujniki zabezpieczenia stop

Dziatanie czujnikbw zabezpie- >
czenia stép (OPX-L 20 S)

Czujniki zabezpieczenia stép (1) sg montowa-
ne tylko w wersjach wézkéw wyposazonych w
podnoszenie pantografu. Znajdujg sie one po
obu stronach obok dolnego punktu mocowa-
nia podnoszenia pantografu na wézku.

W trybie Assistance (wspomagania) ope-
rator moze opuszczaé widly przy uzyciu pilota
zdalnego sterowania. Podczas podnoszenia
karetki widet czujniki zabezpieczenia stop mo-
nitorujg obszar pod widtami.

W przypadku wykrycia przeszkody pod widta-
mi w momencie ruszania wozka z miejsca,
wozek nie rozpocznie jazdy lub natychmiast
sie zatrzyma. Zabezpiecza to stopy operatora
przed przejechaniem przez rolki nosne widet.

Operator moze jednak nadal opuszczac¢ widty.

@ WSKAZOWKA

Wozek nie zatrzymuje sie w przypadku przed-
miotow znafdujacych sie pod widtami, jesli jest
Juz w ruchu.

Znaki ostrzegawcze (2) informujg operatorao >
koniecznosci utrzymywania stép z dala od ob- o
szaru wokot podnoszenia pantografu przez
caly czas.

Ryzyko zranienia w obszarach nieobjetych czujnika-
mi zabezpieczenia stop

Obszar migdzy widtami i obszar nad wysokoscig
podnoszenia rowny 50 cm nie sg objete. W tych ob- Znak ostrzegawczy: ryzyko zmiazdzenia stop
szarach istnieje ryzyko zranienia. w poblizu podnoszenia pantografu

— Nie wchodzi¢ do obszaru miedzy widtami.

— Trzymac rece i stopy z dala od mechanizmu pod-
noszenia pantografu.
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Elementy wchodzgce w sktad systemu iGo neo

Klawiatura na boku wézka

Klawiatura na boku wézka

Funkcje klawiatury na boku wéz- > |

ka.

@ WSKAZOWKA

Wszystkie czynnosci wykonywane za pomocg
klawiatury na boku wozka mozna rowniez wy-
konac za pomocg odpowiednich przyciskow
lub pilota zdalnego sterowania.

Podnoszenie i opuszczanie karetki widet (standardowe przypisanie)

Przycisk 1 (IL.)

Podnoszenie karetki widet*

Przycisk 2 (LL)

Opuszczanie karetki widet*

*Patrz rozdziat zatytutowany "Podnoszenie i opuszczanie karetki widet"

Przesungé¢ pozycje zatrzymania w poblizu operatora (standardowego przypisania)

Przycisk 3 (ti)

Przesung¢ pozycje zatrzymania w poblizu ope-
ratora (w kierunku strony napedu) *

Przycisk 4 (#iu)

Przesuna¢ pozycje zatrzymania w poblizu ope-
ratora (w kierunku strony fadunku) *

* Patrz rozdziat zatytutowany "Zmiana pozycji zatrzymania w poblizu operatora"

Autoryzowane centrum serwisowe moze skon-
figurowa¢ ustawienia przypisania funkcji kla-
wiatury.

N I
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Elementy wchodzace w skiad systemu iGo neo
Przyciski iGo neo

Przyciski iGo neo
Funkcje przyciskéw iGo neo

sTiee (4)

Il

L ez

Tz

J

1 Przycisk iGo neo (po lewej i prawej stronie 2 Przycisk iGo neo (pilot zdalnego sterowania)

wozka)

Za pomoca przyciskéw iGo neo operator mo-
ze przetaczaé sie miedzy stanami AKTYW-
NYM i WSTRZYMANIA trybu Assistance
(wspomagania). Po nacisnieciu przycisku iGo
neo operator zostaje zidentyfikowany.

Przyciski iGo neo @, @ Tryb Assistance (wspomagania)
Podczas postoju wozka:

PAUSED (WSTRZYMA- | _ [ \cTivE (aKTYWNY)
NY)

W poruszajgcym sie wézku:

Krétko nacisna¢ przycisk 1 x

PAUSED (WSTRZY-

ACTIVE - MANY)
Nacisng¢ i przytrzymaé raz przy- .
cisk, a2 do uslyszenia sygnalu ACTIVE (AKTYWNY) | —» | PAUSED (WSTRZY
SK, MANY)
dzwiekowego

Dodatkowe funkcje dwoch przyciskdw iGo neo
zostaly opisane w rozdziatach dotyczacych
obstugi iGo neo, patrz rozdziat zatytutowany
"Obstuga wézka w trybie Assistance
(wspomagania)".
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Elementy wchodzgce w sktad systemu iGo neo

Wytgcznik bezpieczenstwa

Wytacznik bezpieczenstwa

Dodatkowe wytaczniki bezpie- > | )
czenhstwa

Woézek jest wyposazony w dodatkowe wytgcz-
niki bezpieczenstwa (1) (po lewej i prawej
stronie wozka).

— W przypadku niebezpieczenstwa zagrazaja-
cego pracownikom, fadunkowi lub wézkowi
nalezy natychmiast nacisng¢ jeden z tych
wytgcznikéw. Jest to najszybszy sposab,
aby zatrzymaé wozek.

Nacisniecie wytacznika bezpieczenstwa powo-
duje awaryjne zatrzymanie wozka (patrz roz-
dziat "Zachowanie wozka w przypadku zatrzy-
mania awaryjnego").

N I
STILL



Pilot zdalnego sterowania

Funkcje pilota zdalnego stero- >
wania

Wigczanie i wytgczanie pilota zdalnego
sterowania

— Aby wigczy¢ pilota zdalnego sterowania,
nalezy nacisng¢ przycisk iGo neo (1).

— Aby wytgczy¢ pilota zdalnego sterowania,
nalezy nacisng¢ réwnoczesnie i przytrzy-
mac przez kilka sekund przyciski "podno-
szenia" i "opuszczania".

Pilot zdalnego sterowania wytacza sie auto-

matycznie, gdy:

» Gdy wozek jest wytaczony i ustawiony czas
pracy systemu robotyki dobiegt konca (moz-
liwo$¢ ustawienia przez autoryzowane cen-
trum serwisowe).

s ()

-

» Gdy pilot zdalnego sterowania jest tadowa-

Tryb Assistance (wspomagania) AK-

ny. TYWNY / WSTRZYMANY

Kontrolki LED na pilocie zdalnego stero-
wania

(=] AL WN

Kontrolki LED (6) witgczajq sie wraz z pilotem
zdalnego sterowania.

 Jezeli pilot zdalnego sterowania nie jest
podtgczony do wézka, wyswietlane jest po-
tozenie stop (1-2-3-4) wozka w poblizu
operatora.

« Jesdli pilot zdalnego sterowania nie zostanie
podtaczony do wbzka, wskazywany jest po-
ziom natadowania pilota (diody LED migajg)

Sygnaly wibracji pilota zdalnego sterowania

Opuszczanie karetki widet

Podnoszenie karetki widet

Zmiana ustawienia wozka w sekwencji
Przemiesci¢ pozycje zatrzymania wozka
obok operatora do nastgpnej palety.
Kontrolki LED

Informacje

Sygnat

Podtaczanie pilota zdalnego sterowania do wézka

Trzy diugie impulsy

Woézek rusza

® po zatrzymaniu na dtuzej niz dwie sekundy

® po zatrzymaniu awaryjnym lub po przetgczeniu trybu As -
sistance (wspomagania) na PAUSE (wstrzymanie)

Jeden krétki impuls

50108046126 PL - 11/2021 - 04
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Elementy wchodzgce w sktad systemu iGo neo

Pilot zdalnego sterowania

Informacje Sygnat

Bardzo niski poziom natadowania akumulatora (ponizej 20%) :]—er)kmtkle impulsy (co trzy mi-
Poziom n.aiadowama gkumulatora wyczerpany, pilot zdalnego Jeden diugi impuls

sterowania wytgcza sie
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Elementy wchodzace w sktad systemu iGo neo

Przyciski zdalnego sterowania

Przycisk @ - tryb Assistance (wspomagania) AKTYWNY / WSTRZYMANY (przycisk iGo neo)

Pilot zdalnego sterowania

e DDee

Obstuga

Tryb Assistance (wspomagania)

Podczas postoju wézka:

PAUSED (WSTRZYMA- —_ ACTIVE (AKTYW-
NY) NY)
Krétko nacisngé isk 1
NACISNAC praycisic 1 x W poruszajgcym sie wozku:
PAUSED (WSTRZY-
ACTIVE - MANY)
Namsnac i Przytrzymac raz (az ACTIVE (AKTYWNY) —_ PAUSED (WSTRZY-
rozlegnie sie sygnat) MANY)

Przycisk @ - jazda automatyczna bez $ledzenia ruchu (przycisk iGo neo)

Obstuga

Informacje

Nacisng¢ i przytrzymac przycisk
(min. 2 s).

Wozek bedzie autonomicznie poruszaé sie wzdtuz obrysu
regatu do momentu zwolnienia przycisku.

Moze by¢ wykonywana tylko podczas WSTRZYMANIA try-
bu "Assistance (wspomagania)"

Przycisk @ — podnoszenie karetki widet
Przycisk @ — podnoszenie karetki widet

Obstuga

Informacje

Przytrzymacé nacisniety przycisk.

Zwolnié przycisk. Widly zatrzymujg sie. 1)

Nacisna¢ krétko jeden raz.

Widty poruszajg sie przez jedng sekunde lub do nastepnej
zdefiniowanej wysokosci podnoszenia. 1)

1) Patrz réwniez roz

dziat zatytutowany ,Podnoszenie i opuszczanie karetki widet”

Przycisk @ — przetacznik ustawienia wozka (NA LEWO / NA PRAWO / SRODEK)

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk
(min %2 s)

Obstuga Informacje

NA LEWO / NA PRAWO:

Nacisng¢ krétko przycisk.

MIDDLE: Mozna wykonac tylko podczas postoju wozka.

Przycisk @ - zmiana pozycji zatrzym

ania wozka obok operatora

Obstuga

Informacje

Nacisnag¢ krétko przycisk.

Przefacza do kolejnej pozycji, w ktorej wozek automatycz-
nie zatrzymuje sie, bedac w poblizu operatora.
Mozna wykona¢ tylko podczas WSTRZYMANIA trybu "As -

sistance (wspomagania)".
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Elementy wchodzgce w sktad systemu iGo neo

Pilot zdalnego sterowania

tadowanie pilota zdalnego ste-
rowania

@ WSKAZOWKA

Po dostarczeniu nowego pilota zdalnego ste-
rowania nalezy go catkowicie natadowac, aby
upewnic sie, Ze stan natadowania jego aku-
mulatora jest prawidfowo wyswietlany.

Kontrola stanu natadowania akumulato-
ra pilota zdalnego sterowania

Jesli pilot zdalnego sterowania nie jest podtg- >
czony do wézka, kontrolki LED na pilocie
wskazujg poziom natadowania akumulatora.

st (4)

— Aby sprawdzi¢, nalezy wytgczy¢ wozek lub
odsuna¢ sie mozliwie daleko od wozka w
taki sposéb, aby potaczenie z pilotem zos-
tato przerwane.

— Wylaczy¢ i ponownie wtgczyé pilot.

Kontrolki LED na pilocie zdalnego sterowania
wys$wietlg wskazanie poziomu natadowania
akumulatora:

Wyswietlacz natadowania akumulatora

100-90% 90-60% 60-30% 30-0%
D";da Miga W, WI. Miga
Digda Miga W, Miga -
Dlgda Miga Miga - -

Jesli stan natadowania wynosi mniej niz 30%
(dioda 1 miga), pilot zdalnego sterowania na-
lezy natadowac.

Jezeli poziom natadowania akumulatora spad-
nie do 0%, pilot wytgcza sig. W trybie As -
sistance (wspomagania) wozek nie ruszy
lub zatrzyma sie. W6zek moze poruszac sie
tylko w trybie Manual (recznym).

Minimalny czas pracy w petni natadowanego
pilota zdalnego wynosi 18 godzin. Utrzymywa-
nie pilota zdalnego sterowania w stanie nata-
dowanym przedtuza zywotno$¢ akumulatoréw.

N I
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Elementy wchodzace w skiad systemu iGo neo

Pilot zdalnego sterowania

@ WSKAZOWKA

Pilot zdalnego sterowania jest zaprojektowany
do pracy podczas dwdch zmian po pefnym na-
fadowaniu. W zastosowaniach wymagajacych
aduzej wytrzymatosci zaleca sfe fadowanie po-
Srednie.

tadowanie pilota zdalnego sterowania [

Uwagi dotyczgce tadowania

» Aby mozliwe byto szybkie tadowanie, pilot
zdalnego sterowania (1) musi byé umie-
szczony centralnie i bezposrednio na pod-
ktadce tadujacej (2).

» Wysokie temperatury zmniejszajg predkosé
tadowania. Zaleca sie tadowanie pilota w
temperaturze otoczenia ponizej 25°C. Mak-
symalna temperatura otoczenia podczas ta-
dowania wynosi 40°C.

» Podkiadke tadujacg nalezy utrzymywac w
czystosci. Podktadke tadujacg nalezy czys-

ci¢ wytgcznie suchg szmatkg lub szczotka.

» Usuna¢ wszelkie ciata obce z podkfadki ta-
dujacej. Ciata obce moga spowodowaé nie-
prawidtowosci w procesie tadowania lub
przegrzanie si¢ podktadki tadujgcej podczas
tadowania.

Pilot zdalnego sterowania tadowany jest in-
dukcyjne za pomocg dotaczonej podktadki ta-
dujacej.

— Podtaczyé podktadke tadujaca.

— Umiesci¢ pilota zdalnego sterowania na
$rodku podkiadki tadujacej tak, aby jego
klawiatura byta skierowana w dot.

Kontrolki LED na pilocie zdalnego sterowania
(3) i na podkfadce tadujacej (4) sygnalizujg po-
step procesu fadowania.

Kontrolki LED na pilocie zdalnego sterowania (tyt)

Kontrolki LED Informacje

Czerwony (migajacy) Poziom natadowania akumulatora ponizej 90%
. Lo Poziom natadowania akumulatora wynosi od

Zielony (migajacy) 90% do 99%

Zielony Akumulator w petni natadowany (100%)
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Elementy wchodzgce w sktad systemu iGo neo

Pilot zdalnego sterowania

Kontrolki LED na podkiadce tadujacej

Kontrolki LED Informacje

Podktadka fadujaca zostata wiasnie podtgczona
do zrédta zasilania

Niebieska (ciggta) Pilot zdalnego sterowania taduje sie

Na podkfadce tadujgcej wykryto ciata obce (np.
metalowe przedmioty)

Zabezpieczenie przed nadmiernym napieciem
Zielona (migajaca) (nalezy stosowa¢ wytgcznie zasilacze 5V / 9V
DC)

Niebieska (gasnie po trzech sekundach)

Niebieska (miga)

Wymiana pilota zdalnego stero-
wania

Kazdy pilot zdalnego sterowania ma unikalny
kod parowania, ktory jest okreslony przez pro-
ducenta. Wézkiem mozna sterowaé za pomo-
cg pilota zdalnego sterowania tylko wtedy, gdy
odbiornik rozpozna odpowiedni kod parowa-
nia. Zapobiega to dostepowi do wozka z uzy-
ciem niezarejestrowanych pilotéw zdalnego
sterowania.

Jesli do sterowania wozkiem ma byé uzywany
nowy lub dodatkowy pilot zdalnego sterowa-
nia, nalezy uprzednio zapisa¢ kod parowania
pilota w odbiorniku woézka.

W kazdym odbiorniku mozna zapisa¢ maksy-
malnie 20 kodéw parowania. Jesli zapisano
juz 20 kodow parowania i zachodzi koniecz-
nos$¢ zapisania nowych kodéw, nalezy naj-
pierw usuna¢ wszystkie dotychczasowe kody
parowania. Z pamieci odbiornika nie mozna
usung¢ poszczegodlnych kodow parowania.

W przypadku jednoczesnego uzycia wielu pi-
lotéw zdalnego sterowania przypisanych do
wozka, sterowanie umozliwi pierwszy pilot,
ktory nawigze potaczenie z wézkiem. Inne pi-
loty zdalnego sterowania nie bedg mie¢ doste-
pu do wozka do czasu zaprzestania nadawa-
nia sygnatu przez pierwszego pilota.
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Elementy wchodzace w skiad systemu iGo neo

Pilot zdalnego sterowania

Przypisywanie nowego lub dodatkowe-
go pilota zdalnego sterowania do wézka
— Skontaktowac¢ si¢ z autoryzowanym cen-

trum serwisowym, aby przypisac pilota
zdalnego sterowania do wozka.

STILL



Elementy wchodzgce w sktad systemu iGo neo

Pilot zdalnego sterowania
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Obstuga iGo neo

Kontrole do przeprowadzania i czynnosci do wykonania w przypadku przejscia do trybu
LAssistance” (wspomagania)

Kontrole do przeprowadzania i czynno$ci do wykonania w przy-
padku przejscia do trybu ,Assistance” (wspomagania)

Informacje dotyczace bezpie-
czenstwa podczas przeprowa-
dzania testow

Uszkodzenia lub inne usterki podzespotéw wykorzys-
tywanych w trybie Assistance (wspomagania)
moga doprowadzi¢ do wypadku.

Jezeli podczas opisanych ponizej czynnosci kontrol-
nych zostaty wykryte uszkodzenia lub inne usterki
podzespotéw, nie wolno uzywac wozka do czasu
przeprowadzenia odpowiedniej naprawy. Nie otwie-
ra¢, nie wymontowywac ani nie wytgcza¢ podzespo-
tow wykorzystywanych w trybie Assistance
(wspomagania). Nie wolno zmieniaé fabrycznie usta-
wionych warto$ci.

— O wszelkich usterkach nalezy informowaé przeto-
zonych.

Rozpoczynajgc prace w trybie Assistance
(wspomagania) operator musi upewni¢ sie, ze
podzespoty uzywane w trybie Assistance
(wspomagania) umozliwiajg bezpieczna prace
wozka. W tym celu nalezy przeprowadzié¢ testy
opisane w tym rozdziale.

Ogledziny przed wigczeniem trybu "Assistance" (wspomagania)

Przed wigczeniem trybu Assistance
(wspomagania) operator musi przeprowa-
dzi¢ nastepujace kontrole wzrokowe:

Ogledziny przed wiaczeniem trybu Assistance (Wspomagania)

Ostona zabezpieczajaca na przedniej czesci wozka, ktdra chroni laserowy skaner bezpie-
® | czenstwa przed mechanicznymi uszkodzeniami, nie moze by¢ uszkodzona. Ustawienie i
pole widzenia skanera nie mogg by¢ pogorszone

Mocowania czujnikéw $ledzenia ruchu nie moga by¢ uszkodzone Ustawienie czujnikéw nie
moze by¢ pogorszone

Mocowania czujnikéw zabezpieczenia stdp nie mogg by¢ uszkodzone. Ustawienie skane-
réw nie moze by¢ pogorszone

® | Sygnalizatory LED i ich mocowania nie moga by¢ uszkodzone

Ostony optyczne (okienka kontrolne) w przedniej czesci laserowego skanera bezpieczen-
® | stwa, czujniki zabezpieczenia stop i czujniki $ledzenia ruchu muszg by¢ wolne od zanie-
czyszczen, zarysowan i uszkodzen.
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Obstuga iGo neo

Kontrole do przeprowadzania i czynnosci do wykonania w przypadku przejscia do trybu
LAssistance” (wspomagania)

Ogledziny przed wigczeniem trybu Assistance (wspomagania)

Nie mozna manipulowaé laserowym skanerem bezpieczenstwa, czujnikami zabezpiecze-
nia stop i czujnikami $ledzenia ruchu, np. sklejac lub w inny sposéb ukrywacé.

® | \Wszystkie ostony musza byé zamontowane i uszczelnione

Pilot zdalnego sterowania nie moze by¢ uszkodzony i musi by¢ natadowany. Aby chroni¢
® | pilota zdalnego sterowania i zapobiec btedom w obstudze, podczas pracy woézka w trybie
Assistance (wspomagania) pilot musi by¢ przenoszony w dostarczonym uchwycie

— O wszelkich usterkach nalezy informowac
przetozonych. Nie uzywac¢ wézka do czasu
wykonania stosownej naprawy.

Kontrole po wtaczeniu trybu "As-
sistance" (wspomagania)

Préba hamulca bezpieczenstwa po wig-

czeniu trybu "Assistance" (wspomaga-

nia)

Po wiaczeniu trybu Assistance (wspoma-

gania) operator musi sprawdzi¢, czy wozek

automatycznie zatrzymuje sie przed przeszko-

da.

— Zatrzymaé wozek na prostej drodze wolnej
od przeszkod.

— Umiesci¢ odpowiedni obiekt testowy (o diu-
gosci krawedzi i wysoko$ci wynoszacej co
najmniej 20 cm) metr przed wozkiem.

— Zejs¢ z platformy operatora i rozpoczaé jaz-
de wozkiem, korzystajac z pilota zdalnego
sterowania, aby zblizy¢ sie do obiektu testo-
wego.

Wézek musi automatycznie zatrzymad sie tuz
przed przeszkoda.

— Poinformowaé przetozonych o ewentual-
nych usterkach i nie korzysta¢ z wozka do
czasu wykonania naprawy poszczegélnych
elementdw.

Sprawdzanie uktadu unikania kolizji
"Easy Protect" (wariant) po wigczeniu
wézka

Po witgczeniu wézka operator musi sprawdzié¢
raz dziatanie uktadu "Easy Protect". Zblizajgc
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Obstuga iGo neo

Kontrole do przeprowadzania i czynnosci do wykonania w przypadku przejscia do trybu

LAssistance” (wspomagania)
sie do przeszkody w trybie Manual (recz-
nym), wozek musi zmniejszy¢ predkosc¢ .

— Wiaczy¢ wozek. Poczekaé, az uktad "Easy
Protect" bedzie gotowy do pracy.

— W trybie Manual (recznym) jecha¢ powoli
w strone przeszkody (dtugos¢ i wysokos$é
krawedzi co najmniej 20 cm).

— Sprawdzi¢, czy przed dotarciem do prze-
szkody wozek automatycznie zmniejsza
predkosc¢.

— Oming¢ przeszkode. Nastepnie wozek po-
winien mie¢ mozliwo$¢ ponownego przy-
spieszenia bez zadnych ograniczen.

— Poinformowaé przetozonych o ewentual-
nych usterkach i nie korzysta¢ z wozka do
czasu wykonania naprawy poszczegdlnych
elementow.

Sprawdzenie funkciji bocznych wytaczni-
koéw bezpieczenstwa po wiaczeniu trybu
"Assistance" (wspomagania)

Po wigczeniu trybu Assistance (wspoma-
gania) operator musi sprawdzi¢, czy oba bocz-
ne wylacznik bezpieczenstwa dziatajg prawid-
towo.

— Nacisng¢ i zwolni¢ dwa boczne przetaczniki
zatrzymania awaryjnego pojedynczo, jeden
po drugim.

W przypadku naci$niecia wytacznikéw awaryj-

nych wozek musi zareagowaé w nastepujacy

sposoéb:

Reakcja wbzka po nacisnieciu przetacznika zatrzymania awaryjnego

Stychag, ze uruchamiany jest elektromagnetyczny hamulec wézka.

Sygnalizator LED emituje sygnat ,zatrzymanie awaryjne”.

Woézek emituje dzwiek ostrzegawczy sygnat dzwiekowy ,zatrzymanie awaryjne”

Po zwolnieniu wylacznikdw bezpieczenstwa i
ponownym uruchomieniu systemu, kontrolki
LED czujnikéw $ledzenia ruchu powinny
wskazywacé stan "PAUSED (WSTRZYMANY)
trybu Assistance".

STILL



Obstuga iGo neo

Kontrole do przeprowadzania i czynnosci do wykonania w przypadku przejscia do trybu
LAssistance” (wspomagania)

Kontrola dziatania czujnikéw zabezpie- D
czenia stép po wigczeniu trybu "Assis-
tance" (wspomagania) (OPX-L 20 S)

Po wigczeniu trybu Assistance (wspoma-
gania) operator musi sprawdzi¢, czy oba bocz-
ne czujniki zabezpieczenia stdp dziatajg pra-
widtowo. Jesli czujniki zabezpieczenia stop
wykryjg przedmiot pod widtami, wézek nie ru-
szy lub zareaguje zatrzymaniem awaryjnym.
Operator moze jednak nadal opuszczaé widty.

Czujniki zabezpieczenia stép sg montowane
tylko w wersjach wozkéw wyposazonych w
podnoszenie pantografu (OPX-L 20 S). Znaj-
dujg sie one po obu stronach obok dolnego
punktu mocowania podnoszenia pantografu
na wozku.

Z6tta dioda LED na czujniku zabezpieczenia
stop(1) zapala sie, gdy zostanie wykryty obiekt  Kontrola dziatania czujnikéw zabezpieczenia
w obszarze ponizej lub obok widet. stop
— Podnies$¢ widly na wysokosé¢ okoto 20 cm. 1 Eégjmk zabezpieczenia stop z 26ita dioda
— Przej$¢ w obszar po prawej stronie podnie-

sionych widet i obserwowa¢ diody LED na

czujniku zabezpieczenia stép.

— Umiesci¢ jedng stope rownolegle do widet
w obszarze obok widet. Nie opuszczaé wi-
det.

Gdy czujnik zabezpieczenia stop prawid-
towo wykryje stope, zaswieci sie zotta
dioda LED.

— Powtdrzy¢ test z lewej strony wozka.

Ogledziny po wtagczeniu trybu "Assistan-
ce" (wspomagania)
Po wigczeniu trybu Assistance (wspoma-

gania) operator musi sprawdzi¢ nastepujace
funkcje wozka podczas pracy:

Ogledziny przy wiaczonym trybie Assistance (wspomagania)

Sprawdzi¢, czy wozek prawidtowo reaguje na polecenia przesytane za pomocg pilota zdal-
nego sterowania

Sprawdzié, czy w trybie Assistance (wspomagania)(!) dziatajg sygnaty ostrzegawcze i
informacyjne.
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Obstuga iGo neo

Kontrole do przeprowadzania i czynnosci do wykonania w przypadku przejscia do trybu
LAssistance” (wspomagania)

Ogledziny przy wigczonym trybie Assistance (wspomagania)

o |Sprawdzi¢, czy zachowane sg ustawione minimalne odlegtosci od regatu i przeszkod na
drodze.

Tylko po zmianie ustawien dotyczacych skrzyzowan przez autoryzowane centrum serwiso-
* |we:

Upewnic sie, ze wozek wykrywa skrzyzowania i zatrzymuje si¢ automatycznie

() Sygnaly informacyjne i sygnaty ostrzegawcze sg czescig koncepcji bezpieczenstwa. Prze-

kazujg one wazne informacje pracownikom znajdujacym sie w obszarze pracy woézka, po-
niewaz powiadamiajg o obecnosci automatycznego wézka widtowego. Sygnaty pozwalajg
unikngé wypadku. Patrz rozdziat zatytutowany "Sygnaty informacyjne i sygnaty ostrzega-
wcze w trybie Assistance (wspomagania)".

— O wszelkich usterkach nalezy informowac¢
przetozonych. Nie uzywa¢ wézka do czasu
wykonania stosownej naprawy.
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Obstuga iGo neo
Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce pracy w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce pracy w trybie ,Assistan-
ce” (wspomagania)

Instrukcje dotyczace bezpiecz-
nego korzystania z systemu iGo
neo.

Nosié obuwie ochronne

W celu zapewnienia bezpieczenstwa operator
i osoby znajdujace sie w poblizu wozka muszg
podczas pracy wozka nosi¢ robocze obuwie
ochronne w odpowiednim rozmiarze.

Podczas opuszczania widet uwazaé na
ryzyko zmiazdzenia stép

A NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko zmiazdzenia stép przez widly wézka

Gdy wodzek dziata w trybie Assistance (wspoma-
gania) lub podczas opuszczania tadunku, moze
doj$¢ do zmiazdzenia stop, jesli znajduja sie pod
widfami.

— Trzymac stopy w bezpiecznej odlegtosci od widet.
Podczas rozpoczynania jazdy w trybie Assis-
tance (wspomagania) nalezy zwréci¢ uwage na
sygnat ostrzegawczy emitowany przez wozek.

— Nosi¢ odpowiednie ochronne obuwie robocze w
odpowiednim rozmiarze.
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Obstuga iGo neo

Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce pracy w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Przestrzegaé ograniczen czujnikéw za-
bezpieczenia stép w przypadku niedo-
puszczalnych lub ztych warunkéw uzyt-
kowania (OPX-L 20 S)

A NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko zmiazdzenia stop w przypadku niedopusz-
czalnych lub ztych warunkéw uzytkowania

W przypadku niedopuszczalnych lub ztych warunkéw
uzytkowania czujniki zabezpieczenia stép moga w
pewnych sytuacjach nie wykrywa¢ niezawodnie
obiektow.

Obejmujg one nastepujace sytuacje:

® nierdwny teren (stopa operatora znajduje sie w za-
gtebieniu)

® wozek jest podnoszony na obiekcie (np. kawatku
drewna)

® obszar uzytkowania jest silnie zanieczyszczony
® dym, mgta lub inne opary zakiécajace widocznos$¢

— W przypadku niedopuszczalnych lub ztych warun-
kéw pracy wozek nalezy obstugiwaé wytgcznie w
trybie Manual (recznym).

— Nie zbliza¢ stép do obszaru pod widtami.

— Przestrzegaé znakéw ostrzegawczych (1) umie-
szczonych na wozku.

— Zawsze nosi¢ odpowiednie robocze obuwie
ochronne o odpowiednim rozmiarze.

Stosowanie wytgcznikdw bezpieczen-
stwa w celu uniknigcia kolizji

A UWAGA

Stosowanie wytacznikdw bezpieczehnstwa w celu
unikniecia kolizji

W przypadku wystapienia zagrozenia kolizjg z osobg
lub mieniem nalezy nacisna¢ jeden z wytgcznikdw
bezpieczenstwa znajdujgcych si¢ na wozku. Waézek
natychmiast sie¢ zatrzyma.

>

Znak ostrzegawczy: ryzyko zmiazdzenia stop
w poblizu podnoszenia pantografu

STILL



Obstuga iGo neo
Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce pracy w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Przetaczenie trybu "Assistance" (wspo-
magania) na tryb PAUSED (WSTRZY-
MANIA) przed wej$ciem do wbzka

Jesli tryb Assistance (wspomagania) jest wtgczo-
ny, wézek moze poruszy¢ si¢ w nieoczekiwany spo-
s6b w momencie wsiadania. Operator moze dozna¢
w wyniku tego obrazen.

Przed wejsciem do wozka nalezy przetaczy¢ tryb
Assistance (wspomagania) na tryb PAUSE
(wstrzymania) za pomocg przycisku iGo neo na pilo-
cie zdalnego sterowania lub w wozku.

Sprawdzanie zagrozenia wypadkiem >

zwigzanego z wtargnieciem na skrzyzo- P__

wanie bezposrednio przed wézkiem —

A NIEBEZPIECZENSTWO -

Zagrozenie dla ludzi lub obiektow, kiére wtargng na

skrzyzowanie bezposrednio przed wézkiem. e

Laserowy skaner bezpieczenstwa wykrywa prze- —

szkody na drodze przed wézkiem. Jesli osoba lub

obiekt wtargng w obszar wykrywania (1) bezpo$red- E

nio przed wozkiem, w pewnych okoliczno$ciach na-

tychmiastowe zatrzymanie awaryjne moze nie zapo- ==

biec kolizji. a—

— Nie wolno wskakiwa¢ lub wkracza¢ na droge, jesli =
wozek znajduje sig na tej samej wysokosci. i

— Nie wolno wjezdza¢ na droge iGo neo wdzkiem e
sterowanym recznie, jesli w poblizu znajduje sig i
wozek z systemem iGo neo. Nalezy zwrdci¢ uwa- —
ge na diugo$¢ widet wozka sterowanego recznie. .

— Wozek pracujacy w trybie Assistance F

(wspomagania) ma zawsze pierwszenstwo.
Obserwowac sygnaty $wietine emitowane przez
system iGo neo.

Zagrozenie wypadkiem zwigzane z wtargnig-
ciem na skrzyzowanie bezposrednio przed
wozkiem
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Obstuga iGo neo
Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce pracy w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Nalezy zachowaé szczeg6lng ostroz-
nos$é, gdy w alejce wystepujg waskie
gardta.

Mozliwe jest ustawienie odlegtosci zachowywanych

migdzy wozkiem a obrysem regatu lub przeszkoda-

mi. Mozna ustawi¢ odlegto$¢ mniejsza niz 50 cm po
stronie przeciwnej drogi, wzgledem ktérej ustawiony
jest wozek, jesli wozek jest uzywany w waskich alej-
kach. Patrz rozdziat zatytutowany "Wymagane bez-

pieczne odlegtosci w alejce".

— Podczas pracy nalezy przewidzie¢ waskie gardta
wystepujgce na drodze, zwtaszcza przeszkody.

— Jesli wézek musi omija¢ przeszkody, na jego dro-
dze nie powinno by¢ zadnych oséb. Jesli w tym
obszarze znajdujg si¢ osoby, nalezy natychmiast
przetaczy¢ tryb Assistance (wspomagania) na
tryb PAUSED (WSTRZYMANIA) za pomoca przy-
cisku iGo neo na pilocie zdalnego sterowania lub
w wozku. W razie potrzeby nacisna¢ wytacznik
bezpieczenstwa na wozku.

— Nie kontynuowac pracy w trybie Assistance
(wspomagania), dopoki wszystkie osoby nie
opuszczg obszaru przejazdu.

Przestrzegaé przepiséw dotyczacych
maksymalnych dopuszczalnych wymia-
réw nosnikéw tadunkéw i tadunkéw

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem spowodowane przez nosni-
ki i tadunki wystajace poza obrys wézka

tadunek nie powinien wystawac poza obrys wozka w
kierunku wzdtuznym ani poprzecznym, poniewaz
moze spas¢ lub doprowadzi¢ do zderzenia z postron-
nymi osobami.

— Uzywaé wytgcznie odpowiednich nosnikéw tadun-
koéw (patrz rozdziat zatytutowany "Wymagania do-
tyczace nosnikow i tadunkow").
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Obstuga iGo neo

Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce pracy w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Zatadowa¢ pojedyncze palety na wézki >
z diugimi widtami z boku

Ryzyko zranien w obszarze nieobcigzonym widet

W obszarze nieobcigzonym widet operator moze
zblizy¢ sie do widet:

W obszarze za paletq (1) istnieje ryzyko zmiazdzenia
stop podczas opuszczania widet.

W obszarze przed paleta (2) istnieje ryzyko kolizji z
paletg podczas jazdy wozkiem.

— Palety nalezy zawsze tadowac z boku.
— Nie wchodzi¢ do obszaru nieobcigzonego widet.

W0ézki z dtugimi widtami moga transportowaé
jedna lub dwie palety.

Jesli transportowana jest tylko jedna paleta,
operator musi zawsze fadowaé i roztadowy-
wac palete z boku. Zapewnia to, ze operator

nie znajdzie sig w obszarze nisobciazonym Nie wchodzi¢ do obszaru nieobcigzonego wi-
widet, co moze spowodowac obrazenia. det przed lub za paleta.

Zwracaé uwage ha zagrozenie wypad-
kiem na skutek nadmiernej predkosci

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie kolizjg na skutek nadmiernej predkosci
podczas pracy w trybie Assistance (wspomaga-
nia)

Podczas pracy w trybie Assistance (wspomaga-
nia) operator steruje predkoscia jazdy wozka, korzys-
tajac z funkcji $ledzenia ruchu lub pilota zdalnego
sterowania. Jesli predko$¢ nie jest dostosowana do
aktualnych warunkéw pracy, moze doj$¢ do wypad-
ku.

— Podczas pracy w trybie Assistance (wspoma-
gania) nalezy jecha¢ wozkiem z takg predkoscia,
aby nie stwarza¢ zagrozenia dla postronnych
0s0b i obiektow.
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Obstuga iGo neo

Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce pracy w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Zwracaé uwage na sygnaly informacyj-
ne i ostrzegawcze generowane w trybie
"Assistance" (wspomagania)

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem z powodu niestosowania
sie do sygnatéw ostrzegawczych

Podczas pracy w trybie Assistance (wspomaga-
nia) wozek emituje dzwigkowe i optyczne sygnaty in-
formacyjne i ostrzegawcze. Modut sygnalizacyjny
LED dostarcza informagiji o trybie Assistance
(wspomagania). Brzeczyk ostrzegawczy emituje syg-
nat dzwigkowy, gdy wézek zacznie sig poruszac.
Sygnat dzwiekowy jest emitowany przed ruszeniem
tylko wtedy, gdy wézek pozostawat nieruchomy
przez co najmniej 10 sekund.

— Stosowac sie do sygnatéw ostrzegawczych. Wy-
konywac prace z nalezytg ostroznoécig i uwagg

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem z powodu uszkodzenia
urzadzen ostrzegawczych

Podczas pracy w trybie Assistance (wspomaga-
nia) wozek emituje dzwigkowe i optyczne sygnaty in-
formacyjne i ostrzegawcze.

— Uszkodzone elementy (sygnalizator LED, brze-
czyk alarmowy) nalezy niezwtocznie wymieni¢
przed rozpoczgciem lub wznowieniem pracy w try-
bie Assistance (wspomagania).

Przewozenie oséb i wskakiwanie na
woézek podczas pracy w trybie "Assis-
tance" (wspomagania) jest zabronione

A NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko zranienia przewozonych oséb lub podczas
wskakiwania na wézek pracujacy w trybie Assis-
tance (wspomagania)

Jesli wézkiem przewozone sg osoby w charakterze
pasazeréw lub wskakujg one na woézek, zachodzi ry-
zyko ich upadku lub zaktécenia pracy wozka.

— Podczas pracy wozka w trybie Assistance
(wspomagania) nie wolno przewozi¢ pasazerow
ani wskakiwa¢ na wozek.

STILL



Obstuga iGo neo
Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce pracy w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Podnoszenie oséb za pomocg widet >
(niedozwolone)

A NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko zranienia podczas podnoszenia oséb za
pomocag widet

— Nie wolno uzywac¢ widet do podnoszenia 0sob.

— Nigdy nie uzywac pilota zdalnego sterowania woz-
ka ani bocznej klawiatury do podnoszenia opera-
tora lub innych os6b za pomoca widet. Znak ostrzegawczy na wézku: podnoszenie

0s6b za pomoca widet jest zabronione

Nalezy zwracaé uwage na ryzyko wy-
padku spowodowanego przez dym w
razie pozaru lub z uwagi na opary za-
ktécajace widocznosé

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem z powodu zakiécenia pracy
optycznych systeméw bezpieczenstwa przez dym
w przypadku pozaru lub z uwagi na opary zaktéca-
jace widocznosé

Dym powstajgcy podczas pozaru lub inne opary za-
ktdcajace widoczno$é moga wptywac na dziatanie
optycznych uktadéw wspomagania (laserowego ska-
nera bezpieczenstwa i czujnikéw $ledzenia ruchu,
kamery uktadu unikania kolizji).

— W przypadku wykrycia dymu lub innych oparéw
zaktocajacych widocznosé w obszarze pracy woz-
ka nalezy obstugiwaé woézek wytgcznie w trybie w
Manual (recznym).

Nalezy przestrzega¢ instrukcji dotycza-
cych bezpiecznego przechowywania pi-
lota zdalnego sterowania

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem w wyniku przypadkowego
uruchomienia pilota zdalnego sterowania

Po wiaczeniu wézka pilot zdalnego sterowania nale-
zy zawsze przechowywac w bezpiecznym miejscu,
aby zapobiec jego niezamierzonemu uruchomieniu.
Pilot zdalnego sterowania moze zosta¢ przypadkowo
uruchomiony, np. jesli jest noszony w kieszeni spod-
ni / kurtki lub jesli na pilocie zdalnego sterowania
znajdujg sig inne przedmioty.

— Podczas pracy wozka pilot zdalnego sterowania
powinien si¢ zawsze znajdowa¢ w uchwycie.
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Obstuga iGo neo
Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce pracy w trybie ,Assistance” (wspomagania)

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem w przypadku uzycia pilota
zdalnego sterowania przez inng osobe niz operator

Jesli pilot zdalnego sterowania zostanie uzyty przez
osobe trzecia, moze doj$¢ do nieoczekiwanego poru-
szenia sig wozka i zranienia postronnych osob.

— Podczas pracy nigdy nie wolno przekazywac pilo-
ta zdalnego sterowania osobom trzecim. Pilot
zdalnego sterowania moze by¢ obstugiwany wy-
facznie przez operatora.

— Podczas pracy nigdy nie wolno pozostawiaé pilota
zdalnego sterowania bez nadzoru.

— Po zakonczeniu pracy nalezy zadbac o to, aby
nieupowaznione osoby nie miaty dostepu do pilota
zdalnego sterowania.

Zwracaé uwage na zagrozenie wypad-
kiem na skutek niewtasciwego wykrycia
operatora

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem na skutek niewtasciwego
wykrycia operatora

W pewnych okolicznosciach wézek moze zidentyfi-
kowaé inng osobe znajdujaca sie w obszarze pracy
wdzka jako operatora. Wozek moze niespodziewanie
podazaé za drugg osobg na niewielkg odlegtosé
wzdtuz alejki, az wykryje btad.

— Nalezy natychmiast przetaczy¢ tryb Assistan-
ce (wspomagania) na tryb PAUSE (wstrzymania)
za pomocg przycisku iGo neo na pilocie zdalnego
sterowania. W razie potrzeby nacisng¢ wytacznik
bezpieczenstwa na wozku.

Gdy wodzek wykryje btad, natychmiast zatrzyma sig i
zacznie wyszukiwaé wiasciwego operatora. Bedzie
kontynuowat jazde, gdy tylko ponownie wykryje wtas-
ciwego operatora.
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Obstuga iGo neo
Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce pracy w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Zasady pierwszenstwa w ruchu
mieszanym (tryby "Manual
(reczny)/Assistance (wspomaga-
nia)"

A NIEBEZPIECZENSTWO

Niebezpieczenstwo kolizji w obszarach, w ktérych
obowiazuje ruch ze sterowaniem w trybie Manual
(recznym) /Assistance (wspomagania)

Woézek dziatajgcy w trybie Assistance (wspoma-
gania) czasem nie jest w stanie wykry¢ drugiego
wdzka lub moze wykryé go za pdzno. Dzieje sig tak,
gdy np. widly drugiego woézka znajdujq si¢ na wyso-
ko$ci powyzej lub ponizej 9-centymetrowego zakresu
wykrywania przez laserowy skaner bezpieczenstwa.

Wozek dziatajacy w trybie Assistance (wspoma-
gania) moze nieoczekiwanie ruszy¢ lub sie zatrzy-
mac.

— Nalezy zwraca¢ uwage na migajace sygnaty
Swietlne i sygnaly ostrzegawcze emitowane przez
wozek, ktore powiadamiajg o nadjezdzajgcym lub
ruszajgcym wozku w trybie Assistance (wspo-
magania).

— Pierwszenstwo zawsze przystuguje wézkom dzia-
tajacym w trybie Assistance (wspomagania).

— W obszarach ruchu mieszanego — przy sterowa-
niu w trybie Manual (recznym) /Assis-
tance (wspomagania) — nalezy zawsze
jezdzi¢ ze szczeg6lng ostroznoscia.

Termin "ruch mieszany" oznacza, ze w tym
samym obszarze sg uzywane wozki dziatajace
w trybie Assistance (wspomagania) oraz
wozki dziatajgce w trybie recznym.

W tych obszarach obowigzuje nastgpujaca za-
sada:

» Pierwszenstwo zawsze przystuguje woz-
kom automatycznym.
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Obstuga iGo neo

Unikanie kolizji iGo neo

Unikanie kolizji iGo neo

Ograniczenia wykrywania przeszkéd

( N

~mmni

- J

Wykrywanie przeszkéd © Przeszkoda moze zosta¢ wykryta przez
laserowy skaner bezpieczenstwa

1 Laserowy skaner bezpieczenstwa ® Przeszkoda nie moze zosta¢ wykryta

2 9 cm — wysoko$¢ skanowania przez lasero- przez laserowy skaner bezpieczenstwa

wy skaner bezpieczenstwa

@ WSKAZOWKA

Opisane w tym miejscu ograniczenia dotyczg- [>
ce wykrywania przeszkdd majg rowniez zasto-

sowanie do uktadu unikania kolizji "Easy Pro- Easy Protect
tect" (wariant).
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Obstuga iGo neo

Unikanie kolizji iGo neo

A NIEBEZPIECZENSTWO

Istnieje ryzyko kolizji z przeszkodami, ktérych nie
jest w stanie wykry¢ laserowy skaner bezpieczen-
stwa.

W tym rozdziale opisano ograniczenia systemu iGo
neo w wykrywaniu przeszkod.

— Przede wszystkim nalezy sprawdzi¢, czy na dro-
dze nie znajdujg sie przeszkody, ktérych nie jest
w stanie wykry¢ laserowy skaner bezpieczenstwa,
a nastepnie je usungg.

— W przypadku wystgpienia zagrozenia nalezy na-
cisna¢ jeden z wytacznikéw bezpieczenstwa znaj-
dujacych sie na wozku. Wézek natychmiast sie
zatrzyma.

Podczas jazdy laserowy skaner bezpieczen-
stwa monitoruje poziomy obszar drogi z przo-
du wozka. Wysoko$¢ skanowania wynosi oko-
to9 cm.

Laserowy skaner bezpieczenstwa wykrywa

nieruchome przeszkody znajdujgce sie na

podtozu, ktére majg nastepujace minimalne

wymiary (©@ na rysunku):

« Srednica: co najmniej 70 mm na wysokosci
skanowania (po stronie laserowego skanera
bezpieczenstwa)

« Wysokos¢: co najmniej 200 mm

Jesli laserowy skaner bezpieczenstwa nie wy-
kryje przeszkody, poniewaz nie spetnia ona
wymogow dotyczacych wymiaréw, wozek mo-
ze staranowac przeszkode.

Dlatego nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na
nastepujace przeszkody (& na rysunku):

» Przeszkody, ktére sa zbyt niskie, aby zosta-
ty wykryte przez laserowy skaner bezpie-
czenstwa

» Przeszkody, ktdre nie siggajg do podioza

Przyktadowe przeszkody tego typu to:

« tadunek na palecie wystajgcy na droge po-
wyzej wysokosci skanowania laserowego
skanera bezpieczenstwa

 Pret wystajacy na droge powyzej wysokosci
skanowania laserowego skanera bezpie-
czenstwa

» Reczny wézek do przewozu palet i jego dy-
szel lub widty

» Przewdd wiszacy uko$nie nad drogg

* Drabiny i przeno$ne podno$niki warsztato-
we wystajgce na droge
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Obstuga iGo neo

Unikanie kolizji iGo neo

 Obiekt, ktdry jest zbyt maty lub zbyt waski,
aby zostat wykryty przez laserowy skaner
bezpieczenstwa (np. waska podpora regatu
lub noga krzesta)

* Inne wozki o podwoziu, pod ktérym skaner
bezpieczenstwa moze prowadzi¢ "wykrywa-
nie".

« Wozki, ktorych kota moga byé wykrywane,
ale nie zwis.

» Rowery, ktérych nie mozna wykryé z powo-
du waskich opon i elementéw osprzetu.

Nalezy zachowa¢ ostroznos¢ podczas
wjezdzania lub zjezdzania z pochytosci

A NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko kolizji podczas wjezdzania na pochyto$ci
lub zjezdzania z nich

Podczas wjezdzania na pochyto$ci lub zjezdzania z
nich laserowy skaner bezpieczenstwa nie jest usta-
wiony réwnolegle do powierzchni gruntu. W pewnych
warunkach skaner moze nie wykrywac¢ przeszkdd.

— Przed wjechaniem na pochyto$ci lub zjezdzaniem
z nich nalezy sprawdzi¢, czy na drodze nie ma
przeszkadd.

— Jecha¢ powoli.

— W trybie Assistance (wspomagania) nie nale-
zy wjezdza¢ na pochytosci ani zjezdzac z nich.

Zachowa¢ bezpieczng odlegtos¢ od po-
chytych powierzchni i nachylen

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem na pochytych powierz-
chniach lub nachyleniach wystepujacych na drodze

Uktad unikania kolizji w iGo neo nie sprawdza drogi
pod katem réznic wysokosci (np. pochytych powierz-
chni, schodoéw, platform, ramp i nachylen). Moze to
prowadzi¢ do wywrdcenia sie lub spadnigcia wozka.

— Zachowa¢ bezpieczna odlegto$¢ od obszarow z
réznicami wysokosci na/w drodze.

— W trybie Assistance (wspomagania) nie nale-
zy pokonywaé drogi o trudnej nawierzchni.

Nachylenia (wzniesienia/zbocza)

L J

Pochyte powierzchnie i nachylenia
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Obstuga iGo neo

Unikanie kolizji iGo neo

Zwis przeszkéd >

Laserowy skaner bezpieczenstwa moze nie
by¢ w stanie wykryé zwisu ciezaréwek, woz-
kow lub obiektow.

Jesli wozek iGo neo jest uzywany w poblizu
obiektéw ze zwisem (1), wymagana jest
zwiekszona odlegto$¢ bezpieczenstwa.

W autoryzowanym centrum serwisowym moz-
na ustawic¢ odstep bezpieczenstwa, (X), z
uwzglednieniem zwis6w obiektow.

STILL



Obstuga iGo neo

Unikanie kolizji iGo neo

Utrzymywanie drég w stanie
wolnym od przeszkdd

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem w przypadku wykonywania
dodatkowych czynno$ci na drodze, ktére moga
utrudnia¢ prace uktadu unikania kolizji, np. pracow-
nicy na drabinach lub podnosniki warsztatowe.

— Jezeli dodatkowe czynnosci sg wykonywane w
obszarze roboczym, nalezy zamkna¢ droge za po-
mocg pachotkéw w maksymalnej odlegtosci 1 m.

— Pachotki powinny mie¢ minimalng wysoko$¢ 200
mm, aby zawsze mogty zosta¢ wykryte przez la-
serowy skaner bezpieczenstwa.

A UWAGA

Zwigkszone ryzyko kolizji z przeszkodami, ktérych
nie jest w stanie wykry¢ laserowy skaner bezpie-
czenstwa.

Laserowy skaner bezpieczenstwa pokrywa swoim
zasiggiem jedynie obszar znajdujacy si¢ przy podto-
zu. Znajdujace sig na drodze przeszkody, ktore wy-
stajg nad podfoze na wysoko$¢ wigkszg niz okoto 9
cm, stwarzajg zwigkszone zagrozenie wypadkiem. W
takich przypadkach wozek nie hamuje automatycz-
nie.

— Przed rozpoczeciem jazdy wézkiem nalezy spraw-
dzi¢, czy na drodze nie znajdujq sie przeszkody,
ktérych nie jest w stanie wykry¢ laserowy skaner
bezpieczenstwa. Nalezy zwroci¢ szczegdlng uwa-
ge na przedmioty, ktore wystajg z boku na droge.
Oczysci¢ droge

— Nalezy zwrdci¢ szczegding uwage na przewody,
drabiny i podnosniki warsztatowe, ktére przebie-
gaja przez droge. Usung¢ te przeszkody

— Nalezy zwrdci¢ uwage na wpot otwarte drzwi skta-
dane, ktorych nie jest w stanie wykry¢ laserowy
skaner bezpieczenstwa.

Aby unika¢ kolizji, drogi muszg by¢ réwne i
wolne od przeszkod, umozliwiajgc laserowe-
mu skanerowi bezpieczenstwa prawidtowe
wykrywanie warunkéw pracy.

— Przed rozpoczeciem jazdy wozkiem nalezy
sprawdzié, czy na drodze nie znajdujg sie
zadne przeszkody. Oczysci¢ droge
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Obstuga iGo neo

Unikanie kolizji iGo neo

Nalezy zwroci¢ szczegolng uwage na przed- >
mioty znajdujgce sie na drodze, ktére wystajg
nad podtoze na wysoko$¢ wiekszg niz okoto 9
cm, np. dtugie przedmioty wystajace z regatu.
Laserowy skaner bezpieczenstwa monitoruje
tylko obszar znajdujacy sige przy podtozu. W
przypadku wozkow wyposazonych w kamere
unikania kolizji (wariant), obszar ten jest row-
niez rejestrowany i monitorowany.

Minimalna odlegto$¢ od przeszkody na
drodze

Palety, zbiorniki i podobne przedmioty nalezy
ustawia¢ w taki sposéb, aby bezpieczna od-
legto$¢ miedzy obrysem wézka (wraz z tadun-
kiem) a tymi przedmiotami zawsze wynosita
50 cm.

Jezeli ta odlegto$¢ nie moze zosta¢ zachowa-
na, uzytkownik musi w inny sposéb zagwaran-
towac bezpieczenstwo ludziom i przedmiotom.
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Unikanie kolizji iGo neo

Unikanie kolizji w trybie "Assistance" (wspomagania)

(A)

WO T TV T TR 0T T

(B

W TOT TR ET T ]y vm

4

W TOTTRrEnT Ty vm

A NIEBEZPIECZENSTWO

Istnieje ryzyko kolizji z przeszkodami, ktérych nie
jest w stanie wykry¢ laserowy skaner bezpieczen-

stwa.

Nalezy przestrzega¢ informacji zawartych w rozdzia-
le zatytutowanym "Ograniczenia wykrywania prze-

szkod".

— Sprawdz, czy na drodze nie ma przeszkdd, kté-
rych laserowy skaner bezpieczenstwa nie wykry-

wa. Usung¢ te przeszkody.

— W przypadku niebezpieczenstwa nalezy natych-
miast zatrzymac woézek poprzez naci$niecie jed-

nego z wytgcznikow bezpieczenstwa.

Jesli przeszkoda znajduje sie na drodze po
stronie wybranego ustawienia wozka, wozek
ominie jg automatycznie i bedzie dalej poru-

szat sie wzdtuz swojego toru jazdy (A).

Jesli przeszkoda jest zbyt duza i nie mozna jej
oming¢, wozek zatrzyma sig przed przeszko-
da (B). Praca w trybie Assistance (wspo-
magania) jest wznawiana bez udziatu operato-

ra po usunigciu przeszkody.
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Unikanie kolizji iGo neo

Minimalna odlegto$¢ od przeszkody >

Autoryzowane centrum serwisowe moze skon- o min.
figurowa¢ minimalng odlegtos¢ (1), przy ktérej
wbzek moze mija¢ przeszkody, pracujac w try-
bie Assistance (wspomagania).

— Nalezy przestrzegac informacji zawartych w
rozdziale zatytutowanym "Wymagane bez-
pieczne odlegtosci w alejce".

EEEEEEEnE)
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Obstuga iGo neo

Unikanie kolizji iGo neo

Uktad unikania kolizji "Easy Pro-
tect" (wariant)

A UWAGA

Ograniczenia systeméw wspomagania

"Easy Protect" uktad unikania kolizji to system wspo-
magajacy. Umozliwia on operatorowi unikanie kolizji
w recznym trybie jazdy. Operator musi zna¢ ograni-
czenia tego uktadu. Operator nie moze polega¢ jedy-
nie na tym uktadzie.

Operator pozostaje odpowiedzialny za bezpieczne
zatrzymywanie wozka.

System wspomagania "Easy Protect" stanowi
dodatek do uktadu unikania kolizji w wézku
iGo neo. Pomaga operatorowi unikac¢ kolizji
nawet w recznym trybie jazdy.

Gdy operator prowadzacy wozek zbliza sie do
przeszkody na drodze, uktad "Easy Protect" w

ptynny sposéb zmniejsza predkos¢ jazdy. "Ea-

sy Protect" uwzglednia potozenie przeszkody,
predkos¢ jazdy i biezacy kat skretu podczas
pokonywania zakretéw.

Operator moze bezpiecznie omina¢ przeszko-
de lub zatrzymaé sie przed nig na czas. Wo-
zek nie hamuje do zatrzymania sie przed
przeszkoda.

"Easy Protect" nie ingeruje w kierowanie wéz-
kiem.

Wazki z uktadem unikania kolizji "Easy Pro-
tect" sg oznaczone symbolem informacyjnym.

>

{ Easy Protect J
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Obstuga iGo neo
Unikanie kolizji iGo neo

"Easy Protect" elastyczne dostosowuje pred-
ko$¢ jazdy w celu wspomagania operatora
podczas jazdy:

A Zblizajac sie do przeszkody, wézek deli-
katnie hamuje. Operator moze ominaé
przeszkode w bezpieczny i kontrolowany
sposob. Wozek nie zatrzymuije sie catko-
wicie.

B W trakcie interwencji ukladu hamulcowe-
go wozek wykrywa, ze operator objezdza
przeszkode. Interwencja uktadu hamulco-
wego zostaje zakonczona, a predkos¢
jazdy moze ulec zwigkszeniu.

C  Zblizajgc sie do przeszkody, wozek ak-
tywnie sprawdza odlegto$¢ do omijanej
przeszkody. Wézek dostosowuje swojg
predkos¢ do tej odlegtosci. W wyniku te-
go uktad "Easy Protect" hamuje mocniej
na zakretach niz podczas jazdy na
wprost.

Ograniczenie predkosci zostaje zredukowane,
gdy przeszkoda znika z pola widzenia lasero-
wego skanera bezpieczenstwa.

TN y
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Unikanie kolizji iGo neo

Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce
prowadzenia pojazdu z uktadem "Easy
Protect"

Ograniczenia laserowego skanera bezpie-
czenstwa w wykrywaniu przeszkod majag row-
niez zastosowanie do uktadu unikania kolizji
"Easy Protect". Nalezy przestrzegac¢ informacji
zawartych w rozdziale zatytutowanym "Ogra-
niczenia wykrywania przeszkod".

Laserowy skaner bezpieczenstwa wykrywa
przeszkody na wysoko$ci skanowania 9 cm.
Uktad "Easy Protect" moze reagowac zbyt p6-
zno na wozki, pojazdy i obiekty ze zwisem (1).
W recznym trybie jazdy z uktadem "Easy Pro-
tect" operator musi hamowac lub omijaé
obiekty ze zwisem w odpowiednim czasie.

A UWAGA
Zbyt duza predko$¢ jazdy grozi wypadkiem

Nawet z uktadem "Easy Protect" operator musi pro-
wadzi¢ ostroznie i unika¢ niebezpiecznych sytuacii.

— Nie wolno jecha¢ z duzg predkoscig w kierunku
przeszkod lub oséb.

— Nie wolno jecha¢ w kierunku nadjezdzajacych po-
jazdow.

A UWAGA

"Easy Protect" jest gotowy do pracy po okoto 30 se-
kundach od wigczenia wozka.

Sygnalizatory LED sygnalizujg gotowos$¢ uktadu "Ea-
sy Protect" do pracy.

— Nalezy jechac¢ ostroznie do chwili zakonczenia ini-
cjalizacji.

Easy Protect

—f {
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Obstuga iGo neo

Unikanie kolizji iGo neo

Gdy operator zacznie jechac do tytu (w kierun- [>
ku fadunku), wézek moze uderzy¢ w prze-
szkody znajdujgce sie obok lub za wozkiem.
"Easy Protect" reaguje tylko na przeszkody
wykryte przez laserowy skaner bezpieczen-

stwa przed wozkiem.

— Podczas jazdy do tytu nalezy zwracaé
szczegolng uwage na przeszkody znajduja-
ce sie obok wozka, poniewaz przednia
czes$¢ wozka wychyla sie na zewnatrz.

Jazda z uktadem "Easy Protect"

"Easy Protect" jest gotowy do pracy po okoto > [ b
30 sekundach od wtaczenia wozka. Gdy ope-
rator wejdzie na platforme operatora, srodko-
wa czes$¢ sygnalizatora LED zaswieci sie
Swiattem ciggtym.

A UWAGA

"Easy Protect" nie hamuje woézka do zatrzymania sig
przed przeszkodag

"Easy Protect" zwalnia wézek do predkosci jazdy po-
wolnej. Operator musi sam zatrzyma¢ woézek lub
oming¢ przeszkode.

Jesli na drodze nie zostang wykryte zadne >
przeszkody (1), uktad "Easy Protect" nie inge-
ruje w tryb jazdy. 25cm

Gdy wdzek zbliza sie do przeszkody (2), uktad
"Easy Protect" w ptynny sposéb zmniejsza
predkos¢ jazdy. Wozek rozpocznie hamowa-
nie.

Zblizajac sie na odlegtosé ok. 25 cm (3), wo-
zek porusza sie jedynie w trybie jazdy powol-
nej. Wézek nie hamuje do zatrzymania sie
przed przeszkoda. Operator musi oming¢
przeszkode lub zatrzymac¢ wézek.

Gdy przeszkoda nie znajduje sie juz w polu
widzenia laserowego skanera bezpieczenstwa
(4), uktad "Easy Protect" ponownie aktywuje
predkos¢ jazdy.
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Obstuga iGo neo

Unikanie kolizji iGo neo

Sygnalizator LED informuje operatora o pracy [>
uktadu "Easy Protect". e o

Wskaznik na sygnalizatorze LED

Sygnat Sygnalizacja funkcji wézka
o Srodkowa czesé strefy oswietlenia | "Easy Protect" jest gotowy do pracy
Swieci w sposob ciagty ® Na drodze nie wykryto przeszkod
Srodkowa czes$é strefy odwietlenia | Interwencja uktadu hamulcowego za pomoca uktadu
O |miga "Easy Protect"
(ok. dwa razy na sekunde) ® \Wozek zbliza sie do przeszkody
Uwaga: odlegto$é miedzy wozkiem a przeszkoda jest
() Sygnat $wietlny szybko miga nie wieksza niz 25 cm
(ok. 10 x na sekunde) ® Operator musi oming¢ przeszkode lub zatrzymac
wézek

Krétkie przerwanie dziatania "Easy Pro-
tect"

A UWAGA

Ryzyko wypadku w wyniku przerwania dziatania
uktadu "Easy Protect"

Operator moze przerwac¢ dziatanie uktadu "Easy Pro-
tect" tylko wtedy, gdy nie zagraza to osobom lub
mieniu.

Aby zwigkszy¢ elastycznos¢ dziatania uktadu
"Easy Protect", operator moze na chwile prze-
rwac ograniczenie predkosci w pewnych sy-
tuacjach podczas jazdy. Dziatanie takie moze
okazac¢ sie przydatne na przyktad w przypad-
ku ograniczenia jazdy przez uszkodzony lub
zanieczyszczony laserowy skaner bezpie-
czenstwa.

Przerwanie jest mozliwe tylko wtedy, gdy
uktad "Easy Protect" wczesniej zwolnit

N I
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Obstuga iGo neo

Unikanie kolizji iGo neo

predkos¢ wozka przed przeszkodg do trybu
jazdy powolne;j.

— Ustawi¢ pedat przyspieszenia w potozeniu
neutralnym jeden raz i w ciggu jednej se-
kundy nacisnaé go ponownie. Wézek przy-
spieszy powoli do predkosci ustawionej
przez operatora.

Przerwanie dziatania uktadu "Easy Protect"
konczy sie automatycznie, gdy przeszkoda
przestanie byé widoczna w polu wykrywania
skanera. Woézek powréci do normalnego trybu
jazdy z uktadem "Easy Protect".

Przerwanie takie konczy sig rowniez wtedy,

gdy operator opusci platforme operatora lub
gdy wozek zacznie jazde do tylu (w kierunku
widet).

Konfiguracja "Easy Protect"

Autoryzowany serwis ustawia poziom inten-
sywnosci, przy ktérym uktad "Easy Protect” in-
terweniuje w tryb jazdy. Ustawienia sg wpro-
wadzane w oprogramowaniu serwisowym.
Celem takiego ustawienia jest optymalne

wspieranie operatora w wykonywaniu proce-
dur roboczych.

Poziomy intensywnosci interwencji uktadu hamulcowego

1 Wczesna interwencja (najwczesniejsza interwencja ukladu hamulcowego w przypadku
wykrycia przeszkod)
2 S'I;(AZI;DARD (normalna interwencja uktadu hamulcowego w przypadku wykrycia prze-
szko

3 Opo6zniona interwencja (najpdzniejsza interwencja uktadu hamulcowego w przypadku wy-
krycia przeszkéd)

Ponadto autoryzowane centrum serwisowe
ustala, czy i za pomoca ktérych przyciskdéw
operator moze sam wybra¢ poziom intensyw-
nosci.
Ustawianie opcji wyboru
e Staly poziom intensywnosci (brak wyboru przez operatora)
® \Wybodr poziomu intensywnosci przez operatora
- Przyporzadkowanie przycisku "Blue-Q"
- Przyporzadkowanie przycisku z symbolem "zétwia"
- Standardowe ustawienie (bez uzywania jakichkolwiek przyciskow)
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Obstuga iGo neo

Unikanie kolizji iGo neo

@ WSKAZOWKA

Wozek iGo neo jest przygotowany fabrycznie
do zastosowania wariantu "Easy Protect”. Aby
moc Korzystac z uktadu "Easy Protect" stale
lub w celach probnych, naleZy skontakfowac
slg z auforyzowanym centrum serwisowym.
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Obstuga iGo neo

Obstuga wézka w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Obstuga wézka w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Przeglad trybu "Assistance"
(wspomagania)

A UWAGA

Wystepuje zagrozenie wypadkiem na skutek roznic

miedzy dziataniem trybu Manual (recznego) i As-

sistance (wspomagania).

W trybie Manual (recznym) urzadzenia zabezpie-

czajace dostepne w trybie Assistance (wspoma-

gania) nie wspomagajg kierowcy. Wozek nie hamuje

automatycznie i nie skrgca samoczynnie.

— Aby skutecznie unika¢ kolizji za pomocg uktadu
"Easy Protect", nalezy przestrzegac¢ informacji do-
tyczacych obstugi.

— Podczas obstugi wozka nalezy zachowaé wzmo-
zong uwage, uwzgledniajac zawsze aspekt bez-
pieczenstwa.

Operator moze przetgczaé miedzy réznymi
trybami pracy: Manual (recznym) i Assis-
tance (wspomagania).

* W trybie Manual (recznym) wdzek obstu-
guje sie tak, jak wézki OPX produkowane
seryjnie

» Tryb Assistance (wspomagania) to do-
datkowy tryb pracy systemu iGo neo.

Tryb "Assistance" (wspomagania)

Tryb Assistance (wspomagania) pomaga
operatorowi podczas odbioru towaru z regatu
lub umieszczania go na regale. Wozek wykry-
wa potozenie operatora i obrys alejki magazy-
nowej. Podczas kompletowania zaméwien wo-
zek niezaleznie podgza za operatorem wzdtuz
tego obrysu. Umozliwia to operatorowi zatado-
wania i roztadowania wézka widtowego bez
zbednych przestojow.

Gdy operator stoi na platformie operatora
wozka, wozek znajduje sie w trybie Manual
(recznym).

Gdy operator opusci platforme operatora, wo-
zek przefacza sig w tryb Assistance
(wspomagania).
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Obstuga iGo neo

Obstuga wozka w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Tryb Assistance (wspomagania) moze by¢
ACTIVE (AKTYWNY) lub PAUSED
(WSTRZYMANY).

» W trybie ACTIVE (AKTYWNYM) wézek au-
tomatycznie podaza za operatorem ($ledze-
nie ruchu)

+ W trybie PAUSED (WSTRZYMANIA) wozek
pozostaje nieruchomy lub zatrzymuje sie

Operator moze przetaczaé sie miedzy stanem
ACTIVE (AKTYWNYM) i PAUSED (WSTRZY-
MANIA) za pomocg pilota zdalnego sterowa-
nia lub przycisku wspomagania na wozku.
Operator moze sterowac¢ innymi funkcjami
wdzka za pomocg pilota zdalnego sterowania
(np. podnoszeniem i opuszczaniem).

W trybie Assistance (wspomagania) wé-
zek porusza sie tylko w kierunku jazdy — nie
w kierunku fadunku. Podczas tego procesu
wobzek zachowuje bezpieczng odlegtosé (1) od
regatu, w ktérej moze swobodnie poruszac sie
operator. Ta bezpieczna odlegtos¢ jest za-
wsze ustawiona na co najmniej 50 cm. Kolej-
ne bezpieczne odlegtosci (np. od przeszkdd
na drodze) sg ustawiane przez autoryzowane
centrum serwisowe.

Woazek automatycznie omija przeszkody znaj-
dujace sie na drodze, pod warunkiem, ze po-
zwalajg na to odlegtosci bezpieczenstwa i
wielkos¢ przeszkody. Jesli omijanie przeszko-
dy nie jest mozliwe, wozek zatrzyma sie przed
przeszkoda.

Droge monitoruje laserowy skaner bezpie-
czenstwa. Laserowy skaner bezpieczenstwa
zatrzymuje wézek w przypadku niebezpie-
czenstwa, jakie stanowig przeszkody lub oso-
by postronne.

I
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Obstuga iGo neo
Obstuga wézka w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Wiaczanie i wytgczanie wézka

Wiaczanie wézka >

— Wiaczy¢ wozek zgodnie z zaleceniami pod-
anymi w oryginalnej instrukcji obstugi wozka
produkowanego seryjnie.

Komponenty trybu Assistance (wspoma-
gania) sg w trakcie inicjalizacji. Komponenty
sg gotowe do uzytku po okoto 30 sekundach.

@ WSKAZOWKA

Po blysnieciu sygnalizatorow LED (po okofo
20 sekundach) wozek jest gofowy do pracy w
trybieManual (recznym).

Wytaczanie wézka

— Wytgczy¢ wozek zgodnie z zaleceniami
podanymi w oryginalnej instrukcji obstugi
woézka produkowanego seryjnie. Wézek
zostaje wylaczony.

@ WSKAZOWKA

System robotyki nie wylacza sie aufomatycz-
nie dopoki nie uplynie wybrany czas pracy.
Autoryzowane cenfrum serwisowe moze skon-
figurowac czas pracy na okres od 30 sekund
do 60 minut.
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Obstuga iGo neo

Obstuga wozka w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Wiaczanie trybu "Assistance”
(wspomagania)

Zanim tryb Assistance (wspomagania) be-
dzie dostepny, nalezy podtgczy¢ pilota zdalne-
go sterowania i wigczy¢ tryb Assistance
(wspomagania).

Podtgczanie pilota zdalnego sterowania >
do wozka

Whtaczajac tryb Assistance (wspomaga-
nia), operator musi jednorazowo podtgczy¢ pi-
lot zdalnego sterowania do wézka.

Woézek wykonuje jedynie polecenia z aktualnie =2,
podtgczonego pilota zdalnego sterowania. "

— Aby podigczyé pilot zdalnego sterowania,
nalezy wej$¢ na platforme operatora i nacis-
ng¢ przycisk iGo neo (1) na pilocie zdalne-
go sterowania.

Pilot zdalnego sterowania potwierdza udang
rejestracje poprzez miganie wskaznika LED
przez 5 sekund oraz za pomoca wibracji.

Jesli potgczenie zostanie pomysinie nawigza-
ne, sygnalizator LED pokazuje wybrane usta-
wienie wozka w alejce (LEWA STRONA —
SRODEK — PRAWA STRONA). Autoryzowa-
ne centrum serwisowe moze skonfigurowac
preferowane poczatkowe ustawienie wozka.
Jesli potgczenie nie powiedzie sig, tryb As-
sistance (wspomagania) pozostanie nieak-
tywny.

— Podczas pracy woézka pilot zdalnego stero-
wania powinien sie znajdowa¢ w uchwycie,
aby zapobiec jego uszkodzeniu lub nieza-
mierzonemu uruchomieniu.
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Obstuga iGo neo

Obstuga wézka w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Wigczanie trybu "Assistance" (wspoma- >
gania)

— W razie potrzeby zgdane ustawienie wozka
mozna regulowac za pomoca pilota zdalne-
go sterowania (patrz rozdziat "Zmiana usta-
wienia wézka").

— Nacisna¢ przycisk iGo neo na pilocie zdal-
nego sterowania lub na wézku.

Tryb Assistance (wspomagania) jest AK-
TYWNY natychmiast. Wozek podaza za ope-
ratorem wzdtuz obrysu regatu.

W przypadku wystapienia niebezpiecznej sy-
tuacji, operator moze w dowolnej chwili dopro-
wadzi¢ wozek do petnego zatrzymania za po-
moca wytgcznikdéw bezpieczenstwa.

m| T TT Il”_‘| T I ”.T.“ I ITT ”_“ IR ”_ﬂ
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Obstuga iGo neo

Obstuga wozka w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Zmiana ustawienia wozka

Przed przystapieniem do kompletowania za-
mowien operator okresla, czy wozek nalezy
ustawi¢ po prawej stronie (1), po lewej stronie
(3) czy na $rodku (2) alejki. W trybie Assis-
tance (wspomagania) wozek automatycznie
podaza wzdtuz wybranego obrysu regatu.

— Zmieni¢ ustawienie wozka za pomoca pilota
zdalnego sterowania:

Przycisk (A)

« Jednokrotne krétkie nacisniecie: wybor us-
tawienia wozka w sekwencji (LEWA STRO-
NA » SRODEK » PRAWA STRONA » LE-
WA STRONA...)

Sygnalizatory LED sygnalizujg wybrane usta-
wienie wozka:

» Ustawienie wézka NA PRAWO (1)

« Ustawienie wozka NA SRODKU (2)

« Ustawienie wézka NA LEWO (3)

Wodzek emituje krotki sygnat dzwigkowy, aby
potwierdzi¢ wybor ustawienia wozka. Jesli wo-
zek nie wykryje obrysu regatu po stronie drogi,
wzgledem ktorej jest ustawiony, jego pozycja
musi zosta¢ skorygowana recznie.

>
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Obstuga iGo neo

Obstuga wézka w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Prawidlowe ustawianie wozkaw >
alejce

Ustawianie wézka w alejce

Wozek musi mie¢ mozliwosé wykrycia pros-
tego obrysu regatu.

W obrysie regatu (odstep miedzy stupkami

regatu) nie moga wystepowac szczeliny o
wieksze niz 2,7 m (mozliwos$¢ konfiguracii).
Wieksze szczeliny sg wykrywane jako skrzy-
zowania.

Woédzek musi mie¢ mozliwo$é wykrycia obry-
su regatu (1) z odlegtosci od 2 do 3 m przed
wozkiem.

min.2-3m @

Wézek musi by¢ ustawiony réwnolegle do re-
gatu.

min. 50 cm
max. 250 cm

®

R

Okreslanie odlegtosci do obrysu regatu

Wozek zachowuje odlegtos¢ od obrysu regatu,
jaka wystepowata, gdy przetaczenie na tryb
Assistance (wspomagania) jest AKTYW-
NE. Odlegtos¢ ta jest ustawiana, gdy operator
opusci platforme operatora.

Il

— Rozpocza¢ jazde wdzkiem w trybie recz- (—
nym do punktu poczatkowego trybu As -
sistance (wspomagania).

— Ustawi¢ wozek w zgdanej odlegtosci rowno-
legle do regatu. Wybrana odlegto$¢ (2) musi
miesci¢ sie w zakresie 50-250 cm. Jesli ok-
reslony odstep jest zbyt maty, wézek bedzie
skrecat do momentu uzyskania odlegtosci
50 cm (lub wiekszej statej odlegtosci).

— Schodzenie z platformy operatora. W razie
potrzeby wigczy¢ tryb Assistance
(wspomagania).

Wodzek bedzie przemieszczat sie wzdtuz obry-
su regatu w okreslonej odlegtosci.

@ WSKAZOWKA

Autoryzowane centrum serwisowe moze skon-
figurowac staly dystans do obrysu regafu.
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Obstuga iGo neo

Obstuga wozka w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Prawidlowe ustawianie wozka réwno- >
legle do regatu w przypadku, gdy wézek
jest ustawiony bokiem

A UWAGA

Niebezpieczenstwo kolizji w przypadku ustawienia
wdzka pod zbyt ostrym katem wzgledem obrysu re-
gatu

Jesli wozek jest ustawiony pod zbyt ostrym katem
wzgledem obrysu regatu, w pewnych okolicznos-
ciach system moze nieprawidtowo wykry¢ obecno$é
regatu, co doprowadzi do zderzenia wdzka z rega-
fem.

— Przed wigczeniem trybu Assistance (wspoma-
gania) zawsze ustawia¢ wozek réwnolegle wzgle-
dem regatu.

— Powoli rozpocza¢ jazde wdzkiem. Natychmiast
zatrzymaé wodzek, gdy nie osiggnieto bezpiecznej
odlegtosci wynoszacej 50 cm od regatu.

— Przejecha¢ wozkiem w trybie Manual
(recznym) do punktu poczatkowego w celu
rozpoczegcia pracy w trybie Assistance
(wspomagania).

— Ustawi¢ wozek rownolegle do regatu w zg-
danej odlegtosci (min. 50 cm).

Prawidlowe ustawianie w6zka posrodku >
alejki

— Przejecha¢ wozkiem w trybie Manual
(recznym) do punktu poczatkowego w celu
rozpoczecia pracy w trybie Assistance
(wspomagania).

— Ustawi¢ wozek rownolegle do regatu, aby
znajdowat si¢ posrodku migdzy dwoma re-
gatami.

-
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Obstuga iGo neo

Obstuga wézka w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Przetaczanie miedzy stanami AK-> 1x
TYWNYM i WSTRZYMANIA dla try- )
bu "Assistance" (wspomagania) ' YG 99

Za pomocg przycisku iGo neo na pilocie zdal-
nego sterowania operator moze przetgczac

sie miedzy stanami AKTYWNYM i WSTRZY-
MANIA trybu Assistance (wspomagania).

— Przed wejsciem na wozek nalezy zawsze
przetaczy¢ tryb Assistance na PAUSED
(WSTRZYMANY). Pozwoli¢ na zatrzymanie
wézka Kontrolki LED czujnikéw $ledzenia
ruchu musza wyswietla¢ symbol ([1).

Przycisk iGo neo Tryb Assistance (wspomagania)
Podczas postoju wézka:
PAUSED (WSTRZYMA- - ACTIVE (AKTYW-
NY) NY)

Krétko nacisna¢ przycisk 1 x
acprzy W poruszajacym sie wozku:

PAUSED (WSTRZY-

ACTIVE —-> MANY)

Podczas postoju wozka:

1 dlugie nacisniecie (min %z s) PAUSED (WSTRZY-

ACTIVE - MANY)
Sygnaty rozruchu iGo neo
Po za_t fzymaniu trwajacym od dwoch Jeden krétki impuls zdalnego sterowania
do dziesieciu sekund
Po zatrzymaniu trwajacym ponad Jeden krétki impuls zdalnego sterowania oraz dzwiek os-

dziesie¢ sekund trzegawczy
Po zatrzymaniu awaryjnym lub prze-
taczeniu trybu Assistance (wspo-
magania) na PAUSE (wstrzymanie)

Jeden krotki impuls zdalnego sterowania oraz dzwiek os-
trzegawczy
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Obstuga iGo neo

Obstuga wozka w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Niezaleznie od siebie przetaczyé z trybu "Assistance" (wspomagania) na "PAUSE"
(wstrzymanie)

® Po zatrzymaniu awaryjnym wywotanym za pomoca wytacznika bezpieczenstwa

® Po dtuzszym wigczeniu (ponad trzy sekundy) jednego z przyciskéw wdzka (np. przyciski pod-
noszenia/opuszczania karetki widet)

® Gdy operator jest nieobecny przez ponad 30 sekund (pilot zdalnego sterowania znajduje sie
poza zasiegiem)
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Obstuga iGo neo

Obstuga wézka w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Identyfikacja operatora

Aby zadziatata funkcja sledzenia ruchu, wézek
musi zidentyfikowac operatora. Jest to ko-
nieczne podczas uruchamiania trybu Assis-
tance (wspomagania) lub gdy wézek utracit
potozenie operatora.

Identyfikacja jako operator w trybie Assistance (wspomagania)
e Automatycznie, gdy operator schodzi z platformy operatora
Nacisng¢ przycisk wspomagania na pilocie zdalnego sterowania lub na wozku.

— Nalezy zawsze zwraca¢ uwage na sygnaty
LED czujnikéw $ledzenia ruchu, aby okres-
lic czy tryb Assistance (wspomagania)
jest AKTYWNY i czy jest skupiony na ope-
ratorze.
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Obstuga iGo neo

Obstuga wozka w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Automatyczne zatrzymywanie
na koncu regatu lub na skrzyzo-
waniu

A UWAGA

Ryzyko kolizji na koncu regatu lub podczas wjazdu
na skrzyzowanie
Jezeli jaki$ obiekt, np. inny wozek, stoi w niekorzyst-
nym potozeniu na koncu regatu lub skrzyzowaniu
drég, wozek moze w niektérych warunkach nie wy-
kry¢ konca regatu. Moze wtedy dojé¢ do kolizji wézka
znajdujacego sie na skrzyzowaniu drég z wézkiem
pracujgcym w trybie Assistance (wspomagania).
— Operator musi zachowaé szczegélng ostroznose,
gdy wozek zbliza sig do konca regatu. Gdy wézek
jest w trybie Assistance (wspomagania) ope-
rator musi upewni¢ sie, ze wozek nie wyjedzie po-
za koniec regatu. Operator jest odpowiedzialny za
bezpieczne zatrzymywanie wozka.

Woézek jest wyposazony w funkcje automa-
tycznego wykrywania konca regatu. Jesli
skonczy sie regat po stronie, wzgledem ktorej
jest prowadzony wézek, lub jesli regat zosta-
nie przerwany przez poprzeczng droge, wozek
zatrzyma sie automatycznie.

Zatrzymywanie na konicu regatu

Wozek wykryje, ze obrys regatu konczy sie, i
zatrzyma sie automatycznie na koncu alejki.
Diody LED czujnikéw $ledzenia ruchu (1)
zmieniaja sie na tryb "Assistance (wspo-
magania) PAUSED (WSTRZYMANY)".

— Aby kontynuowac w trybie Assistance
(wspomagania), nalezy przejechac¢ wéz-
kiem do wykrywalnego obrysu regatu w try-
bie Manual (recznym).

AUTO-STOP

I
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Obstuga wézka w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Zatrzymywanie przed skrzyzowaniem [

W trybie Assistance (wspomagania) wé-
zek moze przejecha¢ przez skrzyzowanie.
Operator musi najpierw nacisna¢ przycisk iGo
neo na pilocie zdalnego sterowania lub na
wozku, aby wozek maégt kontynuowaé jazde,
przekraczajac skrzyzowanie.

[

Woézek wykrywa kontynuacje obrysu regatu za
skrzyzowaniem. Wézek zatrzyma sie automa-
tycznie przed skrzyzowaniem drég. Diody LED
czujnikéw $ledzenia ruchu (1) zmieniajg sie na
tryb "Assistance (wspomagania) PAUSED
(WSTRZYMANY)".

— Upewnic sie, ze wozek moze bezpiecznie
przekroczy¢ poprzeczng droge.

— Krétko raz nacisng¢ przycisk iGo neo na pi-
locie zdalnego sterowania lub na wézku.
Diody LED czujnikéw $ledzenia ruchu zmie-
niajg si¢ na tryb "Assistance (wspoma-
gania) ACTIVE (AKTYWNY)". Wézek pod-
gza za operatorem na drugag strone po-
przecznej drogi.

AR

Jesli wozek nie moze wykry¢ kontynuaciji obry-
su regatu poza poprzeczng droga, nie bedzie
kontynuowaé jazdy. W trybie Manual (recz-
nym) woézek musi byé prowadzony do wykry-
walnego obrysu regatu.

@ WSKAZOWKA

Autoryzowane centrum serwisowe moze skon-
figurowac wartosc minimalnej szerokosci
skrzyZowari. Poprawia to wykrywanie skrzyZo-
wari.

STILL
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Obstuga wozka w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Zachowanie wézka w sytuacjach >
zagrozenia/wypadku

Jesli przetacznik zatrzymania awaryjnego zos-
tanie nacisniety lub laserowy skaner bezpie-
czenstwa wykryje nagte zagrozenie, wozek
zareaguje awaryjnym zatrzymaniem.

» Uruchamiany jest elektromagnetyczny ha- u
mulec wozka. Wézek zatrzymuje sig z mak-
symalnym przyspieszeniem ujemnym STOP

» Sygnalizator LED emituje sygnat "Zatrzyma- )
nie awaryjne". Strefy oswietlenia naprze-
miennie migajg (okoto dziesie¢ razy na se-
kunde)

» Wozek emituje ostrzegawczy sygnat dzwie-
kowy, aby poinformowac o "zatrzymaniu
awaryjnym" (krotki, rytmiczny sygnat ostrze-
gawczy)

Zatrzymanie awaryjne wywolane przez
laserowy skaner bezpieczenstwa.

A UWAGA

Zagrozenie wypadkiem w razie ponownego rozpo-
czecia jazdy po zatrzymaniu awaryjnym.

Po zatrzymaniu awaryjnym tryb Assistance

(wspomagania) przechodzi z powrotem do trybu AC-

TIVE (AKTYWNY), gdy droga woézka jest wolna.

— Nalezy zachowa¢ bezpieczng odlegtos¢, jesli wo-
zek automatycznie wznowi jazde po zatrzymaniu
awaryjnym.

W przypadku nagtego pojawienia sig jakiejkol-
wiek przeszkody przed wozkiem lub zblizenia
sie do niej przez wozek laserowy skaner bez-
pieczenstwa wykrywa zagrozenie. Wézek au-
tomatycznie zatrzymuije sig¢ awaryjnie, aby za-
pobiec kolizji.

Praca w trybie Assistance (wspomagania)

jest wznawiana bez udziatu operatora po usu-
nieciu przeszkody.

Ruszanie po zatrzymaniu awaryjnym wywota-
nym przez laserowy skaner bezpieczenhstwa:

« Elektromagnetyczny hamulec wézka zosta-
je zwolniony

» Sygnalizator LED przestaje emitowac syg-
nat "zatrzymania awaryjnego" i powraca do

N I
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Obstuga wézka w trybie ,Assistance” (wspomagania)

poprzedniego wskazania. Wézek zatrzymu-
je sie i emituje ostrzegawczy sygnat dzwie-
kowy, aby poinformowac¢ o "zatrzymaniu
awaryjnym"

» Jedlitryb Assistance (wspomagania)
jest w trybie ACTIVE (AKTYWNYM), wozek
emituje dzwiek ostrzegawczy przed rozpo-
czeciem jazdy. Dzwiek ostrzegawczy jest
emitowany tylko w przypadku, gdy wézek
pozostawat w bezruchu przez co najmniej
10 sekund

— Nalezy zwr6ci¢ uwage, czy sygnalizator
LED czujnikéw $ledzenia ruchu wskazuje,
ze tryb "Assistance (wspomagania) jest
w trybie ACTIVE (AKTYWNYM)", oraz na
sygnat dzwiekowy.

Zatrzymanie awaryjne wywotane za po-
moca wylgcznika bezpieczenstwa

Poprzez nacisnigcie wytgcznika bezpieczen-
stwa operator zmusza wdzek do natychmias-
towego zatrzymania, w celu uniknigcia sytuaciji
niebezpieczne;.

Po zatrzymaniu awaryjnym za pomocg wy-
facznika awaryjnego z boku wozka, wozek
przefacza tryb Assistance (wspomagania)
na tryb PAUSED (WSTRZYMANY).

— Nalezy zwolni¢ wytgcznik bezpieczenstwa > [ )
(1) przed wznowieniem dziatania.

Ruszanie po zatrzymaniu awaryjnym wywota-
nym za pomoca wylacznika bezpieczenstwa:

« Elektromagnetyczny hamulec wézka zosta-
je zwolniony

+ Sygnalizator LED przestaje emitowac syg-
nat "zatrzymania awaryjnego" i powraca do
poprzedniego wskazania. Wézek zatrzymu-
je sie i emituje ostrzegawczy sygnat dzwie-
kowy, aby poinformowac o "zatrzymaniu
awaryjnym" L J

» Tryb Assistance (wspomagania) staje
sie AKTYWNY, gdy operator naci$nie przy-
cisk iGo neo na pilocie zdalnego sterowania
lub na wozku

— Nalezy zwréci¢ uwage, czy sygnalizator
LED czujnikéw $ledzenia ruchu wskazuje,
ze tryb "Assistance (wspomagania) jest
w trybie PAUSED (WSTRZYMANIA)".

T y
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Obstuga wozka w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Zatrzymanie awaryjne wywolane za po- D>

mocg przycisku hamulca bezpieczen- %/\7
stwa w kokpicie. —2)Y g
) ammms
L=
N

Jesli zatrzymanie awaryjne zostato wywotane
za pomocg przycisku hamulca bezpieczen-
stwa (1) w kokpicie, wozek natychmiast sie
zatrzyma.

Po unieruchomieniu wézka, tryb Assistan-
ce (wspomagania) funkcjonuje dalej bez
udziatu operatora.

Ruszanie po zatrzymaniu awaryjnym wywota-
nym za pomocg przycisku hamulca bezpie-
czenstwa w kokpicie:

» Jedlitryb Assistance (wspomagania)
jest w trybie ACTIVE (AKTYWNYM), wozek
wyemituje dwa krétkie dZzwieki ostrzega-
wcze przed rozpoczeciem jazdy. Dzwiek
ostrzegawczy jest emitowany tylko w przy-
padku, gdy wézek pozostawat w bezruchu
przez co najmniej 10 sekund

— Nalezy zwr6ci¢ uwage, czy sygnalizator
LED czujnikow $ledzenia ruchu wskazuje,
ze tryb "Assistance (wspomagania) jest
w trybie ACTIVE (AKTYWNYM)".

N I
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Obstuga wézka w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Zmiana pozycji zatrzymaniaw >
poblizu operatora do nastepnej
palety

Wo0zki z dtugimi widtami moga przewozi¢ kilka
palet jedna za drugg. Pilot zdalnego sterowa-
nia moze by¢ uzywany do ustawiania pozycji
zatrzymania wozka w poblizu operatora tak,
ze wymagana paleta zawsze pozostaje w za-

siegu.

Autoryzowane centrum serwisowe moze skon-
figurowa¢ maksymalnie cztery rézne pozycje
zatrzymania wozka.

N
A
_AT

Wyswietlacz LED na pilocie zdalnego stero-  [>

wania (2) wskazuje aktualnie wybrang pozycje e ( ) -
("1-2-3"). Wszystkie diody $wiecace sie jedno- 1 . 2 ‘ 3 . 4

cze$nie oznaczaja potozenie "4".

Ustawianie pozycji zatrzymania za po-
mocy pilota zdalnego sterowania

— Jeden raz krétko nacisng¢ przycisk (1) na
pilocie zdalnego sterowania. Wybrana po-
zycja zatrzymania przesunie sie o jedno
miejsce w strone tadunku. Po osiggnigeciu
pozyciji "4", wybor rozpoczyna sie ponownie
od pozycji "1".

STILL
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Obstuga wozka w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Ustawianie pozycji zatrzymania za po-
mocg klawiatury na boku wézka.

— Nacisna¢ przycisk (1). Wybrana pozycja za-
trzymania przesunie si¢ o jedno miejsce w
strone napedu. Gdy pofozenie koncowe "1"
zostanie osiggniete, rozlegng sie dwa krot-
kie sygnaty dzwigkowe.

— Nacisna¢ przycisk (2). Wybrana pozycja za-
trzymania przesunie si¢ o jedno miejsce w
strone napedu. Gdy pofozenie koncowe "4"
zostanie osiggniete, rozlegng sie dwa krot-
kie sygnaty dzwiekowe.

D s

STILL



Obstuga iGo neo

Obstuga wézka w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Jazda automatyczna bez funkcji >
$ledzenia ruchu
Operator moze umozliwi¢ wézkowi przejecha-

nie krétkiego odcinka wzdtuz obrysu regatu
niezaleznie od funkcji $ledzenia ruchu.

T

— Diody LED czujnikéw $ledzenia ruchu mu-
szg wyswietla¢ tryb "Assistance (wspo-
magania) PAUSED (WSTRZYMANY)"(1).

1T

— Nacisna¢ i przytrzymacé przez co najmniej
dwie sekundy przycisk iGo neo na pilocie
zdalnego sterowania. Sygnat diody LED
czujnikow $ledzenia ruchu zmienia si¢ na
"operator niezidentyfikowany".

Wodzek bedzie poruszac sie wzdtuz obrysu re-
gatu do momentu zwolnienia przycisku. Funk-
cje bezpieczenstwa wozka pozostajg aktywne.

— W razie potrzeby ponownie przeprowadzic¢
identyfikacje operatora na wozku.

Jesli wozek nie wykryje obrysu regatu, nie be-
dzie kontynuowac. Czujniki $ledzenia ruchu
pokaza sygnat LED "PAUSED" (WSTRZYMA-
NE).

@ WSKAZOWKA

Autoryzowane centrum serwisowe moze na
Zgaanie wylgczyc funkcje "Jazda automatycz-
na bez funkcji sledzenia ruchu”.

STILL
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Podnoszenie i opuszczanie karet->
ki widet

Tryb Assistance (wspomagania) umozli-
wia operatorowi sterowanie funkcjami podnos-
nika za pomoca pilota zdalnego sterowania
lub klawiatury na boku wozka.

Podnoszenie lub opuszczanie rozpoczyna sie
z krotkim opdznieniem, czemu towarzyszy
sygnat dzwiekowy. Zwiekszenie czestotliwosci
sygnatu dzwiekowego ostrzega operatora, aby
nie zblizat stop do obszaru pod widtami.

OPX-L 20 S moze uzyskaé szes¢ statych wy-
sokosci podnoszenia. Autoryzowane centrum
serwisowe moze dostosowaé posrednie wyso-
kosci podnoszenia i maksymalng wysoko$¢
podnoszenia do indywidualnych potrzeb klien-
ta (poczawszy od 01/2021).

Ryzyko zmiazdzenia stép podczas opuszczania.

— Nie zbliza¢ stép do obszaru pod widtami. L )

— Zwro6ci¢ uwage na zwiekszenie czestotliwosci syg-
natu dzwiekowego.

Przycisk @ (podnoszenie) Przycisk @ (opuszczanie)
® Przytrzymac nacisniety przy-

cisk:

Typ wézka

OPX 20/25 (unoszenie wstep-
ne)

Karetka widet zatrzyma sie w
chwili zwolnienia przycisku.

® Nacisna¢ krotko przycisk:
Karetka widet zatrzyma sie po
sekundzie

® Przytrzymacé nacisnigty przy-
cisk:

Karetka widet zatrzyma sie w
chwili zwolnienia przycisku.

OPX-L 12 (gtéwne podniesie-
nie) (1)
OPX-L 20 (gtéwne podniesie-
nie) (1)

® Przytrzymaé nacisniety przycisk:
Karetka widet zatrzyma sie w chwili zwolnienia przycisku.

® Nacisna¢ krotko przycisk:

Karetka widet zatrzyma si¢ po sekundzie

OPX-L 20 S (gtéwne podnie-
sienie) (1

® Nacisna¢ i przytrzymac przycisk (min % s):
Karetka widet przemiesci sie do krancowej pozycji gérnej lub

dolne;j.
® Nacisna¢ krotko przycisk:

Karetka widet zatrzyma sie po osiggnieciu nastepnej okreslonej

wysokosci podnoszenia

STILL



Obstuga iGo neo

Obstuga wézka w trybie ,Assistance” (wspomagania)

() W wézkach wyposazonych w giéwne podniesienie procedura opuszczania zostaje automa-
tycznie zatrzymana przy 300 mm.
® W celu dalszego opuszczania karetki widet ponownie nacisna¢ i przytrzymac przycisk
"OpUéé"
® Karetka widet zatrzyma sie w chwili zwolnienia przycisku.

® W produkowanym seryjnie wézku OPX unoszenie wstepne jest sterowane w kokpicie woz-
ka

Anulowanie procedury podnoszenia lub
opuszczania

— Nacisna¢ ponownie przycisk podnoszenia
lub opuszczania lub nacisnaé go i przytrzy-
macé. Procedura podnoszenia lub opuszcza-
nia zostaje natychmiast przerwana.

STILL
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Tryb "kompletowania Z"

Tryb "kompletowania Z" umozliwia operatoro-
wi czeste zmiany miedzy lewg i prawg strong
regatu.

Jezeli operator naci$nie prawy lub lewy przy-
cisk iGo neo na wézku, wyréwnanie wozka
zmieni sie na odpowiednig strone. Wézek do-
pasuje sie do obrysu regatu po wybranej stro-
nie.

Odlegtosci (X) od obrysu regatu nie mozna
zmieni¢. Stata warto$¢ odlegtosci jest konfigu-
rowana w autoryzowanym centrum serwiso-
wym w zaleznosci od warunkéw uzytkowania.
Minimalna odlegtos¢, jakg mozna ustawic, to
50 cm.

Tryb "kompletowania Z" musi zosta¢ ustawio-
ny i aktywowany na state w autoryzowanym
centrum serwisowym. Operator nie moze
przetgczaé miedzy trybem standardowym, w
ktorym odlegto$¢ mozna zmieniac, a trybem
"kompletowania Z".

Obstuga woézka w trybie "kompletowa-
nia 2"

— Nacisng¢ przycisk iGo neo (1) po wybranej
stronie.

Wozek bedzie sie przemieszczat za operato-
rem w statej odlegtosci od obrysu regatu po
wybranej stronie. Nastepnie skreci automa-
tycznie do osiagnigcia okreslonej odlegtosci

@.

Ustawienie wozka mozna ponownie zdefinio-
wac¢ w dowolnym momencie za pomocg pilota
zdalnego sterowania.

>

|
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Ustawianie programu jazdy pod- >
czas pracy w trybie "Assistance"
(wspomagania)

W trybie Assistance (wspomagania) ope-
rator moze wybiera¢ miedzy dwoma progra-
mami jazdy (standardowy/z6tw). Wybierajac
program jazdy, operator moze dostosowac
charakterystyke jazdy wozka (dynamike jazdy,
dynamike uktadu kierowniczego, dynamike
hamowania) do warunkéw pracy. Wszystkie
funkcje wozka zwigzane z bezpieczenstwem
pozostajg niezmienione.

— Nacisna¢ przycisk "zétwia", aby przetgczac
pomiedzy programami jazdy. Wybrany pro-
gram jazdy pojawia sie na wyswietlaczu.

Autoryzowane centrum serwisowe moze skon-
figurowac programy jazdy dla trybu Assis-
tance (wspomagania), aby uwzglednic spe-
cyficzne wymagania klienta.

@ WSKAZOWKA

Przycisk z symbolem "Zotwia" moze rowniez
stuzyc do wyboru poziomu intensywnosci
ukiadu unikania kolizji "Easy Protect" (wa-
riant).
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Dzwieki ostrzegawcze w trybie
"Assistance" (wspomagania)

Woézek generuje rozne dzwigki ostrzegawcze,
aby ostrzec operatora i osoby postronne o
pracy w trybie Assistance (wspomagania).

Sygnaly dzwigkowe

Typ sygnatu

Sygnat

Informacje

1 krétki dzwiek ostrzegawczy

Sygnat ostrzegawczy "rusza-
nia"

Woézek zacznie poruszac sie
automatycznie (przy AKTYW-
NYM trybie Assistance
(wspomagania)). Dzwiek os-
trzegawczy jest emitowany tyl-
ko w przypadku, gdy woézek
pozostawat w bezruchu przez
co najmniej 10 sekund

Krétkie, rytmiczne dzwieki os-
trzegawcze

Dzwigk ostrzegawczy "zatrzy-
mania awaryjnego” (laserowy
skaner bezpieczenstwa)

Wozek zatrzymat sie awaryjnie

Dzwigk ostrzegawczy "zatrzy-
mania awaryjnego" (wytgcznik
bezpieczenstwa)

Operator nacisnat wytacznik
bezpieczenstwa

Krétkie dzwieki ostrzegawcze
zwiekszajace czestotliwosé

Podnoszenie i opuszczanie wi-
det

Zwiekszenie czestotliwosé
dzwieku podczas opuszczania
do obszaru zagrozenia stép

Operator podnosi lub opuszcza
widly (za pomoca pilota zdal-
nego sterowania lub klawiatury
z boku wézka)

STILL
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Garazowanie i wytgczanie w6zkéw z systemem iGo neo

Garazowanie i wytgczanie
wozkow z systemem iGo neo

Wazki automatyczne nie moga by¢ wigczone
podczas garazowania w magazynie. Nalezy je
wytaczyé.

— Aby wytgczy¢ wozek, nalezy skontaktowac
sig z autoryzowanym centrum serwisowym.

N I
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Czyszczenie
Czyszczenie komponentéw wykorzystywanych w trybie ,Assistance” (wspomagania)

Czyszczenie komponentéw
wykorzystywanych w trybie
»Assistance” (wspomagania)

A UWAGA

Whikniecie wody do uktadu elektrycznego stwarza

ryzyko zwarcia!

— Nigdy nie czysci¢ komponentéw wykorzystywa-
nych w trybie Assistance (wspomagania) za
pomoca takich urzadzen, jak myjki wysokocisnie-
niowe lub szczotki obrotowe.

— Podczas czyszczenia pozostatych czgsci wozka
nalezy unika¢ czyszczenia komponentéw wyko-
rzystywanych w trybie Assistance (wspoma-
gania) i czysci¢ je tylko zgodnie z opisanymi poni-
zej zaleceniami.

A UWAGA

Niebezpieczenstwo uszkodzenia podzespotow elek-
trycznych podczas czyszczenial

Czyszczenie znajdujacych sig we wnetrzu wézka
komponentéw, ktére sg wykorzystywane w trybie
Assistance (wspomagania), moze by¢ wykony-
wane wylgcznie przez autoryzowane centrum serwi-
sowe.

— Skontaktowac¢ sie z autoryzowanym centrum ser-
wisowym.

A UWAGA

Niebezpieczenstwo uszkodzenia komponentow!

Jesli ztacze meskie akumulatora zostanie odtgczone,
gdy wozek jest wigczony (pod obcigzeniem), dojdzie
do powstania tuku elektrycznego. Moze to doprowa-
dzi¢ do erozji stykéw, co z kolei moze w znacznym
stopniu skréci¢ ich zywotno$¢.

— Przed odtgczeniem ztagcza meskiego akumulatora
nalezy wytaczy¢ zapton.

— Ztacza meskiego akumulatora nie mozna odta-
czaé przy wigczonym zaptonie; jest to dozwolone
tylko w sytuacjach awaryjnych.

Przygotowywanie komponentéw wyko-
rzystywanych w trybie "Assistance"
(wspomagania) do czyszczenia

Przed rozpoczeciem czyszczenia upewnié sie,
ze wozek nie moze sie poruszyc.

— Bezpiecznie zaparkowa¢ wozek na pozio-
mym podtozu.

N I
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Czyszczenie komponentéw wykorzystywanych w trybie ,Assistance” (wspomagania)

— Odiaczy¢ ztgcze meskie akumulatora.
— Aktywowac wytacznik bezpieczenstwa.

— Skontaktowa¢ sie z autoryzowanym cen-
trum serwisowym w celu umdéwienia sie na
czyszczenie znajdujgcych sie we wnetrzu
wbzka komponentéw, ktére sg wykorzysty-
wane w trybie Assistance (wspomaga-
nia).

Czyszczenie oston optycznych (czujniki >
sledzenia ruchu, laserowy skaner bez-
pieczenstwa, czujniki zabezpieczenia
stép)

A UWAGA

Srodki czyszczace zawierajace materialy Scierne
moga uszkodzi¢ powierzchnie komponentow!

Stosowanie srodkéw czyszczacych zawierajgcych
materiaty Scierne, ktére nie sg przeznaczone do my-
cia czesci z tworzyw sztucznych, moze powodowaé
rozpuszczanie tych czesci lub ich kruszenie. Ostony
czujnikéw optycznych moga ulec zmatowieniu.

— Nie wolno stosowa¢ agresywnych $rodkéw czy-
szczacych.

— Nie wolno stosowac¢ jakichkolwiek $rodkéw czy-
szczacych zawierajgcych materiaty $cierne.

— Regularnie czysci¢ ostony optyczne (okien-
ka kontrolne) na czujnikach $ledzenia ruchu
(1), na laserowym skanerze bezpieczen-
stwa (2) oraz na czujnikach zabezpieczenia
stop (3), a takze w przypadku zabrudzenia.
Czujniki zabezpieczenia stép sg montowa-
ne tylko w wersjach wyposazonych w pod-
noszenie pantografu.

— tadunki elektrostatyczne powodujg groma-
dzenie sie czgsteczek kurzu na ostonie op-
tycznej. Do czyszczenia ostony optycznej
nalezy stosowac $rodki czyszczace wymie-
nione w tabeli.

Zalecane srodki czyszczace do oston optycznych
Srodek czyszczacy Numer pozycji SICK Numer zaméwienia STILL

Antystatyczny srodek czyszczacy do
tworzyw sztucznych

Sciereczka do czyszczenia SICK 4003353 50103612103

T y
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Czyszczenie

Czyszczenie komponentéw wykorzystywanych w trybie ,Assistance” (wspomagania)

— Usuna¢ pyt z oston optycznych za pomoca
czystej, migkkiej szczotki.

— Zwilzy¢ Sciereczke do elementdw optycz-
nych SICK antystatycznym $rodkiem czy-
szczacym do tworzyw sztucznych. Za po-
mocg wilgotnej Sciereczki przetrze¢ okienko
przepuszczajgce $wiatto na ostonach op-
tycznych.

Czyszczenie innych komponentéw wy-
korzystywanych w trybie "Assistance"
(wspomagania)

— Regularnie czysci¢ sygnalizator LED miek-
ka, wilgotng Sciereczka bez uzycia srodkow
czyszczacych.

— Oczyscic¢ pilota zdalnego sterowania
szczotky i wilgotng Sciereczka. Nie wolno
stosowaé alkoholu, rozpuszczalnikéw ani
$rodkoéw czyszczacych.

W przypadku duzego zakresu wahan
temperatury wymagane jest dodatkowe
czyszczenie.

A UWAGA

Niebezpieczenstwo wynikajace z zaparowania op-
tycznych systemow bezpieczenstwa podczas prze-
mieszczania si¢ pomigdzy obszarami cieptymi i zim-
nymi

Podczas uzytkowania sprawdzac, czy ostony optycz-
ne (okienka kontrolne) na czujnikach $ledzenia ru-
chu, na laserowym skanerze bezpieczenstwa oraz
na czujnikach zabezpieczenia stop nie sa zaparowa-
ne.

Jesli ostona optyczna laserowego skanera bezpie-
czenstwa zaparuje, wozek moze zareagowac zatrzy-
maniem awaryjnym.

— Oczysci¢ zaparowane ostony optyczne przed roz-
poczeciem pracy w trybie Assistance (wspo-
magania) (patrz rozdziat zatytutowany ,Czyszcze-
nie”).

STILL
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Transport wézka

Transport wézka

W odniesieniu do transportu wézka zastoso-
wanie majq zalecenia zawarte w instrukcji ob-
stugi wézka produkowanego seryjnie. Ponadto
nalezy rowniez postgpowac zgodnie ze wska-
z6wkami zawartymi w niniejszym rozdziale.

A UWAGA

Zagrozenie wypadkiem podczas pracy w trybie As-
sistance (wspomagania) w celu zatadunku

Jesli podczas pracy w trybie Assistance (wspo-
magania) wozek jest uzywany w nieodpowiednich
warunkach, moze wykonywac przypadkowe ruchy
lub poruszy¢ sie w nieoczekiwanym kierunku.

— Podczas jazdy po trasach prowadzacych do punk-
téw zatadunku, po mostku przetadunkowym lub
po wjechaniu na pojazd transportowy nalezy za-
wsze uzywaé trybu Manual (recznego).

Podnoszenie wbzka przy uzyciu dzwigu
jest niedozwolone

A UWAGA
Niebezpieczenstwo uszkodzenia wézka podczas nie-
dozwolonego podnoszenia przy uzyciu dzwigu

Podczas podnoszenia wézka przy uzyciu dzwigu mo-
ze ulec uszkodzeniu wspornik mocujgcy sygnalizato-
ra LED lub laserowy skaner bezpieczenstwa. Podno-
szenie wozka przy uzyciu dzwigu jest niedozwolone.

Przepisy bezpieczenstwa dotyczgce
mocowania wézka

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem w razie przesunigcia paséw

mocujacych!

Woézek nalezy zabezpieczy¢ pasami, aby nie ruszat

sie podczas transportu.

— Upewnic sig, czy pasy mocujgce sa wiasciwie za-
mocowane oraz ze podktadki nie moga sig wysu-
naé.

STILL



A UWAGA

Niebezpieczenstwo uszkodzenia wozka na skutek
nieprawidtowego zamocowania

Transport wézka

Pasy mocujgce mogg spowodowac uszkodzenie
wspornika mocujgcego sygnalizatora LED lub lasero-
wego skanera bezpieczenstwa.

— Nie mocowa¢ paséw mocujacych do sygnalizatora
LED lub laserowego skanera bezpieczenstwa ani
nie przeprowadzac¢ ich nad tymi elementami.

A UWAGA

Pasy mocujgce wykonane z szorstkiego materiatu
moga ocieraé sig o powierzchnig wbzka i spowodo-
wac jej uszkodzenie.

— Podtozy¢ oktadziny antyposlizgowe pod punktami
podnoszenia (np. maty gumowe lub piankowe).

Przepisy bezpieczenstwa dotyczace >
jazdy po mostkach przetadunkowych i
pochylniach

A NIEBEZPIECZENSTWO

Zagrozenie wypadkiem na skutek spadnigcia wéz-
ka z mostka przetadunkowego

Wykonywanie manewréw skretu moze doprowadzié¢
do spadnigcia wozka z mostka przetadunkowego.

— Przed przejazdem przez mostek przetadunkowy
nalezy upewnic sig, ze jest on wiasciwie przymo-
cowany i zabezpieczony.

— Upewnic sig, ze pojazd transportowy, na ktéry ma
wjecha¢ wozek, jest odpowiednio zabezpieczony
przed przesunigciem.

— Zachowaé bezpieczng odlegto$¢ od innych most-
koéw przetadunkowych, pochylni, platform robo-
czych i podobnych obiektow.

— Wijezdza¢ powoli i ostroznie na pojazd transporto-
wy.

STILL



Transport wézka

A UWAGA

Istnieje ryzyko uszkodzenia ostony ochronnej (1) i la-
serowego skanera bezpieczenstwa podczas jazdy na
mostkach przetadunkowych i rampach.

Podczas podjezdzania pod pochytoéci lub zbocza,
ostona ochronna oraz laserowy skaner bezpieczen-
stwa mogg mie¢ stycznos¢ z podiozem w przedniej
czesci wozka. W wyniku tego laserowy skaner bez-
pieczenstwa moze zosta¢ uszkodzony.

— Po pochyto$ciach lub zboczach nalezy jezdzi¢ wy-
facznie, gdy przeswit nad podtozem pozwala na
jazde bez uszkodzenia komponentéw.

A UWAGA

Niebezpieczenstwo zwigzane z nadmiernym obcig-
zeniem wozka na mostku przetadunkowym

No$no$¢ $rodkow transportu, ramp i mostkéw przeta-
dunkowych musi by¢ wieksza niz rzeczywista masa
catkowita wézka. Na skutek przecigzenia komponen-
ty moga ulec trwatemu odksztatceniu lub uszkodze-
niu.

— Okreslic mase catkowitg wdzka, korzystajac z in-
formacji podanych na tabliczce znamionowe;j.

— Zatadunku wézka mozna dokonywac tylko wtedy,
gdy nos$nos$¢ srodkdw transportu, ramp i mostkéw
przetadunkowych przewyzsza faktyczng mase
catkowitg wozka.

STILL
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Konserwacja

Utrzymanie iGo neo

Ta czgs¢ zawiera wszystkie informacje nie-
zbedne do utrzymania iGo neo. Prace konser-
wacyjne nalezy przeprowadza¢ zgodnie z
punktami na liscie kontrolnej konserwacji. Jest
to nie tylko jedyny spos6b zapewnienia, ze
wozek bedzie zawsze gotowy do pracy, ale
takze jeden z podstawowych warunkéw za-
chowania gwaranciji.

Utrzymanie iGo neo

Harmonogram przegladéw

Musi by¢ takze wykonywana konserwacja
komponentéw trybu Assistance (wspoma-
gania) iGo neo, niezaleznie od planowych
czynnosci konserwacyjnych wézka produko-
wanego seryjnie.

Okresy miedzyserwisowe zostaty zdefiniowa-

ne dla standardowego uzytkowania. Krotsze

odstepy migdzyserwisowe mozna zdefiniowac

po konsultacji z firma, w zaleznosci od warun-

koéw uzytkowania wozka.

Ponizsze czynniki moga wptynaé na koniecz-

nos$¢ skrocenia okresow migdzyserwisowych:

* Drogi przejazdowe brudne i niskiej jakosci

« Zapylenie lub zasolenie powietrza

« Wysokie poziomy wilgotnosci powietrza

« Skrajnie wysokie lub niskie temperatury oto-
czenia lub skrajne zmiany temperatur

* Praca w trybie wielozmianowym pod duzym
obcigzeniem

 Przepisy krajowe dotyczace wézkéw lub po-
szczegolnych ich elementéw

Odpowiedzialnosé za konserwacje

A NIEBEZPIECZENSTWO

Wykonywanie przez nieuprawnione osoby prac
przy komponentach wykorzystywanych w trybie
Assistance (Wspomagania) zagraza bezpiecz-
nemu dziataniu wézka.

Aby przeprowadzi¢ konserwacje komponentéw wy-
korzystywanych w trybie Assistance (wspomaga-
nia), nalezy skontaktowac sie z autoryzowanym cen-
trum serwisowym.

Prace konserwacyjne przy komponentach wy-
korzystywanych w trybie Assistance
(wspomagania) moga by¢ wykonywane

N I
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Konserwacja

wytgczenie przez autoryzowane centrum ser-
wisowe producenta.

Utrzymanie iGo neo

Pracownik serwisu musi odby¢ specjalne
szkolenie u producenta dotyczace obstugi pro-
cesow, technologii i wykonywania czynnosci
naprawczych w zakresie wozkow z systemem
iGo neo. Inne osoby nie mogg wykonywac
prac przy podzespotach wykorzystywanych w
trybie Assistance (wspomagania). Nie do-
tyczy to czyszczenia podzespotdw, ktdre nie
znajduja sie wewnatrz wbzka; patrz rozdziat
,Czyszczenie”.

Nastepujace podzespoty sg wykorzystywane
w trybie Assistance (wspomagania):
 Laserowy skaner bezpieczenstwa
 Czujniki $ledzenia ruchu

» Elementy sterujgce

 Elektroniczny uktad sterowania i oprogra-
mowanie sterujgce

« Wytgcznik bezpieczenstwa

» Sygnalizator LED

« Przetgczniki

* Pilot zdalnego sterowania (w tym kompo-
nenty odbiorcze)

» Kamery ukfadu unikania kolizji (wariant)

» Czujniki zabezpieczenia stop (wariant)

Przepisy bezpieczenstwa dotyczace
konserwacji

— Przed rozpoczeciem wszelkich prac przy
podzespotach elektrycznych lub mechanicz-
nych nalezy odtgczyé zasilanie. W przypad-
ku wozka z systemem iGo neo nalezy odia-
czy¢ zlgcze meskie akumulatora.

— Zabezpieczyé i oznakowac¢ obszar roboczy.
Uzyé znakdw ostrzegawczych informuja-
cych o zwigkszonym poziomie niebezpie-
czenstwa.

Dokumentacja serwisowa

Wykonane czynnosci serwisowe i ich wyniki
musza zosta¢ udokumentowane na pismie
oraz zarchiwizowane przez uzytkownika.

T y
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Konserwacja — co 1000 godzin/raz w roku

Przy stanie roboczogodzin

1000 2000 3000 4000 5000
6000 7000 8000 9000 10000 Wykonano
11000 v | =

Podwozie wozka

Kontrola wzrokowa przedtuzen podwozia dla szerokich nosnikow fadunku (wariant).

Laserowy skaner bezpieczenstwa S300

Sprawdzi¢ laserowy skaner bezpieczenstwa i mocowanie wspornika pod katem usz-
kodzen (ogledziny).

Sprawdzi¢ centrowanie i pole widzenia laserowego skanera bezpieczenstwa SICK
za pomocg oprogramowania SICK CDS.

Oczysci¢ ostone optyczng laserowego skanera bezpieczenstwa.

Czujniki sledzenia ruchu

Sprawdzi¢ czujniki $ledzenia ruchu oraz elementy mocujgce pod katem uszkodzen
(ogledziny).
Sprawdzi¢ styki wtyczki (zasilanie i komunikacja).

Sprawdzi¢ stan diod LED czujnikéw $ledzenia ruchu (ogledziny).

Oczysci¢ czujniki sledzenia ruchu.

Sygnalizator LED

Sprawdzi¢ zespdt sygnalizacyjny LED i mocowanie wspornika pod katem uszko-
dzen (ogledziny).

Komponenty systemu robotyki

Przeprowadzi¢ ogledziny okablowania i komponentéw (komputer robotyki, sterowni-
ka bezpieczenstwa [MCU2], zespét odbierajgcy do pilota zdalnego sterowania,
skrzynka przetacznika, przetwornica napigcia DC/DC, brzeczyk Digisound, nadajnik
sygnatu licznika kilometréw, wytwornica impulséw predkosci)

Sprawdzi¢ mechaniczne mocowania wszystkich elementow.

Sprawdzic¢, czy styki gwintowane przetacznikéw wytgczania awaryjnego s prawidto-
WO zamocowane.

Sprawdzi¢, czy wszystkie styki gwintowane komputera robotyki sg poprawnie zamo-
cowane.

Sprawdzi¢, czy kabel uziemiajgcy miedzy rama i ptytg no$ng jest pewnie zamoco-
wany.

System robotyki

Praktyczne sprawdzanie funkcji systemu robotyki gdy tryb Assistance (wspoma-
gania) jest aktywny. Sprawdzi¢ dziatanie laserowego skanera bezpieczenstwa S300

128 50108046126 PL - 11/2021 - 04
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Przy stanie roboczogodzin

1000 2000 3000 4000 5000

6000 7000 8000 9000 10000 Wykonano

11000 v x
i czujnikdw sledzenia ruchu, a w tym sygnatéw diod LED, czujnikow zabezpieczenia
stop, zespotu sygnalizacji LED, przycisku wspomagania, wylacznika bezpieczen-
stwa i pilota zdalnego sterowania.
Praktyczna kontrola dziatania uktadu unikania kolizji "Easy Protect" (wariant) w try-
bie Manual (recznym).
System ochrony osobistej (MPSE)
Sprawdzi¢ dziatanie systemu ochrony osobistej. Sprawdzi¢ dziatanie wytgcznika
bezpieczenstwa i laserowego skanera bezpieczenstwa S300 w trybie Assistan-
ce (wspomagania).
Sprawdzi¢ sygnat przetaczania wytgcznika awaryjnego w "DiaMon".
Informacje ogdine
Odczytaé i sprawdzi¢ numery btedéw, po czym skasowac liste.
Zresetowac okres miedzykonserwacyjny.
50108046126 PL - 11/2021 - 04 129



Konserwacja

Konserwacja — co 1000 godzin/raz w roku

N I
STILL



9

Dane techniczne



Wymiary

Dane techniczne

WymiaryiGo neo OPX 20, 25

iGo neo OPX 20, 25
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Dane techniczne

WymiaryiGo neo OPX-L 12

Wymiary
iGo neo OPX-L 12
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Dane techniczne

WymiaryiGo neo OPX-L 20

Wymiary
iGo neo OPX-L 20
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Dane techniczne

WymiaryiGo neo OPX-L 20 S

Wymiary
iGo neo OPX-L 20 S
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Dane techniczne

Arkusz danych VDIiGo neo OPX 20, 25

Arkusz danych VDI
iGo neo OPX 20, 25

@ WSKAZOWKA

Arkusz danych VDI zawiera tylko wartosci da-
nych technicznych wozkow przemystowych z
wyposazeniem standardowym. Zastosowane
niestandardowe opony, maszty, dodatkowe
moauty ifp. mogg spowodowac, ze wartosci te
beda inne.

Kluczowe dane

Model OPX 20 iGo neo | OPX 25 iGo neo
1.1 Producent STILL STILL
1.2 | Oznaczenie typu producenta OPX 20iGo neo | OPX 25 iGo neo
1.3 Naped Elektryczny Elektryczny
1.4  |Obstuga Woazek stojacy Woézek stojacy
1.5 | Udzwig/tadownos¢ (If; ) 2000 2500
1.6 | Odlegtos¢ srodka ciezkosci fadunku (mcm) 1200 1200
1.8 | Odsunigcie tadunku X 1615 (2 1615 (2
(mm)
1.9 |Rozstaw osi y 2717 @ 2717 @
(mm)
Masy
Model OPX 20 iGo neo | OPX 25 iGo neo
2.1 |Masa netto (z akumulatorem) kg 1285 (@) 1310 @
29 Obcigzenie osi z Jf.adunkiem, po stronie kg 1211 / 2054 1279/ 2511
napedu / po stronie tadunku
23 Obcigzenie osi b_ez tadunku, po stronie kg 988/ 277 997 / 293
napedu/po stronie tadunku
Kofa, rama podwozia
Model OPX 20 iGo neo | OPX 25 iGo neo
3.1 Opony Poliuretan Poliuretan
3.2 Rozmiar opon, strona napedu mm 254 x 102 254 x 102
3.3 Rozmiar opon, strona tadunku mm 85 x 100 85x 80
y 4
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Dane techniczne

Arkusz danych VDIiGo neo OPX 20, 25

Model OPX 20 iGo neo | OPX 25 iGo neo
34 Dodatkowe kota mm 150 x 50 150 x 50
35 L!czba_koi po stronie napedu / obcigze- 1x-1/2 1x-1/4
nia (x = napedowe)
3.6 Rozstaw két, strona napedu (:11#1) 474 474
. b1 348 (368 /388 / | 348 (368/388/
3.7 Rozstaw kot, strona tadunku (mm) 498) 498)
Podstawowe wymiary
Model OPX 20 iGo neo | OPX 25 iGo neo
4.2 Wysokos$¢ (przy wsunigtym maszcie) (r::n) - -
4.3  |Swobodne podnoszenie (r:rzn) - -
44 | Podnoszenie (r:fn ) 130 130
4.5 Wysokos$¢ (przy wysunietym maszcie) (n?fn) - -
46 |Podnoszenie wstepne (r:; ) - -
4.8 Wysoko$¢ w pozycji stojacej (r:;,n) 130 130
4.9 Wysokos$¢ drazka kierowniczego w po- hq4 1250 (6) 1250 (6)
’ zycji jazdy (min./maks.) (mm)
4.10 | Wysokos¢ wspornikow kot nosnych (r:?n) - -
Wysoko$¢ w pozycji stojacej, przy wysu- h
4.14 |nieciu (z platforma operatora, ktérg moz- (m1r$1) 1197 1197
na podniesc¢)
415 | Wysokosé opuszczonych widet h1s 85 85
(mm)
419 | Dlugosé catkowita I 3851 3851
(mm)
iy ST lo
4.20 |Dtugosc¢ z tylng czescia widet (mm) 1461 1461
421 Szerokqsc catkowita (z przedtuzeniem b4 800 (1000) 800 (1000)
podwozia) (mm)
ar./
. Lo szer./dt| 61 (maks. 78)/ 61 (maks. 78) /
4.22 | Wymiary ramienia widet . 172 / 2390 172 /2390
(mm)
y 4
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Dane techniczne

Arkusz danych VDIiGo neo OPX 20, 25

Model OPX 20 iGo neo | OPX 25 iGo neo
4.24 | Szeroko$¢ karetki widet b3 - -
(mm)
s . . bs 520 (540/560/ | 520 (540/560/
4.25 |Szeroko$¢ nad widtami (mm) 670) 670)
4.31 | Przeswit pod masztem, z tadunkiem m - -
(mm)
4.32 Przeswit .nad podtozem na srodku roz- my 247154 ©) 24/ 154 3)
stawu osi (mm)
434 Szerokos¢ alejki dla palety 800 x 16, Ast Patrz tabela ma- | Patrz tabela ma-
’ wzdtuznie, podniesiony (mm) sztu sztu
4341 Szerokos$¢ alejki dla palety 1000 x 1200, | Ast | Patrz tabela ma- | Patrz tabela ma-
""" | poprzecznie, podniesiony (mm) sztu sztu
4342 Szerokos¢ alejki dla palety 800 x 1200, Ast Patrz tabela ma- | Patrz tabela ma-
""" | poprzecznie, podniesiony (mm) sztu sztu
. w 3075/ 3075 @)/
4.35 Promien SertU (mrz:_l) 2067 ) (3 2067 ) (3)
Dane dotyczgce osiggéw
Model OPX 20 iGo neo | OPX 25 iGo neo
51 Normalna predkos$c jazdy, z tadunkiem / km/h 9/12 9/12
bez tadunku
511 Normalna predko$¢ jazdy, z fadunkiem / km/h 8 /11 8 /11
bez tadunku
512 Autonomlczna predkosc¢ jazdy, z tadun- km/h 79 79
kiem / bez fadunku
52 Predkos¢ podnoszenia, z tadunkiem / m/s 0,070/ 0,111 0,064/ 0,089
bez tadunku
53 Predkos$¢ opuszczania, z tadunkiem / m/s 0,084 /0,067 0,068 / 0,066
bez tadunku
58 Mak.syr.neflna zdolngsc pokonywania % 79%/12% © (©) 79%/12% (® (©)
wzniesien z tadunkiem / bez tadunku
59 Czas przyspieszenia, z tadunkiem / bez s 61/48 6.4/48
tadunku
510 |Hamulec zasadniczy Elektromagnetycz- | Elektromagne-
ny tyczny

N I
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Arkusz danych VDIiGo neo OPX 20, 25

Silnik jazdy

Model OPX 20 iGo neo | OPX 25 iGo neo

6.1 Silnik jazdy, moc S2=60 min kw 3 3

6.2 Silnik podnosnika, moc przy S3 kw 2,2/5% 2,2/5%
Akumulator zgodny z normg DIN . .

63 1435313536 A, B, C, nie Nie Nie

6.4 Napiecie/pojemnos$¢ znamionowa aku- V/Ah| 247345- 465 24/ 345 - 465
mulatora Ks

6.5 Masa akumulatora (+5%) kg 402 402

6.6 Zuzycie energii zgodnie z cyklem VDI kWh/h 0,46 0,52

Pozostate

Model OPX 20 iGo neo | OPX 25 iGo neo

8.1 Typ kontrolera trakgiji Steroyvnlk pradu Sterowmk pradu

zmiennego zmiennego
10.7 | Poziom hatasu (ucho operatora) dB (A) <70 <70

=

Ze wspornikiem do pionowej palety 1365 / 765 mm

(@ Dla widet o dtugosci 2390 mm / x=1615 mm / wersiji z drazkiem kierowniczym; inne wymiary
widet podano w ponizszej tabeli

() Przy podniesionych ramionach dzwigu lub podniesionych widtach

4+ 114 mm z tacg 54 lub akumulatorem litowo-jonowym

() Z okreslong kratg ochronng tadunku (1290 mm, mierzac od widet wzwyz)

®) 7 opcja regulacji sterownicy, zakres ustawien hi4 = +89 mm, -19 mm

() Minimalny przes$wit pod podwoziem z okreslonym zabezpieczeniem stop

(8)

Na pochytosciach/zboczach o migkkim przejsciu (ramiona dzwigu lub widty podniesione), je-

$li to mozliwe

) W ponizszej tabeli przedstawiono geometryczne wartosci graniczne dotyczace pochytosci/
zboczy z twardymi przej$ciami

(10) W nawiasach: wartosci graniczne dotyczace pochytosci/zboczy z twardymi przejsciami lub z
zabezpieczeniem stép (jesli sg rozne);
ze wzgledu na tolerancje produkcji i montazu zaleca sie zmniejszenie wartosci nominalnych
o co najmniej 1%

(1) Z tadunkiem o masie 1000 kg na maszcie i tadunkiem o masie 1000 kg na unoszeniu

wstepnym przy maksymalnej wysokosci unoszenia wstgpnego

STILL



Dane techniczne

Arkusz danych VDIiGo neo OPX 20, 25

Widly OPX 20/25 iGo neo (przeglad)

I c x @ y @ ®) | Ast ®) )| Obcigzenie przy szero-
(mm) (mm) (mm) (mm) (mm) kosci alejki Ast
990 500 805 1907 3059 | Paleta 1000 x 1200, po-
przecznie
119 | 600 | 1005 | 2107 | 3081 | | Paleta800x1200,
wzdtuznie
1450 | 750 | 1265 | 2367 | 3363 | haleta800xI6, wzdiz-
nie (Il =2 xc)
1650 | 850 1465 2567 3563 | aleta 800 x16, wzdhuz-
nie (Il =2 xc)

Paleta 800 x 16, wzdtuz-
nie (Il =2 xc)
Paleta 800 x 16, wzdtuz-

Widty z draz- | 1650 850 1105 2207 3473
kiem uszczel-
niajgcym 1800 900 1615 2717 3686

nie (Il =2 xc)
2150 | 1100 | 1605 | 2707 | 3973 | "aleta800xI6, wzdtuz-
nie (Il =2 xc)
2150 | 1100 | 1375 | 2477 | 304 | eta800xls wzdhiznie
(ls=2xc)
2390 @ | 1200 | 1845 2947 | 4305 | S Ppalety 800x 1200, po-
przecznie
2390 ®) | 1200 | 1615 | 2717 | 4150 | 2 Palety800x1200,
wzdtuznie
2390 | 1200 | 1845 | 2047 | 4171 | 2Palety800x1200,
wzdtuznie
2390 | 1200 | 1615 2717 4145 2 palety 800 x 1200,
wzdtuznie

Widty in?quka' 2900 1500 2125 3227 4733 | Paleta 800_x I wzdtuznie
(ls=2xc)

2 palety 800 x 1200
wzdtuznie + 1 paleta 800
x 1200 poprzecznie na
koncéwkach widet*

3100 1600 2125 3227 5003

(@ 7 opuszczonymi widtami; -57 mm z catkowicie podniesionymi widtami w wersji z drazkiem
uszczelniajgcym, +108 mm w wersji z drazkiem kierowniczym

®) + 114 mm z tacg 54 lub akumulatorem litowo-jonowym

(c) Przy catkowicie podniesionych widtach; +57 mm W 4 przy opuszczonych widtach w wersji z
drazkiem uszczelniajacym, +108 mm Wy w wersji z drgzkiem kierowniczym

@ Dtugi rozstaw osi odpowiedni do mocowania 3 europalet poprzecznie

(®) Krétki rozstaw osi odpowiedni do mocowania 2 europalet wzdtuznie

«  Sktadowanie palet poprzecznie w stosunku do widet jest dozwolone tylko w trybie Manual
(recznym)

N I
STILL



Dane techniczne

Arkusz danych VDIiGo neo OPX 20, 25

Geometryczna zdolno$é pokonywania wzniesien (8 OPX 20/25 iGo neo

Platiorma Tacka 54 lub I_itowo-j_ono-
I (mm) | ¢(mm) | x(mm) 53 wy z zabezpleczenlem
stop
990 500 805 11,2 % 8,5%
1190 600 1005 9,8% 7,4%
1450 750 1265 8,7% 6,6%
1650 850 1465 8,1% 6,1%
Widly z drazkiem usz- | 1650 850 1105 9,3% 7,1%
czelniajgcym 1800 900 1615 7,7% 5,8%
2150 1100 1605 7,8% 5,8%
2150 1100 1375 8,3% 6,3%
2390 1200 1845 7,3% 5,5%
2390 1200 1615 7,9% 5,9%
2390 1200 1845 7.4% 5,6%
Widly 2 drazkami 2390 1200 1615 7,9% 5,9%
2900 1500 2125 7,0% 5,3%
3100 1600 2125 7,0% 5,3%
(@ Ze wzgledu na tolerancje produkcji i montazu zaleca sie zmniejszenie wartosci nominalnych o
co najmniej 1%

STILL



Arkusz danych VDIiGo neo OPX-L 12, 20,20 S

Arkusz danych VDI
iGo neo OPX-L 12, 20,20 S

@ WSKAZOWKA

Arkusz danych VDI zawiera tylko wartosci da-
nych technicznych wozkow przemystowych z
wyposazeniem standardowym. Zastosowane
niestandardowe opony, maszty, dodatkowe
moauty ifp. mogg spowodowac, ze wartosci te
beda inne.

Kluczowe dane

Dane techniczne

OPX-L 20 OPX-L 20 S OPX-L 12
Model . - .
iGo neo iGo neo iGo neo
1.1 |Producent STILL STILL STILL
1.2 | Oznaczenie typu producenta OPX-L 20 OPX-L20S OPX-L 12
’ iGo neo iGo neo iGo neo
1.3 |Naped Elektryczny Elektryczny Elektryczny
1.4 |Obstuga Wozek stojacy | Wozek stojacy | Wozek stojacy
2000/ 1000 w
15 | Udzwighadownosé Q | przypadku 2000 1200
(kg) | podnoszenia
masztu
1248 /600 w
16 Odlegtos¢ srodka ciezkosci ta- c przypaqu 1200 600
dunku (mm) | podnoszenia
masztu (1)
1.8 | Odsuniecie tadunku (mxm) 1910/ 1782 ®) | 1474 /1310 ©®) 670
. y 3225/ 2661 / n
1.9 |Rozstaw osi (mm) 3097 (3) (@) 2497 (3) (@) 1823 @
Masy
OPX-L 20 OPX-L20 S OPX-L 12
Model . . .
iGo neo iGo neo iGo neo
2.1 |Masa netto z akumulatorem kg 1674 1563 1415
Obcigzenie osi z tadunkiem, po
2.2 |stronie napedu / po stronie ta- kg 1629 /2025 1231/2312 1015/ 1580
dunku
Obcigzenie osi bez tadunku, po
2.3 |stronie napedu/po stronie tadun- | kg 1260/ 394 1111 /432 967 / 428
ku
Ay

STILL




Dane techniczne

Kota, rama podwozia

Arkusz danych VDIiGo neo OPX-L 12, 20, 20 S

Model OPX-L 20 OPX-L 20 S OPX-L 12
iGo neo iGo neo iGo neo
3.1 |Opony Poliuretan Poliuretan Poliuretan
3.2 |Rozmiar opon, strona napedu mm 254 x 102 254 x 102 254 x 102
3.3 | Rozmiar opon, strona tadunku mm 85 x 80 85x 80 85 x 60
3.4 |Dodatkowe kota mm 150 x 50 150 x 50 150 x 50
35 | Liczba kot po stronie napedu / 1x- 1/4 1x - 1/4 1x - 1/4
obcigzenia (x = napedowe)
3.6 |Rozstaw két, strona napedu (:]1'%) 474 474 474
3.7 |Rozstaw kot, strona tadunku (:]1;1) 370 368 (348) 388
Podstawowe wymiary
Model OPX-L 20 OPX-L20 S OPX-L 12
iGo neo iGo neo iGo neo
42 Wysokos$¢ (przy wsunietym h4 Patrz tabela 1375 (5) 1375 (5)
’ maszcie) (mm) masztu
4.3 | Swobodne podnoszenie (r:ﬁq) Part;i:)uela - -
44 |Podnoszenie (r:fn) 800 700 700
45 Wysokos$¢ (przy wysunigetym hg | patrz ponizsza 2075 ©) 2075 )
’ maszcie) (mm) tabela
4.6 |Podnoszenie wstepne (r:ﬁq) 130 - -
4.8 | Wysokos$¢ w pozyciji stojacej (r':r?n) 130 130 130
4.9 Wysokos$¢ kota skretnego w po- h1g 1250 (6) 1250 (6) 1250 (6)
’ zycji jazdy, (min./maks.) (mm)
410 Wysoko$¢ wspornikdw kot nos- hg 85 ) )
nych (mm)
Wysoko$¢ w pozyciji stojacej,
4.14 |Pr2y wysunigciu (z platforma hi2 1197 1197 1197
operatora, ktérg mozna pod- (mm)
nies¢)
4.15 | Wysokosc¢ opuszczonych widet h1 91 85 86
(mm)
4.19 | Dlugo$é catkowita (n|11m) 4176 4) 3935 (4) 2703 4)

STILL




Arkusz danych VDIiGo neo OPX-L 12, 20, 20 S

Dane techniczne

Model OPX-L 20 OPX-L 20 S OPX-L 12
iGo neo iGo neo iGo neo
4.20 |Dlugo$c¢ z tylng czescig widet (n'fm) 1674 4) 1545 (4) 1513 4)
4.21 | Szerokosc catkowita (z przediu- | b1 | g05 (1000) | 800 (1000) | 800 (1000)
zeniem podwozia) (mm)
ar./
. . szer./ |60 (maks. 72) /
4.22 | Wymiary widet a. 200/ 1295 75/172/2390|55/172 /1190
(mm)
4.24 | Szerokos¢ karetki widet by 711 792 ) 796
(mm)
4.25 | Szerokosc¢ nad widtami (r:ri\) 570 540 (520) 560
431 ereswﬂ pod masztem, z tadun- | my 137100 @ 187 )
kiem (mm)
4.32 Przeswit nad p9d+ozem na srod- my 25/ 155 () 10/710® 30
ku rozstawu osi
434 Szerokos_c _aIeJkl dlq pr_allety 800 x | Ast | Patrztabela 4216 @ 3045 @)
16, wzdtuznie, podniesiony (mm) masztu
4.34. | Szeroko$¢ alejki dla palety 1000 | Ast ) ) )
1 x 1200, poprzecznie, podniesiony | (mm)
4.34. | Szeroko$c alejki dla palety 800 x | Ast ) ) )
2 1200, poprzecznie, podniesiony | (mm)
o W 3583/ 3019/ 4
4.35 | Promien SertU (mr;) 3455 (3) @) 2855 (3) @) 2181 )
Dane dotyczgce osiggéw
OPX-L 20 OPX-L20S | OPX-L 12
Model . . .
iGo neo iGo neo iGo neo
Normalna predkos$¢ jazdy, z ta-
5.1 dunkiem / bex tadunku km/h 9/12 9/12 9/12
511 Normalna predko$¢ jazdy, z ta- km/h 8/ 11 8 /11 8 /11
""" |dunkiem / bez tadunku
Autonomiczna predkos¢ jazdy, z
512 tadunkiem / bez fadunku km/h 72 72 72
5.2 |Predkos¢podnoszenia, ztadun- | o g 159 /0,253 | 0,095/0,176 | 0,135/0,218
kiem / bez tadunku
5.3 |PredkosCopuszezania ziadun- | o 21870240 | 0,13/0,13 |0,130/0,122
kiem / bez tadunku
o [uoemaresioruit sk || mwrzn [ e | 1ewnsy
: ° 1(6,6%:5,3%) (10| (2,7%) (19 | (6,2%) (10
tadunku
y 4

STILL
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Dane techniczne

Arkusz danych VDIiGo neo OPX-L 12, 20, 20 S

Model OPX-L 20 OPX-L20S | OPX-L12
iGo neo iGo neo iGo neo
59 Qzas przyspieszenia, z fadun- s 65/53 6.8/54 58/4.9
kiem / bez fadunku
5.10 |Hamulec zasadniczy Elektromagne- | Elektromagne-| Elektromag-
tyczny tyczny netyczny
Silnik jazdy
Model OPX-L 20 OPX-L20 S OPX-L 12
iGo neo iGo neo iGo neo
6.1 | Silnik jazdy, moc S2=60 min kw 3 3 3
6.2 | Silnik podnos$nika, moc przy S3 kW 2,2/5% 2,215% 2,215%
Akumulator zgodny z normg DIN . . .
63 143531/35/36 A, B, C, nie Nie Nie Nie
6.4 |Napiecie/pojemnosc znamionowa | V /| o4 a45 465 | 24 /345-465 | 24/ 345-465
akumulatora Ks Ah
6.5 |Masa akumulatora (+5%) kg 402 402 402
6.6 Zuzycie energii zgodnie z cyklem | kWh/ 0,55/0,52 (11 083 0,54
VDI h
Pozostate
OPX-L 20 OPX-L 20 S OPX-L 12
Model . - .
iGo neo iGo neo iGo neo
8.1 | Typ kontrolera trakdj Sterovynlk pra- Sterovymk pra- Sterovymk pra-
du zmiennego | du zmiennego | du zmiennego
. dB
10.7 |Poziom hatasu (ucho operatora) ) <70 <70 <70

83

$li to mozliwe

Ze wspornikiem do pionowej palety 1365 / 765 mm

Dla widet o dtugosci 2390 mm / x=1615 mm / wersji z dragzkiem kierowniczym; inne wymiary
widet podano w ponizszej tabeli

() Przy podniesionych ramionach dzwigu lub podniesionych widtach

4 + 114 mm z tacg 54 lub akumulatorem litowo-jonowym

() Z okreslong krata ochronng fadunku (1290 mm, mierzac od widet wzwyz)
®) 7 opcjg regulacji sterownicy, zakres ustawien hi4 = +89 mm, -19 mm

(M Minimalny przeswit pod podwoziem z okreslonym zabezpieczeniem stop
(8)

Na pochyto$ciach/zboczach o miekkim przejsciu (ramiona dzwigu lub widty podniesione), je-

©) W ponizszej tabeli przedstawiono geometryczne wartosci graniczne dotyczace pochytosci/

zboczy z twardymi przej$ciami



Dane techniczne
Arkusz danych VDIiGo neo OPX-L 12, 20,20 S

(10) W nawiasach: wartosci graniczne dotyczace pochytoéci/zboczy z twardymi przejéciami lub z
zabezpieczeniem stop (jesli sa rézne);
ze wzgledu na tolerancje produkcji i montazu zaleca sie zmniejszenie warto$ci nominalnych
o co najmniej 1%

(1) Z tadunkiem o masie 1000 kg na maszcie i tadunkiem o masie 1000 kg na unoszeniu
wstepnym przy maksymalnej wysokos$ci unoszenia wstepnego

Maszty OPX-L 20 iGo neo

Maszt (typ) Teleskopowy
Wysoko$¢ masztu, opusz- h,

czonego 1276
Wl s s W | o
Swobodne podnoszenie (@) hy 150
Wysoko$¢ podnoszenia hs 1580 ()
z\i/é/tse(;kooéé masztu, wysu- ha 2066
Wysokoéé wozka, maszt Wersja standardowa 2200
opuszczony Z uchwytem do palet(® 2200
Wysokoéé wozka, wysunie- | Wersja standardowa 2200
ty maszt Z uchwytem do palet(®) 3114
(@) ze zwiekszong wysokoscig masztu h

(b) z okreslong kratg ochrony tadunku na wsporniku akcesoriow do duzych obcigzen

OPX-L 20 iGo neo szerokosci alejki (z podniesionymi ramionami dzwigu)

OPX-L 20 iGo neo szerokosci alejki (z podniesionymi ramionami dzwigu)
Dtugo$c¢ ramie Obcigzenie
i io- - (c) -
Diugosc¢ widet Wymiary pa'?ty (pio nia dzwigu X Wa przy szero-
nowe;j) (mm) (mm) (mm) kosci alejki
(mm) Ast
2 palety 800 x
1295 - 1207 1782 3455 1200, wzdtuz-
nie
2 palety 800 x
1295 165 1137 1200, wzdtuz-
1617 3455 nie
(©) +114 mm z taca 54 lub akumulatorem litowo-jonowym

N I
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Zatrzymanie awaryjne ............ 104 Przeznaczenie. . ..................... 5
Zatrzymywanie na konicu regatu. . . . . 102  PrzyciskiiGo neo (funkgje). .. ......... 51
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Zmiana pozycji zatrzymania w poblizu . .
operatopra )éoj nastQ::,)nej palet)?. ..o 107 Skrzyzowanie. ..................... 103
Zmiana ustawienia wézka. . ........ 96 Sprzet .medyczny """""""""" 29
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Przediuzenie podwozia. . . . ........... 10 Sygnaty informacyjne i ostrzegawcze. . 41
Wyswietlanie ustawienia wozka.. . . . . 43
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