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EK-X 10 Wézek do kompletacji pionowej
Nowy wymiar kompletacji zamowien

Ten arkusz danych technicznych zgodnych z
wytycznymi Zwigzku Inzynieréw Niemieckich
(VDI) 2198 okresla tylko warto$ci techniczne
wybranych wariantéw wyposazenia.
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Oznakowanie

Masy

Wymiary podstawowe Kota/podwozie

Silnik elektryczny Osiagi

Pozostate

'S3=10%

Producent
Typoszereg

Naped

Obstuga
Nosno$¢/tadunek
Srodek ciezkosci tadunku
Odlegto$¢ grzbietu widet do osi kota

Rozstaw osi kot

Masa wtasna (wraz z akumulatorem)

Nacisk na 0$, z tadunkiem od strony napedu/od strony tadunku
Nacisk na 0$, bez tadunku od strony napedu/od strony tadunku
Ogumienie

Rozmiar kota

Rozmiar kota

Liczba kot (x = napedowe)
Rozstaw kot

od strony napedu
od strony tadunku
od strony napedu/od strony tadunku
od strony tadunku

Wysokosé maszt ztozony
Wysokos$¢ podnoszenia
Wysokos$¢ maszt wysuniety

Wysokos$¢ ostony operatora (kabiny)
Wysokos¢ platformy

Dodatkowe uniesienie widet

Wysokos¢ platformy

Wysokosé kompletacji (hiz +

1600 mm)

Wysokos¢ widet

Dtugos$¢ catkowita

Dtugos¢ tacznie z grzbietem widet
Szeroko$¢ catkowita

Wymiary widet

Karetka widet 1SO 2328, klasa/typ A, B
Szeroko$¢ karetki widet

Rozstaw zewnetrzny widet

Rozstaw rolek prowadzgcych

Przedwit dolny, z tadunkiem, pod masztem
Przeswit dolny, centralnie miedzy osiami
Szerokos¢ korytarza roboczego dla palety 1200 x 800 wzdtuznie
Szerokos¢ korytarza roboczego dla palety 1200 x 800 poprzecznie
Promien skretu

Szerokos¢ korytarza przy zawracaniu, min.
Szerokos$¢ wejscia do kabiny operatora
Wysoko$¢ wnetrza kabiny operatora
Predko$¢ jazdy

Predko$¢ podnoszenia

Predkos$¢ opuszczania

Przyspieszenie (na 10 m)

Hamulec eksploatacyjny

Silnik napedowy moc S2 60 min

Silnik uktadu podnoszenia moc S3 15%
Akumulator wedtug DIN 43535

Napiecie akumulatora Ks

Masa baterii (zaleznie od producenta +5 %)
Poziom hatasu na wysokos$ci uszu operatora

maszt w stanie ztozonym

uniesiona
uniesiona

opuszczone

min./maks.

7 tadunkiem/bez tadunku
z tadunkiem/bez tadunku
z tadunkiem/bez tadunku
z tadunkiem/bez tadunku
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dB(A)

STILL

EK-X 10
pojedynczy maszt
bez dodatkowego
podnoszenia

Elektryczny 24 V
Stojgc/kompletacja
1000

400

180

1270

1564

536/2028
1006/558
Poliuretanowe
@ 250 x 100

@ 125 x 105
1x/2

660

1620

1000

2395

200

1200
2800

65

2465

1665
790/790
60/120/800
Widty spawane

560

40

40

3122

2834

1485

2834

460

9,0/9,0
0,15/0,19
0,30/0,24
717
Regeneracyjny
3,0

32!

3PzS 420/B
24/420
385

61

STILL

EK-X 10
pojedynczy maszt
z dodatkowym
podnoszeniem

Elektryczny 24 V
Stojgc/kompletacja
1000

400

180

1260

2069
688/2381
1168/901
Poliuretanowe
@ 250 x 100
@ 125 x 105
1x/2

850

2530

1910

4170

2260

200

800

2110

3710

65

2475

1675
980/980
60/120/800
Widty spawane
740

640

1375

40

40

1380

1495

2844

460

2000
10,0/10,0
0,18/0,25
0,30/0,24
717
Regeneracyjny
3.0

4,0

4PzS 560/B
24/560
502

63

STILL

EK-X 10 maszt
teleskopowy

z dodatkowym
podnoszeniem

Elektryczny 24 V
Stojgc/kompletacja
1000

400

180

1415

2711
1050/2661
1479/1232
Poliuretanowe
@ 250 x 100
@ 150 x 100
1x/2

850

2900

4550

6810

2260

200

800

4750

6350

65

2630

1830
980/980
60/120/800
Widty spawane
740

640

1375

38

38

1380

1650

2999

460

2000
10,0/10,0
0,22/0,31
0,30/0,24
717
Regeneracyjny
3,0

7,6

4PzS 560/B
24/560

502

69

Oferujemy mozliwos$é obliczenia parametréw technicznych wézka z indywidualnie dobranym wyposazeniem przy uzyciu oprogramowania narzedziowego VNAP.
Obliczone profile predkosci jazdy sg oparte na naszych kryteriach dotyczgcych warunkéw podtoza. Zastrzega sie prawo wprowadzania zmian bez uprzedniego

powiadomienia. Wartosci moga rézni¢ si¢ o =10 %.

Uwaga: to jest przyktadowa konfiguracja. W zaleznosci od sposobu uzytkowania wdzka warto$ci moga sie roznic.



EK-X 10 Wézek do kompletacji pionowej

Rysunki techniczne
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Widok z boku, wézek EK-X 10 z pojedynczym masztem bez dodatkowego

podnoszenia
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Widok z boku, wézek EK-X 10 z pojedynczym masztem z dodatkowym

podnoszeniem
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Widok z boku, wézek EK-X 10 z masztem teleskopowym z dodatkowym

podnoszeniem
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Widok z gory, wézek EK-X 10 z pojedynczym masztem bez dodatkowego

podnoszenia
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Widok z géry, wézek EK-X 10 z pojedynczym masztem z dodatkowym

podnoszeniem
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Widok z gory, wozek EK-X 10 z masztem teleskopowym z dodatkowym

podnoszeniem



PXV Wozek do kompletacji pionowej
Nowy wymiar kompletacji zamdéwien
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Oznakowanie

Masy

Wymiary podstawowe Kota/podwozie

Osiagi

Pozostate Silnik elektryczny

1S3=20%

Producent
Typoszereg

Naped

Obstuga

Nos$no$é/tadunek

Srodek ciezkosci fadunku

Odlegtos¢ grzbietu widet do osi kota
Rozstaw osi kot

Masa wtasna (wraz z akumulatorem)
Nacisk na 08, z tadunkiem

Nacisk na 0$, bez tadunku

Ogumienie

Wymiar kota

Wymiar kota

Liczba kot (x = napedowe)

Wysokos$¢

Wysoko$¢ podnoszenia

Wysokos$é

Wysokos$¢ ostony operatora (kabiny)
Wysokos¢ platformy

Dodatkowe podnoszenie

Wysokos¢ platformy

Wysokosé kompletaciji (hi2 + 1600)
Wysoko$¢, w stanie opuszczonym

Dtugos$¢ catkowita

Dtugos¢ tacznie z grzbietem widet
Szerokos¢ catkowita

Wymiary widet

Karetka widet ISO 2328, klasa/typ A, B
Szeroko$¢ karetki widet

Rozstaw zewnetrzny widet

Rozstaw rolek prowadzacych

Przes$wit dolny, z tadunkiem, pod masztem
Przesdwit dolny, centralnie miedzy osiami
Szeroko$¢ korytarza roboczego

Promien skretu

Szeroko$¢ korytarza przy zawracaniu, min.
Predkos¢ jazdy

Predko$¢ podnoszenia

Predkos$¢ opuszczania

Przyspieszenie (na 10 m)

Hamulec eksploatacyjny

Silnik napedowy moc S2 60 min

Silnik uktadu podnoszenia moc S3 15 %
Akumulator wedtug DIN 43531/35/36 A, B, C, nie
Napiecie akumulatora/pojemno$c¢ znamionowa Ks
Masa akumulatora (zaleznie od producenta +5 %)
Rodzaj sterowania jazdg

Poziom hatasu na wysokosci uszu operatora

od strony napedu/od strony tadunku
od strony napedu/od strony tadunku

od strony napedu

od strony tadunku

od strony napedu/od strony tadunku
maszt ztozony

maszt wysuniety

opuszczona

uniesiona

min./maks.

z tadunkiem/bez tadunku
z tadunkiem/bez tadunku
z tadunkiem/bez tadunku
z tadunkiem/bez tadunku

Uwaga: to jest przyktadowa konfiguracja. W zaleznosci od sposobu uzytkowania wézka warto$ci moga sie réznic.
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Widok z boku, PXV M maks. 1000 kg z masztem teleskopowym

(o]

< X O

bi/bz
s/ell

kg
mm
mm

kg
kg
kg

kW
kW

V/Ah
kg

dB(A)

STILL

PXV M udzwig 1000 kg,
maszt teleskopowy z
dodatkowym podnoszeniem

Elektryczny 24 V
Kompletacja
1000

400

858

1340

3566
1299/3267
1886/1681
Poliuretanowe
@ 360/130
@ 180/156
1x/2

3900

6000

8284

2284

233

800

6233

7833

65

2818

2018
1080/1280
60/120/800
ISO | - specjalna karetka widet
740

640/640
1375

50

50

1380

1801

3301
10,0/10,0
0,26/0,30
0,28/0,28
6/6
Regeneracyjny
4,0

7.6

6PzS 840 A
24/840

687
Mikroprocesor
61

Warto$ci moga rézni¢ sie w zakresie +/-10%. Obliczone profile predko$ci jazdy sa oparte na naszych kryteriach dotyczacych warunkéw podtoza. Zmiany techniczne zastrzezone.
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Widok z géry, PXV M maks. 1000 kg z masztem teleskopowym

STILL

PXV M udzwig 1000 kg,
maszt teleskopowy z
dodatkowym podnoszeniem

Elektryczny 48 V
Kompletacja
1000

400

858

1448

3842
1489/3353
2032/1810
Poliuretanowe
@ 360/130
© 180/156
1x/2

3900

6000

8284

2284

233

800

6233

7833

65

2926

2126
1080/1280
60/120/800
ISO | - specjalna karetka widet
740

STILL

PXV M udzwig 1000 kg,
maszt teleskopowy z
dodatkowym podnoszeniem

Elektryczny 24 V
Kompletacja
1000

600

345

1520

2973
952/3022
1615/1359
Poliuretanowe
© 360/130
© 180/156
1x/2

2250

2825

5115

2290

240

740

3065

4665

65

3420

2220
880/980
60/120/1200
ISO | - specjalna karetka widet
660

640/640 560/560
1375 1075
50 50
50 50
1380 1080
1902 1951
3402 3747
10,0/10,0 10,0/10,0
0,50/0,50 0,24/0,30
0,45/0,45 0,28/0,28
6/6 717
Regeneracyjny Regeneracyjny
6,5 4,0
13,0" 7,6
4 PzS 560 A 6 PzS 840 A
48/560 24/840
933 687
Mikroprocesor Mikroprocesor
61 61
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Widok z boku, PXV maks. 1200 kg z masztem teleskopowym

STILL

PXV udzwig 1200 kg,
maszt teleskopowy z
dodatkowym podnoszeniem

Elektryczny 48 V
Kompletacja
1200

400

345

1520

3023
1053/3170
1690/1332
Poliuretanowe
@ 360/130
@ 180/156
1x/2

2250

2825

5115

2290

240

740

3065

4665

65

2910

2110
880/980
60/120/800
ISO | - specjalna karetka widet
740

640/640
1375

50

50

1380

1765

3258
11,0/11,0
0,36/0,36
0,32/0,32
717
Regeneracyjny
6

13,0'

3 PzS 420 A
48/420

739
Mikroprocesor
61

STILL

PXV udzwig 1200 kg,
maszt triplex z
wolnym skokiem

Elektryczny 48 V
Kompletacja
1200

400

455

1844

5996
2389/4806
2993/3002
Poliuretanowe
@ 360/130
@ 180/156
1x/2

5400

12660

14950

2290

240

740

12900

14500

65

3344

2544
1080/1580
60/120/800
ISO | - specjalna karetka widet
740

640/640
2000

50

50

2100

2190

3781
13,0/13,0
0,40/0,40
0,45/0,45
6/6
Regeneracyjny
65

13,0"

6 PzS 930 A
48/930

1309
Mikroprocesor
61
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STILL

PXV udzwig 1200 kg,
maszt teleskopowy z
dodatkowym podnoszeniem

Elektryczny 48 V
Kompletacja
1200

400

345

1628

4097
1627/3670
2222/1875
Poliuretanowe
@ 360/130
© 180/156
1x/2

3400

5125

7415

2290

240

740

5365

6965

65

3018

2218
1080/1580
60/120/800
ISO | - specjalna karetka widet
740

640/640
1995

50

50

2000

1999

3492
13,0/13,0
0,49/0,50
0,45/0,45
6/6
Regeneracyjny
6.5

13,0'

4 PzS 560 A
48/560

933
Mikroprocesor
61

Widok z géry, PXV maks. 1200 kg z masztem teleskopowym



EK-X 10 i PXV Wézek do kompletacji pionowe;j

Maszty
Wysoko$¢ masztu w stanie ztozonym h mm 1620 2120 2530
£ . I .
g Cafkoyv\ta wysokos$¢ podnoszenia od has (s + ho + hra) mm 1865 2365 2775
8 podtoza
€ 8 Catkowita wysoko$¢ podnoszenia ha4 (ha + ho) mm 1800 2300 2710
Sgg_ Nominalny skok N3 mm 1000 1500 1910
; §- E  Wysoko$¢ opuszczonych widet his mm 65 65 65
2 § Dodatkowe podnoszenie ho mm 800 800 800
E% Wysoko$é podniesionej platformy hi2 (hs + hy) mm 1200 1700 2110
= Wysoko$¢ kompletacii hos (2 + 1600) mm 2800 3300 3710
Wysoko$¢é masztu w stanie wysunietym  hs mm 2395 3760 4170
Wysoko$¢ masztu w stanie ztozonym hy mm 2400 2900
e i ) i
% ggglig;\gta wysokos$¢ podnoszenia od his (s + Py + o) mm 4415 5415
= N
§_ § Catkowita wysoko$¢ podnoszenia ha4 (s + ho) mm 4350 5350
228  Nominalny skok hs mm 3550 4550
g @ E  Wysoko$¢ opuszczonych widet i3 mm 65 65
‘g é Dodatkowe podnoszenie ho mm 800 800
E% Wysokos$é podniesionej platformy hiz (ha+ hy) mm 3750 4750
S Wysokos¢ kompletacii has (2 + 1600) mm 5350 6350
Wysoko$¢ masztu w stanie wysunietym  hs mm 5810 6810
Wysoko$¢ masztu w stanie ztozonym h mm 2250 2400 2900 3400 3900
S pogioni@ wysokostpodnoszenia 09 p hyshy+ho)  mm 4105 4415 5415 5865 6865
= >
§ §_ Catkowita wysoko$¢ podnoszenia h2s (hs + ho) mm 4050 4350 5350 5800 6800
-2 Nominalny skok hs mm 3250 3550 4550 5000 6000
w
<)
é K} Wysokos$¢ opuszczonych widet his mm 65 65 65 65 65
= E Dodatkowe podnoszenie ho mm 800 800 800 800 800
% E  Wysoko$¢ podniesionej platformy hiz (hs + hy) mm 3483 3783 4783 5233 6233
Wysoko$¢ kompletacii h2s (hi2 + 1600) mm 5083 5383 6383 6833 7833
Wysoko$¢ masztu w stanie wysunietym — hs mm 5534 5834 6834 7284 8284
Wysoko$¢ masztu w stanie ztozonym h1 mm 2250 2450 2900 3400 3900 4400
c . Iy .
L E olopnawysolostpodnoszeni2 0y hyvhy+h)  mmo 3630 4080 4930 5930 6530 7530
(=2
§ ?,? Catkowita wysoko$¢ podnoszenia h24 (ha + ho) mm 3565 3965 4865 5865 6465 7465
=N
ﬂ%f_ Nominalny skok hs mm 2825 3225 4125 5125 5725 6725
< f.,: E  Wysokos¢ opuszczonych widet hia mm 65 65 65 65 65 65
E H 2 Dodatkowe podnoszenie ho mm 740 740 740 740 740 740
& €& Wysokos¢ podniesionej platformy hiz (hs + hy) mm 3065 4025 4925 5925 6525 7525
5 Wysokosé kompletacji hos (2 + 1600) mm 4665 5065 5965 6965 7565 8565
Wysoko$¢é masztu w stanie wysunietym  hs mm 5115 5515 6415 7415 8015 9015
Wysokos$¢ masztu w stanie ztozonym h mm 2250 2450 2900 3400 3900 4400 4900 5400
£ h I .
E gg;ﬁggta wysokos¢ podnoszenia od his (s + hy + hia) mm 3630 4030 4930 5930 6530 7530 8530 9330
(=2 [=<]
§ %% Catkowita wysoko$¢ podnoszenia ha4 (ha + ho) mm 3565 3965 4865 5865 6465 7465 8465 9265
Qo
ﬁ_%_s Nominalny skok hs mm 2825 3225 4125 5125 5725 6725 7725 8525
22 E Wysokos$¢ opuszczonych widet his mm 65 65 65 65 65 65 65 65
E H :'é Dodatkowe podnoszenie Ny mm 740 740 740 740 740 740 740 740
&g 2 Wysokos$¢ podniesionej platformy hiz (hs + hy) mm 3065 4025 4925 5925 6525 7525 8525 9325
g Wysokos$¢ kompletaciji has (h12 + 1600) mm 4665 5065 5965 6965 7565 8565 9565 10365
Wysoko$¢ masztu w stanie wysunietym — hs mm 5115 515 6415 7415 8015 9015 10015 10815
Wysokos$¢ masztu w stanie ztozonym hy mm 3300 3800 4350 4800 5400
Catkowita wysokos¢ podnoszenia od hos (hs+ ho+ his)  mm 7965 9465 10765 11965 13465
& = podtoza
§ ) :‘é Catkowita wysoko$¢ podnoszenia h2s (ha + ho) mm 7900 9400 10700 11900 13400
.‘l‘_ é. g, Nominalny skok hs mm 7160 8660 9960 11160 12660
< g % Wysokos$¢ opuszczonych widet his mm 65 65 65 65 65
E &= Dodatkowe podnoszenie ho mm 740 740 740 740 740
[
& 2 Wysokos¢ podniesionej platformy hi2 (hs + hy) mm 7400 8900 10200 11400 12900
Wysokos$¢ kompletaciji hos (2 + 1600) mm 9000 10500 11800 13000 14500
Wysoko$é masztu w stanie wysunietym  hs mm 9490 10990 12290 13490 14990
Wysoko$¢ masztu w stanie ztozonym hy mm 2250 2450 2900 3200 3700 4200 4700
Wolny skok widet ha mm 1600 1800 2250 2550 3050 3550 4050
S £ popontawysokostpodnoszeniaod p,hyvhyrho)  mm 5215 6815 7165 7965 9465 10765 11965
'8
§ g:‘o‘ Catkowita wysoko$¢ podnoszenia h2s (hs + ho) mm 5150 5750 7100 7900 9400 10700 11900
E ] E Nominalny skok hs mm 4410 5010 6360 7160 8660 9960 11160
[ EZ Wysokos$¢ opuszczonych widet his mm 65 65 65 65 65 65 65
E £ 2 Dodatkowe podnoszenie hy mm 740 740 740 740 740 740 740
Wysokos$¢ podniesionej platformy hiz (hs+ hy) mm 4650 5250 6600 7400 8900 10200 1140
Wysoko$¢ kompletacji has (12 + 1600) mm 6250 6850 8200 9000 10500 11800 13000

Wysoko$¢ masztu w stanie wysunietym — hs mm 6700 7300 8650 9450 10950 12250 13450



EK-X 10 i PXV Wézek do kompletacji pionowe;j

Nowy wymiar kompletacji zamowien

Zasieg pobierania tadunkow
do 14,5 m

PXV

Wézek do kompletacji pionowe;j
z masztem teleskopowym

i udzwigiem do 1200 kg

Zasieg pobierania
tadunkow
do 7,8 m

PXV M

Wazek do kompletacji
pionowej z masztem
teleskopowym

i udzwigiem do 1000 kg

Zasieg pobierania tadunkow
do 6,3 m

EK-X 10

Wézek do kompletacji pionowe;j
z masztem teleskopowym

i udzwigiem do 1000 kg




EK-X 10 Wézek do kompletacji pionowej
Zdjecia detali

Chroniona przed wstrzagsami podtoga kabiny ze zintegrowanym wytacznikiem
napedu zapewnia wigkszy komfort jazdy, eliminujac typowe utrudnienia w kabinie
operatora

tatwo dostepne, opcjonale ostony palety umozliwiajg ergonomiczne pobieranie Proste i bezpieczne wejscie na palete z dodatkowymi barierami bezpieczenstwa
ciezkich i nieporecznych towaréw ustawionymi w kierunku tadunku

Barierka wychylna umozliwiajgca ergonomiczng kompletacje az do ostatniego Opcjonalna obstuga z wykorzystaniem terminala danych, drukarki i skanera
artykutu na palecie



PXV Wozek do kompletacji pionowej
Zdjecia detali

nmmwnumuunmnwmuu. O D O ST ey

Maksymalne bezpieczenstwo i elastycznos¢ podczas pracy z wozkiem dzieki
wyswietlaczowi i elementom sterujagcym, ktére moga znajdowac sie po stronie

tatwy dostep do tadunkéw - niezaleznie od gtebokosci sktadowania - dzigki Bezpieczenstwo jest najwazniejsze: opcjonalna klatka ochronna montowana na
opcjonalnym bocznym barierom wychylnym na kabinie operatora palecie dodatkowo chroni operatora

Duzo miejsca na dodatkowe urzgdzenia i dokumenty dzieki inteligentnej koncepcji Bezpieczenstwo i efektywno$¢ z optymalnym widokiem dookota wézka: maszt
schowkow zapewnia dobra widocznos$¢ w kierunku jazdy przez caty czas

Szybkie tadowanie dla optymalnej dostepnosci: bezposredni dostep do tadowania
na PXV ma kluczowe znaczenie i bardzo utatwia obstuge ztacza tadowania
wszystkim operatorom



PXV Wozek do kompletacji pionowej
iGo pilot

System, ktéry spetni potrzeby kazdego klienta: system
STILL iGo pilot moze odczytywaé znaczniki RFID i kody kreskowe

Niestandardowa konfiguracja: system mozna indywidualnie
dostosowa¢ do kazdego magazynu z bardzo waskimi korytarzami

Optymalne warunki pracy: wyeliminowanie procesu poszukiwania
tadunku i pustych przebiegéw zmniejsza obcigzenie operatora
i umozliwia szybsze wdrozenie nowych pracownikéw

STILL iGo pilot - krétki opis systemu

iGo pilot

iGo pilot navigation i funkcje bezpieczenstwa iGo pilot tacza okreslona
topografie magazynu z dziatajgcymi wewnatrz wozkami. Interfejs
nawigacji iGo pilot komunikuje sie z systemem zarzadzania magazynem
i taczy procesy magazynowe w inteligentng cato$¢. W rezultacie wézek
wie, do ktérego miejsca sktadowania nalezy sie uda¢ w nastepnej

kolejno$ci i tym samym odcigza operatora. Gdy operator przyjmie
nastepne zamowienie, wdzek znajduje droge przez korytarze magazynu.
Dzieki systemom wspomagania bezpieczenstwa i ostrzegania iGo pilot,
ktére mozna skonfigurowa¢ indywidualnie do pracy w réznych

magazynach, wozek proaktywnie dostosowuje sie do trasy, warunkéw
lokalnych i potencjalnych zagrozen. Gdy wozek dotrze do miejsca
docelowego, iGo pilot navigation zatrzymuje widty w odpowiedniej
pozycji wzgledem regatu, zgodnie z wykonywanym zadaniem. Po
ukonczeniu zadania dane sg przesytane z powrotem do systemu
zarzgdzania magazynem, aby zapobiec btedom przy kompletacji
zamowien oraz nieprawidtowemu przechowywaniu lub pobieraniu palet.
W rezultacie nastepuje znaczny wzrost wydajnosci przetadunkowej,

a takze poprawa bezpieczenstwa.




PXV Wozek do kompletacji pionowej
iGo pilot

Proste zastosowanie: miejsce docelowe wprowadza si¢ za
pomoca skanera, terminala lub online z systemu zarzadzania
magazynem, a caty proces rozpoczyna sie jednym ruchem dzwigni
jazdy

Najwyzsza produktywnos¢: wozek nawiguje automatycznie
na optymalnej drodze do miejsca docelowego - niezaleznie od
doswiadczenia czy poziomu wiedzy operatora

Inteligentna precyzja: wozek porusza sig¢ doktadnie do
zdefiniowanej pozycji palety, przy czym istnieje mozliwos¢
wykluczenia ruchéw widet poza miejscem docelowym, aby unikngé
nieprawidtowego zatadunku i roztadunku z regatow

iGo pilot navigation prowadzi operatora z jego wozkiem do waskich
korytarzy po optymalnej trasie do zadanej pozycji palety. Jest to
mozliwe dzieki trojwymiarowemu planowi regatéw, ktéry odwzorowuje
indywidualna topografie magazynu. Poprzez poréwnanie z ta zapisang
w systemie mapg wdzek wykrywa swoje aktualng lokalizacje w
korytarzu, a takze swojg pozycje. iGo pilot navigation dostosowuje sie
do czynnosci zwigzanych z zatadunkiem i roztadunkiem z regatow i
kompletacja.

Dzieki duzej liczbie funkcji bezpieczenstwa asystent operatora
chroni towary, regaty, wyposazenie budynku i wézek przed
uszkodzeniami

Zawsze gotowy do pracy: mniej przestojow dzieki unikaniu
uszkodzen powstajgcych na skutek dziatania czynnikéw
zewnetrznych i wynikajgcych wskutek tego napraw

iGo pilot
navigation

Po otrzymaniu zamowienia system okresla optymalng droge w poziomie
i w pionie do poszukiwanej potki regatowej. Za pomoca wySwietlacza
optycznego operatorzy widzg swojg aktualng pozycje w stosunku do
pozycji docelowej i moga jecha¢ wézkiem wytgcznie we wskazanym
kierunku. Je$li wézek znajduje sie w nieprawidtowym korytarzu, jest to
sygnalizowane komunikatem na wyswietlaczu.

iGo pilot

Dzieki uproszczonemu przeptywowi pracy operatorzy moga w petni
skoncentrowac sie na swoich kluczowych zadaniach pobierania,
odktadania lub kompletacji zamowien

Po zainstalowaniu iGo pilot safety bezpieczenstwo podczas eksploatacji
i wydajno$¢ przetadunkowa wdzkdw do waskich korytarzy marki STILL
znacznie sie zwiekszaja.

W tym celu definiuje sie z géry strefy w magazynie z waskimi

korytarzami, w ktérych obowigzujg szczegdlne przepisy bezpieczenstwa.

W wadzku zapisuje sie tréjwymiarowg mape tych stref. Te mape tworzy
STILL. Dzieki temu mozna sobie w codziennej eksploatacji poradzi¢ z

safety

przeszkodami w korytarzu roboczym, niezbedng drogg hamowania na
koncu korytarza lub ograniczeniami wysoko$ci. Ponadto za pomocg
mapy wozek na biezaco lokalizuje swoja pozycje. Podczas jazdy
wozek wykrywa kazdy korytarz magazynowy z jego specyficznymi
warunkami i dostosowuje sie do nich bez konieczno$ci ingerencji ze
strony operatora. System stale przestrzega zdefiniowanych zasad
bezpieczenstwa.
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Konstrukcja modutowa az do najmniejszej Srubki

Konfiguracje wézka dostosowane do kazdego magazynu i wszystkich magazynu, rodzaj tadunkdw, ktére majg byé transportowane oraz
towardw: miliony dostepnych kombinacji. Pomozemy Ci okresli¢, jaki niezbedny przeptyw towardw i potencjalne opcje przysztej rozbudowy,
wozek do kompletacji pionowej jest odpowiedni dla Ciebie, uzywajac zaprojektujemy idealny wdzek - z Tobg i dla Ciebie.

oprogramowania konfiguracyjnego STILL. W oparciu o wymiary Twojego

Wersje kabiny Baterie Rézne warianty masztu
Przestronne i komfortowe kabiny 24\ lub 48 V, kwasowo-otowiowe dla wysokos$ci sktadowania do
zapewniajace wieksza swobode lub litowo-jonowe 14,5 metréw

ruchéw

Szerokosci podwozia Karetki widet Dtugosci widet
do réznych zastosowan spawane lub w standardzie FEM dostosowane do réznych
tadunkow
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Nowy wymiar kompletacji zamowien

Precyzyjna i bezpieczna praca nawet przy duzych predkosciach dzigki

dobrej widocznosci, jakg zapewnia maszt

Komfortowa, zmienna i bezpieczna pozycja stojgca w przestronnej
kabinie operatora wyposazonej w podtoge amortyzujgcg wstrzasy

Wygodny dostep do tadunkow dzieki wychylnym barierom
zmniejszajgcym odlegtos¢ od regatu

EK-X 10

Kompletacja staje sie dziecinnie prosta: wézek do kompletacji pionowej
EK-X 10 to idealne potaczenie wydajnosci i ergonomii. Dzieki swoim
doskaonatym mozliwo$ciom przetadunkowym, wysokiemu poziomowi
bezpieczenstwa i ergonomicznemu komfortowi doskonale sprawdza

sie zarébwno w magazynach o szerokich, jak i waskich korytarzach. To
kompaktowe rozwigzanie magazynowe moze podnosi¢ tadunki o masie
do 1000 kg na wysokos¢ maks. 6,3 m. Niezaktécone pole widzenia
dzieki konstrukcji masztu zapewnia operatorom optymalna widocznos¢,
jednoczesnie umozliwiajgc im niezwykle precyzyjng i bezpieczng

prace nawet w szybkim tempie. Przestronna kabina operatora oferuje

Bardzo wysoka wydajnos$¢ sktadowania: wysoko$é kompletacji do
14,5 m

nastepujace zalety pod wzgledem bezpieczefstwa i ergonomii: duza
swoboda ruchéw, réznorodne mozliwosci przechowywania oraz
amortyzujaca wstrzasy podtoga gwarantujg maksymalny komfort,
podczas gdy wychylne bariery boczne zmniejszajg dystans pomiedzy
wozkiem do kompletacji a regatem i umozliwiajg ergonomiczne
pobieranie towaréw - niezaleznie od odlegtosci. Szereg wersji
wyposazenia - np. pojedynczy lub teleskopowy maszt z dodatkowym
podnos$nikiem lub bez niego - oraz indywidualne opcje konfiguracji
czynig EK-X 10 elastycznym partnerem w licznych wyzwaniach, z jakimi
mozna spotkac sie w magazynie.

Jednoczesne podnoszenie i opuszczanie gtownego i dodatkowego
podnosnika

Easy touch: sterowanie fingertip utatwia opuszczanie dodatkowego
podnosnika podczas kompletacji zamoéwienia

Perfekcyjnie skonfigurowany z mysla o wszelkich wyzwaniach dzigki
modutowej konstrukcji

PXV

Ten krél kompletacji urzeka doskonatymi mozliwo$ciami przetadunku
towardw i maksymalng wysokos$cig zasiegu oraz zapewnia catkowicie
nowy poziom bezpieczenstwa i ergonomii. Wszystko jedno, czy
chodzi o prace w magazynach z szerokimi lub waskimi korytarzami

- zaden inny wozek do kompletacji nie wykorzystuje przestrzeni i
czasu w tak inteligentny sposéb, jak robi to PXV do kompletacji
pionowej. Przy wysoko$ci kompletacji wynoszacej 14,5 m, ,duza"
wersja - 0 udzwigu 1200 kg - dosiega nawet najwyzszych potek.

Jej mniejszy brat moze pracowac na wysoko$ciach do 7,8 m i ma
udzwig 1000 kg. W obydwu wersjach ptynne przejscia sekcji masztu
nie tylko umozliwiajg komfortowa prace, lecz réwniez zapewniaja
przetadunek towaréw na najwyzszym poziomie. PXV wyznacza nowe

standardy pod wzgledem przyjaznosci dla uzytkownika i ergonomii.
Wsparcie dla operatora zapewniajg inteligentne systemy asysty, jak
np. STILL OptiSpeed, ktéry umozliwia osiggniecie najwyzszej mozliwej
predkosci w sposob niezagrazajgcy bezpieczenstwu jazdy. Gwarantuje
rowniez doskonate pole widzenia na tadunek oraz w kierunku jazdy, a
przestronna i amortyzujgca wstrzasy kabina operatora z wychylnymi
barierami umozliwia tatwy dostep do tadunkéw. Dodatkowe systemy
wspomagania, ktore jeszcze bardziej poprawiajg bezpieczenstwo

i efektywnos$¢, oraz liczne warianty wyposazenia mozna dobierac
indywidualnie, co czyni wézek PXV doskonatym, dostosowanym

do indywidualnych potrzeb towarzyszem podczas prac w kazdym
magazynie. To nowy wymiar kompletacji zamowien.
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Filozofia ,Simply Efficient": parametry zwiekszajace efektywnosc

¥ Simply easy

Simply safe

= Szczegolnie czuta obstuga i ciagta kontrola predkosci podnoszenia
dzieki najnowszej technologii zaworéw proporcjonalnych

= [ntuicyjne sterowanie za pomoca kierownicy lub pokretta sterujacego
umozliwia operatorowi tatwe korzystanie ze wszystkich funkcji
dostosowanych do jego potrzeb

= Optymalny komfort uzytkowania zapewniany przez przestronna,
chroniong przed wstrzgsami platforme do pracy stojgcej ze
zintegrowanym czujnikiem obecnosci

= Szybkie i tatwe tadowanie w dowolnym momencie dzigki technologii
litowo-jonowej

Q Simply powerful

= Gwarantowane bezpieczenstwo uzytkowania z innowacyjnym
asystentem iGo pilot safety zapewniajagcym bezpieczenstwo
w korytarzach

= Opcjonalne bariery wychylne umozliwiajg zmniejszenie odlegtosci
pomiedzy wozkiem a regatem, co pozwala na szybka, bezpieczna
i ergonomiczng kompletacje zamowien

= Bezpieczna, wygodna i przyjazna dla zdrowia kabina operatora,
z opcjonalnym oparciem dla kolan i wyscietang podpdrka

= Optymalny poziom bezpieczenstwa wozka i obstugi dzieki
elektronicznemu systemowi monitorowania blokady baterii

5 Simply flexible

= Niezawodna dostepnos$¢ z mocnymi i tanimi w utrzymaniu napedami
AC wykorzystywanymi do jazdy i podnoszenia

= Indywidualnie konfigurowane predkos$ci jazdy i podnoszenia
zapewniajg wydajne dziatanie dostosowane do wymagan kazdego
klienta

= Niezréwnane wykorzystanie przestrzeni dzieki zasiegowi podnoszenia
do 14,5 metrow

= Szybkie podnoszenie i opuszczanie dzieki masztowi bez wolnego
skoku i bez przej$¢ sekcji masztu

= Optymalna wydajno$¢ obstugi tadunkéw dzieki inteligentnemu
systemowi wspomagania OptiSpeed

= Mozliwo$¢ indywidualnej konfiguracji dla szerokiego zakresu
zastosowan dzieki modutowej koncepcji wozka

= Dostepna paleta umozliwia operatorowi wejscie na nig w celu
pobrania duzych i ciezkich tadunkéw

= Elastyczny projekt kabiny operatora wykorzystuje system poprzeczki
montazowej w celu tatwej integracji narzedzi (opcjonalnie)

Simply connected

= Petne wykorzystanie mozliwo$ci obstugi tadunku z inteligentnym
systemem STILL iGo pilot navigation oraz pétautomatycznym
zblizaniem sie do regatu

= Proste potaczenie z systemem zarzadzania magazynem zapewniajace
optymalna kontrole nad przeptywem towaréw dzieki interfejsowi
STILL iGo pilot

= Optymalny poziom bezpieczenstwa wozka, ochrona dostepu i
minimalizacja szkdd dzieki STILL FleetManager 4.x

Simply Efficient

I,

b)) (@
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Warianty wyposazenia

EK-X 10 EK-X 10 PXV M do 1000 kg PXV do 1200 kg
b1 =790 mm b; =980 mm b; = 1080-1580 mm b, = 880-1580 mm

Kabina operatora zapewniajgca wiekszg swobode ruchow ©) ©) O —
Wysokos$¢ dachu ochronnego 2000/2200 mm @) O (@) (@)
Panel sterowania po stronie masztu/tadunku, z pokrettem sterujgcym/kierownica @) ©) O O
Panel sterowania z ptynng elektryczng regulacja wysokosci — — — O
Wyswietlacz LED ([ ] [ J [ ] —
Bariery wychylne umozliwiajgce zmniejszenie odlegto$ci od regatu o O O O
Poduszka pod kolana na platformie do pobierania ze zintegrowanym schowkiem ©) ©) O O
S Rozktadana i wyScietana nachylona podpora montowana po stronie masztu o O o O
g Lampa LED w kabinie operatora O O O O
§ Reflektory LED umozliwiajace o$wietlanie regatéw (@) O @) @)
% Elastyczny system poprzeczek umozliwiajgcy konfiguracje stanowiska pracy (strona o o o o
< masztu/strona tadunku)
Gniazdo zasilania 12 V/2 A o O o O
Elektryczna i mechaniczna obstuga terminalu danych/drukarki/skanera ©) ©) @] (@]
Amortyzowana kabina operatora [ J [ ] [ [
Rézne szerokos$ci kabiny ©) ©) O O
Nisko umieszczony stopien utatwia wsiadanie i wysiadanie [ J [ ] [ J [ J
Wentylator na ostonie operatora O O O @]
Pokrywa ostony operatora O O O O
© Ptynna red’ukcja predkosci zalezna od kata skretu zapewniajgca wyzszy poziom ° ° ° PY
z § bezpieczenstwa
2e OptiSpeed 3.0: regulacja predkosci zaleznie od wysoko$ci podnoszenia — — [ ] [ ]
& ?-,- OptiSpeed 3.3: wykrywanie masy i obcigzenia w celu optymalizacji predkosci — — — O
= STILL iGo pilot navigation: pétautomatyczne zblizanie sie do regatu — — — O
E_r Regeneracyjny hamulec elektryczny za posrednictwem silnika napgdowego optymalizuje P P ° °
= zuzycie energii
STILL iGo pilot safety: indywidualnie dostosowane bezpieczenstwo i elastycznos¢ w . . . o
waskich korytarzach
FleetManager: autoryzacja dostepu, wykrywanie kolizji, raportowanie ©) ©) o O
Alarm ratunkowy uzywany podczas nietypowych dziatart wykonywanych przez operatora o o o o
w celu przyciggniecia uwagi
Automatyczne hamowanie na koncu korytarza z wykorzystaniem znacznikéw PSS, RFID o o o o
lub przetgcznikéw magnetycznych
2 PSS/przygotowanie systemu PSS — o (@) (@)
B Szyna prowadzaca z rolkami wejsciowymi O O o] O
8 Wymuszone prowadzenie indukcyjne z automatycznym wykrywaniem petli — ©) @) ©)
%-’. Zwiekszpny udzwig resztkowy umozliwiajacy obstuge ciezkich tadunkéw na duzych _ _ o o
&  wysokosciach
STILL Safety Light ©) O (6] o
Sterowanie reczne podnoszeniem i zatrzymanie opuszczania ©) ©) O O
Bezdotykowe zabezpieczenie przed kolizjg na dachu ochronnym e) O O O
Akustyczny sygnat ostrzegawczy wigczany podczas jazdy w kierunku tadunku i/lub
napedu o o O @)
Konstrukcja antystatyczna o o O O
Dostep za pomocg przetgcznika kluczykowego, kodu PIN, chipu lub karty O O O O
Przeno$nik rolkowy umozliwiajgcy boczng wymianeg baterii O O O (@]
Wymiana baterii z uzyciem wdézka widtowego — — [ ] [ ]
Wymiana baterii za pomocg dzwignicy [ ] [} = =
£ R6zne komory na baterie 24 V o) o) ) ¢
§ Rézne komory na baterie 48 V — — (@) (@)
Rézne komory na baterie litowo-jonowe 48 V — — O O
Li-lon-Ready - przygotowanie do baterii 48 V — — O O
Szybki dostep do baterii w celu tadowania — — @] (@]
2o Wersja do chtodni przeznaczona do pracy w temperaturach do -30 °C o O o O
B E Klatka ochronna na palete ©) ©) O @)
gg Dodatkowy podnoénik o) o o) o)
=" Karetka widet spawana lub w standardzie FEM (@) (@) @) o

® Standard O Opcja — Niedostepne
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Wiecej informacji znajda
Panstwo na

www.still.pl

STILL

STILL posiada certyfikaty w
nastepujgcych obszarach:
zarzgdzanie jakoscia,
bezpieczenstwo pracy, ochrona
$rodowiska oraz zarzgdzanie energig.
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