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Selector vertical
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EK-X 10 Selector vertical

Noua dimensiune in selectarea comenzilor

Aceasta fisa tehnicd conform ghidului VDI 2198 oferd doar
datele tehnice pentru modelele de echipamente selectate.
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Dimensiuni

Date de
performantd

Motor electric

Diverse

'S3=10%

Nota: Acesta este un exemplu de configuratie. in functie de necesitatile de configurare, valorile pot fi diferite.

Producdtor
Denumirea de tip a producdtorului
Actionare

Tip operator
Capacitate nominalad/sarcind nominald

Distanta pana la centrul de greutate al sarcinii

Centrul de greutate, de la centrul puntii motoare la furca

Ampatament
Greutate proprie (incl. baterie)

Incarcare pe punte, cu sarcind

Incarcare pe punte, fara sarcina

Anvelope
Dimensiunea anvelopei
Dimensiunea anvelopei

Numdr de roti (x = actionate)

Suprafata de rulare

inaltime

Ridicare

Tnaltime

Indltimea plafonului de protectie (cabind)
inéltimea la niv. operatorului
Echipament de ridicare auxiliar
inaltimea la niv. operatorului

inéltimea de selectare a comenzii
(h12 + 1600 mm)

inaltime

Lungime totala

Lungimea pana in fata furcilor

Ldtimea totald

Dimensiuni furca

Cérucior furci ISO 2328, claséd/tip A, B

Latime cdrucior furci

Distanta intre bratele furcilor

Latimea peste rolele de ghidare

Garda la sol, cu incdrcaturd, sub catarg
Garda la sol, centrul distantei dintre axe

partea de actionare/
partea de incarcare

partea de actionare/
partea de incarcare

partea de actionare
partea de incarcare

partea de actionare/
partea de incarcare

partea de incarcare
catarg coborat
catarg ridicat

coborat

ridicat
ridicat

coborat

min./max.

Latimea culoarului pentru paleti 800 x 1200 longitudinal
Latimea culoarului pentru paleti 1000 x 1200 transversal

Raza de bracare
Latimea minimd a culoarului de transfer

Latime liberd, treapta de acces in compartimentul operatorului
Indltime liberd, interiorul compartimentului operatorului

Viteza de deplasare

Viteza de ridicare

Viteza de coborare

Timp de accelerare (pe distanta de 10 m)
Frand de serviciu

Puterea motorului de actionare S2 60 min
Puterea motorului de ridicare la S3 15%
Baterie conform DIN 43531

Tensiunea bateriei/capacitate nominala Ks

cu/fard incarcatura
cu/fara incarcaturd
cu/fard incarcaturad
cu/féra incarcatura

Greutate baterie (in functie de producator +5 %)

Nivelul de zgomot perceput de operator

< X o 0

bi/b2
s/e/l

kW
kW

V/Ah
kg
dB(A)

STILL

EK-X 10 cu catarg
simplu, fara
echipament de
ridicare auxiliar

Electric 24 V

in picioare/selector
1000

400

180

1270

1564

536/2028

1006/558

Poliuretan
@ 250 x 100
@ 125 x 105

1x/2

660

1620
1000
2395

200

1200
2800

65

2465

1665
790/790
60/120/800
Furci sudate

560

40

40

3122

2834

1485

2834

460

9.0/9.0
0,15/0,19
0,30/0,24
717
Regenerativa
30

32!

3PzS 420/B
24/420
385

61

STILL

EK-X 10 cu
catarg simplu, cu
echipament de
ridicare auxiliar

Electric 24 V

in picioare/selector
1000

400

180

1260

2069

688/2381

1168/901

Poliuretan
@ 250 x 100
@ 125 x 105

1x/2

850
2530
1910
4170
2260
200
800
2110

3710

65

2475

1675
980/980
60/120/800
Furci sudate
740

640

1375

40

40

1380

1495

2844

460

2000
10,0/10.0
0,18/0,25
0,30/0,24
717
Regenerativa
3.0

4,0

4PzS 560/B
24/560
502

63

Cu instrumentul nostru VNAP vom calcula specificatiile tehnice ale utilajului cu echipamentul dumneavoastra individual.
Profilurile de viteza calculate se bazeaza pe standardele noastre privind calitatea podelei. Acestea pot fi supuse modificdrilor fara notificare prealabila.

Valorile pot varia cu +10 %.

STILL

EK-X 10 cu catarg
telescopic, cu
echipament de
ridicare auxiliar

Electric 24 V

in picioare/selector
1000

400

180

1415

2711

1050/2661

1479/1232

Poliuretan
@ 250 x 100
@ 150 x 100

1x/2

850
2900
4550
6810
2260
200
800
4750

6350

65

2630

1830
980/980
60/120/800
Furci sudate
740

640

1375

38

38

1380

1650

2999

460

2000
10,0/10,0
0.22/0,31
0,30/0,24
717
Regenerativa
3,0

7.6

4PzS 560/B
24/560
502

69



EK-X 10 Selector vertical
Desene tehnice
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Vedere laterald EK-X 10 cu catarg simplu, fara echipament de ridicare auxiliar
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Vedere laterald EK-X 10 cu catarg telescopic, cu echipament de ridicare auxiliar
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Vedere de sus EK-X 10 cu catarg simplu, fard echipament de ridicare auxiliar
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Vedere de sus EK-X 10 cu catarg simplu, cu echipament de ridicare auxiliar
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Vedere de sus EK-X 10 cu catarg telescopic, cu echipament de ridicare auxiliar



PXV Selector vertical
Noua dimensiune in selectarea comenzilor

Marcaje distinctive

Greutati

L Anvelope/
Dimensiuni o

Date de
performantd

Motor electric

Diverse

1.1

1.2

1.3
1.4
1.5
1.6
1.8
1.9
2.1
2.2
2.3
3.1
3.2

- 3.3

35
4.2
44
45
4.7
4.8
4.11
414
4.4,
4.15
4.19
4.20
4.21
4.22
4.23
4.24
4.25
4.27
4.31
4.32
4.34
4.35
4.42
5.1
5.2
53
5.9
5.10
6.1
6.2
6.3
6.4
6.5
8.1
8.4

Valorile pot varia cu +/-10%. Profilurile de sofer calculate se bazeaza pe regulile noastre de calitate a podelei. Sub rezerva modificdrilor tehnice.

1S3=20%
Nota: Acesta este un exemplu de configuratie. in functie de necesitatile de configurare, valorile pot fi diferite.

Producdtor
Denumirea de tip a producdtorului

Actionare

Operare

Capacitate nominald/sarcind nominald
Distanta pand la centrul de greutate al sarcinii

Centrul de greutate, de la centrul puntii motoare la furca

Ampatament

Greutate proprie (incl. baterie)

Incdrcare pe punte, cu sarcind

Incércare pe punte, firs sarcind

Anvelope

Dimensiunea anvelopei

Dimensiunea anvelopei

Numér de roti (x = actionate)

Inéltime

Cursa

Iniltime

Indltimea plafonului de protectie (cabind)
Inltimea platformei

Echipament de ridicare auxiliar

Inltimea platformei

inaltimea de selectare a comenzii (hi2 + 1600)
Iniltime, coborat

Lungime totala

Lungimea pana in fata furcilor

Latime totald

Dimensiuni furca

Cérucior furci ISO 2328, clasd/tip A, B
Latime carucior furci

Distanta intre bratele furcilor

Latimea peste rolele de ghidare

Garda la sol sub catarg, cu incarcatura
Garda la sol, centrul distantei dintre axe
Latimea culoarului de lucru

Raza de bracare

Latimea minimd a culoarului de transfer
Viteza de deplasare

Viteza de ridicare

Viteza de coborare

Timp de accelerare (pe distanta de 10 m)
Frana de serviciu

Puterea motorului de actionare S2 = 60 min
Puterea motorului de ridicare S3 = 15%
Baterie conform DIN 43531/35/36 A, B, C, nu
Tensiune baterie/capacitate nominald Ks
Greutate baterie (+5% in functie de producator)
Comanda actionarii

Nivelul presiunii fonice, pozitia operatorului

L]

partea de actionare/partea de incarcare
partea de actionare/partea de incarcare

partea de actionare
partea de incdrcare

partea de actionare/partea de incarcare

catarg coborat
catarg extins
coborat

ridicat

min./max.

cu/fara incarcaturd
cu/fard incarcétura
cu/fara incarcaturd
cu/fard incarcatura

(o]

< X O

bi/bz
s/ell

kg
mm
mm

kg
kg
kg

kW
kW

V/Ah
kg

dB(A)

STILL

PXV M cu catarg telescopic
pana la 1000 kg cu
echipament de ridicare auxiliar

Electric 24 V
Selector comenzi
1000

400

353

1340

3566
1299/3267
1886/1681
Poliuretan

@ 360/130
@ 180/156
1x/2

3900

6000

8284

2284

233

800

6233

7833

65

2818

2018
1080/1280
60/120/800
ISO | carucior furci special
740
640/640
1375

50

50

1380

1801

3301
10,0/10,0
0,26/0,30
0,28/0,28
6/6
Regenerativa
4,0

7.6

6PzS 840 A
24840

687
Microprocesor
61
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Vedere laterald PXV M pana la 1000 kg cu catarg telescopic
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Vedere de sus PXV M panad la 1000 kg cu catarg telescopic

STILL

PXV M cu catarg telescopic
pana la 1000 kg cu
echipament de ridicare auxiliar
Electric 48 V

Selector comenzi

STILL

PXV M cu catarg telescopic
pana la 1000 kg cu
echipament de ridicare auxiliar
Electric 24 V

Selector comenzi

1000 1000
400 600
353 345
1448 1520
3842 2973
1489/3353 952/3022
2032/1810 1615/1359
Poliuretan Poliuretan
@ 360/130 @ 360/130
@ 180/156 © 180/156
1x/2 1x/2
3900 2250
6000 2825
8284 5115
2284 2290
233 240
800 740
6233 3065
7833 4665
65 65
2926 3420
2126 2220
1080/1280 880/980
60/120/800 60/120/1200
ISO | cdrucior furci special ISO | carucior furci special
740 660
640/640 560/560
1375 1075
50 50
50 50
1380 1080
1902 1951
3402 3747
10,0/10,0 10,0/10,0
0,50/0,50 0,24/0,30
0,45/0,45 0,28/0,28
6/6 717
Regenerativa Regenerativé
6,5 4,0
13.0' 7.6
4 PzS 560 A 6 PzS 840 A
48/560 24/840
933 687
Microprocesor Microprocesor
61 61
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Vedere laterald PXV pana la 1200 kg cu catarg telescopic

STILL

PXV cu catarg telescopic pana
la 1200 kg cu echipament de
ridicare auxiliar

Electric 48 V
Selector comenzi
1200

400

345

1520

3023
1053/3170
1690/1332
Poliuretan

@ 360/130
@ 180/156
1x/2

2250

2825

5115

2290

240

740

3065

4665

65

2910

2110
880/980
60/120/800
ISO [ carucior furci special
740
640/640
1375

50

50

1380

1765

3258
11,0/11,0
0,36/0,36
0,32/0,32
717
Regenerativa
6,5

13,0

3 PzS 420 A
48/420

739
Microprocesor
61

STILL

PXV cu catarg triplex pana la
1200 kg cu ridicare libera
Electric 48 V
Selector comenzi
1200

400

455

1844

5996
2389/4806
2993/3002
Poliuretan

@ 360/130
@ 180/156
1x/2

5400

12660

14950

2290

240

740

12900

14500

65

3344

2544
1080/1580
60/120/800
ISO | carucior furci special
740

640/640
2000

50

50

2100

2190

3781
13,0/13,0
0,40/0,40
0,45/0,45
6/6
Regenerativad
6,5

13,0

6 PzS 930 A
48/930

1309
Microprocesor
61

b1,
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STILL

PXV cu catarg telescopic pana
la 1200 kg cu echipament de
ridicare auxiliar

Electric 48 V
Selector comenzi
1200

400

345

1628

4097
1627/3670
2222/1875
Poliuretan

@ 360/130
© 180/156
1x/2

3400

5125

7415

2290

240

740

5365

6965

65

3018

2218
1080/1580
60/120/800
ISO | carucior furci special
740
640/640
1995

50

50

2000

1999

3492
13,0/13,0
0,49/0,50
0,45/0,45
6/6
Regenerativa
6,5

13,0

4 PzS 560 A
48/560

933
Microprocesor
61

Vedere de sus PXV pana la 1200 kg cu catarg telescopic



EK-X 10 si PXV Selector vertical
Tabele cu date despre catarge

2 Tnaltime, catarg coborat h mm 1620 2120 2530
§ Inltimea total3 de ridicare deasupra podelei hos (hs+ ho+ hia)  mm 1865 2365 2775
- ? Inaltimea total3 de ridicare has (hs + ho) mm 1800 2300 2710
o £ Indltimea de ridicare nominala hs mm 1000 1500 1910
535 Tnaltime, coborét his mm 65 65 65
s § Echipament auxiliar de ridicare ho mm 800 800 800
° % Inltime la niv. operatorului, platform4 ridicatd ~ his (hs+ hy) mm 1200 1700 2110
§ Inéltimea de selectare hos (hiz+ 1600)  mm 2800 3300 3710
3 Indltime, catargul extins hs mm 2395 3760 4170
& Inéltime, catarg coborat hy mm 2400 2900
§ Inaltimea total de ridicare deasupra podelei has (ha+ ho+ his)  mm 4415 5415
28 Inltimea total3 de ridicare h2s (ha + ho) mm 4350 5350
=) §-‘-§ inltimea de ridicare nominal3 hs mm 3550 4550
> <& Indltime, coborat his mm 65 65
= gg Echipament auxiliar de ridicare ho mm 800 800
3 5 Inaltime la niv. operatorului, platforma ridicatd ~ hiz (hs + hy) mm 3750 4750
B Inaltimea de selectare ha (hi2+ 1600)  mm 5350 6350
3 Indltime, catargul extins hs mm 5810 6810
inaltime, catarg coborat h mm 2250 2400 2900 3400 3900
§- Inaltimea total3 de ridicare deasupra podelei hos (ha+ ho+ hia)  mm 4115 4415 5415 5865 6865
2o Indltimea total3 de ridicare hae (hs + ho) mm 4050 4350 5350 5800 6800
*"éé Inéltimea de ridicare nominald hs mm 3250 3550 4550 5000 6000
S5 Indltime, coborat his mm 65 65 65 65 65
gg Fchipament auxiliar de ridicare ho mm 800 800 800 800 800
= = Inaltime la niv. operatorului, platforma ridicata hi2 (hs + hy) mm 3483 3783 4783 5233 6233
% Tnéltimea de selectare has (hi2 + 1600) mm 5083 5383 6383 6833 7833
Tnaltime, catargul extins hs mm 5534 5834 6834 7284 8284
inaltime, catarg coborat h mm 2250 2450 2900 3400 3900 4400
2 E Inéltimea total3 de ridicare deasupra podelei hos (ha+ ho+ i) mm 3630 4030 4930 5930 6530 7530
% ég Inéltimea totald de ridicare has (hs + ho) mm 3565 3965 4865 5865 6465 7465
B _23 lnéltimea de ridicare nominald hs mm 2825 3225 4125 5125 5725 6725
gﬁ 2 Indltime, coborat his mm 65 65 65 65 65 65
§TE Z» Echipament auxiliar de ridicare ho mm 740 740 740 740 740 740
2872 Indlfime la niv. operatorului, platforma ridicata hi2 (hs + hy) mm 3065 4025 4925 925 6525 7525
& ‘E’ Tnéltimea de selectare hag (12 + 1600) mm 4665 5065 5965 6965 7565 8565
= Inéltime, catargul extins hs mm 5115 &515 6415 7415 8015 9015
= Inél;ime, catarg coborat h mm 2250 2450 2900 3400 3900 4400 4900 5400
2 g Indltimea totald de ridicare deasupra podelei hos (ha+ ho+ i) mm 3630 4030 4930 5930 6530 7530 8530 9330
§, =S Tnéltimea totald de ridicare has (hs + ho) mm 3565 3965 4865 5865 6465 7465 8465 9265
f::: § 'n_l_ Tméltimea de ridicare nominald hs mm 2825 3225 4125 5125 5725 6725 7725 8525
=22 Inaltime, coborat his mm 65 65 65 65 65 65 65 65
§§ & Echipament auxiliar de ridicare ho mm 740 740 740 740 740 740 740 740
= €8 Inaltime la niv. operatorului, platforma ridicata hi2 (hs + hy) mm 3065 4025 4925 5925 6525 7525 8525 9325
& % Tnéltimea de selectare has (h12 + 1600) mm 4665 5065 5965 6965 7565 8565 9565 10365
B Tnél;ime, catargul extins he mm 5115 6515 6415 7415 8015 9015 10015 10815
Inaltime, catarg coborat hi mm 3300 3800 4350 4800 5400
- Inaltimea total3 de ridicare deasupra podelei has (ha+ ho+ his)  mm 7965 9465 10765 11965 13465
E_ Ll,,::—;; Tnéltimea totald de ridicare h2s (hs + ho) mm 7900 9400 10700 11900 13400
‘;,g ZE Inélt,imea de ridicare nominald hs mm 7160 8660 9960 11160 12660
£= 5 Indltime, coborat his mm 65 65 65 65 65
gng Fchipament auxiliar de ridicare ho mm 740 740 740 740 740
E Sis lnéltime la niv. operatorului, platforma ridicata hiz (hs + hy) mm 7400 8900 10200 11400 12900
Indltimea de selectare has (h12 + 1600) mm 9000 10500 11800 13000 14500
Iniltime, catargul extins hs mm 9490 10990 12290 13490 14990
inaltime, catarg coborat h mm 2250 2450 2900 3200 3700 4200 4700
Cursa initiald h, mm 1600 1800 2250 2550 3050 3550 4050
- Inéltimea totald de ridicare deasupra podelei has (hs+ ho+ his)  mm 5215 5815 7165 7965 9465 10765 11965
S22 Iniltimea totald de ridicare has (hs + ho) mm 5150 5750 7100 7900 9400 10700 11900
g§ ; Iniltimea de ridicare nominal3 hs mm 4410 5010 6360 7160 8660 9960 11160
EE 8 inaltime, coborat his mm 65 65 65 65 65 65 65
2°2°S  Echipament auxiliar de ridicare hy mm 740 740 740 740 740 740 740
&=° Inéltime la niv. operatorului, platforma ridicats iz (hs+ hy) mm 4650 5250 6600 7400 8900 10200 1140
inaltimea de selectare hzs (h12 + 1600) mm 6250 6850 8200 9000 10500 11800 13000

Tnéltimea de selectare he mm 6700 7300 8650 9450 10950 12250 13450



EK-X 10 si PXV Selector vertical
Noua dimensiune in selectarea comenzilor

Inaltime de lucru
Inaltime de lucru de pana la
de pana la 14,5 metri 7,8 metri
PXV PXV M Inaltime de lucru
Selector vertical Selector vertical de péné la 6,3 metri
cu catarg telescopic cu catarg telescopic
pand la 1200 kg pand la 1000 kg
EK-X 10
Selector vertical
cu catarg telescopic

o ® pana la 1000 kg




EK-X 10 Selector vertical
Imagini de detaliu

Utilizare eficientd a echipamentului datoritd functionarii optionale bidirectionale Podea cu protectie impotriva socurilor, cu comutator de deplasare integrat pentru
un confort sporit la condus, fara obstacole in interiorul cabinei operatorului

Palet pe care se poate pasi, cu bariera de protectie optionald pentru selectarea Introducere simpla si sigurd a paletilor cu bariere suplimentare in directia
ergonomicad a marfurilor grele si voluminoase incarcaturii

Bariera rabatabild pentru selectarea ergonomica inclusiv a ultimului articol de pe Operare optionald cu terminal de date, imprimanta si scaner
palet



PXV Selector vertical
Imagini de detaliu
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Siguranta si flexibilitate maxima la operarea stivuitorului datorita elementelor Doua oglinzi retrovizoare asigura o vedere optima asupra imprejurimilor in orice
de afisare si control care pot fi pozitionate pe partea de incdrcare sau pe partea moment

catargului, dupa cum este necesar

Acces facil la marfuri, indiferent cat de in spate sunt pe raft, datorita barierelor Siguranta este esentiald: cusca de protectie optionald pentru palet, operatorul este
optionale basculante laterale de pe cabina operatorului protejat chiar si atunci cand se deplaseaza pe palet la indltime

Spatiu suficient pentru echipamente si materiale datoritd conceptului inteligent de Sigurantd si eficientd cu vizibilitate foarte buna: catargul asigura o vedere clard in
depozitare directia de deplasare in orice moment

Incarcare rapida pentru disponibilitate optima: accesul direct la incircare pe PXV
este esential si faciliteazd manipularea usoara a conectorului de incarcare de catre
operatori



PXV Selector vertical
iGo pilot

Sistemul potrivit pentru cerintele fiecarui client: STILL iGo pilot
poate citi etichete RFID si etichete cu coduri de bare

Configuratie personalizata: sistemul poate fi adaptat individual la
orice depozit imaginabil cu culoare foarte inguste

Conditii optime de lucru: eliminarea proceselor de cdutare si
de deplasare inutile usureaza sarcina operatorului si permite
integrarea rapida a noilor angajati

STILL iGo pilot - Profilul de performanta dintr-o privire

iGo pilot

Functiile iGo pilot navigation si iGo pilot safety conecteaza topografia
specifica a depozitului la echipamentele care opereaza in interior.
Interfata de iGo pilot navigation comunica cu sistemul de management
al depozitului si combina procesele din depozit intr-un ansamblu
inteligent. Drept urmare, echipamentul stie in ce pozitie a raftului

inalt sd se indrepte, usurand astfel sarcina operatorului. Cand
operatorul acceptd urmatoarea comanda, echipamentul isi gdseste
drumul pe culoarele depozitului. Datorita sistemelor de asistenta si

avertizare iGo pilot safety, care pot fi preconfigurate individual pentru

orice depozit, echipamentul se adapteaza in mod proactiv la traseul
sdu, precum si la conditiile locale si pericolele potentiale. Odata ce
echipamentul a ajuns la destinatie, sistemul iGo pilot navigation
opreste furca exact in pozitia potrivitd pe raft pentru sarcina de
efectuat. Odata finalizata sarcina, datele sunt trimise inapoi la sistemul
de management al depozitului pentru a preveni erorile de selectare

a comenzilor si depozitarea sau extragerea incorectd a paletilor.
Rezultatul este o crestere semnificativa a capacitatii de manipulare,
precum si o sigurantd sporita datoritd agilitatii in retea.




PXV Selector vertical
iGo pilot

Usor de utilizat: destinatiile pot fi introduse prin scanner, terminal
sau online din sistemul de management al depozitului si procesul
este initiat cu o singura miscare a manetei de actionare

Productivitate maxima: echipamentul navigheaza automat la
destinatie pe traseul ideal, indiferent de experienta si cunostintele
operatorului

Precizie inteligenta: echipamentul se deplaseaza exact in pozitia
corecta a paletului, cu posibilitatea de a preveni miscarile furcii,
atunci cand nu este necesar, pentru a evita erorile de depozitare si
extragere

\

Sistemul de iGo pilot navigation ghideaza operatorul cu echipamentul
sdu pentru culoare foarte inguste pe traseul ideal catre pozitia

dorita a paletului. Acest lucru este posibil datoritd unei harti
tridimensionale a sistemelor de rafturi care cartografiaza topografia
specifica a depozitului. Comparand cu aceasta harta stocatd in sistem,
echipamentul isi detecteaza pozitia actuald in culoar, precum si pozitia
sa. Sistemul de iGo pilot navigation se adapteaza la activitatile de

Datoritd numeroaselor functii de siguranta, sistemul de asistenta
pentru operator protejeaza marfurile, rafturile, echipamentele de
constructii si echipamentul impotriva deteriorarii

intotdeauna gata de actiune: reducerea timpului de nefunctionare
prin evitarea daunelor cauzate de impact si a reparatiilor ulterioare

iGo pilot
navigation

depozitare, extragere si selectare a comenzilor. De indata ce soseste
0 comanda, sistemul determina traseul optim pe orizontala si verticala
catre pozitia dorita in raft. Prin intermediul unui afisaj, operatorul

isi poate vedea pozitia actuald in raport cu destinatia. Acesta poate
deplasa echipamentul doar in directia indicatd. Daca se afld intr-un
culoar gresit, afisajul va semnala acest lucru.

iGo pilot

Printr-un flux de lucru simplificat, soferii se pot concentra pe
deplin la activitatea lor de baza, stocarea si preluarea sau ridicarea
comenzilor

Daca este instalat sistemul iGo pilot safety, siguranta operationala si
capacitatea de manipulare a echipamentelor STILL pentru culoare
foarte inguste sunt imbunititite semnificativ. In plus, zonele din
depozitul cu culoare foarte inguste in care se aplica reguli speciale de
siguranta sunt stabilite in prealabil. O harta tridimensionald a acestor
zone este stocatd n echipament. Aceasta hartd este furnizata de
STILL. Aceasta va permite sa gestionati cu mdiestrie obstacolele de

safety

pe culoarele din sistemele de rafturi, distantele de franare necesare

la capatul culoarelor si restrictiile de indltime in timpul operatiunilor
zilnice. Mai mult decat atat, echipamentul isi identifica in mod constant
locatia actuald folosind harta. in timpul deplas3rii, echipamentul
detecteaza fiecare culoar al depozitului si conditiile sale specifice si

se adapteazd la acestea fara ca operatorul sd fie nevoit sd intervind.
Sistemul respecta intotdeauna regulile de sigurantd predefinite.



EK-X 10 si PXV Selector vertical
Modularitate pana la cel mai mic surub

Configuratii ale echipamentului potrivite pentru fiecare depozit si dvs., marfurile care trebuie transportate, circulatia necesara a
pentru toate marfurile: milioane de optiuni de combinare. Utilizand marfurilor si potentialul de dezvoltare in viitor, realizém impreuna cu
software-ul de configurare STILL, determindm care selector vertical dumneavoastrd, pentru dumneavoastra stivuitorul perfect.

este potrivit nevoilor dvs. In functie de dimensiunea depozitului

Modele de cabina Baterii Diferite tipuri de catarg

24V sau 48V, pentru inaltimi de depozitare de
Plumb-acid sau Li-ion pana la 14,5 metri

cabine confort si combinate pentru
o mai mare libertate de miscare

Latimi sasiu \ Carucior furci Lungimi furca

pentru diverse aplicatii sudate sau carucior furci FEM pentru diferite tipuri de marfuri




EK-X 10 si PXV Selector vertical
Noua dimensiune in selectarea comenzilor

Se lucreaza precis si sigur chiar si la viteze mari datorita vizibilitatii
clare oferite de catarg

Pozitie in picioare confortabila, variabila si sigura in cabina spatioasa
a operatorului si podea cu absorbtie a socurilor

Acces facil la marfuri datorita barierelor basculante care reduc
distanta pana la rafturi

EK-X 10

Selectarea comenzilor devine o joaca de copii: selectorul vertical

EK-X 10 este combinatia perfectd intre eficientd si ergonomie.
Functioneazd impresionant atét in depozitele cu culoare largi, cat si in
cele cu culoare inguste, oferind o capacitate excelentd de manipulare,
siguranta optima si confort ergonomic. Utilajul pentru depozitare
compact poate ridica maxim 1.000 kg pana la o indltime de 6,3 metri.
Linia de vizibilitate clard oferitd de catarg asigurd operatorilor cea mai
bund vedere pentru o muncéd de nalta precizie in conditii de sigurantd,
chiar si atunci cand se lucreazi intr-un ritm alert. in ceea ce priveste

Spatiu excelent si eficienta in depozitare: indltimea de preluare a
comenzilor de pana la 14,5 metri

siguranta si ergonomia, cabina spatioasd a operatorului oferd multd
libertate de miscare, are un spatiu de depozitare variabil si 0 podea cu
absorbtie a socurilor, asigurand un confort maxim, in timp ce barierele
laterale basculante reduc distanta dintre selector si rafturi si permit
preluarea ergonomicd a marfurilor - indiferent cat de in spate sunt pe
raft. Selectia variantelor de echipament (de exemplu catarg simplu
sau telescopic, cu sau fard echipament de ridicare auxiliar) si optiunile
individuale de configurare fac din EK-X 10 un partener flexibil pentru
nenumaratele provocari care pot apdrea intr-un depozit.

Ridicarea si coborarea simultana a echipamentului de ridicare
principal si auxiliar

Atingere usoara: operare cu varful degetelor pentru coborarea usoara
a echipamentului de ridicare auxiliar in timpul ridicarii comenzilor

Perfect configurat pentru a face fata oricarei provocari datorita
sistemului modular

PXV

Este lider in sectorul de selectare a comenzilor, impresioneaza prin
manipularea exceptionald a marfurilor si indltimile maxime la care
poate opera si oferd un nou nivel de siguranta si ergonomie. Indiferent
dacad este folosit in depozite cu culoare largi sau inguste niciun alt
selector de comenzi nu foloseste spatiul si timpul la fel de inteligent
ca selectorul vertical PXV. Cu o indltime de selectare de 14,5 metri,
varianta ,mare", care are o capacitate de incdrcare de 1.200 kg, poate
ajunge chiar si la cele mai inalte rafturi. Varianta mai mica poate

lucra la indltimi de pand la 7,8 metri cu o capacitate de incarcare

de 1.000 kg. In ambele versiuni, tranzitia usoar3 a catargului asigur3
conditii de munca confortabile si o manipulare impresionanta a

madrfurilor. PXV stabileste noi standarde si in ceea ce priveste usurinta
de utilizare si ergonomia. Operatorul este ajutat de sisteme inteligente
de asistentd, precum sistemul STILL OptiSpeed care asigurd cea mai
mare vitezd posibila fard a pune in pericol siguranta la condus. Ofera,
de asemenea, un camp vizual excelent in directia de condus si spre
incarcatura, plus o cabind a operatorului spatioasd, care amortizeaza
socurile, cu bariere basculante pentru acces facil la marfuri. Pot fi
selectate individual sisteme suplimentare de asistentd pentru o mai
bunad siguranta si eficientd si numeroase variante de echipamente,
facand din PXV insotitorul perfect, personalizat pentru fiecare depozit.
Este noua dimensiune in selectarea comenzilor.



EK-X 10 si PXV Selector vertical

Factori ,Simply Efficient”: Atribute de performanta, ca o masura a eficientei economice

¥ Simply easy

Simply safe

= Manevrare deosebit de precisd si control continuu al vitezei de
ridicare datoritd celei mai noi tehnologii cu supapd proportionald

= Controlul intuitiv prin volan sau butonul de directie permite
operatorului sa utilizeze cu usurinta toate functiile, adaptate nevoilor
sale

= Confort optim pentru utilizator asigurat de platforma spatioasa cu
sistem de amortizare, cu comutator de prezentd integrat

= Incarcare simpl3 si rapid4 in orice moment datorit optiunilor de
incdrcare la modelele cu baterii Li-lon

Q Simply powerful

= Sigurantd operationald asigurata cu ajutorul sistemului de asistenta
iGo pilot safety pentru protejarea operatorului in culoare

= Barierele rabatabile optionale permit reducerea distantei dintre
echipament si raft pentru o selectare rapida, sigurd si ergonomica a
comenzilor

= Cabina operatorului sigurd, confortabild si ergonomica, cu capitonaj
pentru genunchi si pernd de sprijin optionale

= Sigurantd optima a echipamentului si a manevrdrii cu monitorizare
electronicd a blocdrii bateriei

5 Simply flexible

= Disponibilitate in mod fiabil cu motoare c.a. puternice, care necesitd
o intretinere redusa pentru deplasare si ridicare

= Performantd solida si eficientd pentru toate nevoile clientului datorita
vitezelor de conducere si de ridicare configurabile individual

= Utilizare maximd a spatiului cu o indltime de lucru de pand la
14,5 metri

= Vitezd rapida de ridicare si coborare datoritd catargului fara ridicare
liberd si fard tranzitii ale catargului

= Performantd optimd de manipulare datoritd sistemului de asistentd
inteligent OptiSpeed intr-o gama de versiuni personalizate

I,
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= Configurabil individual pentru o gama larga de utilizari datorita
conceptului de echipament modular

= Paletul accesibil permite operatorului sa intre pe palet pentru a ridica
marfuri voluminoase si grele

= Design flexibil al cabinei operatorului folosind un sistem de bare de
montare pentru o integrare usoard a echipamentelor (optional)

Simply connected

= Capacitate maxima de manipulare datoritd sistemului de asistentd
inteligent pentru iGo pilot navigation si apropiere semi-automata de
zona de rafturi

= Conectare simpld la sistemul de management al depozitului pentru
un control optim al fluxului de marfuri cu interfata STILL iGo pilot

= Sigurantd optima a echipamentului, protectie a accesului si
minimizarea daunelor cu STILL FleetManager 4.x

ly Efficient




EK-X 10 si PXV Selector vertical
Variante de echipare

Cabina operatorului pentru 0 mai mare libertate de miscare

Panou de comanda pe partea cu catargul/pe partea de incarcare cu buton de
directie/volan

Capitonaj genunchi pe platforma de selectare cu compartiment de depozitare o

integrat
O O @) @)
O O o o

Afisaj cu LED

Sistem de iluminat cu LED pentru cabina operatorului

Sistem de bare flexibile pentru configurarea statiei de lucru (partea cu catargul/
partea de incércare)

O O (@] (@]
O O O O

Operare electricd si mecanicd a terminalului de date/imprimantei/scanerului

Diverse latimi de cabind

Ventilator pe plafonul de protectie

Reducerea continud a vitezei in functie de unghiul de bracare pentru o siguranta
sporitd

OptiSpeed 3.3: detectarea greutatii si a sarcinii pentru optimizarea vitezei

Franare electrica regenerativa prin motorul de actionare pentru utilizarea optimd a
energiei

FleetManager: autorizare acces, detectare socuri, rapoarte

Franare automatd la capatul culoarului cu PSS, etichetd RFID sau intrerupator
magnetic

__——
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— — [ [ ]
e e - =
O O O O
- - o o
— — O

Sina de ghidare cu role de introducere

Capacitate de incarcare reziduald crescutd pentru marfuri grele la indltimi mari

Opritor de ridicare si coborare reglabil

Semnal sonor de avertizare la deplasarea in directia incarcaturii si/sau la deplasare

Acces prin intermediul unui intrerupator cu cheie, cod PIN, cip sau card

Schimbarea bateriei cu un stivuitor

Diverse compartimente pentru baterii de 24 V

Diverse compartimente pentru baterii Li-lon de 48 V

Acces la incdrcare rapidd

Palet pe care se poate pasi, inclusiv cusca de protectie

Cérucior furci sudat sau FEM

® Standard O Optional — Nu este disponibil
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Vanzari: +40 372 220 934 (sales@still.ro)
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Mai multe informatii gasiti la
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STILL

STILL este certificata in
urméatoarele domenii:
managementul calitatii, siguranta
la locul de munca protectia
mediului si managementul energiei.
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