STILL

MX-X Dane Techniczne
Wézek do bardzo waskich korytarzy (podnoszona kabina)

MX-X/Li-lon

MX-X iGo systems

e,
.....

......
......

iGo systems
first in intralogistics



MX-X Wézek do bardzo waskich korytarzy (podnoszona kabina)
Perfekcyjna wydajnosc¢ i komfort

12 Typoszere MX-X/Li-lon z obrotowa karetka, MX-X/Li-lon z obrotowa karetka, MX-X/Li-lon z widtami teleskopowymi, MX-X/Li-lon z widtami teleskopowymi,
: P 9 maszt Tele maszt Triplex maszt Tele maszt Triplex

1.4 Obstuga Platforma/fotel Platforma/fotel Platforma/fotel Platforma/fotel

1.6 Srodek cigzkosci tadunku c mm 600 600 600 600

2.1 Masa wtasna (wraz z baterig)

2.3 Nacisk na 0$ bez tadunku od strony napedu/od strony tadunku kg 3362/4972 4349/6801 3173/4915 4220/6651

mm  406/170 406/170 406/170 406/170

3.2 Rozmiar ogumienia/szeroko$¢ od strony napedu

Liczba kot (x = napedowe) od strony napedu/od strony tadunku

Wysokos$é maszt opuszczony  hs mm 3900 5400 3400 5400

3 Wohyskokwidel L
’ Wysokos$¢ podnoszenia --
4.7 Wysokos$¢ ostony operatora (kabiny)
411 Dodatkowa wysokos$¢ podnoszenia widet
4.14.1  Maks. wysoko$¢ kompletacji (hiz + 1600 mm)

Dtugos¢ catkowita (wraz z widtami)

mm  50/120/1190 50/120/1205 65/174/1200 65/174/1200

4.22 Wymiary widet

4.25 Rozstaw zewnetrzny widet min./max.  bs mm  470/640 470/640 545/545 545/545
4.29 Przesuw boczny
4.32 Przes$wit dolny centralnie migdzy osiami

4.35 Promien skretu

4.39 Dtugo$¢ ramienia karetki widet

4.41 Szeroko$¢ ramienia karetki widet

4.44 Gteboko$¢ wolnej przestrzeni w kabinie

5.1 Predko$¢ jazdy 7 tadunkiem/bez tadunku km/h  14,0/14,0

z fadunkiem/bez tadunku km/h 10,8/10,8 10,8/10,8 10,8/10,8 10,8/10,8

5.1.2 Predkos¢ jazdy iGo systems, prowadzenie mechaniczne

z tadunkiem/bez tadunku m/s 0,45/0,45 0,45/0,45 0,45/0,45 0,45/0,45

5.3 Predko$¢ opuszczania

7 tadunkiem/bez tadunku

5.9 Przyspieszenie (10 m)

6.1 Silnik napedowy, moc S2 = 60 min

6.3 Akumulator wedtug IEC 254-2; A, B, C, nr IEC 254-2; A IEC 254-2; A IEC 254-2; A IEC 254-2; A

- VA PS80V, 700AN
6.5
8.4

kg 1863 2178 1863 2178
Uwaga: to jest przyktadowa konfiguracja. W zaleznosci od sposobu uzytkowania wézka warto$ci moga sie réznic.

Masa akumulatora 5 % (zaleznie od producenta)

dB(A) 68 68 68 68

Poziom hatasu na wysoko$ci uszu operatora




MX-X Wézek do bardzo waskich korytarzy (podnoszona kabina)
Rysunki techniczne

has (12 +1600)
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MX-X Wézek do bardzo waskich korytarzy (podnoszona kabina)

Rysunki techniczne

has (hi2 + 1600)

MX-X z widtami teleskopowymi - rzut z boku
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MX-X Wézek do bardzo waskich korytarzy (podnoszona kabina)
Maszty

MX-X z obrotowa karetka widet

Maszt teleskopowy (wszystkie wysokosci podane w mm)

Wysokos¢ Catkowita Catkowita Gtéwna Wysokos$é Dodatkowa Wysokosé Maks. wysoko$¢  Maks.
w stanie wysokos$é wysokosé wysokos$é opuszczonych  wysokos¢ platformy w stanie kompletacji wysokos$é
ztozonym  podnoszenia od podnoszenia podnoszenia  widet podnoszenia widet  wysunigtym has (12 + 1600) hs
hy podtoza has (hs + hy) hs his ho hi12 (hs + hy)

hzs (hs + ho + hi3)
2400 4060 4000 2200 60 1800 2660 4260 4785
2900 5060 5000 3200 60 1800 3660 5260 5785
3400 6060 6000 4200 60 1800 4660 6260 6785
3900 7060 7000 5200 60 1800 5660 7260 7785
4400 8060 8000 6200 60 1800 6660 8260 8785
4900 9060 9000 7200 60 1800 7660 9260 9785
5400 10060 10000 8200 60 1800 8660 10260 10785
5900 10860 10800 9000 60 1800 9460 11060 11585
6400 11860 11800 10000 60 1800 10460 12060 12585
6900 12660 12600 10800 60 1800 11260 12860 13385
7400 13660 13600 11800 60 1800 12260 13860 14385

Maszt Triplex z wolnym skokiem (wszystkie wysokosci podane w mm)

Wysokos¢ Catkowita Catkowita Gtéwna Wysokos$é Dodatkowa Wysokosé Maks. wysokos¢  Maks.
w stanie wysokos$é wysokosé wysokos$é opuszczonych  wysokosé platformy w stanie  kompletacji wysokos$é
ztozonym  podnoszenia od podnoszenia podnoszenia  widet podnoszenia widet  wysunigtym has (12 + 1600) hs
h; podtoza h2s (hs + hy) hs his hy hi2 (hs + hy)

hzs (hs + ho + hi3)
2900 6910 6850 5050 60 1800 5510 7110 7635
3400 8210 8150 6350 60 1800 6810 8410 8935
3900 9310 9250 7450 60 1800 7910 9510 10035
4400 10610 10550 8750 60 1800 9210 10810 11335
4900 11910 11850 10050 60 1800 10510 12110 12635
5400 13410 13350 11550 60 1800 12010 13610 14135
5900 14710 14650 12850 60 1800 13310 14910 15435
6400 16210 16150 14350 60 1800 14810 16410 16935
6900 17510 17450 15650 60 1800 16110 17710 18235

' Podnoszenie hzs dla wozkow z technologig iGo systems: do 14000 mm

MX-X z widtami teleskopowymi

Maszt teleskopowy (wszystkie wysokosci podane w mm)

Wysokosé Catkowita Catkowita Gtéwna Wysokosé Dodatkowa Wysokosé Maks. wysokos¢ Maks.
w stanie wysokos$é wysokosé wysokos$é opuszczonych  wysokos¢ platformy w stanie  kompletacji wysokos$é
ztozonym  podnoszenia od podnoszenia podnoszenia  widet podnoszenia widet ~ wysunigtym hzs (h12 + 1600)  hs
hy podtoza has (hs + hy) hs hiz he h12 (hs + hy)

hzs (hs + ho + hi3)
2400 3380 3000 2200 380 800 2660 3860 4755
2900 4380 4000 3200 380 800 3660 4860 5Y55
3400 5380 5000 4200 380 800 4660 5860 6755
3900 6380 6000 5200 380 800 5660 6860 7755
4400 7380 7000 6200 380 800 6660 7860 8755
4900 8380 8000 7200 380 800 7660 8860 9755
5400 9380 9000 8200 380 800 8660 9860 10755
5900 10180 9800 9000 380 800 9460 10660 11555
6400 11180 10800 10000 380 800 10460 11660 12555
6900 11980 11600 10800 380 800 11260 12460 13355
7400 12980 12600 11800 380 800 12260 13460 14355

Maszt Triplex z wolnym skokiem (wszystkie wysokosci podane w mm)

Wysokosé Catkowita Catkowita Gtéwna Wysokos$é Dodatkowa Wysokosé Maks. wysoko$é Maks.
w stanie wysokosé wysokosé wysokos¢é opuszczonych  wysokos¢é platformy w stanie kompletaciji wysokos¢é
ztozonym  podnoszenia od podnoszenia podnoszenia  widet podnoszenia widet  wysunigtym hzs (h1z + 1600)  hs
hy podtoza has (hs + ho) hs hiz hy hi2 (hs + hy)

hazs (hs + ho + hy3)
2900 6230 5850 5050 380 800 5510 7110 7605
3400 7530 7150 6350 380 800 6810 8410 8905
3900 8630 8250 7450 380 800 7910 9510 10005
4400 9930 9550 8750 380 800 9210 10810 11305
4900 11230 10850 10050 380 800 10510 12110 12605
5400 12730 12350 11550 380 800 12010 13610 14105
5900 14030’ 13650 12850 380 800 13310 14910 15405
6400 15530' 15150 14350 380 800 14810 16410 16905
6900 16830' 16450 15650 380 800 16110 17710 18205

' Podnoszenie hzs dla wozkéw z technologig iGo systems: do 14000 mm



MX-X Wézek do bardzo waskich korytarzy (podnoszona kabina)
Zdjecia detali

Indywidualna regulacja lusterek wstecznych utatwia wjazd w korytarz roboczy Komfortowa praca stojaca i siedzgca

Kompaktowy i ergonomiczny panel kontrolny z kolorowym wy$wietlaczem oraz Panel kontrolny regulowany w 3 ptaszczyznach
informacjami dla operatora

Wszechstronny system wspornikéw do mocowania indywidualnych schowkéw Przestronne miejsce pracy z wieloma wspornikami na akcesoria



MX-X Wézek do bardzo waskich korytarzy (podnoszona kabina)

iGo pilot

System, ktéry spetni potrzeby kazdego klienta: system
STILL iGo pilot moze odczytywa¢ znaczniki RFID i kody kreskowe

Niestandardowa konfiguracja: system mozna indywidualnie
dostosowa¢ do kazdego magazynu z bardzo waskimi korytarzami

Optymalne warunki pracy: wyeliminowanie procesu poszukiwania
tadunku i pustych przebiegéw zmniejsza obcigzenie operatora
i umozliwia szybsze wdrozenie nowych pracownikéw

STILL iGo pilot - krotki opis systemu

iGo pilot

iGo pilot navigation i funkcje bezpieczenstwa iGo pilot tacza okreslona
topografie magazynu z dziatajgcymi wewnatrz wozkami. Interfejs
nawigacji iGo pilot komunikuje sie z systemem zarzadzania magazynem
i taczy procesy magazynowe w inteligentng cato$¢. W rezultacie wézek
wie, do ktérego miejsca sktadowania nalezy sie uda¢ w nastepnej
kolejno$ci i tym samym odcigza operatora. Gdy operator przyjmie

nastepne zamowienie, wdzek znajduje droge przez korytarze magazynu.

Dzieki systemom wspomagania bezpieczenstwa i ostrzegania iGo pilot,
ktére mozna skonfigurowa¢ indywidualnie do pracy w réznych

magazynach, wozek proaktywnie dostosowuje sie do trasy, warunkow
lokalnych i potencjalnych zagrozen. Gdy wozek dotrze do miejsca
docelowego, iGo pilot navigation zatrzymuje widty w odpowiedniej
pozycji wzgledem regatu, zgodnie z wykonywanym zadaniem. Po
ukonczeniu zadania dane sg przesytane z powrotem do systemu
zarzadzania magazynem, aby zapobiec btedom przy kompletacji
zamowien oraz nieprawidtowemu przechowywaniu lub pobieraniu palet.
W rezultacie nastepuje znaczny wzrost wydajnosci przetadunkowej,

a takze poprawa bezpieczenstwa.




MX-X Wézek do bardzo waskich korytarzy (podnoszona kabina)

iGo pilot

tatwa obstuga: miejsca docelowe mozna wprowadza¢ za
posrednictwem skanera, terminala lub online przez system
zarzgdzania magazynem, a proces ten mozna zainicjowac jednym
ruchem dzwigni jazdy

Najwyzsza efektywnos¢: wozek jest automatycznie prowadzony do

miejsca docelowego najlepsza trasg niezaleznie od doswiadczenia
i wiedzy operatora

Inteligentna precyzja: wdzek przemieszcza si¢ precyzyjnie do
wtasciwej pozycji palety z mozliwoscia blokowania ruchéw
widet gdy nie sg potrzebne, aby uniknag¢ btedéw w pobieraniu
i odktadaniu tadunku

iGo pilot navigation prowadzi operatora w wozku VNA najlepsza
mozliwa trasg do wskazanego miejsca sktadowania palet. Jest to
mozliwe dzieki tréjwymiarowemu planowi regatéw, ktory odwzorowuje
topografie magazynu. Poprzez odniesienie do mapy zapisanej

w systemie wdzek okresla swoja lokalizacje w alejce oraz pozycje.

iGo pilot navigation dostosowuje sie do czynnosci wykonywanych

w magazynie, wyszukiwania i kompletacji zamowien. Niezwtocznie

iGo pilot
navigation

po otrzymaniu zamowienia system okre$la optymalng pozioma, jak

i pionowa droge do pozycji paletowej na regale. Operator moze $ledzi¢
swoje potozenie w odniesieniu do wyznaczonego celu na wyswietlaczu
wozka. Moze przemieszczaé wozek jedynie we wskazanym kierunku.
Jesli operator znajduje sie w niewtasciwej alejce, informacja zostanie
zakomunikowana na wyswietlaczu.

Dzieki réznorodnym funkcjom bezpieczenstwa asystent operatora

chroni towary, regaty, wyposazenie budynku oraz sam woézek przed

uszkodzeniem

Zawsze gotowy do akcji: ograniczony czas przestojow dzieki
unikaniu kolizji i wynikajacych z tego koniecznych napraw

iGo pilot

Dzigki uproszczonemu przeptywowi pracy operator moze w petni
skoncentrowa¢ sie na swoich kluczowych zadaniach pobierania,
odktadania lub kompletacji zamowien

Instalacja systemu iGo pilot safety znaczaco zwieksza ptynno$¢
pracy i zdolnosci przetadunkowe wozkow VNA firmy STILL. Ponadto
pozwala ustali¢ obszary magazynu z bardzo waskimi korytarzami
objete szczegolnymi obostrzeniami dotyczacymi bezpieczenstwa.
Tréjwymiarowa mapa tych obszaréw znajduje sie w pamieci wozka.
Proces mapowania lezy catkowicie po stronie STILL. Pozwala to
sprawnie radzi¢ sobie z przeszkodami w korytarzach regatowych,

safety

zachowaniem odpowiednich odlegto$ci hamowania na konicach
korytarzy oraz ograniczeniami wysoko$ci podnoszenia podczas
codziennych zadan. Dodatkowo wozek nieustannie identyfikuje swoje
aktualne potozenie na podstawie mapy. W czasie jazdy wykrywa kazdy
korytarz magazynu i jego indywidualne cechy, dostosowujgc sie do
nich bez ingerencji operatora. System zawsze przestrzega wczesniej
ustalonych zasad bezpieczenstwa.



MX-X Wézek do bardzo waskich korytarzy (podnoszona kabina)

iGo systems

Maksymalne bezpieczenstwo: inteligentne funkcje zabezpieczajgce
zwiekszajg jakos¢ transportu oraz eliminujg ryzyko wypadkow

i urazow, a takze uszkodzenia wozkoéw, wyposazenia magazynu

i towarow

Niespotykana doskonato$¢ procesu: unikanie btednych kompletacji
i pustych przebiegéw zwieksza jakos¢ transportu

Maksymalna dostepnos$é: wydajna kontrola transportu i integracja
z systemami informatycznymi umozliwiajg optymalne wykorzystanie
floty przez cata dobe

Optymalna efektywnos$¢ kosztowa i wydajnos$¢ dzieki indywidualnym
koncepcjom automatyzacji oraz przejrzystemu, zoptymalizowanemu
i statemu przeptywowi materiatéw

Wozki iGo systems: zautomatyzowane rozwigzania transportowe

Technologia STILL iGo systems umozliwia automatyczne potgczenie
kilku wozkéw w celu realizowania prac transportowych w magazynie
bez operatora. Proponujemy zautomatyzowane wézki do wszystkich
rodzajow zadan. Rozmaite wdzki wchodzace w sktad oferty

iGo systems pomagajg sktadowa¢, chroni¢ i kompletowac¢ towary
przychodzace i wychodzace. Ponadto pomagajg w zaopatrywaniu
produkcji i odbieraniu materiatow. Oprogramowanie iGo przejmuje
zadania sterowania i kontroli ruchu, efektywnie wykorzystuje flote

i monitoruje stan natadowania wszystkich akumulatoréw. Nowoczesna
technologia nawigacji pomaga prowadzi¢ wdzki w obrebie magazynu.
Skanery chronigce pracownikéw zapewniajg najwyzszy poziom

Sterownik automatyki

Uktad kierowniczy otrzymuje
polecenia od uktadu sterowania

Wytacznik awaryjny
Po obu stronach masztu

Uktad czujnikow

Z czujnikami i elementami
sterujgcymi do wykrywania tadunku,
ustawiania palety, precyzyjnego
parkowania, itp.

bezpieczenstwa, a odpowiednio rozmieszczone czujniki skutecznie
wykrywaja palety. W petni zautomatyzowane urzadzenia STILL
skutecznie wspotpracuja ze sterowanymi recznie i pétautomatycznymi
systemami transportu. Zestawy do automatyzacji ze standardowymi
podzespotami, elementami sterowania i interfejsami przeksztatcaja
seryjne wozki w przemystowe wozki samojezdne (AGV). Oferujemy
niezawodne, skalowalne rozwigzania obejmujace peten zakres
automatyzacji. Stuzymy pomoca w catym procesie, pamietajac

0 potrzebie rentownosci inwestycji: od prac projektowych przez
wycene, az po wdrozenie i konserwacje.

Nawigacja laserowa

Wskaznik swietlny
Sygnalizuje poruszanie si¢ pojazdu

aiss

Interfejs uzytkownika

z monitorem lub ekranem
dotykowym

)

Skaner bezpieczenstwa

Monitorowanie pojazdu w promieniu
360 stopni i ochrona os6b



MX-X Wézek do bardzo waskich korytarzy (podnoszona kabina)

iGo systems

Zalety zautomatyzowanych wozkéw do bardzo waskich korytarzy

Maksymalna wydajno$¢ i bezpieczenstwo w nawet najbardziej
ograniczonych przestrzeniach - to oczywisto$¢ z wézkami do bardzo
waskich korytarzy, takimi jak MX-X iGo systems. Ten wézek wyznacza
standardy zawsze, gdy pojawia sie konieczno$¢ optymalnego
wykorzystania dostepnej przestrzeni. Mata szeroko$¢ korytarzy,

w ktérych moze pracowac i automatyczne cykle zatadunkowe do
wysokosci do 14 metréw, przy no$nosci 1400 kg, umozliwiajg
osiggniecie wyjgtkowo wysokiego stopnia wykorzystania przestrzeni,
a takze najwyzszej wydajnosci obstugi tadunku. Z absolutna precyzjg,
maksymalnym bezpieczenstwem i stabilnoscia, nawet na duzych
wysokoséciach, wozek MX-X iGo systems jest idealnym partnerem

dla niezawodnych, zautomatyzowanych magazynéw. Ten w petni
zautomatyzowany pojazd zwieksza wydajnos¢ i minimalizuje
podatno$é na btedy podczas przechowywania i wyszukiwania ciezkich
tadunkow na duzych wysokosciach. Osiagniecie maksymalnego
poziomu bezpieczenstwa umozliwiajg nastepujgce zintegrowane
funkcje zabezpieczajgce: laserowe skanery bezpieczenstwa stuzgce

do wykrywania ludzi i przedmiotéw na torze jazdy wézka, optyczne

i akustyczne urzadzenia ostrzegawcze (np. sygnalizujgce zmiane
kierunku), a takze kilka wytacznikow awaryjnych umozliwiajacych
natychmiastowe zatrzymanie pojazdu.

Zautomatyzowane wozki STILL mozna tatwo wtaczy¢ do systeméw
klienta, np. zarzadzajgcych magazynem. Zestawy do automatyzacji ze
standardowymi podzespotami, elementami sterowania i interfejsami
przeksztatcaja seryjne wozki w przemystowe wozki samojezdne (AGV).
W tym kontekscie szczegolnie wazny jest dla nas nastepujacy fakt:
nie kazda innowacja techniczna jest odpowiednia, z ekonomicznego
punktu widzenia, dla zadan wykonywanych przez klienta. Oferujemy
klientom niezawodne i skalowalne rozwigzania dla ich automatyki -
precyzyjnie dostosowane do intralogistyki klienta. Zawsze mamy na
wzgledzie zwrot naktadow inwestycyjnych ponoszonych przez klienta.
Od koncepcji, poprzez wdrozenie, az do konserwacji, pracujemy

z klientem jako partnerzy. Z nami nie zgubisz sie w dzungli opcji
oferowanych przez cyfrowy Przemyst 4.0.
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Systemy asysty: AFC oraz ALS

Aktywna Kompensacja Nierownosci (AFC)

z AFC

bez AFC

Aktywna Kompensacja Nieréwnosci (AFC) - Maksymalna
wydajno$¢ nawet na nieréwnej posadzce.

W przypadku magazynéw o waskich korytarzach, réwne podtoze musi
spetnia¢ szczegdlnie wysokie wymagania. Podtoze powinno by¢ wolne
od nieréwnosci i kolein, ktére wptywaty by na przenoszenie wibracji na
wozek podczas przejazdow. Dla osiggniecia maksymalnej predkosci i
wydajnos$ci podtoze musi by¢ doskonale wypoziomowane. Renowacja
posadzki jest nie tylko kosztowna, ale réwniez uniemozliwia petne
wykorzystanie magazynu podczas prac naprawczych.

System aktywnej asysty: AFC

Wraz z systemem asysty dla wozka do pracy w waskich korytarzach,
STILL oferuje doskonata alternatywe dla renowacji podtoza. System

Aktywna stabilizacja tadunku (ALS)

identyfikuje wszelkie nieréwnosci posadzki na szlaku két tadunkowych i
kompensacja dla nich odbywa sie w czasie rzeczywistym. Dzigki temu
rama wézka zawsze pozostaje poziomo a maszt pionowo. System

AFC - jedyny w swoim rodzaju na rynku - przetwarza informacje
niezwykle szybko co pozwala na statg reakcje, nawet podczas duzych
predkosciach przejazdowych. W odrdznieniu od pasywnych systemow,
ktore dziataja jedynie jako amortyzacja, ten system aktywnie zapobiega
wibracjom zanim jeszcze si¢ pojawig.

Redukcja wibracji - wyzsze mozliwosci przetadunkowe.
Zapobieganie wibracjom masztu chroni fadunek, magazyn oraz
operatora a takze wyraznie podnosi mozliwosci przetadunkowych,
wszystko z pomoca systemu AFC.

Unikalny w wymiarze globalnym: STILL system aktywnej
stabilizacji tadunku (ALS):

Aktywna stabilizacja tadunku jest unikalna dla wozkéw do pracy w
waskich korytarzach. System nie tylko podnosi komfort pracy ale takze

optymalizuje drgania podczas sktadowania i pobierania tadunkow.
Kontrola hydrauliczna wptywa na minimalizowanie wibracji masztu i
podnosi mozliwosci przetadunkowe o 5 %.



MX-X Wézek do bardzo waskich korytarzy (podnoszona kabina)

Perfekcyjna wydajnosc¢ i komfort

Optymalne uzycie przestrzeni magazynowej: wysokos$¢ podnoszenia

18 m i najwyzsze wartosci udzwigu resztkowego

Szybkie pobieranie i sktadowanie: aktywna stabilizacja tadunku (ALS)

obniza drgania masztu

Maksymalny mozliwy komfort: przestronna i elastycznie regulowana

kabina operatora

Maksymalne predkosci jazdy: system Aktywnej Kompensaciji
Nieréwnosci (AFC) niweluje nieréwnos$ci posadzki

Innowacyjna technologia i inteligentna budowa modutowa: Wézek

do kompletacji STILL MX-X z podnoszong kabing wyznacza nowe
standardy. Zaprojektowany aby podota¢ kazdemu wyzwaniu - MX-X

to pakiet wydajnosci dla kazdej aplikacji. Tym samym woézek jest
doktadnie dostosowany do indywidualnych potrzeb - od wymiarow

do cech technicznych. Skupienie przede wszystkim na operatorze:
przestronna i elastyczna adaptacja kabiny, intuicyjna obstuga i
inteligentny system asysty zapewniajg zawsze bezpieczenstwo, komfort
i wydajna prace.

Predkos$¢ jazdy 14 km/h, podnoszenie na 18 m oraz najwyzsze
wartosci udzwigdw resztkowych na rynku czynig z MX-X mistrza
przetadunku w najbardziej kompaktowym magazynie. Podczas gdy
aktywna stabilizacja tadunku (ALS) znacznie skraca proces sktadowania
i pobierania nawet 0 5% mechanizm obrotu karetki widet pozwala na
skrocenie dystansu kompletacji. Dzieki w petni spawanej konstrukcji
podnosnika pomocniczego MX-X osigga maksymalna stabilno$¢. Wozki
do kompletacji STILL MX-X moga by¢ indywidualnie konfigurowane
zgodnie z Twoimi wymaganiami i zachwyca Cie swoja doskonata
funkcjonalnoscia.




MX-X Wézek do bardzo waskich korytarzy (podnoszona kabina)
Filozofia ,Simply Efficient": parametry zwiekszajace efektywnosc

¥ Simply easy

Simply safe

= Intuicyjne zrozumienie zasad dziatania pojazdu, a takze bezpieczna
i ergonomiczna praca dzieki kompaktowemu panelowi sterujgcemu
z kolorowym wyswietlaczem, instrukcjom w formie obrazkowej
i indywidualnemu definiowaniu ulubionych ustawien

= Zindywidualizowany i zoptymalizowany przestrzennie projekt
kabiny operatora, z wielofunkcyjnymi poreczami i uchwytami
umozliwiajagcymi mocowanie no$nikdw matych tadunkéw w przedziale
operatora

= Ergonomiczna kompletacja zamowienia: mata odlegto$¢ pomiedzy
kabing operatora a no$nikiem tadunku gwarantuje optymalne
przenoszenie mocy

& Simply powerful

= Maksymalna szybko$¢ rotowania towarami dzieki opakowaniom
o konfigurowalnej pojemnosci. Ponadto sg dostepne rézne opcje
OptiSpeed zwiekszajace wydajno$¢, np. system aktywnej stabilizacji
tadunku Active Load Stabilisation (ALS), podczas pracy z funkcjg
popychania

= Maksymalna gestos¢ sktadowania: dzigki masywnemu podwoziu,
wozek MX-X charakteryzuje sie szczegolnie wysokim udzwigiem
resztkowym i moze sktadowac nawet ciezkie towary na duzej
wysokosci

m Szczegolnie wysoki stopien wykorzystania przestrzeni ze wzgledu na
wysokos$¢ podnoszenia przekraczajgca 18 metrow

= Kompensacja nieréwno$ci podtoza, nawet przy duzej predkosci
jazdy, dzieki systemowi aktywnej kompensacji nieréwnosci Active
Floor Compensation (AFC), stanowigca ekonomiczna alternatywe dla
renowacji posadzki magazynu

= Petna dostepno$¢: wozek moze by¢ uzywany z réznymi typami
akumulatoréw (kwasowo-otowiowymi i litowo-jonowymi) o napieciach
48 Vi 80V, stanowigc tym samym prawdziwy zbiornik energii, nawet
podczas pracy wielozmianowe;j

= Dziatajac w trybie Blue-Q, wézek MX-X zaczyna oszczedzac energie
po nacis$nieciu jednego przycisku - bez zadnego spadku wydajnosci

= Podwdjne zabezpieczenie: kontrolowane przez czujnik sterowanie
dwureczne oraz elektroniczny monitoring blokady akumulatora
zapewniajg bezpieczenstwo podczas pracy

= Pochtaniajgca wstrzasy podtoga w kabinie operatora i przestrzen dla

stop zwrdécona w strone tadunku zapewniajg wysoki poziom komfortu

i ochrone zdrowia uzytkownika

Zapobieganie wypadkom dzieki alarmowi ratunkowemu Rescue

Alarm, $wiattom bezpieczenstwa Safety Light oraz opcjonalnej funkcji

iGo pilot safety: system alarmowy o wysokiej czuto$ci reaguje na

nietypowe zachowania operatora w waskich korytarzach, system
oswietlenia zwieksza widocznos$¢ pojazdu dla 0s6b trzecich, a system
ochrony pieszego (PPE) zapobiega wypadkom spowodowanym przez
nieuwage

Nieustanna wysoka wydajnos¢ przy niskim poziomie hatasu:
szczegolnie ciche silniki jezdne i podnoszace gwarantuja minimalny
wptyw hatasu na operatora

5 Simply flexible

Zindywidualizowane wézki do bardzo waskich korytarzy

z indywidualnie konfigurowanymi wymiarami pojazdu i wariantami
kabiny umozliwiaja wysokie upakowanie towarow w magazynie
przy zachowaniu wysokiego stopnia wykorzystania zréznicowanej
przestrzeni, spetniajgcego wszystkie wymagania

Wysoka funkcjonalno$¢ zwigzana z dostepnos$cig towarow: opcjonalne
uchylne barierki boczne utatwiajg ergonomiczny dostep do towarow,
az do ostatniego przedmiotu

Simply connected

= Minimalizacja bteddw przy jednoczesnym wzroscie przepustowosci
dzieki uzyciu systemu wspomagania nawigacji iGo pilot navigation,
umozliwiajacego automatyczne zblizanie sie do regatu

= Skondensowany przeglad wszystkich istotnych informacji o pojezdzie
w aplikacji internetowej STILL neXXt fleet

= Optymalizacja przeptywu towaréw dzieki nieskomplikowanemu
potaczeniu z systemem zarzadzania magazynem (WMS) klienta przy
uzyciu iGo pilot navigation interface

Simply Efficient
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MX-X Wézek do bardzo waskich korytarzy (podnoszona kabina)
Warianty wyposazenia

MX-X MX-X
z obrotowa z widtami
karetka widet teleskopowymi

Ergonomiczny, amortyzowany fotel z regulacja poziomg

Warianty siedzenia z podtokietnikami, podgrzewaniem lub komfortowg amortyzacjg pneumatyczng

Amortyzowana platforma dla optymalnego komfortu na nieréwnym podtozu

Kabina Combi zapewniajaca swobode ruchéw podczas kompletacji lub sztaplowania

Komfortowa kabina dla najwiekszej swobody ruchéow

Wiele réznych szerokosci kabiny (1,070-1,970 mm)

Przystosowanie do pracy w mrozni w temperaturze do -30 °C

Wysokos¢ ostony dachowej 1,900/2,000/2,100 mm o
Jeden centralnie umieszczony panel kontrolny z ergonomicznym pokrettem obstugi wézka

2-cze$ciowy panel kontrolny umieszczony w podtokietnikach siedzenia dla pracy siedzacej i stojgcej

Kolorowy wys$wietlacz wskazujacy status

Uchylne barierki dla optymalnego zasiegu

Catkowicie szklane otwierane drzwi petnej kabiny

Tapicerowane oparcie do pracy na stojgco

Tapicerowana ostona, ochrona kolan podczas kompletacji
Wsporniki montazowe do przyczepienia podrecznych schowkéw na drobne przydatne rzeczy (od strony tadunku lub napedu)
Elastyczny system wspornikéw drazkowych dla indywidualnego dostosowania przestrzeni roboczej (od strony tadunku lub napedu)
Regulowane lusterka wsteczne, opcjonalnie ze zintegrowanymi $wiattami LED i wentylatorami

Oswietlenie kabiny LED

Doswietlenie punktowe regatu LED

System kamer cofania z polem widzenia 180° sktadajgcy sie z 1 lub 2 kamer

Zintegrowane podreczne schowki, np. na notatnik, butelki lub ztgcze USB

Przygotowanie pod montaz standardowego radia samochodowego

Elektryczne i mechaniczne przygotowanie pod terminal danych

OptiSpeed 3.0: Podstawowe wyposazenie w kontrole zasiegu

OptiSpeed 3.1: Rozpoznanie tadunku dla optymalizacji predkosci

OptiSpeed 3.3: Rozpoznanie tadunku i wagi dla optymalizacji predkosci

OptiSpeed 3.4: Aktywna stabilizacja tadunku, rozpoznanie tadunku i wagi dla optymalizacji predkosci

STILL iGo pilot navigation: pétautomatyczne zblizanie sie do regatu

Aktywna Kompensacja Nierownosci (AFC): system asysty niwelujgcy nieréwnosci podtoza dla maksymalnej predkosci
Pakiet wydajno$ci podnoszenia

Pakiet wydajnosci jazdy

STILL iGo pilot safety: indywidualnie dostosowane bezpieczenstwo i elastycznos¢ w waskich korytarzach
FleetManager: Dostep, detekcja uderzen, raporty

Alert ratunkowy zwracajacy uwage na nietypowe dane wejsciowe uzytkownika

Kontrola zasiegu zalezna od wysoko$ci podnoszenia i masy tadunku dla bezpiecznego sktadowania i pobierania
Automatyczne zatrzymanie w kofcu korytarza oraz system ochrony pieszych, tagi RFID lub przetaczniki magnetyczne
Prowadzenie szynowe z rolkami wjezdnymi

Prowadzenie indukcyjne z automatycznym wyszukiwaniem petli

Zwigkszone udzwigi resztkowe dla podnoszenia cigzkich tadunkéw na duze wysokosci

Automatyczne cykle widet dla szybkiej i bezpiecznej wymiany tadunku, zintegrowane w panelu kontrolnym
Pre-selekcja wysokosci podnoszenia dla szybszego pozycjonowania w miejscu paletowym i do sztaplowania
Dostep poprzez kod PIN, bez kluczyka, z przyciskiem

Swiatto ostrzegawcze od strony napedu dla lepszego dostrzegania wozka

Swiatto ostrzegawcze od strony tadunku

STILL Safety Light

Ostrzezenie akustyczne podczas jazdy w kierunku tadunku i/lub napedu

Regulowana wysoko$¢ odciecia podnoszenia i opuszczania

Bezstykowa ostona przeciwuderzeniowa na kabinie

Linowy system ewakuacji, gotowy do uzycia

Najwyzszy poziom bezpieczefstwa dzieki technologii automatyzacji iGo systems

Wysuniecie gtowicy obrotowe;j karetki

Symetryczne hydrauliczne ustawienie widet

Réwnolegte hydrauliczne ustawienie widet

Hydrauliczne ustawienie kazdej widty

Dodatkowe zasilanie hydrauliczne

Ttumienie przejécia miedzy sekcjami masztu

Dodatkowe podnoszenie h9

Wyciszona pompa hydrauliczna

Odzysk energii podczas opuszczania

tagodne, bezstopniowe przyspieszanie az do osiagniecia maksymalnej predkosci

Bezobstugowe silniki jazdy, sterowania i podnoszenia
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Przestrzen operatora

Pakiety wydajnosci

Bezpieczenstwo
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Hydraulika

% W petni hermetyczne komponenty odporne na zabrudzenie i kurz

a Regeneracyjny uktad hamulcowy do odzysku energii podczas hamowania
Dodatkowy hamulec hydrauliczny kot tadunkowych
Komora dla baterii 48 V o pojemnosci 480 do 1240 Ah
Komora dla baterii 80 V o pojemnosci 360 do 930 Ah

« Komora dla baterii Li-lon 80 V i 48 V

% Komora rolkowa dla bocznej wymiany baterii

[==]

Elektroniczna kontrola blokady akumulatora
Przygotowanie do gniazda szybkiego tadowania
Gniazdo szybkiego tadowania
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® Standard O Opcja — Niedostepne



STILL Polska Sp. z 0.0.

ul. Sktadowa 6, Zerniki

62-023 Gadki

Telefon: +48 61 668 61 00
Infolinia serwisowa: 801 055 501
info@still.pl

Wiecej informacji znajda
Panstwo na

www.still.pl

STILL

STILL posiada certyfikaty w
nastepujgcych obszarach:
zarzgdzanie jakoscia,
bezpieczenstwo pracy, ochrona
$rodowiska oraz zarzgdzanie energig.
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