STILL

LXT/LXW Technické data
Elektricky tahac a ploSinovy vozik

LXT 120/Li-lon

LXT 180/Li-lon

LXT 250/Li-lon

LXT 250L/Li-lon

LXT 300/Li-lon

LXT 350/Li-lon

LXW 20/Li-lon

LXW 30/Li-lon
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T v v , ’ Tento zoznam technickych informécii, ktory je v stlade so smernicou VDI 2198, poskytuje technické udaje len pre
LXT/ LXW Elekt_r_lcky tahac a pIosmovy vozik Standardné vybavenie. Pouzitie inych pneumatik, pouzitie inych stoziarov, pouzitie prisluSenstva a pod. moze viest k
Efektivita v akcii inym hodnotam.

1.2 Typové oznacenie od vyrobcu LXT 120/Li-lon LXT 180/Li-lon LXT 250/Li-lon LXT 250L/Li-lon LXT 300/Li-lon LXT 350/Li-lon LXW 20/Li-lon LXW 30/Li-lon

V sede V sede V sede V sede V sede V sede

Tazna kapacita 0 6000

Rézvor kolies y mm

Zatazenie ndpravy, s bremenom vpredu/vzadu kg 2079/2104 2079/2104 2900/1850 2928/2622 2928/2622 3220/3080 2620'/3585'" 2620'/3585'"

Pneumatiky Pneumatické/superelastické  Pneumatické/superelastické  Pneumatické/superelastické  Pneumatické/superelastické  Pneumatické/superelastické  Pneumatické/superelastické  Pneumatické/superelastické  Pneumatické/superelastické
3.3 Velkost pneumatik vzadu 7.00R 12 7.00R 12 7.00R 12 7.00R 12 7.00R 12 7.00R 12 7.00R 12 7.00R 12
3.6 Rozchod, vpredu pneumatické/superelastické b mm  1102/1120 1102/1120 1102/1120 1102/1120 1102/1120 1102/1120 1102/1120 1102/1120

4.7 Vyska po hornt ¢ast ochrannej striesky (kabina) hs mm 1950 1950 1950 1950 1950 1950 1950 1950

270, 330, 380, 440 270, 330, 380, 440 270, 330, 380, 440 270, 330, 380, 440 270, 330, 380, 440

4.12 Spojovacia vyska hio mm (RO244) ( ( 345 (HSM 2140) 345 (HSM 2140) 345 (HSM 2140) ) (RO244)

4.16 Dizka zdvihacej ploginy mm 1396 1396 1540 1895 1895 2200/26007 2200/2600°

4.17.1  PrevySenie zadnej Casti 665 (10652) 665 (10652

4.19 Celkova dizka I mm 3086 3626/4026° 3626/40262

4.32 Priechodnost, stred rdzvoru kolies m: mm 150 150 150 150 150 150 150 150

vpredu/vzadu ~ W. mm  2737/1563 2737/1563 2884/1612 3280/1750 3280/1750 3539/1864 3284/1887 (21017) 3284/1887 (21017?)

4.35 Polomer otacania

s bremenom/bez bremena km/h  15/22 17/23 18/25 20/25 20/25 20/25 18/20 20/23

_-
5.6 Max. tahanie oja, bez nakladu
-———

6.1 Hnaci motor, menovitd hodnota KB 60 min kW 2x10,5 kW 2 x 10,5 kW 2 x 10,5 kW 2 x 10,5 kW 2 x 10,5 kW 2 x 10,5 kW 2 x 10,5 kW 2 x 10,5 kW

5.1 Rychlost jazdy

12000 15000 18000 18000 20000 21500 15000 15000

6.4 Napétie batérie V80 80 80 80 80 80 80 80
6.5 Hmotnost batérie kg 1238 1238 1210/1558 1863/2178 1863/2178 2785 679/1210 679/1210
8. Typ riadenia STILL MCU 3 STILL MCU 3 STILL MCU 3 STILL MCU 3 STILL MCU 3 STILL MCU 3 STILL MCU 3 STILLMCU 3
0.8 Pripojné zariadenie privesu, typ item/DIN Rockinger 244 Rockinger 244 Rockinger 244 Typ HSM 2140 Typ HSM 2140 Typ HSM 2140 Rockinger 244 Rockinger 244

' S ploSinou 2200 mm
2 Volitelné s plosinou 2600 mm



LXT/LXW Elektricky taha¢ a plosinovy vozik
Technické vykresy
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Pohlad spredu LXT

Pohlad spredu LXW

by

Pohlad zhora na LXW



LXT/LXW Elektricky taha¢ a plosinovy vozik
Vykonovy diagram
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LXT/LXW Elektricky taha¢ a plosinovy vozik

Vykonovy diagram
LXT 300 LXT 350
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LXT/LXW Elektricky taha¢ a plosinovy vozik
Detailné obrazky

Volitelné svetlo STILL Flashlight, bezpe¢ne nainstalované pod strechou, poskytuje Volitelné stresné okno poskytuje volny vyhlad nahor a dodato¢né vetranie
upozornenie osobam pred a za vozikom

Bezpecné a rychle nabijanie bez otvarania krytu batérie vdaka volitelnej klapke na Robustna kabina obsluhy je priestranna a da sa flexibilne konfigurovat, napr.
rychle nabijanie pomocou réznych dveri alebo pridavnych zrkadiel

Volitelna regulacia teploty vytvara v kabine obsluhy trvalo prijemnu klimu



LXT/LXW Elektricky taha¢ a plosinovy vozik
Detailné obrazky

il

Pracovné pohodlie na Grovni s volitelnym vzduchovym odpruzenym sedadlom Volant s hladkym chodom a gombikom zabezpecuje $pickovu ergonémiu. Obsluha
MSG 75: Vynikajdce odpruzenie na odpruzenom podvozku maé tiez prehlad o vSetkych dostupnych informéacidch na velkom displeji

Bo¢na vymena batérie v Standardnej vybave na jednoduchu a bezpeé¢nt vymenu bez ~ Volitelnd vertikélna vymena batérie je k dispozicii aj pre mnohé typy vozikov
potreby zeriavu

Spéatné zariadenia na zadnej strane zabezpecuju bezpecné a Ucinné spdjanie a
odpajanie



LXT/LXW Elektricky taha¢ a plosinovy vozik

‘Simply Efficient’ faktory: Atributy vykonnosti ako meradlo ekonomickej efektivnosti

¥ Simply easy

5 Simply flexible

= Neustaly prehlad o vSetkych délezitych informéacidch vdaka velkému
farebnému displeju STILL Easy Control s mnohymi moznostami
individuélneho nastavenia

= VZdy pripraveny na pouZitie: rychle a jednoduché nabfjanie a

priebezné nabijanie kedykolvek a kdekolvek pomocou zasuvky na
rychle nabijanie a palubnej nabijacky

& Simply powerful

= V/Sestranné moznosti pouzitia vdaka moduldrnemu portfoliu vozikov a
mnozstvu jednotlivych variantov vybavy

Simply connected

= Taha az 35 ton vledeného nakladu vdaka vykonnému
dvojmotorovému pohonu

= |dedlne pripraveny na naro¢né pracovné prostredie vdaka robustnym
ochrannym zariadeniam pre vozik a mnohé jeho komponenty

Simply safe

= Efektivny a bezpecny na kazdej rampe: jedinecny asistencny systém
Descent Speed Regulation (DSR) automaticky reguluje rychlost jazdy
v zavislosti od zataZenia a uhla naklonenia

= Pocetné okna, teleskopické zrkadlé a spatna kamera zabezpecuju
bezpeénu jazdu s najlepsim vyhladom do vSetkych strén

= Nekomplikovana integracia vozika do riadiacich systémov, ako je
napriklad STILL neXXt fleet, prostrednictvom volitelného rozhrania

= QOchrana pristupu zarucuje Uplnu kontrolu pouzivania, bezpe¢nost a
minimalizaciu $kod

Simply Efficient

\l/

x

/N



LXT/LXW Elektricky Tractor and PloSina Truck
Efektivita v akcii

Descent Speed Regulation: bezpecné jazda na rampach s regulaciou
rychlosti, ktora reaguje na zataZenie a uhol sklonu

Bezpecné vSestranné upozornenie s osvetlenim STILL Flashlight
nainStalovanym v obryse vozika bez prevysenia

VSestranné moznosti pouzitia vdaka rozsiahlemu portféliu vozikov s
taznou silou 12 az 35 ton a mnohym moznostiam vybavenia

Vsetko na prvy pohlad vdaka STILL Easy Control a farebnému
multifunkénému displeju s individualnymi moznostami zadania

Efektivita v akcii: rozsiahle portfélio vozikov, Siroka Skala modularnych najrychlejsie! Tahate a prepravné voziky sa dajd rychlo a jednoducho
moznosti vybavy a pdsobivy vykon. Tahace a prepravné voziky nabijat bez otvorenia krytu vdaka rychlonabijacej zasuvke alebo

LXT 120/350 a LXW 20/30 st posobivé aj v drsnom prostredi a palubnej nabijacke. Vdaka posobivej energetickej ucinnosti je to vSak
dokazuju, Ze efektivita a $pitkovy vykon sa dajd dokonale skibit. prekvapivo potrebné len zriedkavo. Pri pouzivani je inteligentny palubny
Asistencny systém DSR (Descent Speed Regulation) dokonca postva pocitac¢ STILL Easy Control vasim riadiacim centrom. Velky displej

vase manipula¢né schopnosti na novu Uroven: poskytuje prehlad vSetkych délezitych informécii, zatial Co funkcie, ako
Hned ako sa dostanete do sklonu, vozik ur¢i presny uhol sklonu, su rézne jazdné programy, sa aktivuju kliknutim na tlacidlo. A ak by
zohladnf aktudlnu hmotnost nakladu a automaticky prisposobi vam nestacila vyhliadka na bezpecny, inteligentny a rychly tok tovaru,
rychlost aktudlnym podmienkam. Vysledok: pri tahani nakladu do 35 pockajte, kym vyskusate pohodInt ergondmiu a dynamicky zazitok z
ton sa mozete prisposobit kazdej situdcii a zaroven sa pohybovat ¢o jazdy.

Descent Speed Regulation

Volitelny asistencny systém Descent Speed Regulation (DSR) zabezpecuje bezpecnU jazdu na rampdch za kazdych okolnosti vdaka automatickej
reguldcii rychlosti, ktora zavisi od aktuélneho zatazenia a uhla naklonenia.

Standardne m

Zakladné: predtym nastavena rychlost pri klesani je Eco: na displeji sa zobrazi sklon, predtym nastavena Premium: sklon zobrazeny na displeji, znizenie
manudlne obmedzena pomocou spinaca. rychlost sa obmedzi na vopred definovanu hodnotu, rychlosti v zavislosti od zatazenia a sklonu.
ked sa zisti sklon.



LXT/LXW Elektricky taha¢ a ploSinovy vozik
Varianty vybavenia

Ocelové ochrannd strieska s otvorenym dizajnom

Kabina odolné voci poveternostnym vplyvom s otvaranim na popruh

PIn kabina

Descent Speed Regulation Basic

Descent Speed Regulation Premium

Zadna kamera

Litiovo-iénova verzia

Boc¢na vymena batérie

3-stupriové spojenie vzadu

HSM 2140, zadn4 strana

Hydraulika vle¢nej stpravy

Vyska kolajnice 350 mm

Kolajnica, zavesna

Pneumatické pneumatiky

Volant s gombikom

Kurenie a klimatizacia

Vyhrievané ¢elné sklo

Multifunkény displej STILL Easy Control [ [}
Blikajuce svetlo O O
Nerozbitné/teleskopické/vyhrievané vonkajsie zrkadla so spatnymi zrkadlami @) O

Voziky st v stlade s nemeckymi predpismi o cestnej premavke (StVZO)

® Standardne O Volitelne  — Nie je k dispozicii



STILL SR, spol. s r.o.

DIh& 91

949 07 Nitra

Telefon: +421 37 69 224 11
info@still.sk

Dalsie informacie najdete na

www.still.sk

STILL

STILL je certifikovany v
nasledovnych oblastiach: riadenie
kvality, bezpe¢nost pri préci,
ochrana zZivotného prostredia a
energetické hospodarstvo.
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LXT LXW SK 01/23 Technické zmeny vyhradené.
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