LiftRunner Dane Techniczne

Zestawy transportowe
Rama typu ,B"
Rama typu ,C"
Rama typu .E"

iGo systems
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LiftRunner

Wydajne zaopatrzenie produkcji przy uzyciu zestawdw transportowych

Maksymalna czestotliwo$¢ dostaw towarow i materiatéw wewnatrz
zaktadu oraz nieodzowny element tzw. szczuptej produkciji

Mozliwos¢ taczenia roznych typow ram i platform

Specjalnie opracowany system wyprzegania zapewnia wsparcie
podczas odtgczania platform

Gwarancja bezpieczenstwa dzieki automatycznemu systemowi
blokujgcemu

Doskonate wtasciwosci jezdne, niskie zuzycie eksploatacyjne, wysoka

stabilnos¢ kierunkowa i niski poziom hatasu

Zapewniajgce wydajny przeptyw materiatow zestawy transportowe

sg niezbednym elementem nowoczesnych i szczuptych proceséw
logistyki produkcji. Dostarczajg niewielkie partie materiatéw w réznych
nosnikach do odpowiednich miejsc, np. stanowisk montazu. Pozwala to
operatorom nie tylko zmniejszy¢ kosztowna logistyke produkciji, ale tez
poziom zapasoéw, zuzycie energii i ryzyko wypadkoéw dzieki ograniczeniu
ruchu. Dzigki zestawom transportowym LiftRunner firma STILL oferuje
kompletny system, ktéry mozna w duzym stopniu przystosowa¢ do
indywidualnych wymogoéw eksploatacyjnych. Zestaw transportowy
STILL LiftRunner sktada sie z wozka holowniczego (np. ciggnika z

gamy produktéw LTX lub LXT) i niemal dowolnego potgczenia réznych
elementdw do transportu, takich jak ramy typu ,B", ,C" i .E" (przyczepy)
i platformy (platformy zatadowcze na kotach).

Szeroka gama dostepnych ram i platform pozwala tworzy¢ zestawy

dopasowane do potrzeb. To z kolei umozliwia dostarczanie na
stanowiska matych partii réznych towardw, w sposéb szybki i wydajny.
Ramy LiftRunner sg zaprojektowane do przewozu réznego typu i roznej
wielkosci platform. Mozna je wykona¢ wedtug indywidualnych wymagan

klientéw, podobnie jak w przypadku platform. Przed rozpoczeciem
pracy zestawu operator wsuwa platformy w ramy lub na ramy
LiftRunner, po czym nastepuje ich automatyczne zablokowanie.
Zatadunek moze odbywac sie od lewej lub prawej strony (ramy typu
.C"i,E") lub z obu stron, w zalezno$ci od kierunku podczepienia, co
eliminuje konieczno$¢ odtgczania i ponownego taczenia ram (ramy typu
,B"). Platformy sg podnoszone automatycznie, gdy operator wejdzie

do wozka holowniczego lub zajmie pozycje siedzaca. Potrzebna do
tego energia dostarczana jest przez uktad hydrauliczny lub elektryczny
wozka holowniczego. Ramy opuszczajg sie automatycznie po
opuszczeniu wozka holowniczego przez operatora. Mozna wowczas
odtaczy¢ platformy. Pedat nozny uruchamia mechanizm odblokowujgcy
platforme, przesuwajac ja w kierunku operatora. Ten poczatkowy nacisk
pozwala bez wysitku odtgczy¢ platforme, nie obcigzajac plecéw.
Poniewaz platformy sg uniesione podczas jazdy, umozliwito to
zastosowanie twardszych kot poliamidowych Minimalizuje to opor
toczenia i utatwia przewozenie ciezszych tadunkéw. Co wiecej,
rozwigzanie to nie tylko zmniejsza hatas, ale tez zuzycie kot jezdnych.




LiftRunner
Dostepne uktady

Uktad hydrauliczny

Zalety

W wersji hydraulicznej moc potrzebna do podnoszenia dostarczana jest
przez uktad hydrauliczny wozka holowniczego. Przewdd hydrauliczny
przekazuje zasilanie do poszczegolnych ram LiftRunner. Podnoszenie
ram LiftRunner podtaczonych do wézka holowniczego nastepuje zanim
ciggnik ruszy.

Uktad elektryczny

= Optymalne zuzycie energii
= Plynne podnoszenie i opuszczanie
= Cicha praca

Zalety

W wersji elektrycznej zasilanie potrzebne do podnoszenia dostarczane
jest przez uktad elektryczny wozka holowniczego. Poszczegélne ramy
LiftRunner sa ze soba potgczone przewodem elektrycznym. W tym
przypadku ramy LiftRunner rowniez podnoszone sg przed rozpoczeciem
jazdy.

= Cicha praca

= |nstalacja bezolejowa, odpowiednia do przemystu spozywczego
i farmaceutycznego z uwagi na bardzo higieniczne warunki
eksploatacji

= Optymalne zuzycie energii

= Ptynne, zsynchronizowane podnoszenie i opuszczanie




LiftRunner rama typu ,B"
Klient dysponuje tadunkiem. My dostarczamy rame.

Ta specyfikacja techniczna bazuje na standardach normy VDI 2198 i zawiera wytacznie
wartoéci techniczne standardowego wyposazenia. Zastosowanie niestandardowego
ogumienia, mechanizmu podnoszenia, dodatkowego doposazenia moze spowodowac
zmiane parametréw technicznych.

1.1 Producent STILL STILL STILL STILL
. . LiftRunner LiftRunner
LiftRunner LiftRunner " M
o 1.2 Typoszereg (oznaczenie producenta) Rama typu ,B" Rama typu ,B" Ra;na typu f"Bd K Ram'f'. typu {"Bd K
= 1200 x 800 mm 1200 x 1000 mm  ROtréiny zatadunek  potrojny zatadune
E 800 x 600 mm 1000 x 600 mm
=
§ 121 Wymiary fadunku (dtugost x szerokosc) mm  1210x 810 1210 1010 aoox8i0/ 1210k 1030/
1 platforma: 1000 1 platforma: 1000
1.5 Udzwig! 0 kg 1000 1000 2 platformy: 2 x 500 2 platformy: 2 x 500
3 platformy: 3 x 300 3 platformy: 3 x 300

g 2.1 Masa wtasna kg 204 237 408 490
% 3.1 Ogumienie Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe
-§ 3.2 Rozmiar ogumienia mm @ 200 @ 200 © 200 @ 200
= 35 Liczba kot 2 (0$ $rodkowa) 2 (0$ $rodkowa) 2 (0$ $rodkowa) 2 (0$ $rodkowa)
S 36 Rozstaw kot bio mm 810 1010 810 1010

4.2.1  Wysoko$¢ catkowita opuszczona/podniesiona  his mm  313/353 313/353 313/353 313/353

4.4 Wysokos$¢ unoszenia hs mm 40 40 40 40

412 Wysoko$¢ sprzegu opuszczona/podniesiona  hs mm  185/225 185/225 185/225 185/225

4.14  Dtugo$¢ dyszla lo mm 533 683 533 683
o Dtugos¢ powierzchni zatadunkowej/
§ 416 ok dhugosé platformy 2 Is mm 1240 1240 2030 2030
£  4.18  Szerokosc platformy zatadunkowej o} mm 834 1034 834 1034
8 419 Dtugos¢ catkowita I mm 2069 2219 2859 3009
& 421  Szeroko$t catkowita b mm 1070 1270 1070 1270
E s . .
= 4.32 E’nrizeedszv;igzr:;iralme opuszczona/podniesiona M2 mm  0/40 0/40 0/40 0/40

4.35  Promien skretu LTX 50/LTX 70 W, mm  1950/2100 2100/2250 3350/3450 3500/3600

4.39  Dtugosc otwarcia ramy (wymiar wewnetrzny ramy) o mm 1204 1204 1994 1994

4.40  Dtugos$c¢ ptyty $rodkowej lho mm 350 350 350 350

4.41  Wysoko$¢ dyszla opuszczona/podniesiona  hn mm  170/210 170/210 170/210 170/210
g 5.1 Maks. predkosc ® km/h 15 15 15 15
E 8.5 Sprzeg Potgczenie sztywnych i wahliwych Potgczenie sztywnych i wahliwych

ciegien

ciegien

' W przypadku taczenia kilku ram maksymalna waga holowanego tadunku wynosi 4 tony (w zaleznosci od maks. uciggu wozka holowniczego)

2 Dotyczy tylko w przypadku stosowania platform transportowych STILL LiftRunner
3 W zaleznosci od wozka holowniczego oraz systemu dyszli tgczgcych ramy

Rama typu ,B", widok z géry

Rama typu ,B", widok z boku

Maksymalna elastycznos¢ dzieki mozliwosci zatadunku i roztadunku z

obu stron

Optymalne prowadzenie dzigki wysokiej stabilnosci kierunkowej

Gwarantowany wysoki poziom bezpieczenstwa dzigki
automatycznemu blokowaniu podczas podtaczania platform oraz
niezwykle tatwemu odtaczaniu

Niskie zuzycie i cicha praca dzigki uniesieniu platform w trakcie jazdy

Ramy typu ,B" LiftRunner projektowane sg z myslg o réznych typach wszystkich sytuacjach oraz bezpieczenstwo podczas pokonywania ramp.

platform o tadownosci do 1000 kg. Oferujg maksymalny poziom Co wiecej platformy po wsunieciu w ramy typu ,B" sg automatycznie
elastycznosci na roznych trasach dzieki mozliwosci dwustronnego unoszone, gdy operator wsigdzie do wozka holowniczego. Gdy operator
zatadunku i roztadunku bez konieczno$ci odtgczania ramy. Dwukotowe opusci ciagnik, ramy sg automatycznie opuszczane. Platforme mozna
ramy sg sterowane za pomoca $rodkowej osi w celu zagwarantowania wowczas zwolni¢ pedatem noznym. Dzieki poczgtkowemu naciskowi
stabilno$ci kierunkowej nawet przy duzych predkosciach i hamowaniu. mechanizmu wyprzegania operator moze tatwo odtaczy¢ platforme bez

Potaczenie sztywnych i wahliwych ciegien zapewnia stabilno$¢ we obcigzania plecow.



LiftRunner rama typu ,C"
Klient dysponuje tadunkiem. My dostarczamy rame.

Ta specyfikacja techniczna bazuje na standardach normy VDI 2198 i zawiera wytacznie

wartosci techniczne standardowego wyposazenia. Zastosowanie niestandardowego
ogumienia, mechanizmu podnoszenia, dodatkowego doposazenia moze spowodowac
zmiane parametréw technicznych.

1.1 Producent STILL
@ LiftRunner
g 1.2 Typoszereg (oznaczenie producenta) Rama typu ,C"
§ 2000 x 1200 mm
g 121 Wymiary tadunku (dtugosc¢ x szerokos¢) mm 1210 x 810
© 15 Udzwig 0 kg 2 platformy: 2 x 800
1.9 Rozstaw osi kot y mm 2400
‘é 2.1 Masa wtasna kg 960
g 3.1 Ogumienie superelastyczne
-§ 3.2 Rozmiar ogumienia przdd/tyt mm @ 374/374
= 35 Liczba kot 2/2
S 36 Rozstaw kot przéd/tyt  bio/bn mm  1174/1174
4.2.1  Wysoko$¢ catkowita opuszczona/podniesiona  his mm  800/830
4.4 Wysokos$¢ unoszenia hs mm 80
4.12  Wysoko$¢ sprzegu opuszczona/podniesiona  hs mm  593/673
o 4.14  Dtugo$c dyszla lo mm 1375
§ 4.15  Wysokos$¢ opuszczona (przeswit) his mm 220
2 4.6 Dtugos¢ powierzchni zatadunkowej/maks. dtugos¢ platformy I3 mm 2000
§_ 4.18  Szeroko$¢ platformy zatadunkowej by mm 1255
& 419  Diugosc catkowita h mm 4218
§. 4.21 Szeroko$¢ catkowita o) mm 1540
4.32  Przeswit od podtoza, centralnie miedzy osiami opuszczona/podniesiona  ma mm  55/135
4.35  Promien skretu LTX 70/LXT W, mm  3100/3750
4.39 Dtugos¢ otwarcia ramy (wymiar wewnetrzny ramy) ly mm 2000
4.41  Wysokos¢ dyszla opuszczona/podniesiona  hi mm  356/436
g 51 Maks. predkosc’ km/h 15
E 8.5 Sprzeg Dyszel ramy typu ,C"
' W zaleznosci od wdzka holowniczego
—t- B |
e — e
== & _ _ - £
<
é y |
—ER
=8
o o Rama typu ,C", rzut z boku
It

Rama typu ,C", rzut z géry

Optymalne prowadzenie i stabilno$¢ kierunkowa gwarantujg wysoki

poziom bezpieczenstwa, nawet podczas przewozenia duzych i ciezkich

tadunkow

Cicha praca i niskie zuzycie eksploatacyjne dzigki uniesieniu platform

w trakcie jazdy

Duzy udzwig i bezpieczny transport dzieki automatycznemu
blokowaniu podczas podtaczania platform

Ramy typu ,C" LiftRunner projektowane sg z myslg o réznych
typach i wielkosciach platform, a ich fadowno$¢ wynosi do 1600 kg.
Superelastyczne opony doskonale niwelujg wszelkie nieréwnosci
podtoza. Sterowanie jest przenoszone przez dyszel na wszystkie
kota, co zapewnia wysoka stabilno$¢ kierunkowa réwniez przy duzej
predkosci. Jednoczes$nie rama pozostaje stabilna nawet podczas

hamowania, pokonywania ostrych zakretéw i przejazdéw po rampach.

Opcjonalny hamulec najazdowy przeksztatcajgcy energie kinetyczna
w site hamowania podczas zatrzymywania dodatkowo zwieksza

bezpieczenstwo. Ramy typu ,C" wyposazone sg w przesuwne widty,

ktore mozna z tatwos$cig dopasowac do kazdej wielkosci platformy

i no$nikéw klientéw. Po wsunieciu na rame typu ,C" platformy sa
automatycznie blokowane i podnoszone hydraulicznie po wejsciu
operatora do wdzka holowniczego. Gdy operator opusci maszyne,

nastepuje ich opuszczenie. Dzieki poczatkowemu naciskowi systemu
wyprzegania operator moze tatwo odtgczy¢ platforme bez obcigzania

plecow.




Ta specyfikacja techniczna bazuje na standardach normy VDI 2198 i zawiera wytacznie

LiftRunner rama typu ,E"
Klient dysponuje tadunkiem. My dostarczamy rame.

wartosci techniczne standardowego wyposazenia. Zastosowanie niestandardowego
ogumienia, mechanizmu podnoszenia, dodatkowego doposazenia moze spowodowac
zmiane parametréw technicznych.

1.1 Producent STILL STILL STILL STILL
Urruner L LR e
§ 12 (%Ziizeenqs '.?;g'g ;ygtl)jonim 1200 x 1000 podwojny zatadunek  podwdéjny zatadunek
3 P mm 800 x 600 mm 1000 x 600 mm
@
& 121 Wymiary fadunku (dtugosé x szerokosc) mm  1210x 810 1210x 1010 aog0x8 0 1210k 1030
L 1 platforma: 1000 1 platforma: 1000
15 Udzwig Q kg 600 1000 600 1000 2 platformy: 2 x 500 2 platformy: 2 x 500
g 21 Masawtasna kg 158 170 188 200 254 285
g 3.1 Ogumienie Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe Poliuretanowe
-§ 3.2 Rozmiar ogumienia mm @ 200 @ 200 @ 200 @ 200
%‘ 3.5 Liczba kot 2 (0$ $rodkowa) 2 (0$ $rodkowa) 2 (0$ $rodkowa) 2 (0$ srodkowa)
€ 36  Rozstaw kot bo  mm 800 1000 845 1045
4.2.1  Wysoko$¢ catkowita  opuszczona/podniesiona  his mm  310/350 310/350 310/350 310/350
4.4 Wysoko$¢ unoszenia hs mm 40 40 40 40
4.12  Wysoko$¢ sprzegu opuszczona/podniesiona  hs mm  185/225 185/225 185/225 185/225
4.14  Dtugo$¢ dyszla lo mm 533 683 683 833
4.15  Wysoko$¢ opuszczona (przeswit) his mm 228 228 228 228
[ Dtugo$¢ powierzchni zatadunkowej/
§ 416 ks, dtugosé platformy?2 s mm 1270 1270 1786 1786
g 4.18  Szeroko$¢ platformy zatadunkowe;j by mm 837 1037 834 1034
& 4.19  Dtugo$c catkowita Iy mm 1953 2095 2568 2718
E 4.21 Szerokos¢ catkowita by mm 1007 1207 1062 1262
£ o .
= Przedwit centralnie .
= 432 miedzy kotami opuszczona/podniesiona M2 mm  25/65 25/65 40/80 40/80
4.35  Promien skretu LTX 50/LTX 70 W, mm  1950/2100 2100/2250 3100/3200 3250/3350
439 rDa{rL:%()Jsc otwarcia ramy (wymiar wewnetrzny o mm 1090 1090 1610 1610
4.40 Dtugosc¢ ptyty Srodkowej ho mm 380 380 536 536
4.41  Wysokos¢ dyszla opuszczona/podniesiona  hi mm  170/210 170/210 170/210 170/210
g 5.1 Maks. predkos¢?® km/h 15 15 15 15
E 8.5 Sprzeg Podstawowy dyszel/pofaczenie Potaczenie sztywnych i wahliwych ciegien

sztywnych i wahliwych ciegien

' W przypadku taczenia kilku ram maksymalna no$no$¢ catkowita zestawu wynosi 4 tony (w zaleznosci od maks. uciaggu wozka holowniczego)

2 Dotyczy tylko w przypadku stosowania platform transportowych STILL LiftRunner
3 W zaleznosci od wazka holowniczego oraz systemu dyszli faczacych ramy

=
by

bio
=
b

C@

Rama typu .E", rzut z géry

Doskonate prowadzenie i duza tadownos$¢ zapewniaja elastycznos$¢ i

wysoki poziom bezpieczenstwa

— =

his

his
hs

Cicha praca i niskie zuzycie dzieki uniesieniu platform w trakcie jazdy

Rama typu ,E", rzut z boku

tatwa obstuga i prowadzenie dzieki automatycznemu blokowaniu i
nieskomplikowanemu systemowi odtagczania

Zwrotne, dwukotowe ramy typu ,E" LiftRunner sa zaprojektowane

do réznych typow i wielko$ci platform. Ramy majg tadowno$¢ do

1000 kg i sg sterowane za pomocg osi Srodkowej. Zapewnia to rowniez
wysokga stabilnos¢ kierunkowa przy duzych predkosciach i podczas
hamowania. Sprawdzone potaczenie sztywnych i wahliwych ciegien
minimalizuje wstrzasy podczas ruszania i hamowania. Dodatkowo
zapewnia bezpieczenstwo podczas jazdy po rampach. Platformy sa
tatwo wsuwane w opuszczone platformy typu ,E" z poziomu podtoza,

a nastepnie blokowane przez automatyczny mechanizm. Platformy

sg podnoszone automatycznie, gdy operator wejdzie do wézka
holowniczego. Ramy opuszczajg sie automatycznie po opuszczeniu
maszyny przez operatora. Mozna wowczas tatwo wyprzegnac¢ platformy.
Dzieki poczatkowemu naciskowi mechanizmu wyprzegania operator
moze fatwo odtgczy¢ platforme bez obcigzania plecéw. Ramy typu ,E"
mozna taczy¢ z ramami typu ,B" i ,C" w ramach pojedynczego zestawu.



LiftRunner zestawy transportowe
Zdjecia detali

Ruchomy dyszel pozwala tatwo manewrowac¢ na zakretach i w korytarzach migdzy regatami

Wiele zastosowan ram typu ,C" w obszarach wewnetrznych i zewnetrznych Ramy ,B" dla pojedynczego lub potréjnego zatadunku

Rama typu ,B" umozliwia transport réznego rodzaju no$nikow



LiftRunner rama typu ,B"
Szeroko$¢ korytarza roboczego

Rama typu ,B"
minimalna szerokos$¢
korytarza

roboczego 90°

LiftRunner

Rama typu .B"
1200 x 800 mm
LiftRunner

Rama typu ,B"
1200 x 1000 mm
LiftRunner

Rama typu .B"
potréjny zatadunek
800 x 600 mm
LiftRunner

Rama typu .B"
potréjny zatadunek
1000 x 600 mm

Rama typu ,B"
minimalna szerokos$¢
korytarza

roboczego 180°

LiftRunner

Rama typu .B"
1200 x 800 mm
LiftRunner

Rama typu .B"
1200 x 1000 mm
LiftRunner

Rama typu ,B"
potrdjny zatadunek
800 x 600 mm
LiftRunner

Rama typu ,B"
potrdjny zatadunek
1000 x 600 mm

Liczba
ram typu
B"

n

N B N BN

Liczba
ram typu

N AN RN

LiftRunner rama typu ,C"
Szeroko$¢ korytarza roboczego

d (Sciety zakret)

Dtugos¢ zestawu wmm (bez ruchu z

W mm .
6 naprzeciwka)
bez wézka el
4089 0/0
8128 500/500
4389 0/0
8728 500/500
5669 1000/1000
11288 2000/2000
5969 1000/1000
11888 2000/2000
Tow length a (szerokosé
in mm 9 korytar(za)
i i w mm (bez ruchu z
‘::::3? ut towing naprzeciwka)
z LTX 50/LTX 70
4089 2000/2000
8128 2000/2000
4389 2000/2000
8728 2000/2000
5669 2700/2700
11288 2700/2700
5969 3200/3200
11888 3200/3200

e (szerokosé
korytarza bez
Scietych zakretow)
w mm (bez ruchu z
naprzeciwka) z
LTX 50/LTX 70

2070/2070
2320/2320
2270/2270
2520/2770

2570/2570
3070/3070
2770/2770

3270/3270

b (szeroko$é
korytarza)

w mm (bez ruchu z
naprzeciwka)

z LTX 50/LTX 70

2200/2400
3000/3200
2500/2700
3300/3500

2700/2800
3700/3800
2700/2800
3700/3800

f (szeroko$é korytarza ze

Scietymi zakretami)
w mm

(bez ruchu z naprzeciwka)

z LTX 50/LTX 70

2070/2070
2070/2070
2270/2270
2270/2270

2070/2070
2070/2070
2270/2270
2270/2270

c (odlegtosé miedzy
korytarzami) w mm (bez
ruchu z naprzeciwka)

z LTX 50/LTX 70

2000/2000
2000/2000
2000/2000
2000/2000

2000/2000
2000/2000
2000/2000
2000/2000

Szerokos¢
korytarza w mm w
strefach zatadunku
i roztadunku

z LTX 50/LTX 70

2900/2900
2900/2900
3300/3300
3300/3300

2900/2900
2900/2900
3300/3300
3300/3300

Rama typu ,C"
minimalna szerokosé
korytarza

roboczego 90°

LiftRunner
Rama typu ,C"
2000 x 1200 mm

Rama typu ,C"
minimalna szerokos¢
korytarza

roboczego 180°

LiftRunner
Rama typu .C"
2000 x 1200 mm

Liczba
ram typu
c"

1
2
3
4

Liczba
ram typu

N o N —

Dtugosé d (Sciety zakret)
zestawu w mm (bez ruchu z
w mm naprzeciwka)

bez wézka z LTX 70/LXT

4140 0/1000

8280 500/1500

12420 1000/1500

16560 1500/2000

Dtugosé a (szerokosé
zestawu korytarza) w mm (bez
w mm ruchu z naprzeciwka)
bez wézka z LTX 70/LXT

4140 2550/3100

8280 2800/3200

12420 3050/3400

16560 3300/3600

e (szerokos¢ korytarza
bez scietych zakretow)
w mm (bez ruchu z
naprzeciwka)

z LTX 70/LXT

2540/3040
2790/3290
3040/3290
3290/3540

b (szerokos¢ korytarza)
w mm (bez ruchu z
naprzeciwka)

z LTX 70/LXT

2550/3100
2800/3200
3050/3400
3300/3600

f (szerokos¢ korytarza ze
Scietymi zakretami)

w mm (bez ruchu z
naprzeciwka)

z LTX 70/LXT

2540
2540
2540
2540

c (odlegtos¢ miedzy
korytarzami) w mm (bez
ruchu z naprzeciwka)

z LTX 70/LXT

800
800
800
800

Szerokos¢ korytarza

w mm w strefach
zatadunku i roztadunku
z LTX 70/LXT

3900
3900
3900
3900



LiftRunner rama typu ,E"
Szeroko$¢ korytarza roboczego

f (szerokosé korytarza

Rama typu ,E" . Dtugosé d (Sciety zakret) e (szerokos¢ korytarza . . <
minimalna szerokos$¢é :_‘:::bta 0 zestawu w mm (bez w mm bez if:::?:gemz' ::‘I:('Iﬁtzamﬂ
korytarza E" YP w mm ruchu z naprzeciwka) ruchu z naprzeciwka naprzeciwka)
roboczego 90° " bez wézka z LTX 50/LTX 70 z LTX 50/LTX 70) = LPrX 50/LTX 70
kiftRuntﬂer - 2 3846 0/0 2010/2010 2010/2010
ama u .,
1900 % 800 mm 4 7642 500/500 2260/2260 2010/2010
LiftRunner 2 4146 0/0 2210/2210 2210/2210
Rama typu .E
1200 x 1000 mm 4 8242 500/1000 2460/2710 2210/2210
LiftRunner = 2 5388 500/500 2320/2320 2070/2070
Rama,t_ypu WE
pogwojny zatadunek 4 10726 1500/1500 2820/2820 2070/2070
LiftRunner 2 5688 500/500 2510/2510 2260/2260
Rama,t.ypu WE
podudiny zafadunek [y 11326 1500/1500 3010/3010 2260/2260

D 1

d = $ciety zakret (45°)
e = szeroko$¢ korytarza bez Scietych zakretéw
f = szeroko$¢ korytarza ze Scietymi zakretami
f
e
Skret ramy typu ,E" 0 90°
Rama typu ,E" Liczba Dtugosé a (szerokos¢ korytarza b (szerokosé korytarza fvzfr::‘k(’éé korytarza
minimalna szerokos$é ram typu  Zestawu w mm bez w mm bez c (odlegtos¢ w mm w strefach zatadunku i
korytarza E" P w mm ruchu z naprzeciwka ruchu z naprzeciwka miedzy korytarzami) e I
roboczego 180° " bez wézka z LTX 50/LTX 70) z LTX 50/LTX 70) 2 LTX 50/LTX 70
gftRUﬂtﬂer o 2 3846 2000/2000 2200/2400 2000/2000 2900/2900
ama U,
1200 xygpoo mm 4 7642 2000/2000 3000/3200 2000/2000 2900/2900
E‘ftRuntﬂef - 2 4146 2300/2300 2500/2700 2000/2000 3300/3300
ama U,
1200 xy1p000 mm 4 8242 2300/2300 3300/3500 2000/2000 3300/3300
k‘;ﬁig”&g& e 2 5388 2500/2500 2500/2600 2000/2000 2955/2955
gggwfé%yozﬂf:“”ek 4 10726 2500/2500 3500/3600 2000/2000 2955/2955
E‘;ﬁ;chg e 2 5688 3000/3000 2500/2600 2000/2000 3355/3355
poquory catadunek [y 11326 3000/3000 3500/3600 2000/2000 3355/3355
0

a = szerokos$¢ korytarza
b = szeroko$¢ korytarza
¢ = odlegto$¢ miedzy korytarzami

Skret ramy typu ,E" 0 180°



LiftRunner zestawy transportowe

LiftRoller iGo systems - rama do zautomatyzowanej obstugi tadunkow

Stworzenie LiftRoller iGo system pozwolito firmie STILL zaoferowa¢
zintegrowanag platforme rolkowg do ram STILL LiftRunner,
przeznaczong zarowno do ciezkich tadunkdw, jak i automatycznej
obstugi tadunku. Rozwigzanie LiftRoller moze by¢ wykorzystywane

z naszym standardowym ciagnikiem LTX 50 lub w potgczeniu z
naszymi automatycznymi LTX 50 iGo systems, tworzac w petni
zautomatyzowany zestaw transportowy.

Przy wsparciu nowoczesnych czujnikéw i technologii precyzyjnego
skanowania laserowego rama w petni zautomatyzowanego zestawu
transportowego jest bezpiecznie kierowana do kompatybilnej stacji
celem przetadunku. W miejscu tym jest pozycjonowana z doktadnoscia
do centymetra. Inteligentne funkcje zabezpieczen pozwolity na state
wyeliminowa¢ obrazenia ciata oraz uszkodzenia wozkow, obiektow
magazynowych czy towardw.

Dostawy na czas i w odpowiedniej sekwencji gwarantujg precyzyjne
dostarczanie materiatow do stacji przetadunku. Caty proces zatadunku
i roztadunku realizowany jest wowczas automatycznie. Trasy przejazdu
mozna dostosowywac, rozszerzac i taczy¢ bez wysitku i naktadu czasu.
Takie potgczenie zautomatyzowanego przewozenia i przenoszenia
tadunkow ogranicza ruch, a jednoczesnie zwieksza wydajno$¢

procesow. Jest to idealne rozwigzanie do dostarczania materiatéw do
linii produkeyjnych i maszyn.

LiftRoller iGo stacja przetadunkowa

Zasilanie i sygnat sterowania przenoszone przez ptytke kontaktowa

Maksymalna elastyczno$¢ dzigki mobilnym stacjom przetadunkowym
niewymagajgcym zasilania ani instalacji

LiftRoller iGo systems stacja przetadunkowa

iGo systems tgczg automatyczna jazde ze zautomatyzowang obstuga tadunkéw



LiftRunner zestawy transportowe

Wspotczynniki wydajnos$ci: parametry zwiekszajace efektywnos$¢ ekonomiczng

¥ Simply easy

= tatwe wsuwanie i odblokowanie platform od ram

= tatwe odtgczanie platform bez obcigzania plecéw

= Cicha praca i niskie zuzycie, poniewaz platformy nie majg stycznosci
z podtozem w trakcie jazdy

& Simply powerful

= Minimalne ryzyko uszkodzen: platformy sa automatycznie blokowane
po wsunieciu w/na ramy

= Potfgczenie sztywnych i wahliwych ciggien minimalizuje kotysanie
podczas przyspieszania i hamowania na rampach

5 Simply flexible

= Potega pracy zespotowej: mozliwo$¢ holowania do czterech ram typu
«B" lub ,E" i uciag do maks. 4000 kg

= Transport tgczony zapewnia duze tempo dostaw i przetadunku

= Zmniejszenie poziomu zapasow i powierzchni logistycznej

= Maty promien skretu zapewnia 0szczedno$¢ miejsca

Simply safe

= Duza stabilno$¢ kierunkowa nawet podczas jazdy ze znaczng
predkoscia, hamowania i skrecania

= Transport taczony i ograniczony ruch wozkow zapewniajg wysoki
poziom bezpieczenstwa

= Szybkie dostawy i roztadunek niewielkich partii materiatéw na
roznych nosnikach dostosowanych do potrzeb odbiorcéw

= Maksymalna elastycznos¢: w zaleznosci od typu ramy LiftRunner
mozna tadowaé od lewej, prawej oraz lewej i prawej strony

= Rame mozna elastycznie dopasowac¢ do warunkow i zadan dzieki
nieskomplikowanemu uktadowi sprzegu/dyszla

= Roézne typy ram mozna dowolnie ze soba taczy¢ w ramach jednego
zestawu w celu przewozenia niewielkich partii materiatow w
zaleznosci od zapotrzebowania

= Mozliwo$¢ jednoczesnego tadowania i roztadunku materiatéw
zwieksza elastyczno$¢ proceséw logistycznych

Simply Efficient

\l/

e

LiftRunner zestawy transportowe
Warianty wyposazenia

N

Y

LiftRunner
Rama typu
B"

Ostona plandekowa z roleta

Przygotowanie do montazu plandeki

Instalacja hydrauliczna

Instalacja elektryczna

Instalacja przewoddéw pod dyszlem

Instalacja przewoddw nad dyszlem

Dyszel podstawowy ramy typu ,E" do manewrowania na poziomie podtoza
Potaczenie sztywnych i wahliwych ciegien umozliwiajgce jazde po rampach
Dyszel podstawowy ramy typu ,C"

Ostony na kotach

Flagi pozycyjne zwiekszajace widocznosé

tatwa regulacja widet

Powtoka galwanizowana

® Standard O Opcja — Niedostepne
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LiftRunner LiftRunner
Rama typu ,B" Rama typu
potréjny zatadunek  ,C"

LiftRunner
Rama typu
PEX

LiftRunner
Rama typu ,E"
podwajny zatadunek
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STILL Polska Sp. z 0.0.

ul. Sktadowa 6, Zerniki

62-023 Gadki

Telefon: +48 61 668 61 00
Infolinia serwisowa: 801 055 501
info@still.pl

Wiecej informacji znajda
Panstwo na

www.still.pl

STILL

STILL posiada certyfikaty w
nastepujgcych obszarach:
zarzgdzanie jakoscia,
bezpieczenstwo pracy, ochrona
$rodowiska oraz zarzgdzanie energig.
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Ramy transportowe PL 03/23 Wszelkie prawa zastrzezone.
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